Cilindro sem haste
acoplado mecanicamente

serie MY1B
Tipo basico: 925, 632, 040

A reducao de
peso é alcancada
por meio das alteracoes

A montagem e o desempenho sdo 0s mesmos que antes.

Peso na configuragao do s
cabecote traseiro e
L o ‘ , () e da tubulagao 2
7N de redu 20 dodiindr,
0 CUUL
Comparagao de peso (kg) 1 7% mais leve

No o 13% ‘ \%
MY1B - _mais leve %

1 6,7 \\
1 3 /o mais leve
W )

* Em comparagao com a unidade L em cursos de 1000 mm.

Atubulagao pode ser conectada em 4 direges no cabegote traseiro.

A tubulagao do cabecote traseiro aumentou de 3 para 4 direcbes com
maior flexibilidade da tubulagao.
O aumento nas direcdes da tubulacao permite que ela atenda as
condicoes de instalagao no local.
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@ @ Base Traseira Frontal

* Com o plugue afunilado sextavado interno, exceto a porta 1. Base

Frontal Lateral

Facil ajuste da agulha de amortecimento O sensor magnético pode ser montado em
0 ajuste fi is facil Iteragao do ajuste da aguha de amorteciment PR H

daﬁ\g{:r;:)c;:m: acil com a alteragéo do ajuste da agulha de amortecimento qualquer pOSIQaO desejada.

- Chave Allen Os sensores magnéticos podem ser montados pela frente em qualquer posicao na
ranhura de montagem.

Isso contribui para a redugao do tempo de montagem.

o
Agulha de 7/ %'\ ® 7
amortecimento N\ [y
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Insira-o pelo entalhe e deslize-o ao
Momagem frontal longo da ranhura de montagem.



§érie M Y1B Cilindro sem haste acoplado mecanicamente

Unidade de ajuste do curso

Melhoria das variagbes de porta

Com a adicao da porta traseira, a tubulagéo pode ser O curso pode ser ajustado de um lado ou de ambos os lados.
conectada para se adequar as condigdes de instalagéo. , * Com amortecedor de impacto de alta/baixa carga +
« Com parafuso de ajuste parafuso de ajuste (unidade L/H)

Tubulagao padronizada Unidade A Unidade L Unidade H

Diregéo de operagéo >

<I| m Frontal Lateral
L1

l
. @ Traseira

| o L] Espagador de fixagdo intermedidria como padrdo

Base A fixac&o pode ser selecionada

Tubulagao centralizada para manter a unidade de ajuste

Diregéio de operagéo do curso na posicao intermedidria;

<L EWp Fonal Lateral do curso.

Melhoria nas caracteristicas sem impacto
quando uma peca de trabalho & interrompida

O amortecedor de impacto do tipo suave pode ser
selecionado para a unidade de ajuste do curso.
(Produzido sob encomenda: -XB22)

0 corte transversal da passagem de
liquido é alterado proporcionaimente a0
curso por um mecanismo (nico. lsso
permite um processo de absorco suave.
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A nova banda de vedagéo contra poeira melhora a vida dtil.

O mecanismo de retencao da
banda de vedacao contra poeira é
alterado para o método de atragdo
de iméa para melhorar a capacidade
de retengao.
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Cursos disponiveis

O curso pode ser selecionado em unidades de 1 mm.
Disponivel com um curso de até 5.000 mm

HEE
<

Suporte flutuante

2 tipos de conex@o podem ser selecionados. mgz
E mais facil d it tros tipos d ia.
mais facil de conc ar a outros tipos de guia TIVA
MY3B

Tipo de bloco

oL

Variagoes da série MY1

Diametro (mm)

serie ’ 10 16 20 25 32 40 50 63 80
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série MY 1B
Antes de usar

Momento maximo admissivel/massa da carga maxima

Modelo Diametro Momento méximo admissivel (N-m)| Massa da carga maxima (kg) Cuidado no projeto
(mm) M1 M2 Ms mi m2 ms 1. Recomendamos que um amortecedor de
25 10 1,2 3,0 29 58 54 impacto externo seja instalado quando o
cilindro estiver combinado com outra guia
MY1B 32 20 2,4 6,0 40 8,0 838 (por exemplo, conexao com o suporte
40 40 4.8 12 53 10,6 14 flutuante) e a massa da carga maxima for
excedida.

Os valores acima s&o os valores maximos permitidos para 0 momento e a massa da carga. Consulte

cada grafico em relagdo ao momento maximo admissivel e & massa da carga méxima para uma 2. Fator de carga de 0,5 ou menos
determinada velocidade do pistao. Quando o fator de carga é alto contra a
saida do cilindro, pode afetar
Massa da carga (kg) adversamente o cilindro (condensagao e
outros) e provocar mau funcionamento.
m Selecione um cilindro para tornar o fator
P e

+ de carga 0,5 ou menor. (Principalmente

4 quando se utiliza uma guia externa)
Quando usé-lo como um balanceador de
carga, entre em contato com o0s

7. l representantes de vendas da SMC.
* 3. Considere cargas ndo calculadas

m2 ms = =
como tubulacdo, protecao de
Momento (N-m) cabos etc. ao selecionar um

momento de carga
M3 =FsxLs O célculo nao inclui a forca de aca
¢a de acédo
- ~ externa da tubulagdo, da protecéo, etc.
= Selecione os fatores de carga levando em
considerag@o a forga de agéo externa da

-l
Di:m tj e e tubulagéo, da protegao, etc.
I

. Precisao

Cilindros sem haste unidos
mecanicamente  ndao garantem o
paralelismo do percurso. Quando a
precis@o no paralelismo do percurso e a
posicao intermedidria do curso forem
necessarias, entre em contato com os
representantes de vendas da SMC.

F1 Mi=FixLi Fp M2=F2xL2 F3

L3

»

Calculo do fator de carga da guia

1) A massa da carga maxima (1), o momento estatico (2) e o momento dinamico (3) (no momento do impacto com o batente) devem ser
examinados para os calculos de selegao.
* Para avaliar, use Va (velocidade média) para (1) e (2) e U (velocidade de colisdo U = 1,4 Va) para (3). Calcule m méax. para (1) do
gréfico da massa da carga maxima (m1, mz, m3) e M max. para (2) e (3) do grafico de momento maximo admissivel (M1, M2, M3).

Soma de fatores s, _ Massa da carga [m] + estiticoM] "2 Momento dinamico [ME] "2 <1
de carga da guia Massa da carga Momento estatico Momento dindmico =
méxima [m max.] admissivel [M max.] admissivel [ME max.]

Nota 1) Momento provocado pela carga, com o cilindro na condigéo de repouso
Nota 2) Momento provocado pela carga equivalente ao impacto no final do curso (no momento do impacto com o batente)
Nota 3) Dependendo do formato de uma pega de trabalho, podem ocorrer varios momentos. Quando isso acontece, a soma dos fatores de carga (Sa) é o total de
todos esses momentos.
2) Férmula de referéncia [Momento dindmico no momento do impacto]
Utilize as seguintes férmulas para calcular o momento dinamico ao levar em consideragéo o impacto do batente.

m :Massa da carga (kg) v : Velocidade de coliséo (mm/s)
F : Carga (N) L1 :Distancia ao centro de gravidade da carga (m)
Fe :Carga equivalente ao impacto Me : Momento dindmico (N-m) L

(no momento do impacto com o batente) (N) S - Coeficiente de amortecimento Fe
Va :Velocidade média (mm/s) : Com amortecimento pneumatico = 1/100 ] Me
M :Momento estatico (N-m) : Com amortecedor de impacto = 1/100

Nota 4) g  :Aceleragéo gravitacional (9,8 m/s?)

v =14va(mm/s) FE=14va0-mg

Nota 5) 7
;m:%;ﬂmmmm&mqnm

Nota 4) 1,4Ual§ é um coeficiente sem dimensao para calcular a forca de impacto.
Nota 5) Coeficiente de carga médio (:1?): para calcular a média do momento de carga maxima no momento do impacto com o batente, de acordo com os célculos
da vida dtil.

3) Para obter informacgdes detalhadas sobre procedimentos de selegéo, consulte a pagina 1174.
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Momento maximo admissivel/massa da carga maxima

Momento maximo admissivel

Selecione o momento, estando ele dentro da faixa de limites de operagao mostrada nos gréficos. Note que o valor da massa da carga
méxima pode por vezes ser excedido mesmo dentro dos limites de operagdo indicados nos graficos. Portanto, verifique também a
massa da carga para as condicdes selecionadas.

Antes de usar Série MY1B
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Velocidade do pistao mm/s
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Velocidade do pistao mm/s

Massa da carga maxima

Selecione a massa da carga, estando ela dentro da faixa de limites mostrada nos graficos. Note que o valor do momento maximo

admissivel pode por vezes ser excedido mesmo dentro dos limites de operagéo indicados nos gréficos. Portanto, verifique também o
momento admissivel para as condi¢des selecionadas.
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seérie MY1B

Selecao de modelo

A seguir estdo as etapas para selegdo da série MY 1B mais adequada a sua aplicagao.

‘ Calculo do fator de carga guia

[1]Condicées de operacido

Consulte a pagina 1216 para obter informagdes sobre tipos de
montagem na parede, montagem no teto e montagem vertical.

Cilindro MY1B32-500Z W: Pega de trabalhg

Velocidade operacional (2 kg)

médiaVa

Ori a0 de

Amortecimento

oo MY1B32-500
pneumatico (5 = 1/100)
Orientagcdo de montagem
1. 2. 3. .

horizontal na parede no teto na vertical
S
Al
Dfﬂ‘}

247 M‘xy

L
Ns}

[3]Calculo do fator de carga para carga estatica—
* M1: Massa

M1 max (a partir de ® do gréfico MY1B/M1) = 27 (kg)--- m
Fator de carga (X1 = M1/M1 méx = 2/27 = 0,07

* M1: Momento X
M1 méx (a partir de @ do grafico MY1B/M1) = 13 (N-m)- g,
Mi=mMixgxX=2x98x20x102=0,39 (N-m)
Fator de carga (2 = M1/M1 max = 0,39/13 = 0,03

* M2: Momento
M2 max (a partir de ® do grafico MY1B/M2) = 1,6 (N-m)---- mi
M3=mMixgxY=2x98x30x102=0,59 (N-m)
Fator de carga (/3 = M2/M2 max = 0,59/1,6 = 0,37

e

M2

[5]Soma e verificacédo dos fatores de carga guia

[2]Bloqueio da carga

50

-
E} |

Centro de gravidade e massa da peca de trabalho

Pega de Massa Centro de gravidade
(igteelli m ExoX | ExoY | EixoZ
w 2kg 20mm | 30mm | 50mm

[4]Calculo do fator de carga para momento dindmico —
Carga equivalente FE no impacto
FE:1,4Ua><(5xmxg:1,4x300xmx2x9,8:82,3(N)

* Mie: Momento

M1E méx (a partir de @ do gréfico MY 1B/M1
onde 1,4Va = 420 mm/s) = 9,5 (N-m)--ceeereeeemsunnenens
1 1
M1E-?XFEXZ=§
=1,37 (N-m)
Fator de carga (X4 = M1e/M1E max = 1,37/9,5 = 0,14

x 82,3 x50x 10

M3e: Momento

M3e méx (a partir de ® do gréfico MY1B/M3a FE (5
onde 1,4V = 420 MM/s) = 2,9 (N-m)-wrevoromvcmne
M3Ee :ix FE ><Y:i x 82,3 x 30 x 10-3

3 3
=0,82 (N-m)
Fator de carga ({5 = M3e/M3e max = 0,82/2,9 = 0,28

Sa=Q1+Q2+ 03+ 4+ (05=0,89

O célculo acima esta dentro do valor permitido; portanto, 0 modelo selecionado pode ser utilizado. Selecione um amortecedor de impacto separadamente.
Em um célculo real, quando a soma total dos fatores de carga guia Za na fdrmula acima é superior a 1, considere diminuir a velocidade, aumentar o

diametro ou alterar a série do produto.

Massa da carga Momento admissivel
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3 NN Nl 5 3 : $os Wik | 5 2 YiB40
g WY1E2 =3 TR yMviee 02 WiER 1 i
4 MY1B25 n MY1B25 02 A
3 1 Y1825 9%
i 0,4 MY1B25,
2 0,5 T 0,1 0,3
0,4
0.3 : 0,05 0,2 t
1 02 : ot 01
0,1 L 0,02 0,06
M 20 304050 1000 150 M 20 304050 1000 150 10 20 304050 1000 1500 10 20 3004050 1000 1500
Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistdo mm/s Velocidade do pistao mm/s
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série MY1B

o Manual de operacgées.

Precaucoes especificas do produto

Leia abaixo antes do manuseio. Consulte o prefacio 57 para obter Instru¢des de seguranca.
Para saber as Precaucdes do atuador e do sensor magnético, consulte as paginas 3a 12 e

O Manual de operagao pode ser transferido por download no site da SMC,

http://www.smcworld.com

Selecéao \

Montagem \

Adeado

. Ao usar um cilindro com cursos longos, implemente
um suporte intermediario.
Ao usar um cilindro com cursos longos, implemente um
suporte intermedidrio para impedir que o tubo se deforme e
desvie por vibragao ou carga externa.
Consulte o “Guia para aplicacdo de suporte lateral” na pagina 1183.

2. Para paradas intermediarias, use um circuito de

controle de pressao de dois lados.

Como os cilindros sem haste unidos mecanicamente tém uma
estrutura de vedagéo Unica, pode ocorrer um pequeno
vazamento externo. O controle de paradas intermedidrias
com uma vélvula de 3 posicdes ndo consegue manter mesa
deslizante (deslizador) na posicéo parada. E possivel que a
velocidade no estado de reinicializagdo também n&o seja
controlavel. Use o circuito de controle de pressdo de dois
lados com uma vélvula de 3 posigbes conectada ao PAB para
paradas intermedidrias.

3. Cuidados em operacao menos frequente

Quando o cilindro for usado com frequéncia muito baixa, a
operagao pode ser interrompida para a ancoragéo e a realizagdo de
troca de lubrificag&o, caso contrario a vida Uil pode ser reduzida.

Montagem \

ACUIdado

. Nao aplique impactos fortes ou momento excessivo
na mesa deslizante (deslizador).
* Nao aplique impactos fortes ou momento excessivo ao
montar pegas de trabalho.

2. Nao monte cilindros a medida que sao torcidos.

Na montagem, certifique-se de que o tubo do cilindro ndo
esteja torcido. Se o nivelamento da superficie de montagem
nao for apropriado, o tubo do cilindro esta torcido, o que pode
causar vazamento de ar devido ao desprendimento da correia
de vedacao, danos na banda de vedag&o contra poeira e mau
funcionamento.

3. Nao monte uma mesa deslizante na superficie do

equipamento fixo.
Isso pode causar danos ou mau funcionamento, pois uma
carga excessiva é aplicada ao rolamento.

Cabecote traseiro

Tubo do cilindro

/

Mesa deslizante,

Montagem com uma mesa deslizante (cursor)

4. Consulte a SMC ao montar um caminho de cantiléver.

Como o corpo do cilindro sofre deflexao, isso pode causar
mau funcionamento. Ao uséa-lo desta forma, entre em contato
com os representantes de vendas da SMC.

Cabegote traseiro Mesa deslizante

Tubo do cilindro
de

emum

/A\Cuidado

5. Pecas fixas do cilindro em ambas as extremidades

devem ter pelo menos 5 mm de contato entre a base
do tubo do cilindro e a superficie do equipamento.

Cabegote traseiro  Mesa deslizante

\ ]

/1

ﬂ 5 mm ou mais \Tubo do cilindro 5 mm ou maisﬂ

6. Nao gere pressao negativa no tubo do cilindro.

Tome precaugdes em condigdes de operagao nas quais uma
pressdo negativa é gerada dentro do cilindro por forcas
externas ou inerciais. Pode ocorrer vazamento de ar
decorrente da separagdo da correia de vedacdo. Nao gere
pressdo negativa no cilindro movendo-o a forca com uma
forca externa durante a operagdo de teste ou derrubando-o
com seu proprio peso no estado nao pressurizado, etc.
Quando a pressao negativa for gerada, mova o cilindro
lentamente com a mao e mova o curso para frente e para
trds. Depois de fazer isso, se o vazamento de ar persistir,
entre em contato com um representante de vendas da SMC.

Ambiente de trabalho \

A\ Atencao

1. Nao use em um ambiente onde o cilindro é exposto a

refrigerante, 6leo de corte, gotas de agua, material
adesivo estranho, poeira, etc. e evite o uso de ar
comprimido contendo drenagem e corpos estranhos.
¢ Material estranho ou liquidos no interior ou exterior do
cilindro podem remover a graxa de lubrificagéo, o que pode
levar a deterioragdo e danos na faixa de vedagdo contra
poeira e em materiais de vedagdo, causando perigo de
mau funcionamento.
Ao _operar em locais com exposicao a agua e dleg, ou em

fique virada para baixo e opere com ar comprimido limpo.

2. Realize a limpeza e a aplicacao de graxa apropriadas

para o ambiente de trabalho.

Realize a limpeza regularmente ao usar o cilindro em um
ambiente de trabalho em que os produtos estejam suscetiveis
a ficarem sujos.

Apds a limpeza, certifique-se de aplicar graxa na parte
superior do tubo do cilindro e do rotor da faixa de vedagao
contra poeira. Aplique graxa a essas pegas regularmente,
mesmo que nao seja apds a limpeza. Para limpeza interna da
mesa deslizante (deslizador) e aplicagdo de graxa, entre em
contato com os representantes de vendas da SMC.

3. Este produto nao foi projetado para ser usado em

uma sala limpa.
Se vocé estd pensando em usé-lo em uma sala limpa, entre
em contato com os representantes de vendas da SMC.

MY1B
-7
MY1H
-Z

-XO

Technical
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Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente tipo basico

série MY'1B

025, 332, 340

ComoEedir
W MY1B [ ]-[800] ]z-M9BW| |-[ |

basico

Produzido sob
Tipo basico encomenda
Consulte a pagina 1177
Diametro para obter detalhes.
[25] 25 mm Quantidade de sensores
32 | 32mm magnéticos
40 | 40 mm Nada | 2pgs.
S 1 pg.
Tipo de rosca da porta n_ | “n"pes.
ISimbolo| Tipo
Nada | Rc Sensor magnético
TN | NPT [ Nada [Sem sensor magnético (com anel magnético)|
TF G
N Simbolo da unidade de ajuste do curso
Tubulacao Consulte a pagina 1177 para obter informagdes sobre a unidade de
\ Nada \ Padrao \ ajuste de curso.
|G| Tubulaggo centralizada |
Curso do cilindro (mm)

Diametro o Curso maximo produzivel
(mm) Curso standard (mm) (mm)

100,200,300,400,500,600
25, 32, 40 | 700,800,900,1000,1200 5000
1400,1600,1800,2000

* Os cursos sdo produzidos em incrementos de 1 mm, até o curso
maximo. No entanto, informamos que com o curso de 49 ou menos, ha
casos em que a montagem do sensor magnético ndo é possivel e o
desempenho do amortecimento pneumatico pode diminuir. Além disso,
quando superior a um curso de 2000 mm, especifique “-XB11” no final
da referéncia. Para obter detalhes, consulte as especificagbes
Produzido sob encomenda.

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 1559 a 1673 para obter mais informagées sobre sensores magnéticos.

) B . Entrada |8&|Cabeamento Tens&o da carga Modelo do sensor magnético |C do cabo (m) Conetr )
Tipo| Fungdo especial | giqyic, |ES (saida) cc CA | Perpendicular | Em linha 05 | 1|3 | 5 pectea) Carga aplicavel
=5 Nada)| (M)| (L) | (Z)

) 3 fios (NPN) 5V 12V MINV MON ® ® ® O| O |Circuio

5 JE— 3 fios (PNP) ' M9PV MOP ® @ ®| 0| O | dcl

=2 2 fios 12V M9BV M9B ® ® ® O O -

E Indicagéo de 3 fios (NPN) 5V 12V MONWV MONW ® ® ® O| O |Ciruto Relé
2| vdiagndstico Grommet |Sim| 3 fios (PNP)| 24V ' — M9OPWV M9PW ® (@ @ O] O | dedCl CLP’
g |(indicador de 2 cores) 2 fios 12V M9BWV M9BW ® @0 OO0 | —

5 i L 3 fios (NPN) MINAV** M9NA** O |0 | @ O] O |Ciruito

g o e 3 fios (PNP) sv.1ev MOPAVF* | M9PA** | O |O|@| O] O | deCi

7] 2 fios 12V M9BAV** M9BA** | O |[O|@®@|O| O -

33 ol iRy — | sv [ — | meev | s [®[_[®][ [ —
g3 Grommet | ™ o 100V | __A93V A93 | —|®® — | — |res

= Nag 2flos | 24V | 12V Moover | agoy A90 ® [—|®—| — [wwwd CLP

** Sensores magnéticos resistentes & d4gua sdo compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC n&o pode garantir a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a agua com as referéncias acima.

Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com “O” sao produzidos apds o

M (Exemplo) MONWM recebimento do pedido.

(Exemplo) MONWL

(Exemplo) MONWZ

* Ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados acima. Para obter detalhes, consulte a pagina 1185.

* Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1626 e 1627.

* Sensores magnéticos sao fornecidos juntos (mas ndo montados).

* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m
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Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente tipo basico

Especificacoes

série MY1B

Diametro (mm) 25 I 32 I 40
Fluido Ar
Acéao Dupla acdo
Faixa de presséo de trabalho 0,120,8 MPa
Presséo de teste 1,2 MPa
e do fluido 5a60°C

Amortecimento pneumatico

?\I.T.?.OID' Lubrificagio Dispensa lubrificagdo

Tolerancia de comprimento do curso 2700 ou menos*}® 2701 a 5000*2°
= Conexdo da | Conexdo fr Rc1/8 [ Re1/4
m '] ‘ a ‘ Conexao na base 06 ‘ 08

produrid® sob

Produzido sob encomenda: especificagdes individuais
(Para obter detalhes, consulte a pagina 1186.)

oomends

Velocidade do pistdao

Diametro (mm)

25a40

['Simbolo Especificagbes | Sem unidade de ajuste do curso 100 a 1000 mm/s
[-X168 | Rosca de insercéo helicoidal | Unidade de [ Unidade A 100 a 1000 mm/s Nota 1)
Produzido sob encomenda ajuste do curso \ Unidade L, unidade H 100 a 1500 mm/s Nota2)
(Para obter detalhes, consulte as paginas 1699 e 1818). Nota 1) Esteja ciente de que quando o intervalo de ajuste do curso é aumentado com o parafuso
- — de ajuste, a capacidade de amortecimento pneumatico diminui. Além disso, ao exceder a
Simbolo Especificagdes variedade de cursos de amortecimento pneumatico na pagina 1179, a velocidade do
-XB11 | Curso longo pistdo deve ser de 100 a 200 mm/s.
XB22 Amortecedor de impacto/ tipo macio Nota 2) A velocidade do pistdo é de 100 a 1000 mm/s para a tubulag&o centralizada.
- montado da série RJ Nota 3) Use a uma velocidade dentro da faixa de capacidade de absorgao. Consulte a pagina 1179.

* Para obter detalhes sobre especificagdes sem
cobre e/ou sem fluor, consulte o site da SMC.

Nota 4) Devido & construgao deste produto, pode haver mais flutuagéo na velocidade de operagdo em
comparagao com um cilindro de ar tipo haste. Para aplicagdes que requerem velocidade
constante, selecione o equipamento correspondente ao nivel requerido.

Especificacoes da unidade de ajuste de curso

MY1B

N

= NE
= =
= ES

=
==
o || =

Diametro (mm) 25 32 40

Simbolo da unidade A L H A L H A L H M

Configuragéo do modelo do pa(r;:f,:so RB;gr(r)r + RB;::"Z + COfm RB;:ILZ + RBczgrls + Cofm RB;:n? + Rssgrls + _—

amortecedor de impacto de ajuste parafuso parafuso gear;LTsSt: parafuso parafuso g:r:\i l:J ;: parafuso parafuso

de ajuste | de ajuste de ajuste | de ajuste de ajuste | de ajuste MY1

Intervalo de ajuste de | Sem O0a-115 O0a-12 O0a-16 HT
Shle Pe0 eSPARIN | Com curto -11,5a-23 —12a-24 -162-32 ’W
intermedidria (mm Com longo —23a-34,5 —24 a-36 —32a-48 Oow

Simbolo da unidade de ajuste do curso

* O intervalo de ajuste de curso é aplicavel para um lado quando montado em um cilindro.

Diagrama de montagem da unidade de ajuste do curso
Unidade de ajuste do curso

Espagador
de fixacdo

Modelo do amortecedor de im

acto para unidades L e H

* Os espagadores sdo usados para fixar a unidade de ajuste de curso em uma posi¢ao de curso intermediario.

Especificacoes do amortecedor de impacto

Unidade de ajuste de curso do lado direito 2) intermediaria
A: Com parafuso de ajuste | L: Com amortecedor de H: Com amortecedor de S
Sem impacto de baixa carga + impacto de alta carga +
unidade [Com Com Pargfuso Com [Com Pargfuso [Com Com
\M longo de ajuste ourto llongo de ajuste @W‘JU' G
] Sem Nada | SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
% A: Com parafuso de ajuste] AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 E do 2 io HEH7
8 [Comespagadorcurto]| A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 = —
E [comespagadorlongel A7S | A7A | A7A6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 | | (Lado esquerdo]  [Lado direflo)
2 [L: Com deimpactode | LS | LA | LA6 | LA7 | L | LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 nidade H__ , Edade H
 |Balke 190 4 Com espagadorcurio] L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H?
2 | sjuste | Comespacadoriongo | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7
£ [H: Com de impacto de HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7
§ |dlacargat [ Com espagadorcuty H6S | H6A | H6A6 | HGA7 | H6L | H6L6 | HEL7 | H6H | H6 | H6H?
|5 |ajuste | Comespagadoriongo| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H |H7H6 | H7

Tipo Unidade de Di&metro (mm) _ Modelo ] RB1007 | RB1412 | RB2015

ajuste docurso| 25 32 40 Absorgdo méx. de energia (J) 59 19,6 58,8

Padrio L RB1007 RB1412 AmOftecimer}to do curso (mm) 7 12 15
H RB1412 RB2015 Velocidade méx. de colisao (mms) 1500 1500 1500

{Amortecedor de impacto/ L RJ1007H RJ1412H F éncia max. de operagéo (Ci 70 45 25
tipo macio (-XB22) H RJ1412H — — Forgada | 4,22 6,86 8,34
mola (N) | Retraida 6,86 15,98 20,50

Faixa de de trabalho (°C) 5a60

Nota) A vida util do amortecedor de impacto é diferente daquela do cilindro MY1B,
dependendo das condigdes de operagao. Os ciclos operacionais permitidos
sob as especificagdes prescritas no nosso catalogo sdo mostrados abaixo.

1,2 milhdes de ciclos
2 milhoes de ciclos

ermitidos acima.

RB0806
RB1007 a RB2015
Nota) A vida Uil especificada (periodo de troca adequado) é o valor a temperatura ambiente (20 a

25 °C). O perfodo pode variar de acordo com a temperatura e outras condigdes. Em alguns
casos, 0 amortecedor de impacto pode precisar ser substituido antes dos ciclos de operagéo
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série MY 1B

Saida tedrica Peso
Unidade: N Unidade: kg
ia Area d B do de trabalho (MP: Peso d
DIEHEE® prg?;f ressdo de trabaiho (MPa) Peso supoens:Ia?eral Peso da unidade de ajuste
(mm) fmm) | 02 | 03 | 04 | 05|06 |07 |08 N Peso | adicional | (por conjunto) | g0 Curso (por unidade)
25 490 | 98 | 147 | 196 | 245 | 204 | 343 | 392 D'(arm;m bésico | por 50 mm
. Pesoda | Pesoda | Pesoda
32 804 161 | 241 | 322 | 402 | 483 | 563 | 643 de curso Peso tipo ABB | ,nidade A|unidade L|unidade H
40 1256 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 | 1005
Nota) Saida tedrica (N) = Pressao (MPa) x Area do pistao (mm?) 25 1,14 0,11 0,02 0,06 010 018
32 2,28 0,17 0,02 0,12 0,21 0,40
40 3,11 0,25 0,04 0,23 0,32 0,49
Célculo: (Exemplo) MY1B25-300AZ
Peso basico........ccceuee 1,14 (kg)
Curso do cilindro........... curso de 300 mm
Peso adicional .............. 0,11 kg/curso de 50 mm

Peso da unidade A ....... 0,06 (kg)
1,14+ 0,11 x 300 + 50 + 0,06 x 2 = 1,92 kg

Oegées

Unidade de ajuste de curso/Referéncia

MY - A [25]L2]-[6N]

l Espagador de fixagdo
Unidade de ajuste do curso intermediaria
n Nada | Sem espacador
75 D'az'?e"o 6[] | Espagador curto
mm .
32 32mm Ref. da unidade 701 | Espagador longo
20 40 mm [Simbold Unidade de ajuste do curso |Posta lModeIo de entrega
Al Unidade A Esqueta do espacador
A2 Direita [ Nada [Unidade instalada %
R [ N_Jsoments espagacor
et * Os espagadores s&o usados para fixar a unidade de ajuste de
H1 . Esquerda curso na posigao de curso intermediario.
Unidade H =z " .
H2 Diga * Os espacgadores sdo enviados em um conjunto de duas
Nota) Consulte a pagina 1177 para obter pecas

detalhes sobre o intervalo de ajuste.

Lista de pecas

MY-A25L2 MY-A25L2-6 MY-A25L2-7 MY-A25L2-6N
Sem espacador Com espacador curto Com espacador longo Somente espacador curto

i Espagador curto

MY-A25L2-7N
Somente espacador longo

i i Espacador longo

i i Espacador curto

Suporte lateral/Referéncia

Diametro
Tino mm) 25 ‘ 32 40
Suporte lateral A MY-S25A MY-S32A
Suporte lateral B MY-S25B MY-S32B

Para obter detalhes sobre as dimensdes, consulte a pagina 1183.
Suportes laterais consistem em um conjunto de suportes direito e esquerdo.
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Capacidade de amortecimento

Selecdo do amortecimento

Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente tipo basico

Canacidade de ahearein 0 S o ndadne o o cta o

série MY1B

Curso de amortecimento pneumético Unidade: mm

<Amortecimento pneumatico>

Os amortecimentos pneumaticos sdo um
recurso padrao em cilindros sem haste unidos
mecanicamente.

O mecanismo de amortecimento pneumatico é
incorporado para evitar o impacto excessivo do
pistao no final do curso durante a operagdo em
alta velocidade. Portanto, o objetivo do
amortecimento pneumatico ndo é desacelerar
o pistao préximo do final do curso.

Os intervalos de carga e velocidade que os
amortecedores pneumaticos podem absorver
estdo dentro dos limites do amortecimento
pneumatico indicados nos gréficos.

<Unidade de ajuste do curso com
amortecedor de impacto>

Utilize esta unidade quando estiver operando
com uma carga e velocidade superiores a linha
limite do amortecimento pneumatico, ou
quando o amortecimento for necessério fora da
variedade de cursos de amortecimento
pneumético eficaz devido ao ajuste do curso.
Unidade L

Utilize esta unidade quando o amortecimento for
necessario fora do intervalo de amortecimento
pneumético eficaz mesmo se a carga e a
velocidade estiverem dentro dos limites do
amortecimento pneumatico; ou quando o cilindro
for operado em uma faixa de velocidade e de
carga acima da linha limite do amortecimento
pneumético e abaixo da linha limite da unidade L.
Unidade H

Utilize esta unidade quando o cilindro for
operado em uma faixa de carga e velocidade
acima da linha limite da unidade L e abaixo da
linha limite da unidade H.

<Fixacao da unidade>

A unidade pode ser fixada apertando uniformemente
0s quatro parafusos de fixagdo da unidade.

<Ajuste do curso com parafuso de ajuste>
Solte a porca de trava do parafuso de ajuste e
ajuste o curso da placa lateral de travamento
usando uma chave Allen. Aperte a porca de
trava novamente.

<Ajuste do curso com amortecedor de
impacto>

Solte os dois parafusos de fixagéo da placa de
travamento, gire o amortecedor de impacto e
ajuste o curso. Entdo, aperte uniformemente os
parafusos de fixagdo da placa de travamento
para prender o amortecedor de impacto.

Tome cuidado para nao apertar demais os
parafusos de fixagao. (Consulte “Torque de
aperto para parafusos de fixacao da placa de
travamento na unidade de ajuste de curso”.)
(Nota)

Embora a placa de travamento possa ser
levemente dobrada devido ao aperto do
parafuso de fixagcdo da placa de travamento,
isso ndo afeta o amortecedor de impacto e a
fungéo de travamento.

MY1B25

Colisdo horizontal: P = 0,5 MPa

: ]
[ ]
; i 11

3aa,~/

2000
1500}

1000}

DN

lgad‘ .

e

500
400

300
200

Velocidade de colisao mm/s

100!
1 2

3 4 SJ 10 20 30 40
m2:m3 max.

m1 max.

Massa da carga kg

MY1B32

Colisdo horizontal: P = 0,5 MPa

Curso de amortecimento
15
19
24

Diametro (mm)
25
32
40

Torque de aperto para parafusos de fixagdo da unidade
de ajuste de curso Unidade: N-m

Diametro (mm) Torque de aperto

Unidade
A

25 3,5

32 58

40 13,8

I|r|» T|r|>»I|r

Torque de aperto para parafusos de fixacéo da placa de

1 il
500 i - ]

1000}

2| 4

na unidade de ajuste de curso Unidade: Nem

=
]
=
-~}

=
NE
=
=

Diametro (mm)

25

Unidade | Torque de aperto
L 1,2

=
=
=
oo

3,3

L0, 74

g

VAM ]

500
400
300

200

Velocidade de colisdo mm/s

100! 4

H
L
32 H
L

40

H 10

Célculo da energia absorvida para a unidade de ajuste
do curso com amortecedor de impacto ) iqade: N.m

1 2 3 45 20 30 40 50

10
. Lma max.
m2 max.

Massa da carga kg

m1 max.

MY1B40

Colisdo horizontal: P = 0,5 MPa

2000
1500}

Colisao
horizontal

Colis&o vertical | Coliséo vertical
(para baixo) | (paracima)

Tipo de
impacto

o

1000}

ol I S |
-
f
\

Energia
cinética E1

?

g
LA
g

500
400

Energia de

empuxo E2 Fs-mgs

F-s ‘ Fs+m.gs

300
200

Energia

absorvida E Ei+E2

Velocidade de colisdo mm/s

100!

2 3 45 10 20 50

m2 méx. m3 max. m1 max.

Massa da carga kg

Simbolos
1 Velocidade do objeto de impacto (m/s)

Empuxo do cilindro (N)

Curso do amortecedor de impacto (m)

Massa do objeto de impacto (kg)

:  Aceleracgao gravitacional (9,8 m/s2)

Nota) A velocidade do objeto de impacto é medida

no momento do impacto com o amortecedor

de impacto.

game

-}

A\ Cuidado

1.Seja cauteloso para nao prender suas
maos na unidade.

* Ao usar um produto com a unidade de ajuste
do curso, o espaco entre a mesa deslizante
(deslizador) e a unidade de ajuste do curso
torna-se estreito no final do curso,
resultando em perigo de as maos ficarem
presas. Instale uma capa protetora para
evitar o contato direto com o corpo humano.

Porca de travamento
do parafuso de ajuste’

Parafuso de fixacdo
da unidade
Parafuso de
fixagao da placa
de travamento

de impacto

2.Nao opere com a unidade de ajuste do
curso fixa em uma posicéo intermediaria.
Quando a unidade de ajuste do curso é fixada
em uma posicdo intermediaria, pode ocorrer o
deslizamento, dependendo da quantidade de
energia liberada na hora de um impacto. Em
tais casos, é recomendada a utilizagdo dos
suportes de montagem do retentor para ajuste,
disponiveis sob encomenda “-X416” e “-X417".
Para operagdo com outros comprimentos,
consulte a SMC. (Consulte “Torque de aperto
para parafusos de fixag@o na unidade de ajuste
de curso”.)

3.Veja a figura abaixo quando utilizar o
parafuso de ajuste para executar o
ajuste do curso.

Quando o curso efetivo do amortecedor de
impacto diminui como resultado do ajuste de
curso, a capacidade de absorgdo diminui
drasticamente. Fixe o parafuso de ajuste na
posicéo onde se projeta aproximadamente 0,5 mm
a partir do amortecedor de impacto.
Parafuso de ajuste
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Amortecedor de impacto ;

4.Nao use um amortecedor de impacto
juntamente com o amortecimento

pneumatico.
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série MY1B

Construcao 025, 032, 040
MY1B25 a 40

RN

11—

D

T T ) S

Lista de pecas

N° Descricdo Material IQtde. Nota N° Descricéo Material IQtde. Nota
1 | Tubo do cilindro Liga de aluminio 1 | Anodizado duro 22 Ago inoxidé 4
2 | Cabegote traseiro Liga de aluminio 2 Pintado 23 | Pino da mola Ago-carbono 2
3 | Saliéncia do amortecimento Poliacetal 2 24 | Anel de vedagéo ima de borracha 2
4 | Balancim do pistao Liga de aluminio 1 Anodizado 25 | Parafuso sextavado interno|  Aco cromo-molibdénio 6 Cromado
5 | Pistao Liga de aluminio 2 Gromado 26 | Paratuso sextavado interno|  Ago cror é 4 Cromado
6 | Tampa lateral Poliacetal 2 27 | Parafuso de cabega fina| Aco é 4 Cromado
7 | Anel de desgaste Poliacetal 2 29 | Chave paralela redonda dupla Ago-carbono 2
8 [Piaca traseira Ao inoxidavel 2 30 | Bujfio sextavado interno Ago-carbono 4 (Tubma;g";ﬁ.?;’“ma 7
9 | Agulha de amortecimento Ago laminado 2 |Revestido com niquel pgs)
10 | Batente Ago-carbono 4 |Revestido com niquel 31 |ima ima de terras raras 2
11 | Separador da correia Poliacetal 2 32 | Tampa superior Acgo inoxidével 1
12 R.olele guia Poliacetal 1 35 | Bujao sextavado internol Aco-carbono 2 (Tubmaégocrg;?;im .
13 | Pino paralelo Ago-carbono 1 pgs.)
16 | Grampo da correia de polibutileno | 2 36 | Anel retentor tipo CR Ago 2
21 | Rolamento Poliacetal 2 38 | Esfera de aco Ago 2
Lista de vedagao
N° Descrigao Material_|Qtde MY1B25 MY1B32 MY1B40 * O kit de vedagzo inclui () 8, {9, €0 e
14 | Correia de vedagao UeanoPolenide | 1 MY40-16A €3. Solicite o kit de vedagdo com base
em cada diametro.
15| Banda de vedagéio contra poeira | Acoinoxdével | 1 MY1B40-16 * O kit de vedagdo inclui uma
33 Iateral Poiarica | 2 MYB32-15BA5901B | MYB40-15BA5902B embalagem de graxa (10 g). Quando
0-ring NBR KA00320 . KA00320 (2 e @5 séo enviados de forma
28 2 (95,1 x 83 x 01,05) | (97,15 x 93,75% 01,7) (97,15 x 83,75 x 81,7) independente, um pacote de graxa &
37 |cactada \BR 2 | MYB25-16GA5900 | MYB32-16GA5901 | MYBA0-16GA5902 incluido. (10 g/curso de 1000 mm)
17 NBR 2
18 |Vedago do pistio NBR 2
19 |Vedagdio do NBR 2 MY1B25-PS MY1B32-PS MY1B40-PS Nota) Para obter informagdes sobre o
20 | Gaxeta da camisa NBR 2 procedimento de substituicdo das
34 [oring \ER > pegas de reposicao/vedagdes,

1180
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Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente tipo basico

Tubulacao padrao/tubulagao centralizada 025, 932, 040

MY1B25[1/32[]/40[]—[ Curso |Z

série MY1B

(LL) L 2 x 2 x oB profundidade
4 x MM profundidade M do furo escareado C P(MY1B[JG)
PA E oLD furo passante (Bujao sextavado interno)
; \ | g
= — o =
: ArEE
= Z
o] c gl (e
E Agulha de, GB
P Q + Curso amortecimento P
(Bujao sextavado interno) (Bujao sextavado interno)
Vista B Vista A
P PC Rosca de montagem do suporte flutuante P
(Bujao sextavado interno) a (2 x JJ profundidade da rosca da (Bujao sextavado interno) LW
a base do furo escareado KK) 1
I I g
\ [l = I
B— T Q{i} )c wiw —A
IS
] \
i P
|G| (Conexao) 2 x oT profundidade do P G
A furo escareado E (Conexao) N

&
»

XXX

Z + Curso

2z

(Bujao sextavado interno)

(Bujao sextavado
interno)

(Conexao)

= Lw 2z ZZ(MY1BJG) vV 2x2xJ
MY1BOG g (Bujdo sextavado interno) (Bujéo sextavado interno) profundidade K MY1BOIG
Tubulagéo padrao/tubulacao centralizada (mm)
Modelo | A | B|C | E |G |GB| H J JJ K |KK| L |[LD|LL|LW| M MM N |NC |NE |NF |NH [NW
MY1B25(]/110| 9 |55| 2 | 16 |24,5| 54 | M6x1 |M5x08| 95| 9 [110[56 |55 | 42| 9 |M5x0,8| 30 | 18 |402|40,5| 39 | 53
MY1B32(]|140| 11 |66 | 2 | 19 [285| 68 [M8x 1,25 M5x0,8| 16| 10 |140|6,8 | 70 | 52 | 12 | M6x1 | 37 | 22 |50,2| 50 | 49 | 64
MY1B40(]/170| 14 | 85| 2 | 23 | 35 | 84 [M10x1,5| M6x1 | 15| 13 [170|8,6 | 85 | 64 | 12 | M6x1 | 45 [265|627| 62 |615| 75
Tubulacao centralizada
Modelo P |PA|PB|PC|PD|PP|PG| Q QW|RR| T |TT |VV |WWXXX YH |YW| Z | ZZ
Modelo |QQ|SS |UU | XX
MY1B25(]| Rc1/8| 60 | 30 |55 | 6 | 12 | 7 |206| 42 | 15 | 10 |14,5(23,3| 11 |155|38,5| 46 | 220 |Rel/t6
MY1B25(1| 16 | 6 | 18 | 265
MY1B32[]|Rc1/8| 80 | 35 | 70 | 10 | 16 | 8 [264| 51 | 16 | 10 | 16 [28,5| 12 | 20 | 48 | 55 | 280 |Rc/l6
MY1B3201| 16 | 11 | 32 | 40
MY1B40L]| Rc1/4 | 100 | 40 | 85 | 12 |185] 9 |322| 59 [23,5| 14 | 20 | 35 | 14 [23,5|60,5| 67 | 340 | Rctl8
MY1B40(1)| 24 | 12 | 35 | 47
Com conexodes na base Variacoes de conexoes
Y MY1BOG Y » A conexao da tubulagdo do cabegote traseiro
ﬁf o pode ser livremente selecionada para melhor
%) @ @ LTI “& atender as diferentes condi¢des de tubulagao.
A 1
o — =
§ » z oD VarlagDoes dz conexoes
. Tubulaca irecdo de operacao
= éik:i,f N afiic: o] Com conexdes na base (ZZ) p:d't%ggao s ¢
* Esta figura mostra as dimensdes de = (O-ring aplicével) <:II n

usinagem recomendadas da

superficie de montagem, quando

vista do lado do cilindro.

Tubo da
tubulacao

Tubulagéo centralizada

Tamanho do orifiio para tubulagdo centralizada na base Usie olado damortagem com as dimensées acme)
Tubulagdo padrao/tubulacio centralizada (mm)

Modelo

WXX| Y| S|d|D|R

0-ring aplicavel

MY1B250

155]16,2| 55 1.4] 11

MY1B320]

co

20 |20,4| 55 11,4 11

MY1B400)

6
6
235(259| 6 | 8 [13,4] 11 Ci11.2

Tubulaco centralizada (mm)

Modelo

WX| SS

MY1B250)

265| 10

MY1B320)

40 | 55

MY1B400)

47 6

Tubulagao
centralizada

Diregdo de operacao

Nota) Consulte “Com conexdes na base” na esquerda.
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série MY1B

Unidades de ajuste do curso

Com parafuso de ajuste

MY 1B/ Diametro |[]—[ Curso |AZ

=/
—

S

Unidade de ajuste do curso -

i@ﬂ ol -
E: %:Cg 8>
(mm)
Ciindro aplicavel | E | EA | EB | EC | EY | FC | h T w
MY1B25(]| 20 10 49 65 |535| 13 | 3,5 |5(max.16,5) | 60
MY1B32[] | 25 12 61 8,5 67 17 | 45 | 8(méx. 20) 74
MY1B40(] | 31 15 76 95 [815] 17 | 45 | 9 (max. 25) 94

Com amortecedor de impacto de baixa carga +

parafuso de ajuste

MY1B/[ Diametro |[]—[ Curso |LZ

o,_
h

LN

j=i
—

Unidade de ajuste do curso

e
EA
E: 0=
i 5
i
S

(Curso do amortecedor de impacto) T

Com amortecedor de impacto de alta carga +

parafuso de ajuste

MY1B/[ Diametro |[]—| Curso |HZ

T

1=

Unidade de ajuste do curso

?Bv Amortecedor de impacto
Amortecedor de impacto ‘EE‘ E l Pegads tibalo © ‘
- = iy ul T + = i T
=i /‘g‘i N 19 %: =i /‘g‘: ; Q>
w| > w
g @g ! Q} g ©g N
* Como a dimensao EY da unidade H é maior do que a altura do topo da
mesa (dimens&o H), quamdo uma pega de trabalho excedendo o
comprimento total da mesa deslizante (dimensao L) for montada, permita
uma folga de tamanho “a” ou maior no lado da pega de trabalho.
(mm) (mm)
Cilindro aplicavel | E | EA |EB |EC |EY | F |FB | FC | FH | FW Cilindro aplicavel | E | EA |EB |EC |EY | F | FB | FC | FH | FW
MY1B25(] | 20 | 10 | 49 | 6,55 |535| 6 | 33 | 13 | 12 | 46 MY1B25(] | 20 | 10 | 57 | 85 |575| 6 | 43 | 17 | 16 | 56
MY1B32[] | 25 | 12 | 61 | 85 | 67 6 43 | 17 | 16 | 56 MY1B32(] | 25 | 12 | 74 [11,5| 73 8 57 | 22 | 22 | 74
MY1B40(1| 31 | 15 | 76 | 95 |815] 6 | 43 | 17 | 16 | 56 MY1B40(] | 31 | 15 | 82 | 12 | 87 | 8 | 57 | 22 | 22 | 74
Ciindroaplicavel | h | S | T T W |0 coemoricey Ciindroaplicavel | h | S | T T w e pado " | a
MY1B25(1 | 3,5 |46,7| 7 |5 (max. 16,5)| 60 RB1007 MY1B25(] | 45 |67,3| 12 |5(max.165) | 70 RB1412 4,5
MY1B32[] | 45 [67,3| 12 | 8(max.20) | 74 RB1412 MY1B32[] | 55 |73,2| 15 | 8(méx.20) | 90 RB2015 6
MY1B40[1 | 45 |67,3| 12 | 9(max.25) | 94 RB1412 MY1B40(] | 55 |73,2| 15 | 9(méx.25) | 100 RB2015 4
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Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente tipo basico

Suportes laterais

Suporte lateral A
MY-S[CJA

L]
?1 2x0G

série MY1B

!
: - wt
C
D
Suporte lateral B
MY-S[IB &
} { 2x4 MY18
-Z
/ {
| ——r1 T td MY1H
-Z
¢ MY1B
D
MYIM
(mm)
Referéncia | Cilindroaplicivel | A | B | C | D | E | F | G | H J M1
coza| MY1B25 |61 | 75
MY-S253 MY1B32 70 84 35 | 50 | 8 5 95|55 M6 x 1 MY"'I
MY-S328 | MY1B40 87 |105| 45 | 64 [11,7] 6 |11 6,6 | M8 x 1,25
* Suportes laterais consistem em um conjunto contendo suportes direito e esquerdo. mlh

Guia para aplicacao de suporte lateral

Em modelos de curso longo, o tubo do cilindro pode sofrer deflexao, dependendo do seu préprio peso e da carga. Nesse caso,
use um suporte lateral na segdo central. O espagamento (L) do suporte ndo deve ser maior do que os valores mostrados no

gréafico abaixo.
m
3

-
N
-
X

A Cuidado

1. Se as superficies de montagem nao forem medidas corretamente, o
cilindro pode ndo operar de maneira adequada. Portanto, ndo se
esquega de nivelar o tubo do cilindro quando for monta-lo. Além disso,
para a operagdo de curso longo envolvendo vibragédo e impacto, &
recomendado o uso de um suporte lateral.

2. Utilize os suportes apenas para esse fim.

Massa m (kg)

S |23
<

my2
HO
MY3A
60 ‘ MY3B
(1550) MYsM
50 [MY1B40 1
(1350) \
40 rMy1B32 ‘ \ \
30 (1100
MY1B25 \
20
10
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

Espagamento do suporte L (mm)
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série MY1B

Suportes flutuantes MY[1-J25/MY[1-J32/MY [1-J40

Facilita a conex&o a outros sistemas guia.
Exemplo de aplicacao Exemplo de aplicacao
Peca de trabalho

Peca de trabalho

Suporte flutuante

Dimensao de montagem
Um conjunto de suportes pode ser montado em dois sentidos

para combinagdes compactas. s Zaz
2 ©
4-0MM L
o ¢ o =
@ j w
; ‘ E & & E
i o ol Secdo de
©la i i @It detalhe Za2
L ; Secéio de detalhe Z o o (;":::fe';’
& (1 (intervalo de ajuste) T !
F af @ @
B3 <]
Bz 4 Zbs
z B
N C1 e HES HE!
1 g ] al ::[
; ‘T 8 il L \P@{ J) H
T T =
&3 {
< < | 2|t ! Segdo de
\ detalhe Za2
/ (intervalo
c Sentido de Sentidode 2x2xoLD de ajuste)
montagem (1) montagem (2)
(mm) (mm)
L Cilindro Comum Sentido de montagem (1) L Cilindro Intervalo de ajuste
Referéncia aplicavel D G H J VM A B C E Referéncia aplicavel G H JJ L P | LD Ea | Eb
MY-J25 | MY1B25(]| 40 | 60 | 3,2 |35 |55 | 63 | 78 | 39 | 100 MYAJ25/MY1B25(1| 55 | 22 | M6x1 | 55| 12 | 95| 1 1
MY-J32 MY1B32[]| 55 | 80 | 45| 40 | 65| 76 | 94 | 47 | 124 MYAJ32 MY1B32(]| 60 | 22 | M6x1 |55| 12 | 95| 1 1
MY-J40 | MY1B40(1| 74 [100| 4,5 | 47 | 65| 92 |112| 56 | 144 MYAJ40|MY1B40L]| 72 | 32 | M8x125|65| 16 | 11| 1 1
. Cilindro Sentido de montagem (2) Interval de ajuste R Cilindro
Referéncial aplicavel | A TB1|Ba|Ba|Ci]Ce] F|El]Ez Referéncia el A2 (B2 | C2 | D2 | F2 | K2 | Q2
MY-J25 |MY1B25(1| 65 | 28 | 53 | 78 | 14 | 39 | 96 | 1 1 MYAJ25/MY1B25(]| 63 | 61 |305]|40 | 73 | 14 | 6
MY-J32 MY1B32(1]) 82 | 40 | 64 | 88 | 20 | 44 [111| 1 1 MYAJ32 MY1B32[]| 73 | 72 | 36 | 46 | 84 | 14 | 6
MY-J40 MY1B40(]) 98 | 44 | 76 |108| 22 | 54 [ 131 1 1 MYAJ40 MY1B40[1{935)| 88 | 44 | 55 |[104]| 19 | 8
Nota) Suportes flutuantes consistem em um conjunto de suportes direito
e esquerdo. . .
- i - MY[1-J25 a 40 (1 conjunto) Lista de pecas
Instalacdo dos parafusos de fixacao Torque de aperto Descricio Matenal Qde]  Nota
Arruela de Parafuso ara parafusos . Revestido
Deslizador Pino pressédo conica  de fixagao ge fix';géo Suporte Ago laminado 2 | com niquel
(Balancim do pist&o), " Revestido
Referéncia Torqumj;)a i Pino Ago-carbono 2 | com niquel
MY_19E | Arruela de Revestido
} H» { P MY-J25 3 presséo conica Ago-carbono 2 | com niquel
i ) MY-J32 5} Parafuso Ago ] Revestido
| | MY-J40 5 de fixagao cromo-molibdénio | 2 | com niquel
L Pegas incluidas

Precauc¢des na operacao do suporte flutuante

A\ Cuidado

Ao conectar a uma carga que tem um mecanismo de guia externo, use um mecanismo de absorcao de discrepancia.

Monte os suportes de montagem de guia externo e os suportes flutuantes em um lugar onde o grau de liberdade requerido para os eixos Y e Z flutuantes
possa ser garantido._ ) B i

A drea de transmisséo de empuxo do suporte flutuante deve ser fixada de modo a n&o entrar em contato parcialmente com o corpo.

* Consulte as “Coordenadas e momentos” na selegao de modelo na pagina 1215 para obter detalhes sobre os eixos Y e Z flutuantes.
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série MY 1B
Montagem do sensor magnético

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Deteccao no fim do curso)

MY1B (tipo basico)

025 a 040

& 1

©
(=3

.

oo}

Faixa de operacao
MY1B (tipo basico)

(mm)

Modelo do sensor

Diametro

magnético

25

32

40

D-M9CI/M9IV
D-M9CIW/M9IWV
D-M9CJA/M9LJAV

5,0

5,5

5,5

D-A9[1/A9CIV

7,0

10,0

9,0

Nota) Valores que incluem histerese sao para fins de diretriz apenas, nao sdo uma
garantia (presumindo cerca de 30% de dispersao) e podem mudar

substancialmente conforme o ambiente.

Posicao adequada de montagem

do sensor magnético (mm)
Modelo| D-M9[]
do sensor D-M9[ 1V
magnéticol D-M9[JW D-A9[]
D-M9[JwVv D-A9[]V
D-MO[JA
D-M9[JAV
Digmetro A A
25 83 79
32 116,5 112,5
40 137,5 133,5

Nota) Ajuste o sensor magnético apés confirmar as
condigdes de operacéo na situag&o real.

Suporte de montagem do sensor magnéticolreferéncia

Modelo do sensor

Diametro (mm)

D-M9CJA/M9LJAV
D-A9[J/A9IV

magnético 025 a 940
D-M9I/M9IV
D-M9IW/M9[ 1wV BMY3-016

1
: em “Como pedir”.
1

\

\

\BMY3-016

Os seguintes sensores magnéticos podem ser montados além dos sensores magnéticos aplicaveis listados

* Sensores de estado sélido normalmente fechado (N.F. = contato b) (D-F9G/F9H) também estéo disponiveis. Para obter detalhes, consulte a pagina 1577.
* Com conector pré-cabeado também disponivel para sensores de estado sélido. Para obter detalhes, consulte as paginas 1626 e 1627.
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série M Y_1B

Produzido sob encomenda:

especificacoes individuais
Sg;r:cﬁgzac;%rgsa‘: s;r;oz jgllgntprzgaa.obter informacdes detalhadas sobre dimensoes,

Simbolo
n Rosca de insercao helicoidal -X168
A rosca com insercao helicoidal é usada para a rosca de mc da mesa i sendo que o tamanho da rosca é o mesmo que o modelo padrao.

MY1 B[ Diametro |-[ Curso || |Z - [Sensor magnético| [Sufixo]- X168

Unidade de ajuste do curso

Tipo/Diametro 25 32 40
[B]  Tipobasico |
Exemplo) MY1B40G-300LZ-M9BW-X168
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