Cilindro sem haste acoplado mecanicamente

Série MY2
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Cilindro sem haste ac

T I
| Os trés tipos tém a mesma altura de cilindro

! e atuador (cilindro). ™

aior capacidade de carga

A massa da carga dinamica foi aumentada e o desempenho da guia foi melhorado. (Comparado a série MY1 anterior.)

Guia do seguidor do came ( Guia linear )
\

A rigidez superior do seguidor 60 . 100 m M
do came diagonal e a mudanga r T~ Lt 1
no angulo de montagem [ 30 % %
proporcionam maior capacidade 50 \ ! . - _ o z
de carga e de momento. ms £ I £
— 5 — =
MY1C g 40 § g %
Sequidor do came diagonal s g 20 8 3
Sequidor do came lateral s a3 5] 2
© = © 50 £
g £ « k]
° k| ° s B
o 9 @ _g 10¢
8 20 S 10 3 @
= £ | = g
= = g
16 25 40 16 25 40 LT 25 40 LT 25 40
Diametro (mm) Diametro (mm, Diametro (mm) Diametro (mm)
MY2C % MyY2C MY2HT MY2HT
My1C My1icC MY2H MY2H
MY1H MY1H
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Série

MY2C
MY2H (eixo simples)
MY2HT (eixo duplo)

MY1C, MY1H

| Facil substituigéo do corpo do cilindro || Flexibilidade de montagem aprimorada || Dois modelos de montagem

O cilindro pode ser substituido sem a O design de baixo perfil permite a defendaem T do furo passante

remocéao da peca de trabalho montagem do amortecedor de H

E possivel desacoplar o cilindro com a impacto de carga pesada (unidade H)
simples remogéo dos quatro parafusos de sem interferir na pega de trabalho. m

montagem para depois puxa-lo na diregcao Peca de Q

das setas.
Montagem de sensor
magnético em dois lados

Peca de trabalho

Parafuso de

Topo
Amortece
e seiz b0 g U ger o
©lo o ©
]| Opcionais Padrao com amortecimento
Suporte lateral opcional disponivel pneumatico e tubulagao centralizada
(série MY2C)

O suporte lateral impede a deflexao da
guia para a aplicagao de curso longo.

Variacoes da série

Modelo Diémetro| Curso padréo (mm) (é‘usrsg rm)i' Produzido sob
(nm) [ 50 [100[150]200250] 300] 350] 400] 450 500 550] 600] 700] 800 | 900 [1000[1200[1400[1600[1800[2000] "fom) - | encomenda
- Cursos
myac 16 = (3000 | intermedidrios
Guia seguidor do came para 816) . Cursos longos
M Y2H ' insercao helicoidal
Guia linear/eixo simples| 25 1500 | Amurfecedur de
a(ljaog?ﬁ) impacto tipo

M Y2 H T 40 P macio montado da
Guia linear/eixo duplo série RJ

Nota) A disponibilidade para produgao sob encomenda varia, dependendo do tamanho e do modelo.
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Série MY2
Selecao de modelo 1

A seguir estdo as etapas para selecao da série MY2 mais adequada a sua aplicagéo.

Padroes para selecao de modelo por tentativas

Mgi&liire]ggc Tipo de guia Padroes para a selegéo da guia Gr?ﬂc.os- para vgalores
MY2C |Guia seguidor do came Precisao da mesa deslizante aprox. £0,05 mm "=2  |Consulte a pagina 1361.
MY2H |Guia linear (eixo simples) Precisdo da mesa deslizante £0,05 mm ou menor "#2|Consulte a pagina 1362.
MY2HT | Guia linear (eixo duplo) Precisdo da mesa deslizante 0,05 mm ou menor "22|Consulte a pagina 1363.

Nota 1) Use a precisao de cada guia como uma orientagéo para seleg@o. Entre em contato com a SMC se for
necessdria a garantia de precisao.

Nota 2) A precisdo indica o deslocamento da mesa (no final do curso) quando 50% do momento admissivel mostrado
no catélogo for aplicado. (Valor de referéncia)

Fluxograma de selecao

Condigoes de operacao

m: Massa da carga (kg) Orientacao de
: montagem:
V : Velocidade (mm/s) Precisio:

P : Pressao de trabalho (MPa)

Selecéo do modelo de cilindro por tentativas

MY2C: Com guia seguidor do came
MY2H: Com guia linear (eixo simples)
MY2HT: Com guia linear (eixo duplo)

@ Selecione uma guia

adequada para a aplicagao.
. Selecione um cilindro

NAQO  de tamanho maior.

Reexamine as condicdes de operacao.

Massa da carga
m < mméx

@sm

Determinagéo do
momento admissivel
[Sa] <1

Altere o tipo de guia.

~ Selecione um cilindro de
NAO tamanho maior.

Altere o tipo de guia.

<

°5s

£

SIM 58

E2

Exame do mecapismo de 2§
amortecimento no final do curso SE
83

% °

Tipo L
Unidade de ajustc> mm)
do cursg

SIM @SIM

|‘| SIM
Exame da com <
sensor magnético (tipo)

@ + Ao usar uma unidade de amortecimento externa, recomendamos a instalagdo de uma
Modelo unidade adequada perto do centro de gravidade da carga.
selecionado E possivel selecionar todos os modelos de cilindro sem haste unidos mecanicamente
de acordo com o procedimento indicado acima.

Consulte 0 manual de instrugdes separado para obter mais explicagGes e consulte a
SMC em relagao a quaisquer perguntas.

Unidade de
amortecimento
externo

Amortecimento
pneumatico

1358 SMC
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Selecdo de modelo Série MY2

’ Tipos de momento aplicados nos cilindros sem haste ‘

Varios momentos podem ser gerados dependendo da orientac@o de montagem, da carga e da posicao do centro
de gravidade.

Coordenadas e momentos Zz
A

Ms: Guinada

M: Afastamento .sz B
N MY1H
X~ M:: Rolamento y -z

Momento estatico YN

Montagem horizontal

Montagem no teto Montagem na parede

Y1H

]
32
=

M2

X ' y % % ow
| X T Yy x z
v I v My2e
mixg mz X ms X
X9 ° X9 MY2
HCJ
Montagem vertical Orientagdo de montagem | Horizontal Teto Parede Vertical MY3A
Carga estéicam m m2 ms ma "\ MY3B
M mixgxX|m2xgxX — maxgxZ ‘MY3M
Lo
i=y
C\m\ S5 | M |mixgxV|mexgxY|mxgxZ| —
o v
z so
Nz Y Ms — —  |msxgxX|mexgxY
Nota) ms € uma massa que pode ser movida pelo empuxo. Use 0,3 a 0,7 vezes
o empuxo (pode diferir dependendo da velocidade de operagao) como

g: Aceleracéo gravitacional um guia para o uso real.

Momento dinamico

Orientagao de q )
montagem Horizontal | No teto | Parede | Vertical
Carga 14
dinamica Fe 700 Xvaxmnxg
1
Mie 3X FeExZ

0O momento dindmico Mze ndo ocorre.

Momento
dinamico
=
s
B

Mze %x FexY
Nota) Independentemente da orientagdo da montagem, D'D
o momento dindmico é calculado com as
férmulas acima. X0

g:A ¢do gravitaci; Va: i média

%gvc 1359



Série MY2

Momento maximo admissivel/massa da carga maxima

Momento maximo admissivel

Model Diametro Momento maximo admissivel (N-m)| Massa da carga méxima (kg)
odelo (mm) M1 M2 M3 m1 m2 m3
16 5 4 3,5 18 16 14
MY2C 25 13 14 10 35 35 30
40 45 33 28 68 66 57
16 7 6 7 15 13 13
MY2H 25 28 26 26 32 30 30
40 60 50 60 62 62 62
16 46 55 46 20 18 18
MY2HT 25 100 120 100 38 35 35
40 200 220 200 80 80 80

Os valores acima sao os valores méaximos permitidos para o momento e a carga. Consulte cada gréfico em relagdo ao
momento méximo admissivel e 8 massa da carga méxima para uma determinada velocidade do pistao.

Massa da carga (kg)

] /

Momento (N-m)

3
P
S

F1 4—7-.-\M1 =F1xL1 F2 — M2=F2xL2 F3 —

4 3 I

Mz=Fax L3

Selecione o momento, estando ele dentro
da faixa de limites de operagdo mostrada
nos graficos. Note que o valor da massa da
carga maxima pode por vezes ser excedido
mesmo dentro dos limites de operagdo
indicados nos gréficos. Portanto, verifique
também a carga admissivel para as
condicoes selecionadas.

L] L 11 B

<Cdlculo do fator de carga guia>
1. A massa da carga méxima (1), o0 momento estético (2) e o0 momento dinamico (3) (no momento do
impacto com o batente) devem ser examinados para os célculos de seleg&o.
* Para avaliar, use va (velocidade média) para (1) e (2) e v (velocidade de impacto v = 1,4 va) para (3).
Calcule m max. para (1) do gréfico da massa da carga maxima (m1, mz, ms) e Mmax. para (2) e (3) do
grafico de momento maximo admissivel (M1, Mz, Ma).

lassa da carga [m lomento estatico lomento dindmico

Soma de Massa d + Momento estitico [M] §) Momento dinamico [ME] @ 4
fatores de 2q = Massa da carga Momento estatico Momento dinamico

carga da guia maxima [m max.] admissivel [Mmax] admissivel [MEmax]

Nota 1) Momento provocado pela carga, com o cilindro na condi¢ao de repouso.

Nota 2) Momento provocado pela carga equivalente ao impacto no final do curso (no momento do impacto com o batente)

Nota 8) Dependendo do formato da peca de trabalho, podem ocorrer varios momentos. Quando isso acontece, a soma
dos fatores de carga (Za) ¢ o total de todos esses momentos.

N

. Férmula de referéncia [Momento dinamico no impacto]

Use as seguintes férmulas para calcular o momento dindmico quando o choque do impacto do batente for

levado em consideracéo.

m : Massa da carga (kg) V : Velocidade de impacto (mm/s)

Massa da carga maxima

Selecione a massa da carga, estando ela
dentro da faixa de limites mostrada nos
graficos. Note que o valor do momento
méaximo admissivel pode por vezes ser
excedido mesmo dentro dos limites de
operacdo indicados nos graficos. Portanto,
verifique também o momento admissivel
para as condicoes selecionadas.

F :cCarga (N) L1 : Distancia ao centro de gravidade da carga (m)
FE : Carga equivalente ao impacto (no impacto com o batente) (N) MEe: Momento dinamico (N-m)
va : Velocidade média (mm/s) g :Aceleracéo gravitacional (9,8 m/s?)
M : Momento estatico (N-m) v
U =14va(mmis) Fe= L4 pagmNotad) -
100 Fe
Mg = ;7 Fe-L1=005VamLi (N-m)Noas) I Me

Nota 4)% va é um coeficiente sem dimensao para calcular a for¢a de impacto.

Nota 5) Coeficiente de carga média (= ;—):

Este coeficiente é usado para a média do momento de carga maxima
no momento do impacto com o batente, de acordo com os calculos da
vida til.
3. Consulte as péaginas 1366 e 1367 para obter informagdes
detalhadas sobre procedimentos de selecéo.
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Selecdo de modelo Série MY2

Momento/MY2C
MY2C/M1 MY2C/M2 MY2C/M3
50 50 50
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 MY2c4g 10 10
£ £ 3 MY1B
g £ mvaca | £ Z
2 g 2o MY2C40
= £ =
% 5 E 5 % 5 -NZIY1H
s 4 s 4 s 4
8 MY2C25 8 MY2C25) 8 MY1 B
2 2 2 MY2C25 MY1M
1 MY2C16| 1 1 MY1H
MY2C16
I MY2C16| [MY1
|
‘ ‘ HT
05400 20 30040050 1000 1500 05400 200 300400500 1000 1500 05100 200 300400500 1000 1500 MY1
Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistado mm/s Velocidade do pistado mm/s ow
Massa da carga/MY2C
MY2C/m1 MY2C/mz2 MY2C/ms3
60 60 60
50 50 50
30 30 30
20 20 20
2 = =
=S MY2C40 8 MY2C40 S
g | g | g MY2C40
s 10 i s 10 i s 10 i
8 . g ‘ g }
8 MY2C25 8 MY2C25 8 ;
= i = = MY2C25
5 ‘ 5 5
4 4 4
MY2C16
MY2C16
3 8 3 MY2C16
2 2 2
D-UJ
1100 200 300400500 1000 1500 1100 200 300400500 1000 1500 1100 200 300400500 1000 1500 -XD

Velocidade do pistdo mm/s

Velocidade do pistdao mm/s

Velocidade do pistao mm/s
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Série MY2

Momento maximo admissivel/massa da carga maxima

Momento/MY2H (eixo simples)

MY2H/M1 MY2H/M2 MY2H/M3
60 60 60
50 50 50
30 30 30
20 20 20
3 £ E
z IMY2H40 z z MY2H40
s 10 2 10 Y2Hi| | € 10
) I3 o
5 5 5
= = =
5 Y225 5 Nivarizs 5 MY2H25
4 4 4
3 3 3
2 2 2
MY2H16 IMY2H16
; 1 MY2‘H16
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 1 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do pistdo mm/s Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistdo mm/s
Massa da carga/MY2H (eixo simples)
MY2H/m1 MY2H/m2 MY2H/m3
60 60 60
50 50 50
30 30 30
20 20 20
2 2 2
% MY2H40 % MY2H40 % MY2H40
< I ©
é 10 E 10 § 10
© \ ] ©
2 N g g
] ] S
= Hizhs = \MV H25 = MY2H25
5 5 5
4 4 4
3 \MY H16 3 3
MY2H16 IMY2H16
2 2 2
1 1 1
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistdo mm/s
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Momento/MY2HT (eixo duplo)

Selecdo de modelo Série MY2

MY2HT/M1 MY2HT/M2 MY2HT/M3
300 300 300
200 200 200
100 100 100
€ £ € MY1B
=3 z z -z
o o -
£ 50 € 50 € 50
5 s MY2HT40 g MY1H
5 40 MY2HT40 5 40 s 40 MY2HT40| |-Z
=
= =
30 30 30 MY1B
MY2HT25
20 MY2HT25 20 20 mvzut2s| (MY1M
MY2HT16
10 10 10
MY2HT16 mvxris| (MY1H
8 8 8
MY1
s HT
5100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 5900 200 300400500 1000 1500 MY1
) - ) - : - ow
Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistdo mm/s -
Massa da carga/MY2HT (eixo duplo)
MY2HT/m1 MY2HT/m2 MY2HT/m3
80 80 80
50 50 50
30 30 30
20 20 20
o MY2HT40 E: MY2HT40 o MY2HT40
© © ©
=g © =
I I ©
s 10 S 10 S 10
8 8 S
© ‘1—‘ © ©
3 MZHI2S 3 Ninvatirzs 8 Niivztrzs
= = =
5 5 5
4 MY2HT1§ 4 4
MY2HT16 MY2HT16
3 3 3
2 2 2
D-UJ
1 1 ! -XO
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistao mm/s Le;i:nical
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Série MY2

Capacidade de amortecimento

Selecao do amortecimento

<Amortecimento pneumatico>

Os amortecimentos pneumaticos s um recurso
padrao em cilindros sem haste unidos mecanicamente.
O mecanismo de amortecimento pneumatico é
instalado para evitar o impacto excessivo do pistdo no
final do curso durante a operagao em alta velocidade.
O amortecimento pneumético nao age de modo a
desacelerar o pistao proximo do final do curso.

Os intervalos de carga e velocidade que os
amortecedores pneumaticos podem absorver
estdo dentro dos limites do amortecimento
pneumatico indicados nos gréficos.

<Unidade de ajuste do curso com
amortecedor de impacto>

Utilize esta unidade quando estiver operando
com uma carga ou velocidade superiores a linha
limite do amortecimento pneumético, ou quando
o amortecimento for necessario porque o curso
do cilindro esta fora da variedade de cursos de
amortecimento pneumatico eficaz devido ao
ajuste do curso.

Unidade L

Utilize esta unidade quando o amortecimento for
necessario fora do intervalo de amortecimento
pneumatico eficaz mesmo se a carga e a
velocidade estiverem dentro dos limites do
amortecimento pneumatico; ou quando o cilindro
for operado em uma faixa de velocidade e de
carga acima da linha limite do amortecimento
pneumatico e abaixo da linha limite da unidade L.
Unidade H

Utilize esta unidade quando o cilindro for operado
em uma faixa de carga e velocidade acima da
linha limite da unidade L e abaixo da linha limite
da unidade H.

/\ Cuidado

N&o use um amortecedor de impacto juntamente
com o amortecimento pneumatico.

Curso de amortecimento pneuméatico (mm)

Capacidade de absorcao do amortecimento pneumatico e unidades

de ajuste de curso

MY2C1 6 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa MY2H1 6 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa
2000 - 2000 i
< I » i
€ 1500 o E 1500 S
£ L £ N I
g 1000 ™ 21000 ™ H
3 8
g g N i — ]
s 500 L < 500 A
g 400 N el |5 400 N %
2 300 i S 300 ~| e
B ‘ﬁ”% ‘ 3 | |4m,
S 200 Ve 8 200 e T
2 I ° V| eu ™
HINES T
10542 345 10 20 0 10055 2 545 10 ff0 w
mMs Méx. Q m1 méx. m2, m3 max. —m1 méx.
m2 max.
Massa da carga kg Massa da carga kg
MY2C25 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa MY2H25 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa
«» 2000 2000 :
£ 1500 £ 1500 .
E N E N |
2 1000 21000
8 °
g &
£ N £ N
sm e ]
0 T i T
2 (2
2 300 N Mg £ 300
3 i (P 2 s
8 200 e 8 200 0 e, T
’ T I
1001 2 3 45 10 20 36 4050 1001 2 345 10 20 30M050
m3 max. m2, m3 max. J Lm1 méax.
m1, m2 max.

Massa da carga kg’

Massa da carga kg

Diametro (mm) Curso de amortecimento
16 12 MY2C40 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa MY2H40 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa
29 15 2000 it ,,2000 T
0 2 £ 1500 1 m £1500 \‘1 m
o KL
Torque de aperto para parafusos de fixacdo | S 1000 Mo ||| 51000 i,
da unidade de ajuste de curso Nm) 1§ = g o
Diameti i de apert £ T Y E Yy
|am?|go (mm) orque : le aperto £ 500 < ,‘]/%Ue 3 500 "‘7@7‘%
25 18 T 400 i 4%,, o 400 o
. S 300 Hildag S0 11 |2 300 g —]
40 58 g i I g M, "
. . . 200 2
Calculo da energia absorvida para a 3 il 3 20
unidade de ajuste do curso com 100 i 100
amortecedor de impacto (N'm) 3 5 10 20 30 5060 100 200 3 5 10 203 504 100 200
Horizontal Vertical Vertical m3 méx. J‘ mi Max. m1, m2, m3 max. —
(para baixo)| (para cima) ‘mz2 max.
Z Z Massa da carga kg Massa da carga kg
Tipo de
impacto
Energia
cinética
3]
Energia de
empxo Fs Fs+mgs|Fs-mgs
Energia
absoErvwda E1+E2
Simbolos

V: Velocidade de impacto do objeto (m/s) m: Massa do
objeto no impacto (kg)
F: Empuxo do cilindro (N) g: Aceleragao gravitacional (9,8 m/s?)
s: Curso do amortecedor de impacto (m)
Nota) A velocidade do objeto de impacto é medida no
momento do impacto com o amortecedor de impacto.
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Selecdo de modelo Série MY2

\ A\ Precaucoes especificas do produto\

MY2HT1 6 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa
|

T el il el |
2000 ) I Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 57 para |
£ 1800 Ny Ny I Instrucdes de Seguranca e as paginas 3 a 12 para |
g 1000 fymes I Precaucées com o sensor magnético e o atuador. !
g | e o o
E Uy
s 500 1= Mg "
$ 400 IS SULAR R: \ Manuseio \
3 300 G .
g 200 \p g ACUIdado
] 1 [Py, . = =
= L g 1. Cuidado para ndo prender suas maos durante a
100 120 % operacao do cilindro.
' J Para o cilindro com uma unidade de ajuste do curso, o espaco |[MY1B
mz2, M3 Max. mi max. entre a mesa deslizante e a unidade de ajuste do curso é muito -z
Massa da carga kg pequeno e suas maos podem ficar presas. Quando estiver [\y1H
operando sem uma protecao, tome cuidado para nao prender |-Z
suas maos.
MY2HT25  impacto horizontal: P = 0.5 MPa 2. Nao opere com a unidade de ajuste do curso fixa em MY1B
, 2000 uma posicao lntermgdlarla. B v
E 1500 i Unida Quando a unidade de ajuste do curso é fixada em uma posi¢éo
51000 N intermediaria, pode ocorrer o deslizamento, dependendo da
g quantidade de energia liberada na hora de um impacto. Em tais |MY1(
g B ; casos, se uma unidade de ajuste de curso com o espagador
] igg ; para ,fixaQéo intermediaria estiver disponivel, & recomendavel MYH
£ 300 ) utiliza-la.
g 200 & :%% gl Para operag@o com outros comprimentos, consulte a SMC. MY1
o : rﬁ? <Fixag&o do corpo da unidade> HT
100 ] ‘ O corpo da unidade é preso de modo uniforme apertando os |[MY1
1 45 10 20 304050 dois parafusos de retengdo da unidade de ajuste do curso. |CJW
m. ma max. — lm1 méx (Consulte os desenhos abaixo.)
<Ajuste do curso do amortecedor de impacto> My2¢
Massa da carga kg

Para MY2C e MY2H
Solte a porca de travamento do amortecedor de impacto
MY2HT40 Impacto horizontal: P = 0,5 MPa (parafusos de fixacdo do amortecedor de impacto para

==
us

T MY2H16, unidade H) e ajuste o curso girando o amortecedor m;ge
2000 N de impacto. Ap6s o ajuste, aperte a porca de travamento
£ 1500 R Unidade (parafusos de fixag&o) para fixar o amortecedor de impacto.
S 1000 N, MY3M
] | e 1 Parafuso de fixagao da
g I unidade de ajusté do curso Parafuso d retencao
£ I Parafuso de do amortecedor
o 500 N1 fixagao da Porca de travamento do de impacto
3 400 e Unidade de amortecedor de impacto
g 300 7;7%%,77 ajuste do curso ::‘x‘::;gor
3 i
3 200 Py
s
>
100,

3 5 10 20 30 50 4100 200

m1, mz2, m3 max. —

Massa da carga kg

Unidade MY2C MY2H16, unidade H

Para MY2HT

Solte os dois parafusos de fixagao no lado do amortecedor de
impacto, gire o amortecedor de impacto e ajuste o curso. Apds
o ajuste, prenda o amortecedor de impacto apertando
igualmente os parafusos de fixagdo da unidade.

Parafuso de
fixacao da

unidade de ajuste
do curso

Torque de aperto para
parafusos de fixagcao da
unidade de ajuste de curso  N-m

Didmetro (mm)| Torque de aperto

16 07 XOl
25 1.8 F—
echnical
MY2HT 40 5.8 data

Sk
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Série MYg
Selecao de modelo 2

A seguir estao as etapas para selecao da série MY2 mais adequada & sua aplicagéo.

Calculo do fator de carga da guia

Condigées de operagio

-=== Orientacdo de montagem '---

Cilindro MY2H40G-500 1. Mont hotizontal 2. Mont
Velocidade operacional média va ... 300 mm/s - Montagem horizonta ) n: ::rg::'
Orientacao de montagem ................ montagem na parede P, 1246  Z

Wa: Placa de conexao t = 10 (880 g)

We: MHL2-16D1 (795 g)

,
:
:
:
£ P y
:
;
) :
MY2H40G-500 Wh: MGGLB25-200 (4,35 kg) : % z
:
:
!
, 1261
: >3
: :
:
;
:
:
;
:

4. MontagenX
vertical
P, 1310 z y

Consulte as paginas acima para obter exemplos reais

Wd: Pega de trabalho (1500 g)

Bloqueio da carga

42,5

Calculo do centro de gravidade composto

de célculo para cada orientacéao.

 mm e m - ————————————————

150 Massa e centro de gravidade da peca de trabalho
65 | Ref. da Centro de gravidade
pecade |Massamn ™o STTTELY T [ Eixoz
z ‘ % trabalho Wn| Xn Yn Zn
| 4“ Wa 0,88 kg 65 mm 0mm 5mm
[ [] ] Wb 4,35 kg 150 mm 0mm 42,5 mm
Y 1
We 0,795 kg 150 mm 111 mm 42,5 mm
Wd 1,5 kg 150 mm 210 mm 42,5 mm
n=a,b,c,d

m3=Z3mn
=0,88+4,35+0,795 + 1,5 =7,525 kg

X =

T 7525

Y =

Calculo do fator de carga para carga estatica

1
m3
1

X2 (mMnxXn)
(0,88 x 65 + 4,35 x 150 + 0,795 x 150 + 1,5 x 150) = 140,1 mm

1
s X 3 (Mnxyn)

1
7,525

1

3 X2 (mn x zn)

1
7,525

(0,88x0+4,35x0+0,795x 111 + 1,5 x210) = 53,6 mm

(0,88 x5 +4,35x42,5+ 0,795 x 42,5 + 1,5 x 42,5) = 38,1 mm

ma3: Massa

ms max. (a partir de 1 do grafico MY2H/M3) = 62 (KG) ....ceovvvreerevnreeiriciceiees

Fator de carga oi1 = ms/ms max. = 7,525/62 = 0,12 ms

Mz: Momento

1366

Mz max. (a partir de 2 do grafico MY2H/Mz) = 50 (N-m)
M2=m3sxgxZ=7,525x9,8x38,1x10°=2,81(N-m)
Fator de carga o2 = M2/M2 max. = 2,81/50 = 0,06

O
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Selecao de modelo Série MY2

Calculo do fator de carga da guia ‘

Ms: Momento

Ms=maxg x X =7,525x 9,8 x 140,1 x 107% = 10,33 (N-m)
Fator de carga o = Ma/Ms max. = 10,33/60 = 0,17

Calculo do fator de carga para momento dinamico

Carga equivalente FE no impacto

1,4 1,4 M1
FE= -2~ xvaxgxm= —2t x300x 9,8 x 7,525 = 309,7 (N) -z
100 100
MY1H
M1e: Momento i

Mie max. (a partir de 4 do grafico MY2H/M1 onde 1,4va = 420 mm/s) = 42,9 (N-m)

M = —; xFEXZ = —; x 309,7 x 38,1 x 10 = 3,93 (N-m)

Fator de carga o4 = Mie/Mie max. = 3,93/42,9 = 0,09

Y1B
Y1M
Y10
Y1H

Maze: Momento
Mse max. (a partir de 5 do grafico MY2H/Ms onde 1,4va = 420 mm/s) = 42,9 (N-m)
Msk = % XFEXY = % X 309,7 x 53,6 x 107 = 5,53 (N-m)
Fator de carga os = Mse/Mse max. = 5,53/42,9 = 0,13

]
32
=

[6]Soma e verificagdo dos fatores de carga guia

SO0 =01+ 02+ 03+ 04+ 0s5=057=<1

O célculo acima esta dentro do valor permitido e 0 modelo selecionado pode ser utilizado.

Selecione um amortecedor de impacto separado.

Em um célculo real, quando a soma total dos fatores de carga guia Zo. na férmula acima for superior a 1, considere
diminuir a velocidade, aumentar o didametro ou alterar a série do produto.

<

==
us

=EE
L8

Massa da carga Momento admissivel
MY2H/m3 MY2H/M1 MY2H/M2 MY2H/M3
= ] ] =
(1) } | (3)
6o @===r=c 60 60 L
50 . 50 /: 50 12 50 5)
40 : qofl===p=k =R\ S EEDLIE 1.\
H [\ )
30 :\ 30 L 30 30 L
20 - 0 d 20 20 i\
& ; s : £ £ :
H N MY2Hd 2 : Wy2Hi | S 3 : MY2H40
3 ! 8 10 | 5 10 wv2Hag| | 5 10
i + 5 f T 5 I 5 f
H u = v } 2 } 2 i
5 et s \ Mz 5 Y2H25 5 \ Y2Hos
4 : 4 g 4 4 g
3 H 3 g 3 N H
MY2H16 A !
2 : 2 7 2 2 : -
: i i D-0
: : MY2H1 : MY2H16
; : LB L] 1 LI B | R (|
100 200 300 400! 0 1! 100 200 300400500 000 1500 00 200 300400500 1500 100 200 300400500 000 1500

Velocidade do pistdo mm/s Velocidade do pistao mmis Velocidade do pistao mm/s Velocidade do pistdo mm/s Technical
data

1367



Cilindro sem haste acoplado mecanicamente
com guia do seguidor do came

Série MY2C

016, 025, 640

Como pedir

e MY 2C 16| |G-[300/L]-[MOBWI -[ ]

Produzido sob
Tipo de guia encomenda
‘ [ ‘Guia do seguidor do came ‘ Consulte a pagina
1369 para obter
detalhes.
Diametro
16 | 16 mm Quantidade de
25 | 25 mm sensores magnéticos
40 | 40 mm Nada | 2 pcs.
S 1 pe.
Tipo de rosca da porta n__| " pgs.
Simbolo| Tipo Diametro .
Rosca M 216 Sensor magnético
Nada Rc ‘ Nada ‘Sem sensor magnético (com anel gtico) |
TN NPT 025, 040 + Consulte a tabela abaixo para saber o
TF G modelo de sensor magnético aplicavel.
Tubulacio Simbolo da unidade de ajuste do curso

Consulte “Unidade de ajuste do curso” na pagina 1369.

‘ G ‘ Tubulag@o centralizada (padrao) ‘

Curso (mm)
Diametro _ . Curso méaximo
Curso padrao (mm) produzivel
(mm) )
16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900 3000
25,40 | 1000, 1200, 1400, 1600, 1800, 2000 5000

+ Os cursos sao produzidos em incrementos de 1 mm, até o curso maximo. No entanto,
informamos que com o curso de 49 ou menos, ha casos em que a montagem do sensor
magnético nao é possivel e 0 desempenho do amortecimento pneumatico pode diminuir.
Além disso, quando o curso for superior a 2000 mm, especifique “-XB11” no final da referéncia
do modelo.

+ Consulte as “Especificagdes de produgéo sob encomenda”.

Sensores magnéticos aplicaveis/consulte as paginas 1559 a 1673 para obter mais informagges sobre sensores magnéticos.
s Tens&o da carga Modelo do sensor magnético | C do cabo (m)
; 5 i Entrada | § g|Cabeamento Conector Carga
WH|| D CEeE elétrica 5% (saida) DC AC  |Perpendicular| Emlinha b?a:ga) (;A) (i) é) pré-cabeado | aplicavel
& 3 fios (NPN) 5V 12V M9ONV MON © e @ O o Circuito
f% — 3 fios (PNP) ’ MOPV | M9P | @ (@ @ | O @) de Cl
o 2 fios 12V MOBV | M9B (@ (@ @ O o —
E Indicagéo de 3 fios (NPN) 5V 12V MONWV [MONW | ®@ (@ | ® | O o Circuito Relé
2 diagndstico Grommet | Sim| 3 fios (PNP) | 24V ’ — MOPWV (M9PW | @ (@ |®@ | O O de CI CLPY
g | (indicador de 2 cores) 2 fios 12V M9BWV [M9BW | @ (@ |® | O [¢) —
S | Resistente 4 dgua 3 fios (NPN) sV 12V MINAV*[MINA**| O | O |® |O| O _|Circuito
Sl (cioncior co 2 C%‘:es) 3 fios (PNP) ' M9PAV[M9PA**| O (O (@ |[O| O | deCl
@ 2 fios 12V M9BAV**|M9BA**| O O | @ | O o —
S 3fios (equivalente Circuito
=g sim|  aNew) — | sv | — | Asev | ass |@ |—|e@|—| — |8 —
o3 E— Grommet —
28 L otios 2av 12V 100V | A93V | A93 (@ |—| @ @ — — | Relé,
3 Nao 100V oumenos|  A9OV A0 (@ — @ | — —  |Circuitode CI| CLP

++ Sensores magnéticos resistentes a 4gua sao compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a 4gua com as referéncias acima.
ada (Exemplo) MONW + Sensores de estado sélido marcados com “O” s@o produzidos apds o recebimento do pedido.
M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL
z (Exemplo) MONWZ

= Simbolos de comprimento do cabo: 0,5
1m-
3m-
5m-

* Ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados acima. Para obter detalhes, consulte a pagina 1384.

= Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1626 e 1627.
* Sensores magnéticos sao fornecidos juntos (ndo montados). (Consulte a pagina 1384 para obter detalhes sobre a montagem de sensores magnéticos.)

1368 SMC
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Cilindro sem haste acoplado mecanicamente L.
com guia do seguidor do came Série MYZC

Especificacoes
Diametro (mm) 16 25 40
Fluido Ar
Acédo Dupla agdo
g ,{ Simbol Faixa de pressdo de trabalho 0,12a0,8 MPa
d
Ar:\Tnegirgento pr Presséo de teste 1,2 MPa
(tipo com pistao Carrier) Temp a i e do fluido 5a60°C
Amortecimento Amortecimento pneumatico, amortecedor de impacto
M D ‘ Lubrificagdo Néo requer (dispensa lubrificagao)
. 138
\ \ Tolerancia de 10000umenos T "1 700 $3®, 2701 a 5000 5°
Produzido sob encomenda: comprimento do curso 1001 a 3000 3° oumenoso 2 a °
especificacdes individuais Conexéo M5 x 0,8 Re 1/8 [ Rc 1/4
(Para obter detalhes, consulte a pagina 1385.)
\Sl’mbolo \ Especificagdes \ f P
-X168 | Rosca de insergao helicoidal | Velocidade do pistéo IVZIY1B
Especificacoes produzidas sob encomenda —
(Para obter d&alhes, consulte as paginas 1699 a 1818.) Digmetiol(mm} 1% | 25 [ 40 _sz H
Simbolo Esnociicaces Sem unidade de ajuste do curso 100 a 1000 mm/s ("
XB11 | Ti - rp on < Unidade de ajuste do curso‘ Unidade L e unidade H 100 a 1500 mm/s ‘M“B
PO com CUrso 1o g_o — Nota 1) Ao exceder as faixas do curso de amortecimento pneumatico na pagina 1364, a i do pistao
-XB22 | Amortecedor de impacto tipo macio Série RJ deve ser de 100 a 200 mmy/s.

=
=
=

Nota 2) Use a uma velocidade do pistao dentro da faixa de capacidade de absorgao. Consulte a pagina 1364.

Especificacoes da unidade de ajuste de curso

=
=
=
=

* O intervalo de ajuste de curso é aplicavel para um lado quando montado em um cilindro.

Diametro (mm) 16 25 40 MY1H
Simbolo da unidade L L ‘ H L ‘ H
Modelo do amortecedor de impacto RB0806 RB1007 ‘ RB1412 RB1412 ‘ RB2015 w'lh
Intervalo de ajuste de Sem 0a-56 0a-115 0a-16 ]
curso pelo esf de |Com curto -56a-11,2 -11,5a-23 -16 a-32 Ow
fixagdo intermedidria (mm)| cop longo ~11,2a-16,8 —23a-345 —32a-48
My2C

Simbolo da unidade de ajuste do curso mgz
- A = Diagrama de montagem da unidade de ajuste di r MY3A
Unidade de ajuste de curso do lado direito agrama de montagem da unidade de ajuste do curso MY3B

L: Com amortecedor de | H: Com amortecedor de 55‘;?93‘!"’ dUni(_iadte Exemplo do io L6L7
Sem | impacto de baixa carga  |impacto de alta carga inelel():ggizna dzaclﬁrssg MY3M

unidade Com Com Com Com Unidade L Unidade L
giﬁz@ador fosnl;agadm giﬂi@adm ﬁ’sn%ég?ﬁdﬂ' Espacador curto  Espacador longo,
Sem uni Nil SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
L: Com amortecedor de LS L | LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 =S 4
# -

impacto [comespacadorcurto | L6S | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7

carga ‘ Comespacadorlongo| L7S | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7
H: Com amortecedor de HS HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 )
impacto ‘ Co d Cologue a parte saliente
de alta m espagadorcurto | H6S | H6L | H6L6 | H6L7 | HE6H H6 | HBH7 | 4o lado da unidade de
carga \ Com espacadorfongo | H7S | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7 ajuste do curso.

spagadores s@o usados para fixar a unidade de ajuste de curso na posicao de curso intermedidrio.

\Porta Porta /

Unidade de ajuste de
curso do lado esquerdo

*

(o]
@

s

Amortecedores de impacto para unidades Le H  Especificacoes do amortecedor de impacto

Unidade Diametro (mm) RB RB RB RB
Tipo de ajuste Modelo
o curso 16 25 40 _ 0806 1007 1412 2015
P (R e L RB0806 | RB1007 | RB1412 Absorcdo méx. de energia (J) 2,9 5,9 19,6 58,8
impacto/série RB) H — RB1412 | RB2015 do curso (mm) 6 7 12 15
o T L RJ0B0GH | RJT007H | RUT412H Velocidade max. de colisdo (mm/s) 1500 1500 1500 1500
montado da série RJ (-XB22) H _ RJ1412H _ Frequéncia mx. de operagéo (ciclo/min) 80 70 45 25 D 0
« A vida util do amortecedor de impacto & diferente daquela do cilindro MY2C, Forcada | Estendida| 196 4,22 6,86 8,34
dependendo das condigdes de operagao. Consulte as precaugdes especificas do mola (N) ‘ Retraida 4,22 6,86 15,98 20,50
produto da série RB para se info(mar sobre o perl’odo dg substituicao. ) ) Faixa de de trabalho (C) 5a60 -XI:l
+ O amortecedor de impacto montavel do tipo macio da série RJ (-XB22) é produzido
sob er guindo as ificagGes. Para obter detalhes, consulte a + A vida atil do amortecedor de impacto é diferente daquela do cilindro MY2C, Technical
pagina 1722. dependendo das ico e op 0. Consulte as precaugde: ificas do data
produto da série RB para se informar sobre o periodo de substitui¢éao.

SMC 1369
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série MY2C

Saida tedrica Peso
(N) (kg)
Diametro|Area do Pressao de trabalho (MPa) Peso Peso do | Peso da unidade de ajuste
(mm) pistdo 5 P " adicional | 7es° suporte | do curso (por unidade)
(mm?) | 0 03| O 05| 06| 07 08 Diametro | Peso | oo cagal 985 | Tateral
16 200 40 60 80 | 100 | 120 | 140 | 160 (mm) —|basico| 5o ge| PECAS (por | Pesoda | Pesoda
25 490 | 98 | 147 | 196 | 245 | 294 | 343 | 392 curso | MOVE'S | conjunto) | unidade L | unidade H
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 16 1,05 0,13 0,34 0,01 0,03 —
Nota) Saida tedrica (N) = Pressa@o (MPa) x Area do pistao (mm?) 25 2,59 0,29 0,97 0,02 0,06 0,09
Pe as de re OSi 50 40 8,78 0,67 3,09 0,04 0,17 0,23
9 p (} Célculo: (Exemplo) MY2C25G-300L
. . i : - * Peso basico-- -2,59 kg
Referéncia da reposicédo da unidade de acionamento (cilindro) « Curso do cilindr curso de 300
Model * Peso adicional-- -0,29/curso de 50
Dismetro (o) odelo MY2C 2,59 + 0,29 x 300/50 + 0,06 X 2 = 4,45 kg
* Peso da unidade L.+ 0,06 k
16 MY2BH16G-[ Curso] unt Y
25 MY2BH25IG-[ Curso |
40 MY2BH40IG- [ Curso
Insira um simbolo para tipo de rosca da porta em 1.
Nota) Solicite sensores magnéticos separadamente.
Opcionais
Referéncia da unidade de ajuste do curso
Espagador
Mvzc _A |25||L2|_| 6N | Unidade de de fixacdo

. . Espacador de fixacao intermediaria
Unidade de ajuste do curso p <
Nada | Sem espagador
Diametro 6] | Espagador curto
16| 16 mm 7] | Espagador longo
25| 25mm
40 | 40 mm lModeIo de entrega do espacad
- Nada | Unidade instalada
Ref. da unidade [N |somente espagador

Simbolo Unidade de ajuste  |Posicéo de
do curso
L1 i Esquerda
L2 Unidade L Direia
H1 . Esquerdal
H2 Unidade H Direita

Nota 1) Consulte a pagina 1369 para obter
detalhes sobre o intervalo de ajuste.
Nota 2) Unidade L somente para 616

Lista de pecas

+ Os espagadores sao usados para fixar a
unidade de ajuste de curso na posicao de
curso intermedidrio.

+ Os espacadores sao enviados em um
conjunto de duas pegas.

Coloque a parte saliente do lado
da unidade de ajuste do curso.

+ Ao encomendar o espagador de fixacao intermedidria para a
unidade de ajuste do curso, o espagador de fixagao intermediaria
é enviado junto.

MY2C-A25L2
(Sem espacador)

MY2C-A25L2-6
(Com espacador curto)

Unidade de
ajuste do curso

Unidade de ‘ ‘
ajuste do curso )
|

Espagador

curto
Porca | | 7 | |

MY2C-A25L2-7 MY2C-A25L2-6N
(Com espacador longo) (Somente espacador curto)

Unidade de ‘ Espacador
ajuste do curso ‘ ) curto
Iy
MY2C-A25L2-7N

Espagador (Somente espacador longo)

p

Espacador
longo

= As porcas estao equipadas no corpo do cilindro.
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Construcao

Cilindro sem haste acoplado mecanicamente
com guia do seguidor do came

série MY2C

My2Cc

Lista de pecas

&

MY2C16

N NS
=|NE
= =
= o

=
=
=
oo

= || &

MY1
N° Descricao Material Nota N° |Descricao Material Nota HT
1 Tubo do cilindro Liga de aluminio Anodizado duro 28 |Tampa do do came | Liga de aluminio Anodizado duro ’W
2 | Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 29 |Anel — Oow
3 | Cabecote traseiro WR Liga de aluminio Anodizado duro 30 |Anel —
4 | Cabecote traseiro WL Liga de aluminio Anodizado duro 31 |Anel de ca ima de borracha MYZ[:
5 |Mesa Liga de aluminio Anodizado duro 32 |Trilho Material de fio de ago rigido
6 do pistao Liga de aluminio Anodizado duro 33 |Porca quadrada Aco-carbono Revestido com niquel myY2
7 | Pistao Liga de aluminio Cromado 34 |Porca quadrada Aco-carbono Revestido com niquel HO
8 | Anelde Resina especial 35 |Pino da mola Aco-carbono MY3A
9 da correia Resina especial 36 |Pino paralel Aco inoxidavel MY3B
10 | Pino paralelo Aco inoxidavel 37 |Parafuso de retenc@o sextavado interno | Aco cromo-molibdénio | Zinco cromado preto
11 | Anel de amor Liga de aluminio Anodizado 38 |Parafuso de retencéo sextavado interno | Aco ibdé Zinco cromado preto MY3M
12 | Agulha de amor Aco laminado Revestido com niquel 39 |Parafuso de retencdo sextavado interno | Aco Revestido com niquel
13 | Grampo da correia Resina especial 40 |Parafuso de retencdo sextavado interno | Aco Revestido com niquel
16 do came — 41 |Parafuso interno | Aco cromo-molibdénio | Revestido com niquel
17 | Engrenagem excéntrica Aco inoxidavel 42 |Parafuso interno | Aco cromo-molibdénio | Revestido com niquel
18 | Fixacao da engrenagem Aco inoxidavel 43 |Parafuso interno | Aco cromo-molibdénio | Revestido com niquel
19 | Engrenagem de ajuste Aco inoxidavel 44 interno | Aco ibdénio | Revestido com niquel
20 | Anel retentor Aco inoxidavel 45 interno | Aco Revestido com niquel
21 | Tampa lateral Liga de aluminio Anodizado duro 46 |Parafuso interno | Aco Revestido com niquel
23 | Rolamento Resina especial 47 |Parafuso sextavado interno | Aco cromo-molibdénio | Revestido com niquel
24 | Placa lateral Liga de aluminio Anodizado duro 48 |Esfera de aco Aco Revestido com niquel
25 | Batente Aco-carbono Revestido com niquel apds témpera 54 |Bujao sextavado interno Aco-carbono Plugee setavado mema)
26 | Tampa superior Aco inoxidavel 55 |Bujao sextavado interno Aco-carbono Plague seavado neno)
27 | Tampa lateral Liga de aluminio Anodizado duro 56 |Retentor de lubrificante Resina especial
Pecas de reposicao: kit de vedagao
N° Descri¢ao Qtde. MY2C16G MY2C25G MY2C40G
14 | Correia de vedacao 1 MY16-16A4
15 | Banda de vedacéo contra poeira 1 MY2H16-16B-|
. KA00309
53 | O-ring 2 (04x01,8x01,1) (04x01.8x01,1) (67,15 x 03,75 x 01,7)
22 | F 2
49 | Vedacao do pistao 2
50 do do amor 2 MY2B16-PS MY2B25-PS MY1B40-PS D_I:l
51 | Gaxeta da camisa 2
52 | O-ring 4 'XD

O kit de vedagéo inclui @, @), &, 6 e &. Solicite o kit de vedagéo com base
em cada diametro.

O

+ O kit de vedagao inclui uma embalagem de lubrificante (10 g).
Quando @ e @ s&@o enviados como unidades individuais, um pacote de lubrificagao é
incluido. (10 g por 1000 mm de curso)

SVC
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série MY2C

016, 025, o040

Consulte a pagina 1388 sobre variagdes de portas.

MY2C [Diametro ] G —|Curso |

PG Q + Curso
| Lo le W 4 x @B profundidade do furo escareado C
inha central da montagem
PA da peca de lvabg\ho oLD do furo passante
o w0 Linha central da Linha central da montagem da peca de trabalho
o "l - montagem do cilindro Linha central da montagem do cilindro
7 i !
<N_X> a - m| i || e —
= 4 x 2 x porca o =0 f E = +—-—+ = .
z | quadrada J = —
m o
i ' o al —— BV o
T NV ' . ; 7
z
Fendaem T paraa
montagem do corpo MY2C16G
Agulha de amortecimento
2xP 2xP — - 2xP
1 (Bujao sextavado interno) 2xP 1 (Bujao sextavado interno)
o e .
i % W U
4 Y otw A
B ‘ 4 9 ® T L
ol 8 < [
PH ‘ RW o] A ‘ G g |17l uu
Fendaem T paraa uu \'A"2 .N.
montagem do corpo Z + Curso
(mm)
Modelo | A | B | C |G |GB|H | L J LA |LB|LC |LD|LE |(LL)|LW| M MM [MW| N |NC |NE |NH|NT
MY2C16G| 80| 6,5/ 3,3| 85(17 |28 |80 |M3x05| 70|724 6 |34 | 5 |40 |104| 7 |M4x0,7|646 20 |14 |27 2 |35
MY2C25G|105| 9,5| 5,4|10,7|19,5| 37 [110,8) M5x 0,8 |[100 [108,7| 7 |55 | 5 |49,6/158| 9 |[M5x0,8 | 97,5 25 |21,3|355| 3 |53
MY2C40G | 165 |14 | 8,6 |15,5/31,5| 58 [180 | M6x1 1581353 7 |9 5 |75 |214] 13 |[M6x1 [121,5] 40 |32,4|56,5| 4 | 6,5
Modelo | NV |NW | NX P PA |PB |PC |PD |PE |PF |[PG|PH|PP| Q |QQ|QW |RR|RW|SS | TT |UU |VV | XX | Z
MY2C16G| 3,4 | 69,2 58 M5x0,8| 40| 43 |16,5/32 | 22| 9,8] 4 |21,3]| 53|152|16,4| 40 | 53| 22 | 9,7/12,5|3 [10,5| 12 | 160
MY2C25G | 5,5 [106,8 8,5 /g 60| 67 |22,2|48,7| 0,8 [19,5| 6 [31,8] 8 [198|20,4| 60 | 8,5/ 34 [14 [19,3| 4,4 [153| 14 | 210
MY2C40G| 6,6 |135,110,5 1y 100| 77 |29 |60,5/8,5 (40,5 9 |38 |16 |312|25,5| 57 |11 | 45 |21,5|354|2 |29 | 23 | 330
“P” indica as portas de alimentacédo do cilindro. * O plugue para “P” MY2C16G é um plugue sextavado interno.
1372
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Cilindro sem haste acoplado mecanicamente L.
com guia do seguidor do came Série MYZC

Unidade de ajuste do curso
Amortecedor de impacto de carga baixa
MY2C |Diametro | G —[Curso |L

(Curso do amortecedor T S

de impacto) T E EY
Unidade de ajuste h EA EC
do curso
/ o]
“F < * / ' @§ Amorteced o
/ mortecedor
© f de impacto E
/Ef ! MY1B
£ 7 st —H ;I @J@E -z

=
=
=
=

© < ©

&

- -

!

®
= IE =
= =
o | = || o

Cilindro aplicavel E EA EC EY FA h S T W | Modelo do amortecedor de impacto MYTH
MY2C16 14,4 7 6 27 38,5 4 40,8 6 |56(max.11,2) | 16,5 RB0806 MyY1
MY2C25 17,5 8,5 9 36 56,4 5 46,7 7 |71 (max. 18,6) | 25,8 RB1007 HT
MY2C40 25 13 13,5 | 56,5 | 67,8 6 67,3 12 10 (méx. 26) | 38 RB1412 MY1

Oow
My2C
Amortecedor de impacto de carga alta Y2
MY2C |Diametro | G —[Curso |H HOJ
MY3A
MY3B
(Curso do amortecedor _ T, S
de impacto) T E SD| EY MY3M
EA EC
Unidade de ajuste h
do curso
] / Amortecedor an
. . / [ de impacto Y53
& o !
: . I 6 <
[’
®
— = a%ed

®

g
®

\HWW
X

Cilindro aplicével E} EA EC EY FA h S SD T T W | Modelo do de impacto
MY2H25 | 175 | 85| 9 36 56,4 6 | 673|177 | 12 | 7,1 (méax. 18,6)| 258 RB1412
MY2H40 25 13 13,5 | 56,5 | 67,8 6 73,2 s 15 10 (méx. 26) | 38 RB2015

XO
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série MY2C

Suporte lateral

Suporte lateral
MYC-S[JA

L] © | @

S
E A 2xoH
F B
| c
D
Modelo Cilindro aplicével A B Cc D E F G oH
MYC-S16A| MY2C16 606 | 646 | 706 | 772 | 15 26 4,9 3,4
MYC-S25A| MY2C25 959 | 97,56 | 1079 | 1155 | 25 38 6,4 4,5
MYC-S40A| MY2C40 121,56 |[121,6 | 134,5 | 1455 | 45 64 1,7 6,6
+ Um conjunto de suportes laterais consiste em um suporte esquerdo e um suporte direito.
Guia para a utilizagao de suporte lateral
Em modelos de curso longo, o tubo do cilindro kg 100
pode sofrer deflexdo devido ao seu préprio
peso e/ou massa da carga. Em tais casos,
instale um suporte lateral na posigao 90
intermedidria do curso. O espagamento (L) do
suporte lateral ndo deve ser maior do que os 80
valores mostrados no gréfico a direita.
70 (650)
A\ Cuidado £ o \
S
@ Se as superficies de montagem do 8 \
cilindro nao forem  medidas L § 50
corretamente, o uso de um suporte 8 \
lateral pode causar operagao m 2w
incorreta. Certifique-se de nivelar o 4 (450)
tubo do cilindro ao monta-lo. Para
uma operagcdo de curso longo %0 2
envolvendo vibragdo e impacto, é \';f,
recomendado o uso de suportes 20 —(380) %
laterais, mesmo se o espagamento \
de suporte estiver dentro dos limites 10
admissiveis apresentados no grafico.
@ Os suportes de apoio nao sao ~ \_
destinados a montagem. Use-os 0 500 1000 1500 2000 mm

somente para suporte.
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Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente com guia linear

Séries MY2H/HT

016, 025, 040

Como pedir

[ MY2[H|[16] 1G-[300][L]-[MONW| ]-| |

Tivo d . Produzido sob
1po ce guia encomenda
‘ H ‘ Guia linear, eixo simples ‘ Consulte a pagina 1376
‘ HT ‘ Guia linear, eixo duplo ‘ para obter detalhes.
Quantidade de
Diametro sensores magnéticos
16 | 16 mm Nada | 2 pgs. NZI 1B
25 | 25 mm S | tpe
40 | 40 mm n n" pgs. MY1H
- -Z
Sensor magnético
Tipo de rosca da porta [Nada_|Sem sensor magnético (com anel magnético)] |MY1B
Simbolo| Tipo Diametro + Consulte a tabela abaixo para saber o
Rosca M 216 modelo de sensor magnético aplicavel.
Nada Re
TN NPT 025, 040 Simbolo da unidade de ajuste do curso
TF G Consulte “Unidade de ajuste do curso” na pagina 1376.
Tubulagao

‘ G ‘ Tubulag&o centralizada (padrao) ‘

Curso do cilindro (mm)

Diametro Curso padréo (mm)* Curso maximo produzivel
(mm) (mm)
16 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350 1000
25, 40 400, 450, 500, 550, 600 1500

* Os cursos sao produzidos em incrementos de 1 mm, até o curso maximo.
No entanto, adicione “-XB10” ao final da referéncia para os cursos ndo padrao de 51 a 599.
Além disso, quando um curso for superior a 600 mm, especifique “-XB11” no final da
referéncia do modelo.

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 1559 a 1673 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

- Funca ol Entrada | € & Cabeamento Tens&o da carga Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m) Conector &
ipo uncao especia i 2% P 05 1|35 |y %
elétrica | £ 8| (saida) DC AC  |Perpendcular| Eminha || an | ()| 2) pré-cabeado|  aplicavel
3 fios (NPN) 5V 12V M9INV MON © e @ O O Circuito
—_— 3 fios (PNP) i MOPV | MOP |® (@@ O O de Cl
08 2 fios 12V MOBV | M9B (@ [@[@[O[ O —
'.:Tg Indicagdo de 3 fios (NPN) SV 12V MINWV [MONW | @ [@ @ |O| O |[Cireuito|
29|  diagnéstico Grommet |Sim | 3 fios (PNP) | 24V i — |[M9PWV M9PW @ @ @ O o de Cl CLPY
Gk (indicador de 2 cores) 2 fios 12V M9BWV (M9BW | @ (@ | @ O O —
3 Resistente 4 4qua 3 fios (NPN) 5V 12V M9NAV**|MONA**| O | O | @ | O O |[Circuito
(indicadmdeu%res) 3 fios (PNP) ’ M9OPAV**|M9PA**| O |[O |@|O| O de Cl
2 fios 12V M9BAV**|M9BA**| O O | @ | O o —
S 3 fios (equivalente Circuito
T3 o o | ST AW | = | sV | — | Asev | A% |e |—|e|—) — |57") —
22 (I v v 100V | A93V | A93 |@ |— @ | @ — — | Rele,
] Nao 108 24 2 100Voumency AQOV | A90 | @ |— | @ |—| — |CituiodeCl| CLP

=+ Sensores magnéticos resistentes a d4gua sao compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a 4gua com as referéncias acima.

= Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m - ~-Nada  (Exemplo) MONW + Sensores de estado sdlido marcados com “O” s@o produzidos apés o
im - (Exemplo) MONWM recebimento do pedido.
3m - (Exemplo) MONWL

5m - (Exemplo) MONWZ
= Ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados acima. Para obter detalhes, consulte a pagina 1384.
= Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1626 e 1627.
= Sensores magnéticos sao fornecidos juntos (ndo montados). (Consulte a pagina 1384 para obter detalhes sobre a montagem de sensores magnéticos.) XI:l
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Séries MY2H/HT

Especificacoes
Simbolo i Di&metro (mm) 16 ‘ 25 ‘ 40
4 4 Fluido Ar
(tipo com pistao Carrier) Acédo Dupla agdo
Faixa de pressao de trabalho 0,1a0,8 MPa
Presséo de teste 1,2 MPa
T e do fluido 5a60°C
Produzido sob encomenda: especifcagdes individuais Amortecim; Amortecimento pneumtico, amortecedor de impacto
(Para obter detalhes, consulte a pagina 1385.) Lubrificagdo Nao requer (dispensa lubrificagao)
= —— Tolerancia de do curso M
‘ SImEolo ‘ Especificagdes Conexao M5 x 0,8 Rc 1/8 Rc 1/4
-X168 ‘ Rosca de insergéo helicoidal ‘ -
Especificacdes produzidas sob encomenda Velocidade do pistao
(Para obter detalhes, consulte as paginas 1699 a 1818.)
S;(";T(';’ oo E.s'p.ecmcac;oes = Diametro (mm) 16 ‘ 25 ‘ 40
-XB11 .urso intermediério (usando corpo exclusivo) Sem unidade de ajuste do curso 100 a 1000 mm/s Mo 1)
2 Tu?o com CLfrso longo - Unidade de ajuste do curso ‘ Unidade L e unidade H 100 a 1500 mm/s
-XB20 | Unidade de gjuste ?0 curso C(_)m paraﬂ.Jso dg ajuste Nota 1) Ao exceder as faixas do curso de amortecimento pneumatico na pagina 1364, a velocidade do pistao
-XB22 | Amortecedor de impacto tipo macio Série RJ deve ser de 100 a 200 mm/s.

Nota 2) Use a uma velocidade do pistao dentro da faixa de capacidade de absor¢ao. Consulte a pagina 1364.

Especificacoes da unidade de ajuste de curso

Diametro (mm) 16 25 40
Simbolo da unidade L H L H L H
Modelo do amortecedor | MY2H RB0806 RB1007 RB1007 RB1412 RB1412 RB2015
de impacto [My2HT RB1007 RB1412 RB1412 RB2015 RB2015 RB2725
Intervalo de ajuste de | Sem 0a-56 0a-115 0a-16
curso pelo de fixagdo |01 curto 562112 —11,5a-23 —16a-32
intermedidria (mm) | Com longo -11,2a-16,8 —23a-34,5 —32a-48

+ O intervalo de ajuste de curso é aplicavel para um lado quando montado em um cilindro.

Simbolo da unidade de ajuste do curso

Unidade de ajuste de curso do lado direito Diagrama de montagem da unidade de ajuste do curso
L: Com amortecedor de | H: Com amortecedor de | Espagador Unidade Exemplo do acessério H6H7
Sem |impacto de baixa carga |impacto de alta carga de fixagao %% ééllljrssti
unidade| Com Com Com Com . Unidade H Unidade H
espacador| espagador| espagador| espagador| Espacador Espacador
curto longo curto longo curto longo
08 Sem unidade Nil SL | SL6 | SL7 | SH | SH6 | SH7 C= Pyl &
; % L: Com amortecedor de LS L LL6 | LL7 LH LH6 | LH7 hadad
£ impacto [camespacadorcurto| L6S | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 A “! : ‘; ; A
8 g |carga ‘Com espacadorlongo| L7S | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 S
§ § H: Com amortecedor de HS HL | HL6 | HL7 H HH6 | HH7 Porta Porta
impacto Coloque a parte saliente
2 @ de alta ‘Comespa;adorcuno H6S | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 do lado da unidade de
= 3|carga ‘ Comespacadorlongo)| H7S | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 ajuste do curso.

+ Os espacadores sao usados para fixar a unidade de ajuste de curso na posi¢éo de curso intermediario.

Amortecedores de impacto para unidades Le H  Especificacées do amortecedor de impacto

Unidade Di&metro (mm) RB RB RB RB RB
Model Ti de ajust
odelo e oo | 16 | 25 | 40 LEELE 0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725
Padrao L | RB0806 | RB1007 | RB1412 Absorgio méx. de energia (J) 2,9 59 19,6 58,8 147
MY2H (amortecedor de impacto/série RB) H RB1007 | RB1412 | RB2015 A do curso (mm) 6 7 12 15 25
ud ddy i stmzacio L | RJOBOGH | RJ1007H | RJ1412H méx. de colisio (mmis)] 1500 | 1500 | 1500 | 1500 | 1500
noniotezeie B X022) *L‘ ';JE::’SZ: 2{;;‘1?2 e Frequéncia méx, de operagéo cclonin)| 80 70 45 25 10
Padréo did.
(amortecedor de impacto/série RB)|  H | RB1412 | RB2015 | RB2725 Forca da . 196 | 422 | 686 | 834 | 889
MY2HT mola (N) 422 | 686 | 1598 | 20,50 | 20,01
de maco| L | RJI0O7H | RUt4t2H [  — . ﬂ
montado da sére RJ (XE22) H RUT412H — — Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5a 60

+ Dependendo das condicdes de operagao, a vida Util do amortecedor de impacto &
diferente daquela do cilindro MY2H/HT. Consulte as precaugdes especificas do
produto da série RB para se informar sobre o periodo de substituigao.

+ Dependendo das condi¢bes de operacao, a vida Util do amortecedor de impacto é
diferente daquela do cilindro MY2H/HT. Consulte as precaugdes especificas do
produto da série RB para se informar sobre o periodo de substituicao.

+ O amortecedor de impacto montavel do tipo macio da série RJ (-XB22) é produzido sob
encomenda seguindo as especificagoes. Para obter detalhes, consulte a pagina 1722.
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Cilindro sem haste acoplado
mecanicamente com guia linear

Séries MY2H/HT

Saida tedrica Peso
(N) (kg)
Diametro Ag;?é%o Pressao de trabalho (MPa) ?gso Poso Peasi(l)J Stg Légl%i?seode
(mm) | Gomy [ 02 | 03 [ 04 05 | 06 | 07 | 08 Modelo [Piameto| Peso ;:r'ac'g:g; das (por unidade)
16 20| 40| 60| 80 100 | 120 | 140 | 160 (mm) | basico| g5’ e Jpecas | Pesoda | Pesoda
25 490 | 98 | 147 | 196 245 | 294 | 343 | 302 curso unidade L | unidade H
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 16 0,86 0,22 0,21 0,03 0,04
Nota) Saida tedrica (N) = Presséo (MPa) x Area do pistdo (mm?) MY2H 25 2,35 0,42 0,64 0,06 0,09
.= 40 6,79 0,76 2,20 0,16 0,22
Pecas de reposicao
16 1,27 0,31 0,33 0,04 0,08
Referéncia da reposicéo da unidade de acionamento (cilindro) MY2HT | 25 | 370 061 1,20 0,10 0,18
Modelo 40 | 10,05 1,13 3,35 0,27 0,46
" MY2HT ”
Diametro (mm) Caélculo: (Exemplo) MY2H25G-300L
16 * Peso basico: --2,35 kg
25 * Curso do cilindro- - curso de 300
* Peso adicional:«:«++eseeeeeeeee 0,42/curso de 50
" - 40 " MY2BHAOLIG- 2,35 + 0,42 x 300/50 + 0,06 x 2 = 4,99 kg
Insira um_s!mbolo para tipo dg rosca da porta em [. © Peso da unidade Le-e-seeeeeees 0,06 kg
Nota) Solicite sensores magnéticos separadamente.
Opcionais
Referéncia da unidade de ajuste do curso
MY2H

MY [2H|- A [25|[L2|-|6N|

Tipo de guia
2H |MY2H16
2H | MY2H25
2H | MY2H40
2HT | MY2HT16
2HT | MY2HT25
2HT | MY2HT40

Unidade de ajuste do curso

Diametro
()16 mm Ref. da unidade
o e e Tl
t; Unidade L Eﬁ:{;ﬂa
:; Unidade H ESDG;;?{:a

Nota 1) Consulte a pagina 1369 para obter
detalhes sobre o intervalo de ajuste.
Nota 2) Unidade L somente para 016

Espacador de fixacao

intermedidria

Nada | Sem espagador

6]

Espacador curto

701

Espacador longo

lModeIo de entrega do

Espagador
de fixagao

Nada | Unidade instalada

“ Somente espagador

* Os espagadores sao usados para
a unidade de ajuste de curso na
posigéo de curso intermediario.

= Os espacadores sao enviados em um

conjunto de duas pegas.

____ Coloque a parte saliente do lado
fixar ga ynidade de ajuste do curso.

Unidade de
ajuste do curso

Unidade de ajuste

de fixagdo

* Ao encomendar o espagador de
fixago intermedidria para a unidade
de ajuste do curso, o espagador de
fixagao intermedidria € enviado junto.

Lista de pecas

MY2H-A25L2
(Sem espacador)
|

Unidade de
ajuste do curso

1 Porca

MY2H-A25L2-6

Unidade de
ajuste do curso

Espacador
curto

MY2H-A25L2-7

Unidade de
ajuste do curso

Espacador
longo

MY2H-A25L2-6N
(Com espacador curto) (Com espacador longo) (Somente espacador curto)
| |

Espagador curto

MY2H-A25L2-7N
(Somente espacador longo)

Espagador longo

N NS
=|NE
= =
= o

=
=
=
oo

=
-
=
=

]
32
=

S |23
<

Us

+ As porcas estdo equipadas no corpo do cilindro.



Séries MY2H/HT

Construcao

Tipo com eixo simples: MY2H

Lista de pecas

y

MY2H16 @

MY2HT16

® ©®O®B & ®

MY2H16
MY2HT16

@ Qo

N° Descrigao Material Nota N° Descrigéo Material Nota

1 | Tubo do cilindro Liga de aluminio Anodizado duro 23 |Anel —

2 | Corpo Liga de aluminio Anodizado 24 |Anel magnético —

3 | Cabecote traseiro WR Liga de aluminio Anodizado duro 25 |Anel magnético de vedacao |ima de borracha

4 | Cab traseiro WL Liga de aluminio Anodizado duro 26 |Porca quadrada Ago-carbono Revestido com niquel
5 | Mesa Liga de aluminio Anodizado duro 27 |Porca quadi Ago-carbono Revestido com niquel
6 do pistao Liga de aluminio Anodizado duro 28 |Pino da mola Ago-carbono

7 | Pistao Liga de aluminio Cromado 29 |Pino paralelo Aco inoxidavel

8 | Anel de Resina especial 30 [Parafuso de retengéo sextavado interno | Aco cromo-molibdénio| Zinco cromado preto
9 P da correia Resina especial 31 |Parafuso sextavado interno | Aco cromo-molibdénio| R ido com niquel
10 | Pino paralelo Aco inoxidavel 32 |Parafuso sextavado interno | Aco cromo-molibdénio| Revestido com niquel
11| Anel de amor Liga de aluminio Anodizado 33 |Parafuso se: interno | Aco cro énio| Revestido com niquel
12 | Agulha de amor Ago laminado Revestido com niquel 34 |Parafuso sextavado interno | Aco cromo-molibdénio| Revestido com niquel

13 | Grampo da correia

Resina especial

Parafuso sextavado interno

Ago cromo-molibdénio| Revestido com niquel

16 | Guia

Parafuso sextavado interno

Ago cromo-molibdénio| Revestido com niquel

17 | Tampa lateral Liga de aluminio Anodizado duro 37 |Parafuso sextavado interno | Aco cromo-molibdénio| Revestido com niquel

19 Resina especial 38 |Esfera de aco Aco Revestido com niquel

20| Placa lateral Liga de aluminio Anodizado duro 44 |Bujao sextavado interno Ago-carbono Revestido com niquel (o16: Plugue sextavado infemo)
21 | Batente Ago-carbono Revestido com niquel apos témpera 45 |Bujdo sextavado interno Ago-carbono Revestido com niquel (o16: Plugue sextavado infemo)
22 | Tampa superior Aco inoxidavel 46 |Retentor de lubrificante Resina especial
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Cilindro sem haste acoplado _ |
mecanicamente com guia linear Séries MY2H/HT

Com eixo duplo: MY2HT

Pecas de reposigao: kit de vedacgao

N° | Descrigdo Qtde. MY2H16G/MY2HT16G MY2H25G/MY2HT25G MY2H40G/MY2HT40G
14 | Correia de vedagdo 1 MY16-16A-C MY25-16A-(C MY40-16A-(C
15 | Banda de vedagéo contra poeiral 1 MY2H16-16B MY2H25-16B-{Curso] MY2H40-16B{Curso
43 |00 ) KA00309 KA00309 KA00320

(04 x 01,8 x01,1) (04 x01,8x01,1) (07,15 x 03,75 x 01,7)
18 | Raspador 2
39 | Vedacéo do pistao 2
40 | Vedacdo do 2 MY2B16-PS MY2B25-PS MY2B40-PS
41 | Gaxeta da camisa 2
42 |0O-ring 4

# O kit de vedagao inclui @), 69, @, @) e @. Peca o kit de vedagdo com base em cada didmetro.

O kit de vedaco inclui uma embalagem de graxa (10 g).

Quando (@ e ( s&o enviados como unidades simples, é incluida uma embalagem de graxa (20 g).

O
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Séries MY2H/HT

Tipo com eixo simples: 61 6, 625, ﬂ40

Consulte a pagina 1388 sobre variagoes de portas.

MY2H |Diametro | G —|Curso |

NH_NT

Fendaem T para a
montagem do corpo

Q + Curso
(LL) L
LA Linha central da montagem do cilindro 4 x @B profu
‘ ~—PA 4x MM paertd
U profundidade M

Profundidade do == O
orificio longo Y‘>< ol
&

ndidade do furo escareado C

ja/ L
Linha central da g‘ula n_l

4 x 2 x porca quadrada J

LW

oLD do furo passante
B

o
%@
©

oLE H7

Agulha de

profundidade R

2xP

amortecimento

MY2H40G

2xP
(Bujdo sextavado interno)

- (Bujao sextavado interno)
|
©

a3 N E

VA"

Fenda em T paraa
montagem do corpo

Z + curso

ﬁﬂuu

(mm)
Modelo |A | B | C | G H| L J LA | LB LE|(LL)|LW | M NH|NT|NV|NW| NX P
MY2H16G| 80| 6,5/ 3,3| 8,5 28 | 80 |[M3x0,5] 70{50,4 4 |40 83| 7|M4x0,7 2 |3,5|3,4/48,2| 5,8 M5x0,8
MY2H25G|105| 9,5/ 5,4|10,7 37 |110,8|M5 x 0,8/100| 71,7 5 (49,6/123| 9|M5x0,8 3 |5,3/5,5]71,8| 8,5 g
MY2H40G|165|14 |32,5|15,5 58 |[180 |M6x 1 |158|80,3 6|75 |161 |13 |M6x1 4 16,5/6,6/82,1[10,5 A

Modelo | PA |PB| PC |PD |PE|PF|PG|PH|PP| Q |QQ |QW | R | RR | RW UU | VW | X [XX|Y 7
MY2H16G| 40 40| 7,2 |28 |3,7| 35/ 4 |51|53/152|16,4| 40 | 5 | 53|40 10,5| 6 12 | 5 | 160
MY2H25G| 60 |60 | 82 |66 |2,7| 55/ 6 |7,5| 8 |198|20,4| 60 | 5 | 85|50 44 |153|75|14 | 5 | 210
MY2H40G| 100 | 70 | 55 | 8,5 17 | 9 19,516 |312|255| 57 | 8 |11 |535 29 |9 23 | 8 | 330

1380

“P” indica as portas de alimentag&o do cilindro.
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# O plugue para “P” MY2H16G é um plugue sextavado interno.



Cilindro sem haste acoplado L.
mecanicamente com guia linear Séries MYZH/HT

Unidade de ajuste do curso
Amortecedor de impacto de carga baixa
MY2H |Diametro | G —[Curso |L

(Curso do amortecedor de impacto) T~ §
T E

EA| Amortecedor
de impacto

§=

Unidade de ajuste do curso

=
=
=
[--]

=R
=N
=
=

~

MY1B
Cilindro aplicavel | E EA EC EY FA h S T T W | Modelo do de impacto MY
MY2H16 144 | 7 6 27 | 125 | 4 40,8 6 |56 (max.11,2)| 16,5 RB0806
MY2H25 175 | 85 9 3 | 193 | 5 46,7 7 |71 (max. 18,6)| 258 RB1007 My1e
MY2H40 25 13 13 57 | 17 6 67,3 | 12 | 10(méx.26) | 38 RB1412
MY1H
. MY1
Amortecedor de impacto de carga alta HT
MY2H [Diametro | G —|Curso |H MY1
ow
(Curso do amortecedor T S MYZC
de impacto) T | E SD  Amortecedor de impact
} EA =1 mortecedor de impacto MY2
Unidade de ajuste do curso h*‘*‘* EY HO
! [ Ec MY3A
/ MY3B
S <
1 z MY2H16 MY3M
©
, ® ©
[——
/
Cilindro aplicavel | E EA EC EY FA h S SD T TT W |Modelodo de impacto
MY2H16 144 | 7 6 27 | 125 s | 467 | 67 7 | 56(méx.11,2) | 235 RB1007
MY2H25 17,5 | 85 9 36 | 193 6 | 673 | 17,7 | 12 | 7,1 (max.186) | 258 RB1412
MY2H40 25 13 13 57 | 17 6 | 732 s 15 10 (méax. 26) | 38 RB2015
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Séries MY2H/HT

Tipo com eixo duplo: ﬂ1 6, g25, ﬁ40

Consulte a pagina 1388 sobre variagdes de portas.

MY2HT | Diametro | G —|Curso |

PG Q + Curso
(LL) L
IF',I; 4 x MM, profundidade M 4 x @B profundidade do furo escareado C
Profundidade do 'R o Linha central da montagem do cwhndy/ oLD do furo passante
oty o g L pacelao/ O
t
| o8 1 T
| llelo el e|l 1 : hd
[T] ) Cle_ Py
| o- e © 3
o o o @ @ 7 B
_ = = 4 z H
© © o & = = E
se el ta———
[=]
kel i o} o

o)
hid il
|
| \ =
oLE H7 profundidade R Agulha de / EE
amortecimento

Linha central da montagem da pega de trabalho

Linha central da montagem do cilindro

NT
4
>

PD _PE

4 x 2 x porca quadrada J

§ NV

Fenda em T para a montagem do corpo

MY2HT40G
2xP 2xP oxP
(Bujao sextavado interno) — - X
7] (Bujao sextavado interno) M\*Jf (Bujao sextavado interno)
U, 55 | U
i (IS ANSNE
@l Q1= - ¢
UuU_||WV x Q TT|| UU
PH| | RW | [ A .@} cifuil
Fenda em T para N
a montagem Z + curso
o corpo
Modelo A|B|C|G|GB|H L J LA |LB |LD | LE [(LL)|LW | M MM N | NC | NE | NH | NT

MY2HT16G| 80| 95| 54| 85(17 |28 |80 |M4x0,7 | 70|874| 55| 5 |40 [120| 9 | M5x0,8 | 20 |14 |27 3 |47
MY2HT25G | 105 |14 8,6|10,719,5| 37 |110,8/ M6 x 1 100 [124,7] 9 496|176 | 12 | M8x 1,25 25 |21,3|355| 4 | 65
MY2HT40G| 165 |17,5[10,8|15,5[31,5| 58 |180 | M8 x 1,25| 158 |148,3|11 8 |75 |229| 16 M10x 1,56 | 40 |32,4|56,5| 5 |9

o

Modelo | NV | NW | NX P PA |PB|PC |PD|PE |PF|PG|PH | Pl | PP| Q QQ/QW| R |[RR|RW|SS | TT
MY2HT16G| 45 | 852 73| M5x0,8 | 44| 804 (23 |1 10 |10 [10,2|41 53140 |16,4| 66| 5| 53| 69| 9,7|125
MY2HT25G| 6,6 [124,8/10,5 /g 63 |110| 9,4 |29,2| 3,4 | 12 |12,5|13 |57,6| 8 |185|20,4| 98| 8 | 85|100 |14 |19,3

MY2HT40G| 9 |150,1|14 A 113 1382]8,5 |3855/ 0,5 | 20 |20 |18,5|72 |16 |290 255|110 | 12 |11 |116|21,5/354
Modelo U |UU |V | X | XX|Y 4

MY2HT16G| 5 |3 [105| 7 | 12 5 | 160

MY2HT25G| 6 |44 (153 9 | 14 8 1210

MY2HT40G| 8 |2 |29 12 | 283 | 12 | 330

“P”indica as portas de alimentagéo do cilindro. * O plugue para “P” MY2HT16G é um plugue sextavado interno.
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Cilindro sem haste acoplado _ |
mecanicamente com guia linear Séries MY2H/HT

Unidade de ajuste do curso
Amortecedor de impacto de carga baixa
MY2HT [Diametro | G —[Curso |L

(Curso do amortecedor ~ T S
de impacto) T E §Q EY
Unidade de ajuste do curso EA EC,
/ / Amortecedor
® & o 9 f 5 Amorteces T
77®®®¥ ’/_€ e impacto E
56 o = | |
W ﬂI;I D)
|~
—Re|o © o
e e & MY1B
| & o ) g -z
_IVZIY1H
L@
MY1B
Cilindro aplicavel E EA EB EC EY FA S SD T TT W | Modelo do amortecedor de impacto MY
MY2HT16 14,4 7 21 8 27 46,5 | 46,7 6,7 7 |56 (méx. 11,2) 28,6 RB1007
MY2HT25 19,7 | 10,7 | 266 | 11,2 36 64,8 | 67,3 | 17,7 | 12 |4,9 (max. 16,4) 37,2 RB1412 My1c
MY2HT40 291 | 151 | 37 17,2 57 745 | 782 - 15 |5,9 (méx. 21,9) 51,6 RB2015
) MY1H
Amortecedor de impacto de carga alta e
MY2HT [Diametro | G —=[Curso |H HT
(Curso do amortecedor T S gw
de impacto) T E <S_D> ey
Unidade de ajuste do curso EA E, MYZC
/ Amortecedor T iz
res o o9 de impacto ¥ i
el = WY3A
® & o’ mI;I MY3B
1 @ s
o o o MY3m
o o o
O [, ©,°
—
4
L&
Cilindro aplicavel E EA EB EC EY FA S SD T T w Modelo do amortecedor de impacto
MY2HT16 14,4 7 21 8 27 46,5 | 67,3 | 27,3 12 |5,6 (méx. 11,2) 28,6 RB1412
MY2HT25 19,7 | 10,7 | 266 | 11,2 36 | 648 | 732 | 236 | 15 |49 (max. 16,4) 37,2 RB2015
MY2HT40 291 | 151 | 37 17,2 57 | 745 | 99 24 25 |5,9 (méax. 21,9) 51,6 RB2725
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Série MY2
Montagem do sensor magnético

P Nota) A faixa de operag@o é um padrao que inclui a histerese e nao é
POSIGa,o_ adequada,de mOI_’lta em do sensor garantido. Pode haver grandes variagbes dependendo do
magnetlco (detecgao no fim do curso) ambiente circundante (variagdes de aproximadamente +30%).

Cc D
¢ ®
© il Iy ©9
© e o8 °

Al
&
©
©

[
o
K
&
o

A —

A B
D-A9(], D-A9[1V D-M9L[1, D-M9LJV, D-M9LIW, D-MIIWV, D-M9LJA, D-MOLIAV
Modelo da série A B Faixa de operacdo Modelo da série A B Faixa de operacao
MY2C16 44 116 MY2C16 48 112
MY2H16 46 114 MY2H16 50 110
MY2HT16 70 90 " MY2HT16 74 86 8,5
MY2C/H/HT25 54 156 MY2C/H/HT25 58 152
MY2C/H/HT40 85 245 MY2C/H/HT40 89 241
Modelo da série C D Faixa de operacéo Modelo da série C D Faixa de operacéo
MY2C/H/HT16 27,6 132,4 6,5 MY2C/H/HT16 31,6 128,4 4
MY2C/H/HT25 69 141 " MY2C/H/HT25 73 137 o5
MY2C/H/HT40 90,2 239,8 MY2C/H/HT40 94,2 235,8 ’

* Ajuste o sensor magnético apés confirmar as condi¢es de operagao na situagao real.

o e e e e e e e e e e e e e e e e e R e R e e e R e e R e e e e R e e R e e e e e e _I
1 . . . " P P

1 Além dos modelos listados em Como pedir, 0s sensores magnéticos a seguir sao aplicaveis. 1
| * Parasensores de estado slido, também estao disponiveis sensores magnéticos com conector pré-cabeado. Consulte as paginas 1626 e 1627 para obter detalhes. 1
. # Sensores de estado sdlido normalmente fechados (N.F. = contato b) (tipos D-FOG/F9H) também estao disponiveis. Consulte a pagina 1577 para obter detalhes. 1
e o o o o e o e e o e e e e e R e e e A e e e M R e e e e R e e e e e e -l
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Série MY2
Produzido sob encomenda:
especificacoes individuais

Entre em contato com a SMC para obter informacoes detalhadas sobre
dimensoes, especificacoes e prazos de entrega.

Simbolo

n Especificacoes da rosca de insercao helicoidal -X168

A rosca com insergéo helicoidal é usada para a rosca de montagem da mesa deslizante, sendo que o tamanho da rosca é o mesmo que o modelo padrao.

MY2

| Diametro |—| Curso |—|Sensor magnético||Sufixo|—X168

Série: dia ) 16 25 40
C |Tipo com guia do seguidor do came
H | Tipo com guia linear (eixo simples)

HT | Tipo com guia linear (eixo duplo)

Exemplo) MY2H40G-300L-A93-X168

SMC 1385

'\

S|IN=S
SN2
==

-~}

Y1B
Y1M
Y10
Y1H

]
32
=

<

==
us

=EE
L8

XO
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Série MY2

Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 57 para Instrucoes de Seguranca e as

paginas 3 a 12 para Precaug¢des com o sensor magnético e o atuador.

Selecao \

Montagem

/\ Cuidado

1.

5.

7.

1386

Ao usar um cilindro com cursos longos, implemente
um suporte intermediario.

Ao usar um cilindro com cursos longos, implemente um
suporte intermediario para impedir que o tubo se deforme e
desvie por vibragdo ou carga externa.

Consulte o Guia para aplicacdo de suporte lateral (Série
MY2C) na pagina 1374.

Para paradas intermediarias, use um circuito de
controle de pressao de dois lados.

Como os cilindros sem haste unidos mecanicamente tém uma
estrutura de vedagao unica, pode ocorrer um pequeno
vazamento externo. O controle de paradas intermedidrias com
uma vaélvula de 3 posi¢des ndo consegue manter a mesa
deslizante (cursor) na posi¢do parada. E possivel que a
velocidade no estado de reinicializacdo também nao seja
controlavel. Use o circuito de controle de pressdo de dois
lados com uma vélvula de 3 posi¢cdes conectada ao PAB para
paradas intermediarias.

Velocidade constante

Como os cilindros sem haste unidos mecanicamente tém uma
estrutura de vedacgdo Unica, pode ocorrer uma pequena
alteracao de velocidade. Para aplicacbes que exigem
velocidade constante, selecione um equipamento aplicavel
para o nivel de exigéncia.

Fator de carga de 0,5 ou menos

Quando o fator de carga € alto contra a saida do cilindro, pode
afetar adversamente o cilindro (condensacédo e outros) e
provocar mau funcionamento. Selecione um cilindro para
tornar o fator de carga menor que 0,5. (principalmente ao usar
uma guia externa)

Cuidados ao operar com menos frequéncia

Quando o cilindro for usado com uma frequéncia muito baixa,
a operagao pode ser interrompida para a ancoracéo e a
realizagao de troca de lubrificagdo; caso contrario, a vida util
pode ser reduzida.

. Considere cargas nao calculadas, como tubulacao,

protecao de cabos etc., ao selecionar um momento
de carga

O calculo nao inclui a forca de acédo externa da tubulagéo, da
protecdo, etc. Selecione os fatores de carga levando em
consideragdo a forga de agdo externa da tubulagao, da
protecao, etc.

Precisdo

Os cilindros sem haste unidos mecanicamente ndo garantem
o paralelismo do percurso. Quando for necessaria a precisao
no paralelismo do percurso e na posigao central do curso,
consulte a SMC.

A\ Cuidado

1.

Nao aplique um momento ou impacto forte na mesa
deslizante (cursor).

Como a mesa deslizante (cursor) é suportada por rolamentos
de precisao, nao aplique impactos muito fortes ou momentos
excessivos na montagem das pecas de trabalho.

Ao conectar a uma carga que tem um mecanismo
de guia externo, use um mecanismo de absorcéo de
discrepancia.

Um cilindro sem haste unido mecanicamente pode ser usado
com uma carga direta dentro do intervalo admissivel para
cada tipo de guia; no entanto, faga o alinhamento com cuidado
ao conectar a uma carga com um mecanismo de guia externa.
Como acoplar e desacoplar a unidade do atuador
(cilindro)

Ao desacoplar a unidade do atuador, remova os quatro
parafusos do cilindro e retire a unidade do atuador da unidade
guia. Ao acoplar a unidade do atuador, insira o deslizador na
unidade guia da mesa deslizante e aperte de forma uniforme
os quatro parafusos. Uma vez que parafusos frouxos pode
causar danos ou mau funcionamento, certifique-se de
aperta-los de maneira segura.

Parafuso de fixacéo
do cilindro

Mesa
deslizante

Unidade

(cilindro)

Deslizante

Consulte as paginas 1370 e 1377 para
obter informagdes sobre as referéncias
das pegas de reposicéo da unidade do
atuador (cilindro).
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Série MY2

Precaucoes especificas do produto 2

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 57 para Instrucoes de Seguranca e as

paginas 3 a 12 para Precaug¢des com o sensor magnético e o atuador.

Montagem

/A Cuidado

4. Montagem do sensor magnético

A série MY2 pode ser equipada com sensores magnéticos na
parte superior da unidade do atuador (cilindro) e na lateral da
unidade guia, mas seja cauteloso nos casos a seguir.
<Montagem de um sensor magnético na parte superior da
unidade do atuador (cilindro)>

Para sensores magnéticos com entrada elétrica perpendicular,
o cabo pode interferir na pega de trabalho dependendo do
formato e do tipo de montagem que ela tiver.

Deixe uma folga para evitar que o cabo interfira na peca de
trabalho.

Parte lateral: ranhura
daii ao do
sensor magnético

Parte superior:
ranhura da it a
do sensor magnético

Unidade do atuador

. Montagem da peca de trabalho

Ao montar uma pega de trabalho magnética, o sensor
magnético pode parar de funcionar devido a perda de forca
magnética no cilindro dependendo da posi¢do da montagem.
Deixe uma folga de 5 mm ou mais entre o sensor magnético e
a peca de trabalho.

Peca de
trabalho

Peca de
trabalho

Sensor
magnético

5mm

. _ Ou mais

Sensor
magnético

5 mm ou mais

. Montagem do corpo

Ao montar o MY2H40G com a unidade de ajuste de curso pela
parte de cima, mova a unidade de ajuste de curso e prenda o
corpo pelos furos de montagem da placa lateral. Apdés a
montagem, retorne a unidade de ajuste de curso para a
extremidade do curso e prenda-a novamente.

Parafuso de
montagem
sextavado interno

. Nao gere pressao negativa no tubo do cilindro.

Tome precaugdes em condicdes de operagdo nas quais uma
pressdo negativa é gerada dentro do cilindro por forcas
externas ou inerciais. Pode ocorrer vazamento de ar
decorrente da separacao da correia de vedagdo. Nao gere
presséo negativa no cilindro movendo-o a forga com uma forga
externa durante a operacdo de teste ou derrubando-o com o
préprio peso no estado ndo pressurizado. Quando a pressao
negativa for gerada, mova o cilindro lentamente com a mao e
mova o curso para frente e para tras. Apés esse procedimento,
se ainda houver vazamento de ar, consulte a SMC.

L7

SVC

8. Nao monte cilindros torcidos.
Na montagem, certifique-se de que o tubo do cilindro nao
esteja torcido. Se o nivelamento da superficie de montagem
nao for apropriado, o tubo do cilindro esté torcido, o que pode
causar vazamento de ar devido ao desprendimento da
correia de vedagdo, danos na banda de vedac&o contra
poeira e mau funcionamento.

9. Nao monte uma mesa deslizante na superficie do
equipamento fixo.
Isso pode causar danos ou mau funcionamento, pois uma
carga excessiva é aplicada ao rolamento.

Cabecote traseiro  Tubo do cilindro

/

Mesa deslizante
Montagem com uma mesa deslizante (cursor)

10. Consulte a SMC ao montar um caminho de cantiléver.
Como o corpo do cilindro sofre deflexdo, isso pode causar
mau funcionamento. Consulte a SMC quando for usa-lo
desse modo.

Cabegote Mesa deslizante
‘traseiro
A\
Ul
Tubo do cilindro
em um inho de

11. Pecas fixas do cilindro em ambas as extremidades

devem ter pelo menos 5 mm de contato entre a base
do tubo do cilindro e a superficie do equipamento.

Cabecote Mesa deslizante
raseiro
| 1
h\
/1
5mm 5mm
ou mais \Tubo do cilindro ou mais

12. Considere cargas nao calculadas, como tubulacéao,

protecao de cabos etc., ao selecionar um momento
de carga.

O célculo néo inclui a forga de acao externa da tubulagéo, da
protecdo, etc. Selecione os fatores de carga levando em
consideragdo a for¢ca de agdo externa da tubulacao, da
protecao, etc.
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Série MY2
A Precaucoes especificas do produto 3

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 57 para Instrucoes de Seguranca e as

paginas 3 a 12 para Precaug¢des com o

sensor magnético e o atuador.

\ Manuseio \

Ambiente de trabalho

A\ Cuidado

1. Nao altere as definicoes do ajuste da guia sem
necessidade.
O ajuste da guia é predefinido e ndo necessita de reajuste em
condi¢cbes normais de operacao. Portanto, nao altere as
definicdes do ajuste da guia sem necessidade.

2. Evite operacdes que causem pressao negativa dentro
do cilindro.
Tome precaugdes em condigdes de operacao nas quais uma
pressdo negativa é aumentada dentro do cilindro por forcas
externas ou inerciais. Pode ocorrer vazamento de ar
decorrente da separagéo da correia de vedagao.

2.

A\ Atencao

Execute a limpeza e a aplicacao de graxa apropriadas
para o ambiente de trabalho.

Realize a limpeza regularmente ao usar o cilindro em um
ambiente de trabalho em que os produtos estejam suscetiveis
a ficarem sujos.

Apos a limpeza, certifique-se de aplicar graxa na parte superior
do tubo do cilindro e do rotor da faixa de vedagdo contra
poeira. Aplique graxa a essas pegas regularmente, mesmo que
ndo seja apds a limpeza. Consulte a SMC sobre a limpeza
interna da mesa deslizante (cursor) e a aplicagao de graxa.

\ Ambiente de trabalho

\ Vida util e periodo de troca do amortecedor de impacto \

A Atencio

. Nao use em ambientes onde o cilindro entrara em
contato com refrigerantes, 6leos de corte, gotas de
agua, particulas adesivas estranhas, poeira etc., e
nao opere o cilindro com ar comprimido que
contenha drenagem e material estranho.

Materiais ou liquidos estranhos no interior ou exterior do
cilindro podem remover a graxa de lubrificacdo, o que pode
levar a deterioragcdo e danos na faixa de vedagao contra
poeira e em materiais de vedagao, resultando em perigo de
mau funcionamento.

Ao operar em locais com exposicdo a dgua, gotas de 6leo ou
poeira, forneca protecdo, como uma capa, para evitar contato
direto com o cilindro, ou faca a montagem de forma que a
superficie da faixa de vedacao contra poeira fique virada para
baixo e opere com ar comprimido limpo.

1

A\ Cuidado

. O ciclo operacional permitido sob as especificacoes

definidas neste catalogo é mostrado a seguir.
1,2 milhao de vezes RBO8LI[]
2 milhdes de vezes RB10[][] a RB2725

Nota) A vida util especificada (periodo de troca adequado) é o
valor a temperatura ambiente (20 a 25 °C). O periodo
pode variar de acordo com a temperatura e outras
condigdes. Em alguns casos, o amortecedor de impacto
pode precisar ser substituido antes do ciclo de operagao
permitido acima.

\ Variacoes da porta da tubulagao centralizada

A\ Cuidado

A conex&o da tubulagao do cabegote traseiro pode ser livremente selecionada para melhor atender as diferentes condigoes de tubulagéo.

Cilindro aplicavel Variagao de conexdes
MY2C16/25/40
MY2H16/25/40
MY2HT16/25/40
L i i |-
[ — [
o< © o =
LR | | 4
L e H &)
Direcdo de operagao da mesa deslizante
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