Deslizante compacto

Série MXH

06, 010, 016, 020

nento admissive
melhorado

Com uma nova guia
linear de alta rigidez

Melhoramento de momento
permissivel ilustrada a seguir

Momento admissivel (N'Jm) 0 0,5 1
$F

Momento Mp —— @oMmxH 1,7 vezlmaior

de passo e—__ [ N

F
Momento My ¥ §
de guinada . %0 LE

Mr_ $F A4
b—
Momento C @xe MXH 2,4 vezes maior

de rolagem

N odelo existentEECIELCEEEELEELEEEE )

* Comparado ao modelo existente MXH6

1 7 (220-curso de 15) @<MXH P odelo
% de reducao 4049 44869

O peso foi reduzido integrando uma nova guia
linear de alta rigidez e um pistao.
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Alta rigidez obtida com nova guia linear do tipo citculante

Momento alto admissivel O paralelismo de deslocamento é 0 | Sensores
Momento de passo (N m) mesmo que o do modelo existente. | magnéticos
A deflexao na posicéo estendida da mesa
€ amesma qus a c;;o modelo existente. pequen?s .
10 :) 2; g 3; Paralelismo de Curso (st) compatlvels
/ , D-M90, D-A90
16 3.49 1,88 deslocamento 5a30 40 a 60 ( ’ )
20 5.86 314 0,05 mm ou menos 0,1 mm ou menos
Momento de guinada (N-m)
6 0,81 0,39
10 1,69 0,82
16 3,49 1,59
20 5,86 2,75
Momento de rolagem (N m)
1 4 0,59
10 3,19 1,37
16 6,47 21>
20 11,66 5,49
A montagem é totalmente intercambiavel com o modelo existente. A conexio é possivel a partirde 3 GiregGes. seoeses dnwan s
Dimensbes, incluindo dimensdes de montagem da peca de trabalho e referéncia sob encomenda,
dimens6es de montagem do cilindro, sdo as mesmas que as do modelo i - -XC3L0, esta disponivel.

existente.
A montagem é possivel em 4 dire¢des.

Montagem latera furo passante do corpo) fl Montagem vertical (rosca do corpo) | Montagem verticl (rosca do corpo)

HEE —
®  oe

Montagem lateral (rosca do corpo)

= 3
M ol l® Porta de SAIDA
\ (em ambos os lados)
Porta de ENTRADA

(em ambos os lados) ENTRADA
Exemplo de Util quando curso/deslocamento
aplicagdo longo for necessario

Acao

(—)

Momento de passo

VariacOes da série
[ 5 ] 10] 15 ] 20] 25| 30 ] 40 50] 60]

MXH6 Q o [+ [+] o o o o ©  -XC79: furo com rosca de usinagem, furo
perfurado e orificio de pino adicionalmente

Produzido sob encomenda

MXH10 © o0 o0 o0 O O O O O B3 cilindro de baixa velocidade (5 a 50 mm/s)
MXH16 o @ @ @ o @ @ @ o -XC3[: posicoes especiais da porta

-XC19: curso intermedidrio (tipo espacador)
MXH20 @ @ @ L L (- @ @ ©  -XC22: vedagées de borracha de fltor
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Série MXH

Selecao de modelo

A CUIdadO A confirmagéo da saida tedrica é exigida separadamente. Consulte "Saida tedrica" na pagina 20.

Condigées de selegéo: siga as tabelas abaixo para determinar as condigdes de selegcao e escolher um gréfico de selecao.

Vertical Horizontal
| L1: excentricidade da carga MXS
| "
i !
N i i Mxa
Orientacao de i —— -—-— m
m L
montagem ! MXF
— e MXW
|
L
e — MXJ
Velocidade maximamm/s | Até 100 \ Até 300 \ Até 500 Até 100 Até 300 Até 500 MXP
Excenticidade da carga Limm _ 50 | 100 | 200 50 100 | 200 50 [ 100 200
Gréfico de selecdo ‘ ‘ ‘ ‘ |E| ‘ ‘ E‘ ‘ ‘ MXY
* L: Projeg@o (a distancia dentre o centro do eixo do cilindro ao centro de gravidade da carga) L
A diregao de L também pode ser uma direg&o diagonal. (Consulte o desenho a direita.) - MTS
fj — Centro de
O O T gravidade
m
Centro do eixo do da carga
cilindro

Grafico de selecéo (1] a (montagem vertical)

‘ Grafico [1] Velocidade maxima 100 (mm/s) ou menos

‘ Grafico [3] Velocidade maxima 500 (mm/s) ou menos

100
§ 10
€
© |
13
@ ~_ — | —— 220
= 1 216
210
| —
—— 06
0,1
0 20 40 60 80 100

Projecéo L (mm)

1
~—]
g —
=< I 220
E o1
3 016
©
= ] 010
—
26
0,01
0 20 40 60 80 100
Projecao L (mm)

Grafico (2) Velocidade maxima 300 (mm/s) ou menos

10
—_ 1 \

2

(E“ 220
@ ] — 016
s o1 — 510

@6
0,01
0 20 40 60 80 100

Projecéo L (mm)

Exemplo de selecao (montagem vertical)

Montagem: Vertical
Velocidade maxima: 500 mm/s
Projegéo: 40 mm

Massa da carga: 0,1 kg

1. Condigoes de selegao

Consulte o Grafico [3] com base na montagem vertical e
em uma velocidade de 500 mm/s.

No Gréfico [3], encontre a intersegao de um ressalto de
40 mm e uma massa de carga de 0,1 kg, que resulta em
uma determinacéo de 916.

(=)
o
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série MXH

Grafico de selecao 4] a 2 (montagem horizontal)

‘Velocidade maxima 100 (mm/s) ou menos‘ ‘V locidad: axima 300 (mm/s) ou menos‘ ‘Velocidade axima 500 (mm/s) ou menos‘
‘ Gréfico [4] Excentricidade de carga 50 mm ‘ ‘ Gréfico [7] E: ici de carga 50 mm ‘ ‘ Gréfico [10] Excentricidade de carga 50 mm ‘
100 10 1
5 5 = 5
< 10be < 9 %\% = ™~
E S — E ™~ | T 220
8 b 020 g 01
2 5 =% |2 =ots | |3 o16
Ny g —~— o ™~ T~
= =10 =01 =010 = — 010
06
=~ 06 ! 26
0,1 0,01 0,01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Projegéo L (mm) Projegao L (mm) Projegéo L (mm)
Gréfico [S] Excentricidade de carga 100 mm Gréfico (8] Excentricidade de carga 100 mm Gréfico [11] Excentricidade de carga 100 mm
10 10 1
f—3 [ — _ = —_
o j=2 o
: | | e : e
© 1 [~ —T—— 216 P 220 s 01 \\ ~ 020
@ [ =516 g 016
= 210 = ~ T =
= 0,1 = 010 210
06 06 1
06
0,1 0,01 0,01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Projegdo L (mm) Projegao L (mm) Projegéo L (mm)
Grafico [6] Excentricidade de carga 200 mm Grafico [9] Excentricidade de carga 200 mm Grafico [12 Excentricidade de carga 200 mm
10 10 1
2 9= 2 0N 2 S
£ ~ I ——— £ £ ™~ [
5 \\\\\ 220 = 020 5 o1 ~| T 220
1] 216 @» — @y,
1] 171 ——1516 1] 216
o] o] g | <
= — — 510 = 0,1 —==—010 = — .10
= — 06
== o6 = 06
0,1 0,01 0,01
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Projegdo L (mm) Projegao L (mm) Projegéo L (mm)

Exemplo de selecao (montagem horizontal)

2. Condigées de selegao ( Montagem: Vertical
Velocidade maxima: 500 mm/s
Excentricidade da carga: 50 mm
Projegéo: 30 mm
Massa da carga: 0,1 kg

Consulte o Gréficollll com base na montagem horizontal, uma velocidade de 500 mm/s e excentricidade de carga de 50 mm.
No Gréfico [0, encontre a interse¢do de um ressalto de 30 mm e massa de carga de 0,1 kg, o que resulta na determinagao
de 210.
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Deslizante compacto

Série MIXH

@6, 10, 216, 320

Como pedir
MXH[10/-|60|Z-M9BW| |-[ |

HE -

MXF
Deslizante compacto Produzido sob encomenda  |MXW
* Consulte a pagina 20 para obter
detalhes. MXJ
GDlangetro Quantidade de sensores magnéticos |MXP
mm
10 | 10 mm
16| 16 mm MXY
20 | 20 mm
MTS

Sensor magnético

\ Nada \Sem sensor magnético (com anel magne’tico)\
* Consulte o modelo de sensor magnético
aplicavel na tabela abaixo.

Curso do cilindro (mm)
Consulte “Curso padrao” na pagina 20.

Sensores magnéticos aplicéveis/oonsune as paginas 1893 a 2007 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

) ) ) Entrada Lél;np Cabeamento Tens&o da carga Modelo do sensor gtico| C do cabo (m) Conector »

Tipo |  Fungo especial | elétrica ir&dica (saida) DC AC  |Perpendicular| Em linha (nt;ja)(|\1/|) (E) (g) pré-cabado|  Carga aplicavel
lora.

& 3 fios (NPN) 5V, MONV | MON | e (@@ O [e) Circuito

I§ — 3 fios (PNP) 12 M9PV MOP | @ (@ @O o de Cl

° 2 fios 12V MOBV | M9B | e (@ |@ O o —

E Indicagéo de 3 fios (NPN) 5V, MONWV | MONW | @ (@ | @ | O o Cirouito | 2o

% |diagnastico (indicador | Grommet|Sim| 3 fios (PNP) |24 V |12 V — MOPWV | MO9PW | @ (@ | ®|O o deCl CLF’Y

3 de 2 cores) 2 fios 12V M9BWV| M9BW | @ (@ |®@ | O o —

5 | Resistente a 4gua 3 fios (NPN) 5V, MONAV**MONA**| 0 |[O | @ | O o Circuito

2 (indicador de 2 3 fios (PNP) 12V MIPAV** | M9PA**| 0 [0 | @] O o de CI

3 cores) 2 fios 12V M9BAV**|M9BA**| 0 [0 | @ | O [e) —
5 § sim (equiavg\oesnte a | — |5V — A96V A96 o —| o —| — C!'Cu\lo —
25 — Grommet NPN) e Cl i
32 L 2 fios 24V |12y | 100V A93V A93 e |—|eo|e — — Relé,

= Nao| 100V oumenos| A9OV A90 o |—|[e]—] — [ciiodec CLP

** Sensores magnéticos resistentes a agua sao compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC nao pode garantir a
resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a &gua com os nimeros de modelo acima.  * Sensores magnéticos de estado solido
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m.................. Nada (Exemplo) MONW marcados com um “o” s&o produzidos ap6s
.M (Exemplo) MONWM o recebimento do pedido.
L (Exemplo) MONWL
5m. A (Exemplo) MONWZ
+ Consulte a pagina 28 para informagdes sobre sensores magnéticos aplicaveis diferentes dos listados acima.
+ Para obter detalhes sobre 0s sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961.
+ Sensores magnéticos sao forneci dos juntos (mas nao montados). D-OI




Série MXH
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Simbolo
Amortecedor de borracha

=

mmm Produzido sob encomenda
m m, (Para obter detalhes, consulte as

paginas 2009 a 2152.)

Especificacdes

Diametro (mm) 6 10 16 20
Fluido Ar
Acao Dupla agao
Conexao da tubulacao M5 x 0,8
Pressao minima de trabalho 0,15 MPa 0,06 MPa ‘ 0,05 MPa
Pressao maxima de trabalho 0,7 MPa
Pressao de teste 1,05 MPa

Temperatura ambiente e do fluido

Sem sensor magnético: —10 a 70 °C (sem congelamento)
Com sensor magnético: =10 a 60 °C (sem congelamento)

Velocidade do pistdao

50 a 500 mm/s

Energia cinética admissivel (J)

0,0125 0025 | 005 | 01

Lubrificacao

Dispensa lubrificacao

Amortecedor

Amortecedor de borracha em ambas as extremidades

Tolerancia de comprimento do curso

+1,0
0

Sensor magnético
(opcional)

Sensor de estado sélido D-M9[],
sensor tipo reed MOCOW D-A90]

Curso Eadréo

Diametro (mm)

Curso padréo (mm)

6, 10, 16, 20

5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60

Simbolo Especificagbes
Furo com rosca de usinagem,
orificio perfurado e furo de pino
adicionalmente

Cilindro de baixa velocidade (5 a 50 mm/s)

-XC79

-XB13
-XC3

-XC19
-XC22

Posicdes especiais da porta

Curso intermedidrio (tipo espacador)

Vedagdes de borracha de fltior

Nota) Cursos intermedidrios estdo
encomenda" (-XC19). (Para

Saida tedrica

disponiveis com modelos "Produzidos sob
obter detalhes, consulte a pagina 2104.)

(N)
Didmetro Tamanho da| Diregéo de | Area do pistédo Press&o de trabalho (MPa)
(mm) haste (mm) operagao (mm2) 0.3 05 07
ouTt 28 8 14 19
6 3
IN 21 6 10 14
ouTt 78 23 39 55
10 4
IN 66 19 33 46
ouTt 201 60 101 141
16 6
IN 172 51 86 121
ouTt 314 94 157 220
20 8
IN 264 79 132 185
Peso
—
©)
Modelo Curso (mm)
5 10 15 20 25 30 40 50 60
MXH6 58 63 71 76 85 90 104 117 131
MXH10 107 114 128 135 148 155 175 196 217
MXH16 194 204 221 231 250 260 290 316 346
MXH20 363 378 404 419 450 465 496 545 581




Deslocamento da mesa

Deslocamento da mesa devido ao momento do passo
Deslocamento da mesa (seta) quando uma carga atua sobre a
secdo marcada com a seta no curso total do elemento deslizante

compacto
P F

Mesa deslizante compacta Series MX H

Deslocamento da mesa devido ao momento da guinada
Deslocamento da mesa (seta) quando uma carga atua sobre a
secdo marcada com a seta no curso total do elemento deslizante
compacto

oy F
M 1 —
rC | | e L mxs
| MXQ
MXH6 : MXH6
0,35 1 0,2 = MXF
—_ } 60 : —~ 0,18
£ gz: [ 50 || E o so | [MXW
o ra0 | 8 LT 014 -4 2
<] 1 — 4 Ll e 4
€ 020 25,30 3 P g o2 25,30 3
s Y / L—T i (8] ! 2 01 o MXJ
= | i -4
S 0,10 > LS 006 —— MXP
3 | L 8 004
8 o005 L9 o0 ] @
0,00 1 0
o o1t 02 03 04 05 06 07 08 09 ! o o1 02 03 04 05 06 07 08 09
Momento do passo Mp (N-m) ! Momento da guinada My (N-m) MTS
MXH10 © MXH10
05 . ; 0,4 )
T 045 60 Dlg s 60
g 04 =150 P |E o3 50
< 035 —a0 3 DS oo L —1_40 §
5 02 =25303 | | |§ o, [ 2530 3
£ 02 = ——1520 DR os T —+ [ 1520
g o015 — 5,10 L8 o1 e =510
2 01 T ! @ s —
8 — b8 005 —
0,05 i
0 1 0
o 02 04 06 08 1 12 14 16 18 ' 0 02 04 06 08 1 12 14 16 18
Momento do passo Mp (N-m) i Momento da guinada My (N-m)
MXH16 : MXH16
05 | 0,18 60
— 045 60 ! = 0,16 50
g 04 50 € 0,14 0 8
=035 S I =R P £
o 2120 2530 3
g 03 5303| | |E o P
e oz 52| |2 oo e
S 41 510 1 8 0,06 g
% 001$ % 004 — [ —
0 0,05 3 Q 0,02
0 ' 0
0 05 1 15 2 25 3 35 1 0 0,5 1 15 2 2, 3 35
Momento do passo Mp (N-m) 1 Momento da guinada My (N-m)
MXH20 : MXH20
06 ‘ : 045
k : : 60
€ 05 b CE S o
E 0 gl | |E0E 20 8
S 04 21 1 |g 03 2530 3
z 25,30 3 ' z Ded®]
é 03 /15’200 3 é 0,25 15,20
g 0, / 510 D g 0012 —75,10
s Y =T
g o /// ! e o1 —
o - 1|8 005
0 ! 0
0 1 2 3 4 5 6 1 0 1 2 3 4 5 6
Momento do passo Mp (N-m) Momento da guinada My (N-m)

A\ Cuidado)cuidado no projeto]

1. A selec@o de um diametro ndo pode ser feita apenas com os graficos acima. Selecione um didmetro conforme descrito em "Selecao

de Modelo" nas paginas 17 e 18.

2. O deslocamento pode aumentar depois que uma carga de impacto for aplicada. Quando a mesa é submetida a uma carga de
impacto, pode haver distorgdo permanente da unidade da guia e maior deslocamento.
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série MXH

Deslocamento da mesa

Deslocamento da mesa devido ao momento da rolagem.

Deslocamento da mesa (em A) quando uma carga atua sobre a segéo F
no curso total do elemento deslizante compacto

F

Mr( iiA A

Precisdao da mesa
——

b _ Curso (st)
Iluvull:l‘umfd’ 5230 ‘ 20260
0,05 mm ou menos‘ 0,1 mm ou menos

Momento admissivel

Momento admissivel (N-m)

0 0,2 04 0,6 08 1 12 14
Momento da rolagem Mr (N-m)

Modelo Momento de passo |Momento de guinadalMomento de rolagem
Mp My Mr

MXH6 0,81 0,81 1,40

MXH10 1,69 1,69 3,19

MXH16 3,49 3,49 6,47

MXH20 5,86 5,86 11,66

Deslocamento (mm)
o
S
N
&

0 0,5 1 15 2 25 3 35
Momento da rolagem Mr (N-m)

MXH16

0,1
0,09
0,08
0,07
0,06
0,05
0,04
0,03
0,02
0,01

Deslocamento (mm)

0 1 2 3 4 5 6 7
Momento da rolagem Mr (N-m)

MXH20

0,18
0,16
0,14
0,12

0.1
0,08
0,06
0,04
0,02

Deslocamento (mm)

0 2 4 6 8 10 12
Momento da rolagem Mr (N-m)
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Construgéo

Lista de pecas

Mesa deslizante compacta Series MX H

N° Descrigao Material Nota

1 |Tubo do cilindro Liga de aluminio Anodizado duro
2 |Cabecote dianteiro Liga de aluminio Cromado

3 |Haste do pistao Ago inoxidavel

4 |Guia |As pegas principais sao feitas de ago inoxidavel.|

5 |Mesa Liga de aluminio Anodizado duro
6 |Pistdao Liga de aluminio Cromado

7 |Anel Material magnético

8 |Esfera de aco Rolamentos de ago com alto teor de carbono e cromo

9 |Amortecedor Uretano

10 | Amortecedor Uretano

11 |Parafuso

Ago-carbono

Zinco cromado

12 |Porca

Ago-carbono

Zinco cromado

13 |Vedacdo da haste

NBR

14 | Vedagéo do pistdao

NBR

15 |Bujao

Ago-carbono

Zinco cromado

Nota) A Série MXH nao pode ser desmontada.
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Série MXH

Dimensées: 06

LT
—& < @ AN
ofo} ®
I < FRadd
8 LA LB JxM3x0,5
Profundidade 5
3 x M4 x 0,7 passante
4 x M3 x 0,5 Orificio do piloto dia 83,3 - 2xM5x0,8
Profundidade 55 6 x 06 profundidade do rebaixo 3,3 Bujao para a porta: MXH-P (4 pgs ) Conexdo
| do cilindro
‘ 0] ] 4xM3x05
2} ~ ¥ ! : Profundidade 4,8
. o & o
© | o
] ol )8 o 4 ® o #W¥e =
| I &
® © —H® © TYTI
' 0] 0
9 55 10 105
16 4] NS
8,5 31 + Curso
39,5 + Curso
10 5 + Curso 4 xM3x0,5
‘ Profundidade 4,8
e E = <
—o hod ‘

Nota 1) Consulte "Precaugdes especificas do produto" para informagdes sobre a montagem do elemento
deslizante compacto e da pega de trabalho.
Nota 2) Quando alterar a posi¢ao da porta, solicite 0 novo plugue de porta: MXH-P

Curso (mm) J LA LB LT NS
5 4 10 — 42 14

10 4 10 — 42 14

15 4 20 —_ 52 24

20 4 20 — 52 24

25 4 30 — 62 30

30 4 30 — 62 30

40 6 20 20 72 45

50 6 25 25 82 55

60 6 30 30 92 60
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Dimensdes: 210

Mesa deslizante compacta Série MXH

LT
df o °  ° sy
° 3 [
11 LA LB JxM4x0,7
Profundidade 6
3 x M5 x 0,8 passante N .
Orificio do piloto diam. 04,3 Bujdo para a porta: MXH-P (4 pos.)
6 x 87,5 profundidade do rebaixo 4,4 4xM4x07 2xM5x0,8
Profundidade 6 Conexao do
«)‘ ‘ ‘cil\ndro
) T
5 N
ool tolx © Q 4
< <
Z ol A o
© il
? wl [ H
NE Py
11 75 NS 12,5
20 11,5 35 + Curso
4xM4x0,7 46,5 + Curso
Profundidade 7,5
4xM4x0,7
12 5 + Curso Profundidade 6
N fa!
ol +—H—=e
———0 RS
Nota 1) Consulte "Precaucdes especificas do produto” para informagdes sobre a montagem do
elemento deslizante compacto e da peca de trabalho.
Nota 2) Quando alterar a posigéo da porta, solicite 0 novo plugue de porta: MXH-P
Curso (mm) J LA LB LT NS
5 4 10 — 49 14
10 4 10 = 49 14
15 4 20 — 59 24
20 4 20 — 59 24
25 4 30 — 69 30
30 4 30 — 69 30
40 6 20 20 79 45
50 6 25 25 89 55
60 6 30 30 99 60

HHHE
=|| T

MXJ

=
><
o

=
>
=<

=
=
Iz



Série MXH

Dimensées: 316

LT
O © Ro3 ]
A4
© Q [
14 LA LB JxM4x0,7
Profundidade 6
3 x M5 x 0,8 passante Plugue para a porta: MXH-P (4 pgs.)
Orificio do piloto diam. 4,3 2 xM5x0.8
6 x 27,5 profundidade do rebaixo 4,4 p—
4xM4x0,7 Conexao
1 Profundidade 6 do cilindro
of |
2 ¥ [ [
- %,
Q| 01w« % © @/
A 0 —
@r1e S @ & 8 &
H
o | of i @
)] 5 ) 0]
4xM4x0,7 0 2l © 0
16 Profundidade 10 ﬁ» NS 125
25 14 42 + Curso
56 + Curso
12 10 + Curso 4xM4x0,7
Profundidade 6
H Pt
~ il &
- I N4
o o
Nota 1) Consulte "Precaugdes especificas do produto” para informagdes sobre a montagem do
elemento deslizante compacto e da peca de trabalho.
Nota 2) Quando alterar a posigédo da porta, solicite o novo plugue de porta: MXH-P
Curso (mm) J LA LB LT NS
5 4 10 — 58 20
10 4 10 = 58 20
15 4 20 — 68 30
20 4 20 — 68 30
25 4 30 — 78 40
30 4 30 — 78 40
40 6 20 20 88 50
50 6 25 25 98 60
60 6 30 30 108 60
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Dimensées: 920

3 x M6 x 1,0 passante

Mesa deslizante compacta Série MXH

Orificio do piloto diam. 5,1
6 x 99,3 profundidade do rebaixo 8

LT
o o o
O
ol S Lo
A
©
14 LA LB JxM5x0,8

Profundidade 6,5

Plugue para a porta: MXH-P (4 p¢s.)

4xM5x0,8

2xM5x

Conexao
do cilindro

0,8

] ‘ Profundidade 8
©.
[re) [
<
- 55, \@
o £
< | O, & © -
o3| =
AL A H A
< < SN Y ol
\ J (] © g b ™ O %k J é‘ ™
© | & © i o N o ] A
20 AxM5x08 _ 1 NS 15 20
Profundidade 11 ~
32 15,5 52,5 + curso
68 + curso
15 10 + curso 4XM5x08
Profundidade 8
. &
o il &
o L 4
= o
O ©
Nota 1) Consulte "Precaucdes especificas do produto” para informagdes sobre a montagem do
elemento deslizante compacto e da peca de trabalho.
Nota 2) Quando alterar a posigdo da porta, solicite o novo plugue de porta: MXH-P
Curso (mm) J LA LB LT NS
5 4 10 — 64 20
10 4 10 - 64 20
15 4 20 — 74 25
20 4 20 = 74 25
25 4 30 — 84 40
30 4 30 — 84 40
40 6 20 20 94 50
50 6 25 25 104 70
60 6 30 30 114 70
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série MXH
Montagem do sensor magnético

Curso minimo para a montagem do sensor magnético

(mm)
Quantidade de sensores MOgel dgsnigsmo\;vm:/gg\tz\j apicave
magnéticos montados - - ’ -
9 D-M9C], M9V D-M9LIA, MOLIAV D-A90], A9CIV
1 pg. 5 5 5
2 pgs. 5 10 10

Posicdo adequada de montagem do sensor magnético (Detec¢ado no fim do curso) e sua altura de montagem

D-M9C] A 22 [24]
D-M9IW (24.5)
D-M9CIA 1 —
D-A90]
© ® o S © e Ho
S — T al
) ) \ T =HE . +
© © © b6
[ ]: indica os valores de D-M9UIA. Wl B
(): indica os valores de D-A90/A93.
D-MoOIV
D-MoCIwWV A 20
D-M9CJAV (22)
D-A9C1V \ \
T T T
© © @ D e 040
& (&) oQo
w B
(): indica os valores de D-M9OJAV/A90IV. =
(mm)
Diametro D-M9CIW, D-M9C] D-M9CJWV, D-M9CIV D-M9CJA D-M9CJAV D-A90], D-A901V
(mm) A w B A w B A w B A w B A w B
6 16,5 75 2,5 16,5 55 2,5 16,5 9,5 2,5 16,5 75 2,5 12,5 | 35(6) —
10 15,0 2,0 75 15,0 0 75 15,0 4,0 7,5 15,0 2,0 75 11,0 |-20(05) 3,5
16 22,0 2,0 8,0 22,0 0 8,0 22,0 4,0 8,0 | 22,0 2,0 8,0 18,0 |-2,0(05) 4,0
20 30,0 | 0,5 10,5 30,0 | 25 10,5 30,0 1,5 10,5 30,0 -0,5 10,5 26,0 |-45(-2)| 65

Nota 1) Os nimeros negativos na tabela W indicam um sensor magnético montado para dentro da borda do corpo do cilindro.

Nota 2) No caso de modelos de 5 e 10 cursos, o sensor pode nédo desligar devido a faixa de operagdo ou entdo dois sensores podem
ligar ao mesmo tempo. Corrija 0s sensores que estejam 1 a 4 mm além dos valores da tabela acima. (Se um sensor for usado,
verifique se ele LIGA e DESLIGA corretamente; se dois sensores forem usados, verifique se ambos ligam.)

Nota 3) () na coluna W indica as dimensdes de D-A90/A93.

Faixa de operagcao (mm)
Modelo do sensor Diametro
magnético 6 10 16 20
D-M9C], M9CIV
D-M9CIW, MWV 3 3,5 5 6
D-M9CIA, MOIAV
D-A90, A9CIV 5 6 9 11

* Valores que incluem histerese sao apenas para referéncia, nao sao uma garantia (presumindo cerca de +30% de dispersao) e podem
mudar substancialmente conforme o ambiente.

Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em “Como pedir”, os sensores magnéticos a seguir podem ser montados.

* Sensores de estado sélido normalmente fechado (N.F. = contato b) (D-F9G/F9H) também est&o disponiveis. Consulte a

L
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pagina 1911 para obter detalhes.



Montagem do sensor magnético

Chave de fenda de relojoeiro

Parafuso de montagem do sensor magnético

Montagem do sensor magnético Série MXH

Nota) Quando usado com tubulag@o lateral, ndo é possivel

montar um sensor magnético D-A90V/M90V no lado em

que a tubulagéo esta conectada.

MX$S
MXQ
@ Use uma chave de fenda de relojoeiro com um didmetro de 5 a 6 mm ao apertar
o parafuso de montagem do sensor magnético. MXF
Torque de aperto do parafuso de gem do sensor mag (N-m) MXW
Modelo do sensor magnético Torque de aperto
D-A9C1(V) 0,102 0,20 mMxXJ
D-M9CI(V)
D-MILIW(V) 0,05a0,15 MXP
D-MILIA(V)



Série MXH

Ak

Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para obter Instru¢des de seguranca.
Para saber as Precaucdes do atuador e do sensor magnético, consulte as paginas 3 a

12 e o Manual de operacdes. Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Cuidado ao montar os sensores magnéticos \

\ Direcéo de operacdo com diferentes portas de presséo\

Quando instalar um préximo do outro

A\ Cuidado

1. Quando cilindros deslizantes compactos equipados com sensores
magnéticos D-A900 ou D-M90J sdo usados, os sensores
magnéticos podem ser ativados involuntariamente se estiverem
instalados a uma distancia inferior & da dimensao mostrada na
tabela (1). Portanto, providencie um espaco livre maior. Devido a
circunstancias que nao podem ser evitadas, se eles precisarem ser
usados a uma distancia menor do que as dimensdes fornecidas na
tabela abaixo, os cilindros deveréao ser blindados. Portanto, prenda
uma placa de ago ou uma placa de blindagem magnética
(MU-5025) na area no cilindro que corresponde ao sensor
magnético adjacente. (Entre em contato com a SMC para obter
detalhes) O sensor magnético poderia ser ativado
intencionalmente, se uma placa de protecao nao for usada.

Tabela (1) (mm)
Diametro (mm)| d L
MXH6 5 21
MXH10 5 | 25 é é ¢ é
MXH16 10 35 N 7N
MXH20 15 | 47 {0) >)
56 56
T T
d
L

As dimensdes de uma placa de blindagem (MU-S025) vendida
separadamente sdo indicadas como referéncia.

E

Material: Ago inoxidavel ferrite, Espessura: 0,3 mm
Como a parte traseira é tratada com adesivo, é possivel
prendé-la ao cilindro.

36

\ Precaucdes com a operacao

/A Cuidado

1. Né&o coloque os dedos na folga entre a placa antigiro e o tubo do
cilindro. Seus dedos podem ficar presos entre a mesa e o tubo do
cilindro quando a haste do pistao se retrair.

Se seus dedos ficarem presos em um cilindro, hd o perigo de
lesdes devido a forte saida do cilindro, portanto, é preciso ter
cuidado.

2. Em termos de carga de trabalho e momento, opere o cilindro
abaixo do méximo de carga de trabalho e de momento
admissivel.

3. Se a saida de um elemento deslizante compacto for aplicada
diretamente a mesa, certifique-se de que seja aplicada ao longo
da linha axial da haste. (Consulte a figura abaixo.)

“ ]
E . T AV
il ~~— s N

4. Conecte uma valvula reguladora de vazdo e ajuste-a para uma
velocidade de 500 mm/s ou menos para operar o cilindro.

30
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/A Cuidado

1. O elemento deslizante compacto pode ser montado em trés
diregdes.
Verifique a porta de pressao e a diregao de operagao.
(Consulte a figura abaixo.)
Troque a posi¢éo do plugue de acordo com a aplicag&o.
Verifique se ndo ha vazamento de ar depois de trocar a
posicdo do plugue. Se houver um leve vazamento, remova o
plugue, verifique a superficie do assento e monte novamente.

Porta de SAIDA

(Em ambos os lados)

Porta de
ENTRADA

Porta de ENTRADA
(Em ambos os lados)

Quando a posi¢@o da porta for trocada pelo cliente, peca o
seguinte plugue. Referéncia do plugue da porta de reposicéo:
MXH-P
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série MXH

12 e o Manual de operacoes.
Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Precaucoes especificas do produto 2

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para obter Instrugdes de seguranca.
Para saber as Precauc6es do atuador e do sensor magnético, consulte as paginas 3 a

Montagem

/A Cuidado

1. Ao apertar roscas de um elemento deslizante compacto, aperte-as adequadamente dentro do torque especificado.

MXS
Como montar um elemento deslizante compacto NMXQ
Um elemento deslizante compacto pode ser montado em 4 dire¢des. Faga uma selecdo adequada para a maquina e as pegas
de trabalho aplicaveis, etc. MXF
MXW
Montagem lateral (furo passante do corpo) \ Montagem lateral (rosca do corpo) \
MXJ
T [T] < [ L] PN < MXP
i m =
i S i ) |3 MXY
][] [ I [
A 4 3 N N e
Modelo | Parafuso | Torque méximo de aperto (N-m) L1 Modelo | Parafuso [Torque maximo de aperto (N-m)[ L1 [ L
MXH6 | M3x0,5 1,1 12,7 MXH6 | M4 x 0,7 , 12,7 ] 94
MXH10 [ M4 x 0,7 2,5 15,6 MXH10 [ M5 x 0,8 5,1 15,6 | 11,2
MXH16 | M4 x 0,7 25 20,6 MXH16 | M5 x 0,8 5,1 20,6 | 16,2
MXH20 [ M5x 0,8 5,1 24,0 MXH20| M6 x 1 8,1 24,0 | 16,0
Montagem vertical (rosca do corpo) \ Montagem axial (rosca do corpo)
v A !
J % i
1 o
T / # \ @ @
1 n ||| |
L qzl
S
Modelo | Parafuso | Torque maximo de aperto (N-m) L Modelo | Parafuso | Torque méaximo de aperto (N-m) L
MXH6 | M3x0,5 1,1 4,8 MXH6 | M3x0,5 , 4.8
MXH10 [ M4 x 0,7 25 6 MXH10 | M4 x 0,7 25 6
MXH16 | M4 x 0,7 2,5 6 MXH16 | M4 x 0,7 25 6
MXH20 | M5x 0,8 5,1 8 MXH20 | M5 x 0,8 5,1 8
D-(1
=X
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Precaucoes especificas do produto 3

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para obter Instrucoes de seguranca.
Para saber as Precauc¢oes do atuador e do sensor magnético, consulte as paginas 3 a 12 e o Manual

de operacgoes.

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Montagem

/A Cuidado

1. Ao apertar roscas de um elemento deslizante compacto, aperte-as adequadamente dentro do torque especificado.

2. Ao montar uma pega de trabalho na parte superior da mesa, ndo rosqueie um parafuso a uma profundidade maior que a rosca fémea

(Dimens&o L na tabela abaixo).
Se vocé rosquear um parafuso a uma profundidade maior que a dimensao L, a borda do parafuso pode atingir a guia linear e danifica-la.

Como montar um peca de trabalho

Pecas de trabalho podem ser montadas em 2 superficies do elemento deslizante compacto.

Montagem frontal

Montagem superior

J

© @ e

iy [

@ @ o

#
.

—
F
L W@ ©

Modelo | Parafuso | Torque maximo de aperto (N-m) L Modelo | Parafuso | Torque maximo de aperto (N-m) L
MXH6 | M3x0,5 11 55 MXH6 | M3x0,5 1,1 6,5
MXH10 | M4 x0,7 25 7,5 MXH10 | M4 x 0,7 2,5 8
MXH16 | M4 x 0,7 2,5 10 MXH16 | M4 x 0,7 2,5 9
MXH20 | M5 x 0,8 5,1 11 MXH20 | M5 x 0,8 5,1 9,5

Como montar um peca de trabalho

Pecas de trabalho podem ser montadas em 2 superficies do

elemento deslizante compacto.
® Uma vez que a mesa é apoiada por uma guia linear, cuide para

nao aplicar um impacto forte, um momento grande, etc. ao montar

pecas de trabalho.

® Segure a mesa ao fixar as pegas de trabalho a ela com parafusos,
etc. Se o corpo for segurado enquanto apertar os parafusos, etc.,
a sec¢do da guia serd submetida a um grande momento e pode

haver uma perda de precisao.

® Para conexao a uma carga que tenha um mecanismo de
suporte/guia externa, selecione um método de conexao adequado

e realize o alinhamento cuidadoso.

® Tenha cuidado, uma vez que arranhdes, amassados, etc. nas
pecas deslizantes da haste do pistdo podem causar mau

funcionamento e vazamento de ar.
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