Atuador rotativo/Tipo palheta

Série CRB2
Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40

Tipo basico Com ajustador de angulo

Série CRB2y Série CRB2BWU
P . . " fﬁ‘ \\ 4 @
g | W MSU

Fluido

Tamanho

Simples palheta

Tipo palheta Dupla palheta

LocaIiZagéo Com porta na lateral (nada)
da porta Com porta axial (E)

90°

100°

180°

270°

Eixo simples ‘

Tipo
de

S
eixo Eixo duplo ‘ w

‘Amortecedor‘ Amortecedor de borracha

Com sensor magnético (eixo W)

Com ajuste do angulo (eixo W)

Com sensor magnético e
ajuste do angulo (eixo W)

o ~
. Padrao
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pgéo ‘Monlagem ‘ Com flange F

Eixo longo sem face simples e
eixo curto com face simples

Eixo longo sem chaveta e eixo J
curto com face simples

|Vlesm ccimgrim nto do eixo
ongo duplo tor face simples

‘ Eixo duplo com chaveta

Tipo de eixo

‘ Eixo redondo duplo ‘ K

Eixo redondo simples ‘ T
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Eixo padrao

Padrao

‘ Angulo de rotacao padrao




Atuador rotativo/Tipo palheta

Muitas combinacoes disponiveis!

© Duas opcoes de

eixo disponiveis

Eixo simples|fil Eixo duplo
L

© Localizagies das portas modificadas

Alteracao no angulo: tubulagéo paralela (0°), tipo existente (25°)

A conexao é unificada para M3.
* Conexao lateral (Tamanho 10, 15)

Com a unidade de ajuste do angulo
+

Com unidade de sensor magnético

Com a unidade de ajuste do angulo

Eixo duplo (eixo W)

Angulo de rotacéo: 90°, 180°, 270° [T ER R e

Todas as séries podem girar até 270°. 0 a 230° (tamanho 10, 40)
0 uso de vedagdes e batentes especialmente 0 a 240° (tamanho 15 a 30)

concebidos agora permite que nossos [NETT NN 0a175°

atuadores rotativos do tipo palhetas compactas . "
. . ) : | o0 | 0 a 85
girem até 270°. (Tipo de palheta simples) SoE 2
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série CRB2

Parafuso x 3

6 Montagem direta

O corpo do atuador rotativo pode ser montado diretamente.
* N&o é possivel para o tamanho de 10 a 40 com unidade(s).

=
J_1

L

6A posicdo de montagem do sensor
magnético pode ser definida livremente.

O sensor pode ser fixado na posicdo desejada na
diregdo circunferencial.

g

O Conectando localizacéo da porta: com
portal na lateral ou com porta axial

A localizacdo da porta pode ser
selecionada de acordo com a aplicagao.

Com porta na lateral  Com porta axial (O tamanho de 10 a 40 com unidade(s) é com porta
na lateral apenas.)

5 Yo) tipo de eixo duplo é padronizado
para 90° e 100°.

As dimensdes externas do tipo dupla palheta séo
equivalentes aos do tipo de simples palheta (exceto
tamanho 10). A construgdo de dupla palheta pode obter
o dobro do torque do tipo de simples palheta.

[ sere [0 panesafimoseoiol 55513050 | 0

CUS - - - -
ipo basi ’ 100° ¢
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270° - - - - -
90° - - - - -

jut angu 100°
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270°
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Atuador rotativo

tipo palheta

série CRB2

Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40

Como pedir

CRB2|B|

Tamanho
10
- 8 Z 15
20
Tamanho Localizacdo das portas de conex&o| 30
[ Nada | Porta lateral | 40

0,15 CDRB2 W
- L 1
CDRB2[B]W

-[180[[S]Z-[T79][L]

Tipo palheta

[_E [ Portaaxial |

S

\Simples palheta\

D

\ Dupla palheta \

Com sensor magnético Tamanho
(Com unidade de sensor magnético Montagem 20
e com anel magnético) [ B [Tipo basicd) 30
* Consulte a pagina 139 quando Tipo flange
a unidade de sensor magnético ﬂ 40

for necesséria separadamente. " F: exceto tamanho 40

Sensor magnético

Produzido sob encomenda
Para obter detalhes,
consulte a tabela abaixo.

Numero de sensores magnéticos

Tipo de eixo l ‘ Nada |Sem sensor magnético
S [Eixo simples * Ordem de seqL to padre (com anel magnético) *S: Um sensor magnético do lado
W_|Eixo duplo ** ‘ Nada ‘ Padrao \ * Consulte 0 modelo de sensor direito é fomecido.
J_| Espedais smples P Fspeciis smples/Produzido sob encomendd magnético aplicdvel na tabela abaixo. **Nada: Um sensor do lado direito e um
K |Especiais smples * Para obter detalhes, consulte as paginas 67a 78. sensar do lada esquerdho séo fomecidos.
T |Especiais smples| 5 . - .
s Angulo de rotacdo @ Entrada elétrica/Comprimento do cabo
Y |Especiais simples - 901 90° | [ Nada | Grommetcabo: 0.5 m * Conectores estao disponiveis apenas
* Eixo simples com face simples (tamanho 10 2 30); Chave (famanho40) | Simples — — para os R73, R80, T79.
** Eixo duplo com face simples (tamanho 10 a 30) palheta | 180 | 180 L | Grommet/cabo: 3 m ** Cabo com a referéncia do conector.
Chave de eixo longo, eixo curto com face simples (tamanho 40) 270 | 270° C | Conector/cabo: 0,5 m D-LCOS5: cabo 0.5 m
Quni\.;"i aKP?_QIT‘\? 52 para obter detalhes sobre os especiais | Dupla | 90| 90° CL | Conector/cabo: 3 m DLC30: cabo 3m
simplesJ,K, TeY. palheta o .
Nota) Quando um sensor magnético é montado no atuador 00} 100 (GNIS| Conector/sem cabo D-LC80: cabo 5 m
rotativo, somente os tipos de eixos W e J estéo disponiveis.
Sensores magnéticos aplicéveisl ‘consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos. Referéncia do conjunto do ﬂange
23 sg - Modelo do sensor| omprimento do cabo (] .
g % . Fungao| Entrace E}i e Tenséo da carga i Tiode OPS e : J COn'eétfto Carga (Para obter detalhes, consulte a pagina 53.)
g =| especial elétrica ES (saida) . — cabo (N.;m L2 e“N“ E " aplicavel Modelo Referéncia do conjunto
L= & 52 cC CA _ |Perpendicuar] jingy (N) |cabeadol
m ; CRB2F10 P211070-2
Sensor 3 fos (NPN) S99V | S99 | covocevini | @ |® |O]—| O  [ircuio)
e € 6V, 12 Cabo do . 0l CRB2FI15 P211090-2
| = [3fos PAP) — |S9PV|S9P Pl |@ @ |o|—| o |% ELEoEET 2110602
™ jsdlido | 12v TO9V [T99| "% (@ [@|o[—| O |— | e rore 2110802
2 Grommel o o R TR e L Circuid RCeng
5 |Sensor | Z|2fios| Flev lhvimd — [90A[REEE e [0 [0[—] %O
o |tipo — | — [ = | 97 [cabopaeh| o (g @] —
reed & P - Produdo] Produzido sob encomenda
— [100V| — |93A EEIEE | e e e — sob | (Paraobter detalhes, consulte as
o) vt | — [s79 elefo]—] o i eroomende]  paginas 67 a 71,77, 78.)
o |de (Grommet| |31 PA) ) — |S7P caodoury L2101 =] © de Cl s oy
< |estado| ~ - — [T79| Sebodevil FETSTST—T © imbolo escricio
S |sdli L | E para trabalhos o - : -
2 sélido Conedto] @ - 12V — H79c prpo?/s:jgso\aeo elelele | — Rek. XA1 a XA24 Tu.)o de eixo padrao _
8 Gromme . ~ [1ov| — |R73 olelo— — CLP ig; Adicionar portas de conex@o
g ﬁegsor - Conector — — R73C elelole - e Aterar ofuro: mdo para o furo passante
e Grommel o v imy100v| — |R80 ole|0|— U0 ca Allerar a posiglo do parafuso
Conector] < — |[lums] — |R80C eejoe O Ateraro ‘mswabd? roagio
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m......Nada (por exemplo) R73C * Os sensores de estado sélido marcados com "O" sdo il At oo olao ente e 200
3m. (por exemplo) R73CL produzidos no recebimento do pedido. XCé Verar 7 110
5m. (por exemplo) R73CZ XC7 Eixo invertido
Nenhum......N (por exemplo) R73CN — -
* Sensores magnéticos sao enviados em conjunto (mas ndo montados). XC30 Lubrificante de fidor
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A descrigio acima ndo pode ser selecionada quando o produto é
fomecido com uma unidade de sensor magnético ou ajuste de
angulo. Para obter detalhes, consulte as pginas 67, 68, 72, 73, 77.



o paneta  Série CRB2

Especificacoes simples palheta

Modelo (tamanho) | CRB2BC110-JS] CRB2BLJ15-15 | CRB2B]20- JS| CRB2BLJ30- 1S | CRB2B[ 1403

Tipo palheta \ Simples palheta
Angulo de rotacdo 90°,180°| 270° 90“‘180"‘ 270° 90°,180°,270°
Fluido Ar (dispensa lubrificagdo)
Pressio de teste (MPa) 1,05 I 15 m
Temperatura ambiente e do fluido 5a60°C
Press&o maxima de trabalho (MPa) 0,7 \ 1,0 CHBUZ
Press&o minima de trabalho (MPa) 0,2 ‘ 0,15
Faixa de aj X o §/90° Nota 1) 0,03a0,3 0,04a20,3 | 0,07a0,5
0,001 0,003 0,02 0,04 CRB1
Energia cinética admissivel (J) V22 |  0,00015 0,00025 0,0004 0.015 0.03
Cargado | Carga radial admissi 15 15 25 30 60 MSU
eix0 (N) | Carga de impulso admissivel 10 10 20 25 40
Tipo de Rolamento CRJ
Localizacdo da porta Com porta na lateral ou com porta axial
i nalatera i M3 x 0,5 I M5 x 0,8 CRA1
Faixa de ajuste do angulo Not23) 0a230° ‘ 0 a 240° ‘ 0a230° -Z
Tipo basico, tipo flange \ Tipo basico
Sensor éti Montavel (Com porta na lateral apenas) RA1

Nota 2) Os nimeros superiores nesta se¢do na tabela indicam o fator de energia quando o
amortecedor de borracha ¢ utilizado (no final da rotag@o), e os nimeros mais baixos
indicam o fator de energia quando o amortecedor de borracha n&o é utilizado.

Nota 3) A faixa de ajuste na tabela é para 270°. Para 90° e 180°, consulte a pagina 63.

EiH

msQ
Especificacoes da palheta dupla Msz
Modelo (tamanho) CcRB2B(110- 10 CRB2B 115 ] | CRB2B120- 10 CRB2BJ30-_I0] CRB2BJ40{ 0| |CRO2X
Tipo palheta Dupla palheta Msax
Angulo de rotagio 90°, 100°
Fluido Ar (dispensa lubrificacéo) MRO
Presséo de teste (MPa) 1,05 I 1,5
Temperatura ambiente e do fluido 5a60°C
Simbolo Pressio maxima de trabalho (WPa) 07 [ 1.0
Presséio minima de trabalho (MPa) 02 ] 0,15
Faixa de ajuste do tempo de rotagéio /90° Nota 1 0,03a0,3 0,0420,3 | 0,07a0,5
Energia cinética admissivel (J) 0,0003 0,0012 0,0033 0,02 0,04
Carga do ‘Carga radial admissivel 15 15 25 30 60
eixo (N) ‘Carga deimpulso admissivel 10 10 20 25 40
Tipo de Rolamento
Localizagéo da porta Com porta na lateral ou com porta axial
porta na lateral, i M3 x 0,5 I M5 x 0,8
Faixa de ajuste do angulo Not23) 0a90°
Tipo basico, tipo flange \ Tipo basico
Sensor étil Montéavel (Com porta na lateral apenas)

Nota 1) Certifique-se de operar dentro da faixa de regulagem de velocidade. Exceder a
velocidade méaxima (0,3 seg/90°) pode provocar a aderéncia da unidade ou néo operar.
Nota 3) A faixa de ajuste na tabela é para 100°. Para 90°, consulte a pagina 63.

Volume (emd)
Tipo palheta Simples palheta Dupla palheta
Modelo CRB2B[10-[]S | CRB2B[ 115- IS | CRB2B[ 120 IS | CRB2B[130-_1S | CRB2B[ 140-_IS [CRB2 1D-DDk2RBZ SDDbRBZ ZODIiCRBZB 30- ]D|CRB2B[_40_ 1D
Rotagdo 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°
Volume 1 15 48 11,3 25
(0,6) 12 |15 (1.0) 29|37 3.6) 61179 (8,5) 15 | 20,2 (18,7) 315| 41 (10|11 |26 |27 |56 |57 |144|145| 33 | 34

* Os valores entre () sdo o volume do lado da alimentagdo quando a porta A é pressurizada.

Peso (@
Tipo palheta Simples palheta Dupla palheta

Modelo | CRB2BW10-JS [ CRB2BW15-_1S [ CRB2BW20-1S | CRB2BW30-_S | CRB2BW40-CS |CRB28W10{ D|CRB28W15{ D|CRB2BW20.D]CRB2BW30{ DICRB2BW4O{ )
JAngulo de otagéo 90° [180°[ 270°| 90° [ 180°] 270° | 90° [ 180°[270°| 90° [ 180°[270° | 90° [ 180°[270°| 90° [100° | 90° [100° | 90° [ 100° | 90° [ 100°| 90° [100°
(Corpo do atuador rotaive| 27 | 26,7 26,4] 48,4 47,4] 46,4 | 104 | 103 [ 101 [ 199 | 194 [ 189 | 385 | 374 | 363 [42,7 43,7 55,4 | 58,4 | 119 | 142 [ 219 | 239 [ 398 | 444
Vontager do flange 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Unice de sensor magnét 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Uniace de iute o angu 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203
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série CRB2

Atuador rotativo: eixo substituivel

Um eixo pode ser substituido por um tipo de eixo diferente, exceto para o tipo de eixo standard.

CRB2B Iﬂ.amanhol - |Angulo de rotat;aoll Tipo palheta | LDCallgarf:o so:rec:‘%zzr:‘de?] i

Ordem de sequenciamento padronizado *

Nil \Sem producéo sob sob —
P ‘ Especis i b 1 Slmbolo Descricao
Tipo de eixo - . XA31 a XA58 | Tipo de eixo padrao
i i Tamanho XC1 Adicionar portas de conexao
Simbolgf Tipo de eixof Forma da haste

v 10|15(20 |30 |40 XC2 Alterar os furos roscados para os furos passantes

J | Eixo duplo Eixo longo sem face simples e eixo curto com face simples| @ | @ | @ | @ XC3 Alterar a posigéo do parafuso
P Eixo longo sem chaveta e eixo curto com face simples [ ] XC4 Alterar o intervalo de rotagdo
K | Eixo duplo Eixo redondo duplo (I K 2K 3K ) XC5 Alterar o intervalo de rotagéo entre 0 e 200°
T | Eixo simples Eixo redondo simples o 0 0 0 o XC6 Alterar o intervalo de rotagdo entre 0 e 110°
o0 ongo duglocom fae sl [ JK I K] XC7 Eixo invertido
Y |Eixo duplo [
Eixo duplo com chaveta XC30 Lubrificante de flior
Para obter detalhes, consulte as paginas 72 a 78.
CRB2BJ CRB2BK CRB2BT CRB2BY
A chaveta é usada no lugar de uma face
. simples para o tamanho 40.
Eixo redondo Eixo redondo Eixo redondo Face simples
[=] [=] [=] [=]
‘FD 0 ‘FD 0 ‘FD | ‘FD 0

Face simples”’ Eixo redondo ; 1 F@;L%I I

(mm)
Size 10 15 20 30 40
Cc 8 9 10 13 15
D 14 18 20 22 30

Nota) As dimensées e a tolerancia do eixo e da face simples (uma chaveta para o tamanho 40) s@o as mesmas que o standard.

Com sensor magnético CDRB2B J U |Tamanh4 - |If\n ulo de rota éo” Tipo palheta [Z —| __Produzido
[Com a unidade de ajuste do angulo| g i BOlE sob encomenda
rdem i i .
I . Ordem do - = Produzido sob encomenda
L Com a de Nada | Sem producao sob encomendd Simbol ) —
Com sensor magnético ajuste do angulo Especiais simples/ imbolo escricdo
3 ) P Produzido sob encomenda XA31 a XA58 |Tipo de eixo padrao
Tipo do eixo XC1 Adicionar porta de conexao
{imholo| TIPO do eixo i i Tamanho XC2 |Alterar o furo roscado para o furo passante|
Simbolo| Forma da do eixo
Eixo duplo 10(15/20|30|40 XC3 Alterar a posicao do parafuso
J | Bodpo o e o o XC4 Alterar o intervalo de rotacdo
E50ongo sem chaveta e eixo curto com face simples. [ ] XC5 | Alterar o intervalo de rotagéo entre 0 e 200°]
XC6 Alterar o intervalo de rotagzo entre 0 e 110°]
CDRB2BJ CRB2BJU CDRB2BJU XC7 Eixo invertido
Com sensor magnético Com a unidade de ajuste Com sensor magnético e XC30 |Lubrificante de flior
do angulo unidade de ajuste do angulo A descricdo acima ndo pode ser selecionada

Eixo redondo Eixo redondo Eixo redondo quando o produto & fornecido com uma unidade
a a a de sensor magnético ou ajuste de angulo. Para
obter detalhes, consulte as paginas 72, 73, 77.
0TIl J;ll_g_ﬂ
i ‘\ I
"

Zi
-

(mm)
‘ Size | 10 | 15 | 20 | 30 | 40
y

; D | 14 | 18 [ 20 [ 22 ] 30
Nota 1) Somente as portas laterais estdo disponiveis
para conectar a localizagéo da porta.

Nota 2) As dimensdes e a tolerancia do eixo e da face
simples (uma chaveta para o tamanho 40)
sa0 as mesmas que o padrao.

===
==

52



Especificac6es opcionais: flange (Tamanho:

Atuador rotativo
tipo palheta

10, 15, 20, 30)

série CRB2

Tipo
Ti Aai Com sensor Com ajuste Com sensor magnético R.eferéncia do
199 BEEIE0 magnético do angulo e ajuste doanguio | coniunto do flange
CRB2FLI10 CDRB2FW10 CRB2FWU10 CDRB2FWU10 P211070-2
CRB2F[ 15 CDRB2FW15 CRB2FWU15 CDRB2FWU15 P211090-2
CRB2F[]20 CDRB2FW20 CRB2FWU20 CDRB2FWU20 P211060-2
CRB2F[130 CDRB2FW30 CRB2FWU30 CDRB2FWU30 P211080-2

envio.

Referéncia do conjunto: P211070-2
(para CLIRB2F1_110)

6 x parafuso de cabega escareada para
assento conico M3 e furo passante

4_xe;3,5

025
33

Parafuso de cabeca
escareada M3 (3 pcs,

Flange l

Tz 2
Atuador rotativo

Referéncia do conjunto: P211060-2
(para CLIRB2F_1_120)

0,5
1,5
"

2,5

6 x parafuso de cabega escareada para
assento conico M4 e furo passante

N\

4x 04,5

e
o014
©o| ©
®| 3
t
536 @ o| o
& e
+
9
|
Parafuso de cabeca
escareada M4 (3 pgs., — 1
Flange l;“ e ;
ZR7777 7]
Atuador rotativo o
@

Nota 1) O flange (com parafusos de cabega escareada) ndo é montado no atuador no momento do

Nota 2) O flange pode ser montado nas faixas de 60° do atuador rotativo.

[}
=
==
=
~

RB1

E

MSU
Referéncia do conjunto: P211090-2 CRJ
(para CLIRB2F_1115) ?ZRM

6 x parafuso de cabeca escareada para

4x 03,5 assento conico M3 e furo passante

RA1

29
0s7

HEHH

Parafuso de cabeca
escareada M3 (3 pes.)

Flange

1,5
15,5

— )

Iz =
rAluador rotativo

Referéncia do conjunto: P211080-2
(para CLIRB2F_1_130)

2,5

6 x parafuso de cabega escareada para

4x 05,5 assento conico M5 e furo passante
8
]
Parafuso de cabeca
escareada M5 (3 pgs.) /
Flange |
-
| — il
|7 % /i( A
Atuador rotativo o
@
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série CRB2

Saida eficaz

CRB2BLI10

CRB2BU15

0,4

Torque eficaz (N-m)
o
N

Torque eficaz (N-m)

0
0010203040506 07
Press&o de trabalho (MPa)

001020304050607
Pressé&o de trabalho (MPa)

CRB2B[120

CRB2B[130

Montagem direta do corpo

2,0

o -2
© v o

Torque eficaz (N-m)
o
S

0

8

o

S}

Torque eficaz (N-m)
N

0010203040506 07
Press&o de trabalho (MPa)

0
0 02 04 06 08 10

Presséo de trabalho (MPa)

0
0 02 04 06 08 10
Pressé&o de trabalho (MPa)

Parafuso

A dimens&o "L" dos atuadores é fornecida na tabela
abaixo para parafusos sextavados internos padrdo
JIS. Se esses tipos de parafusos forem utilizados,
suas cabegas se encaixardo no furo de montagem.

Tamanho do parafuso de referéncia

Modelo L Parafuso
CRB2BLI10 11,5% M2,5
CRB2B[15 16 M2,5
CRB2BL[120 24,5 M3
CRB2BLI30 34,5 M4
CRB2B[40 39,5 M4

* Somente os atuadores de tamanho 10 tém diferentes
dimensdes L para as palhetas simples e dupla.
Palheta dupla: L = 20,5

* Consulte as dimensdes Q1 e Q2 na pagina 58.

Posicao chanfrada e intervalo de rotacao: vista superior a partir do lado do eixo longo

As posicoes chanfradas mostradas a seguir ilustram as condicdes dos atuadores quando a porta B é pressurizada.

Simples palheta
90S

Chanfro*

Porta B

180S

Chanfro*

Porta B

270S

Chanfro*

* Para atuadores de tamanho 40, uma chaveta seré usada em vez do chanfro.

Nota 1) Para o tipo simples palheta, a tolerancia do &ngulo de rotacéo de 90°, 180° e 270° sera apenas *§ para o tamanho 10.
Para o tipo dupla palheta, a tolerancia do angulo de rotagdo de 90° sera apenas*§ para o tamanho 10.

Nota 2) A posigéo chanfrada do tipo de dupla palheta mostra a posi¢éo para especificagéo de 90°.

54
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Construgéo

Atuador rotativo
tipo palheta

série CRB2

Simples palheta @As figuras para 90° e 180° mostram o estado dos atuadores quando a porta B € pressurizada, e a figura para 270° mostra a

posicdo das portas durante a rotagdo.

CRB2BS10/15/20/30/40-1SZ

Para 90°
(Visto a partir do lado do eixo de saida)

1=

Amortecedor de borracha intern IHI. ||

Dupla palheta
CRB2BS10-01DZ

Para 90° Para 100°

(Visto a partir do lado do eixo de saida) (Visto a partir do lado do eixo de saida) (Visto a partir do lado do eixo de saida) (Visto a partir do lado do eixo de saida)

Lista de pecas

Para 180°
(Visto a partir do lado do eixo de saida)

Lista de pecas

Para 270°

(Visto a partir do lado do eixo de saida)

Q==
222EE

N° Descricao Material Nota FZR Al
1 [Corpo (A) Aluminio fundido Pintado
Corpo (B) Aluminio fundido Pintado CRA1
Eixo da palheta Aco inoxidavel*
Batente Resina Para 270°
Resina Para 180° ‘CRQZ

de ago cromo de alto teor de carbono)

Anel de

Aco inoxidavel

2
3
4
5 |Batente
6
7
8

Parafu intermg| SCM Parafuso especial
9 |O-ring NBR
10 |Vedacédo de batente NBR Vedag&o especial
11 |O-ring NBR [Tamanho 40 apenas
12 |Chaveta Aco-carbono [Tamanho 40 apenas

Z
(2]
o

=
7
N

Para 90°

I

® As figuras abaixo mostram a posi¢do de rotagdo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

CRB2BS15/20/30/40-_1DZ

* O material é de ago-carbono para os tamanhos 30 e 40.

Para 100°

N° Descricao Material Nota N° Descrigao Material Nota

1 | Corpo (A) Aluminio fundido Pintado 10 |Placa Resina

2 | Corpo (B) Aluminio fundido Pintado 11 | Parafuso sextavado interno SCM Parafuso especial
3 | Eixo da palheta Ago-carbono 12 | O-ring NBR

4 |Batente Aco inoxidavel* 13 | Vedacéo de batente NBR Vedagéo especial
5 | Batente Resina 14 | Gaxeta NBR Vedacao especial
6 | Batente Aco inoxidavel* 15 | O-ring NBR

7 ol de ago cromo de alto teor de carbonl 16 | O-ring NBR

8 | Anel de encosto Ago inoxidavel 17 | O-ring NBR [Tamanho 40 apenas
9 |Tampa Liga de aluminio 18 | Chaveta Aco-carbono [Tamanho 40 apenas

* Para o tamanho 40, o material para & de aluminio fundido.
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série CRB2

Construgéo

Simp|es palheta @ As figuras para 90° e 180° mostram o estado dos atuadores quando a porta B é pressurizada, e a figura para 270° mostra

a posicao das portas durante a rotagao.
CRB2BW10/15/20/30/40-.]SZ

Para 90°
(Visto a partir do lado do eixo longo)

@Chaveta para tamanho 40

(Lado do eixo longo)

(Lado do eixo curto)

Dupla palheta
CRB2BW10-1DZ

Para 90° Para 100°

(Lado do eixo curto)

Lista de pecas

Para 180°
(Visto a partir do lado do eixo longo)

Porta B

Lista de pecas

Para 270°

(Visto a partir do lado do eixo longo)

N° Descricao Material Nota

1 |Corpo (A) Aluminio fundido Pintado

2 |Corpo (B) Aluminio fundido Pintado

3 |Eixo da palheta Aco inoxidavel*

4 Resina Para 270°

5 Resina Para 180°

6 IRol e ago cromo de altoteor de carbong

7 |Anel de encosto Aco inoxidavel

8 |Parafuso interno SCM Parafuso especial
9 |O-ring NBR

10 |Vedacédo de batente NBR Vedacao especial
11 |O-ring NBR [Tamanho 40 apenas
12 |Chaveta Aco-carbono [Tamanho 40 apenas

* O material é de ago-carbono para os tamanhos 30 e 40.

CRB2BW15/20/30/40-1DZ

Para 90°

(Lado do eixo curto)

® As figuras abaixo mostram a posigédo de rotagao intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

Para 100°
(Visto a partir do lado do eixo longo) (Visto a partir do lado do eixo longo) (Visto a partir do lado do eixo longo) (Visto a partir do lado do eixo longo)

N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota

1 | Corpo (A) Aluminio fundido Pintado 10 | Placa Resina

2 | Corpo (B) Aluminio fundido Pintado 11 | Parafuso sextavado interno SCM Parafuso especial
3 | Eixo da palheta Aco-carbono 12 | O-ring NBR

4 | Batente Aco inoxidavel* 13 | Vedacdo de batente NBR Vedacao especial
5 | Batente Resina 14 | Gaxeta NBR Vedacao especial
6 | Batente Aco inoxidavel* 15 | O-ring NBR

7 IRolamento de ago cromo de alto teor de carbong 16 | O-ring NBR

8 | Anel de encosto Aco inoxidavel 17 | O-ring NBR  Tamanho 40 apenas
9 |Tampa Liga de aluminio 18 | Chaveta Aco-carbono | Tamanho 40 apenas

* Para o tamanho 40, o material para @)@ é de aluminio fundido.




Atuador rotativo L, .
! tipo palh:e‘;a Série CRBZ

Construcao (com sensor magnético)

Simples palheta
@ As seguintes figuras apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.
Dupla palheta

@ As figuras a seguir mostram a posicéo de rotacdo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

(A unidade é comum para os tipos de palhetas simples e dupla.)

CDRB2BW10/15-LJS/D

Porta A

Porta B

(D\

O,
®
@
@
@

Lista de pecas

CDRB2BW20/30-1JS/D

CDRB2BW40-[]S/D

N° Descricdo Material N° Descricdo Material
1 | Protecéo (A) Resina 10 |Parafuso de retencéo interno Aco inoxidavel
2 | Protecéo (B) Resina 11 _|Parafuso de cabeca redonda philips Aco inoxidavel
3 | Alavanca de ima Resina 12 |Parafuso de cabeca redonda philips Aco inoxidavel
4 | Bloco de fixacao Aco inoxidavel 13 |Parafuso de cabega redonda philips Aco inoxidavel
5 | Bloco de fixagéo (B) Liga de aluminio 14 |Parafuso de cabeca redonda philips Aco inoxidavel
6 | Bloco do sensor (A) Resina 15 |Tampa de borracha NBR
7 | Bloco do sensor (B) Resina
8 | Bloco do sensor Resina
9 |ima

* Para 0o CDRB2BW10, 2 parafusos de cabega redonda philips (1) s&@o obrigatorios.
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série CRB2

Dimensoées: 1 0, 15, 20, 30, 40 (0 tipo de palheta dupla de tamanho 10 é indicado na pagina 59.)

® Para o tipo de palheta simples, os nimeros abaixo mostram atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.
Para o tipo de palheta dupla, as figuras abaixo mostram a posi¢do de rotacdo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

Eixo simples/CRB2BS[-LIS/D
<Localizacao da porta: porta lateral>

*3x Q3

Eixo simples
A chaveta é usada no lugar
de uma face simples para o oE

tamanho 40. L
4
| oF & a
I t
\ \
Corpo (B ﬂ;, I—I z
=
@ o
Corpo (A/] {}
0/ T 1

E
m
G2

2xR oA

Q3 (rosca)

4Q1 (rosca)

e

Il
3

/

\ 3 x #Q2 (furo passante)

Eixo duplo/CRB2BW[-IS/D
<Localizacao da porta: porta lateral>
Tamanho 40
L
N‘«-T»«
44?,030 [l «
y
] ] g
Dimensoes da ‘@“ "D . [T ; ]
chaveta L1 $* ﬁr 0[
Modelo b (h9) | h (h9) L1 L
CRB2BM40 | 450 | 4500 20 T e
CRB2B[10-[1S CRB2BL[-ISE/DE
<Localizacao da porta: porta lateral> <Localizacao da porta: porta axial>
Porta A Porta B
N
2xR

l\)
x
=
@
x

o
o

Bl
=3
5
=1
=3
g
o
o
@

=

Tamanho 10 apenas
(para a unidade
de montagem)

.
GRS

(mm)

Modelo A|B|C|D|E@g?|Fhy |G1|G2|J |[K|L|M|N|P *Qi ‘%2 *Q3 R|(S|T [Vi|V2/W|X|Y
%2&) 15| 8 | 14| 400 | 90w | 3|1 |5|9]05/95(|95]|24 6 | — |M3|14 |36 30|37 |198]85 [145
% 34|20 | 9 | 18| 500s |1290s | 4 |15]6 [10[05] 14|10 |29 6 'z’g M3 |19 | 7,6 |395| 47 | 21 | 11 | 17
% 42129 |10 | 20 | 630 | 1400 |45]15] 7 |10|05] 20|13 |36 aag| 1 &'fé) M5 | 245(105|505| 59 | 22 | 14 | 21
% 50 | 40 | 13 | 22 | 805 |16.00s | 5 | 2 | 8 [12|1,0(26 | 14 |43 165 (':'g) M5 [345( 14 | 64 | 75 | 24 [155| 25
% 63 | 45 | 15 | 30 | 1050, |25.00;: |65|45] 9 |20|15] 31|20 |56 175 (Tg) M5 [39.8| 17 [795| 90 | 30 | 21 (31,6
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Atuador rotativo L.
tipo palheta Série CR 32

Dimensoes: 10

Dupla palheta @ As figuras a seguir mostram a posi¢ao de rotagdo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

Eixo simples/CRB2BS[-10D
<Localizacdo da porta: porta lateral>

Os 3 furos de montagem com as * marcas
s&o para apertar o atuador e nao para serem
usados na montagem externa.

43 x M3 x 0,5 (profundidade 6) *

= =
—] I
‘Ll
* - = =
*
Porta A 6| 145
Eixo simples Eixo duplo/CRB2BW10-D
<Localizacao da porta: porta lateral>
09h9 G
04973056
05 L]
2xM3x0,5
Corpo (B) °’L7 o l Q =
9.5 % L
f il T,
Corpo (A) i — 4‘5[: 3 ©
RN, ; T e
4 N o M o
- w} | ©
Porta A Porta B 05
04975800
09h9 9 a6
229
CRB2B[10-LIDE
<Localizacao da porta: porta axial>
Porta A Porta B
19,8 2xM3x0,5 9.5,
" " (Conectando a portal
6 x M3 x 0,5 (profundidade 3)
(Para montagem da unidase) :, gbl :,
e, - N @\ -
1|
Passa pela rosca Passa pela rosca B ©
4 marcada do Corpo (B) 4 marcada do Corpo (B)
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série CDORB2

Dimensoées: 1 0, 15, 20, 30, 40 (0 tipo de palheta dupla de tamanho 10 & indicado na pagina 61.)

® Para o tipo de palheta simples, os nimeros abaixo mostram atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.
Para o tipo de palheta dupla, as figuras abaixo mostram a posicao de rotagéo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

CDRB2BW20/30/40-1S/D

CDRB2BW10/15-1S

CDRB2BW15-_1D

(Os 3 furos de montagem com as * marcas

s&o para apertar o atuador e ndo para
serem usados na montagem externa.)

3 x Q (CDRB2BW10)
6 x Q (CDRB2BW15)

*6xQ

A chaveta é usada no lugar
de uma face simples para o
tamanho 40.

U&n

[

'
[

2xR

Sensor magnétiog/

[® &

|24 (301

*1. O comprimento é 24 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sao usados:

===1

D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SIP(V)

O comprimento é 30 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados:

D-97/93A

N

D-90/90A/97/93A

. O angulo é 60° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos s&o usados:

Sensor magnético

CDRB2BW20/30-L1S/D

Tamanho 40
L e
48030 <
] 1
Di Bes d [ =]
Ll e
Modelo b(h9) | h(ho)| L1
CRB2BLM40 | 4505 | 4000 | 20
oA
<oF _
|oE_|
<]
o0
|
N *
I T = ol
| @
’k@ ] J
0 [T [l 1| [1
! i 5 ]LJDW
of T o
w| g
I mi [ < @
U ¢ 1
=] 2

CDRB2BW40-L1S/D

0O angulo é 69° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos s&o usados: =205
D-8S99(V)/T99(V)/S9P(V) (26,5: tipo de conector)
(mm)
Modelo A B C D E(g7) | F(h9) G | K| L M N P Q R T |W|[Y
0,004 0 M3 x 0,5
CDRB2BW10-IS | 20 | 15 | 20 | 14 | 4500 | 9006 | 3 | 9 | 05 | 95 | 95 | 24 | jindiides | M3 | 36 | 198185
CDRB2BW15-1S 0,004 0 M3x0,5
—CDRB2BWisTD | 3¢ | 20 | 2 | 18 | 5506 | 1200 | 4 [ 10| 05 | 14 | 10 |29 | jopirdigides | M3 | 7.6 | 21 | 185
CDRB2BW20-JS 0,004 0 M4 x0,7
CDRB2BW200D | 2 | 20 | 30 | 20 | Guoois | Moo | 45 | 10 | 05 | 20 | 13 | 36 | profundidade7 | M® | 105 22 | 26
CDRB2BW30-1S 0,005 0 M5 x 0,8
~CDRB2BW30TD | 20 | 40 | 31 | 22 | 8U%s | 1650, | 5 | 12| 10 | 26 | 14 | 43 | e qo| MS | 14 | 24 | 25
CDRB2BW40-1S 0,005 0 5x 0,8
CDRB2BW40LD | 63 45 31 30 | 100020 | 250,052 65 |20 | 15 | 31 20 | 56 profundidade 10 M5 | 17 30 31
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A eensor magnetice  Série CDRB2

Dimensoes: 10

Dupla palheta ® As figuras a seguir mostram a posigao de rotagao intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.
CDRB2BWL}-10D
Os 3 furos de montagem com as * marcas

sao para apertar o atuador e ndo para serem
usados na montagem externa.

4 3xM3x 0,5 (profundidade 6) «

Porta A
029
099 § a6
0497 008
05,
2xM3x0,5
7 L S i o X
95 N\ L1 ‘
A o ) t
J‘I@"{% Jiﬂ g
o 1o =l
: ® .
- 3 ®
018,5
19,8

*1. O comprimento é 24 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos séo usados: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V)
O comprimento é 30 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados: D-97/93A

*2. 0 angulo é 60° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos é usado: D-90/90A/97/93A
O angulo é 69° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)
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Atuador rotativo com o tipo de
palheta de ajuste do angulo

série CRB2B WU

Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40

Como pedir

cnszw%
CDRB2[F]WU

Com sensor magnético
manho: 20,

Com sensor magi
(Com unidade de sensor magnético
e com anel magnético)
* Consulte a pagina 139 quando a
unidade de sensor magnético for
necessaria separadamente.
o o

CDRB2[B/WU[

* Consulte a pagina 139 quando
a unidade de ajuste do angulo
for necesséria separadamente.

Montagem
[ B [Tipo basico]
[_F_[Tipo flange |

* F: exceto tamanho 40

Com a unidade de
ajuste do angulo

@RoHS>

-[180

Tamanho

; Tamanho

20

30

40

Tipo palheta

Simples palheta
B Dupla palheta

Sensor magnético
Sem sensor magnétic
(com anel magnético)

‘ Nada

* Consulte o modelo de sensor
magnético aplicavel na tabela
abaixo.

Produzido sob encomenda
Para obter detalhes, consulte a tabela abaixo.

Nimero de sensores magnéticos

* S: Um sensor magnético do
lado direito é fornecido.

** Nada: Um sensor do lado direito e um

sensor do lado esquerdo sao fomecidos.

Entrada elétrica/Comprimento do cabo

Ordem de sequenciamento padronizado Nada | Grommet/cabo: 0,5 m
[Nada | Padrao ‘ L |Grommet/cabo: 3 m
\ P Especiais simples/Produzido sob encomendd C | Conector/cabo: 0,5 m
* Para obter detalhes, consulte as paginas 67 a 78. Angulo de rotagéio CL | Conector/cabo: 3 m
90 90° CN | Conector/sem cabo
Simples 180] 180° * Conectores estéo disponiveis apenas
Iheta
pal 270] 270° para os R73, R80, T79.
Dupla 90| 90° ** Cabo com a referéncia do conector.
e . D-LCO5: cabo 0.5 m
2 100) 100 D-LC30:cabo3m
D-LC50: cabo 5m
Sensores magnetlcos apllcﬂVelS/oonsulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.
o5 B ] Compinenodocato (]| —— l""::'odulzjldt::| soll})1 encomennda
S 5| Tino | FUnGa0 | Entrada |8 fexanengTensdo da carga [ ou =) Tpode o carga (Para obter detalhes, consute as
£ L PO |especial| elétrica |2 | (saida) g cabo 0535 feig P& | aplicavel paginas 67a71,77,78)
S & 8 DC AC |F Em linhd (Nada) (L)|(2)] (N) | cabeado
Sensor, 3fos (VPN) S99V S99 oleo|—| o [iio Simbolo Descricao
5V 12V Cabo de vinil y n ~
de —_— € 310s PP ! — |s9PV/|SopP para(vzéba\hos ele|o|—| o |l XA1aXA24 | Tipo de eixo padrao
© m‘? @ 12V To9V |T99 pv%ssaadgiilaeo elelo/—| O —_ XC1 Adicionar portas de conexao
2‘ Grommet B 24vlsv, 2V %2Y — |90 Cabdogpva":ﬂ\e\n olole|— lCircuito CT.I; XC2 | Alterar o furo roscado para o furo passante
© [Sensor| Z| 2§ 5V, 12V, sv 12v ool et — deCl XC3 | Alterar a posi¢ao do parafuso
tJ 2 fios Toox |4V 1004/ 90A o 00
£ m 7 E — 97 Cabé)parglle\a eolele—| XC4  |Alterar o intervalo de rotagao
17} — [100v] — [93A - = - XC5 | Alterar o intervalo de rotagéo entre 0 e 200°]
fos (NP S79 ®|®0|—| O i XC6 | Afterar ointervalo de rotagéo entre 0 e 110°
o 3:"5"’ Grommet SV, 12 S7P elelo—| o |l XC7__|Eixo invertido
e _ _ — -
?; estado £ 12y — 179 Cabr?lde olelo/—| O XC30 | Lubrificante de flior
> |sdlido [Conector|d vint e .| A descricdo acima ndo pode ser selecionada
8 Conecor 24 V| T79C tra%a\hos 00 0 Relé, quando o produto é fornecido com uma
© Grommet . 100V R73 |pesadosal @ @ |O|— CLP| unidade de sensor magnético ou ajuste de
H —— 1 |2fios — prova de — u ou
& Sensor| Conector — |R73C| ¢ [@lo|@|@® %g;\;. ggnsulte detalhes nas paginas 67, 68,
tipo — e ,73e77.
,g’ed Grommet| o V10V 100 V| — |R80 ®|@|0|— roultol
Conector|Z — [V aunenos R80C OO —

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m...... Nada (por exemplo) R73C
3m.

(por exemplo) R73CL
(por exemplo) R73CZ
N (por exemplo) R73CN

* Sensores magnéticos séo enviados em conjun(o (mas nao montados).
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* Os sensores de estado solido marcados com "O" sao
produzidos no recebimento do pedido.



Construcao: 10, 15, 20, 30, 40

Atuador rotativo com o tipo de
palheta de ajuste do angulo

® A unidade é comum para os tipos de palhetas simples e dupla.

Com ajuste do angulo
CRB2BWU10/15/20/30/40-1S/D

Q

vy

Com sensor magnético e ajuste do angulo
CDRB2BWU20/30/40-1S/D

A chaveta é usada no lugar de uma

CDRB2BWU10/15-1S/D

A chaveta é usada no lugar de uma
face simples para o tamanho 40.

Simples palheta

Dupla palheta

4

face simples para o tamanho 40.

®\

| /A Precaucdes especificas do produto

| il Pt
I Leia antes do manuseio. Consulte no prefacio 1

: 35 as Instrucoes de Seguranca e nas paginas 4 :
1 a 14 as Precaucoes do atuador rotativo e do

série CRB2BWU

OI=EQ|=S
22|88

x]
N
=
=

HEIE
SIB|=

. I sensor magnético. 1
Lista de pecas e e e e e e e ——— 4

N° Descrigcédo Material Nota

1 |Anel do batente Aluminio fundido Pintado \ Unidade de ajuste do angulo

2 |Alavanca do batente Ago-carbono

.

3 |Retentor da alavanca Ago-carbono Zinco cromado A C u | dado

4 |A de NBR - 1. Como o angulo maximo da faixa de ajuste do angulo de rotagio

5 |Bloco do batente Ago-carbono Zinco cromado sera limitado pela rotacdo do atuador rotativo, certifique-se de

6 |Retentor do bloco Ago-carbono Zinco cromado levar isso em consideracao quando realizar o pedido.

7 _|Tampa Resina Angulo de rotagéo do atuador rotativo|Faixa de ajuste do angulo de rotagéo|

8 |Parafuso intemo| Aco inoxidavel Parafuso especial o707+ 0° a 230° (tamanho: 10, 40) =1

9 |Parafuso intermo| Ago inoxidavel Parafuso especial 0 0° a 240° (tamanho: 15, 20, 30)

10 intemo| Ago inoxidavel Parafuso especial 180° *3 0°a 175°

11 |Junta Ago inoxidavel Tamanho 10 apenas 90° 4 0° a 85°

Liga de aluminio Zinco cromado *1. O angulo de ajuste maximo da unidade de ajuste do angulo para o tamanho
12 intero Ago inoxidével Aporca saavada srd isada 2 Ag ;g?‘téagedzeag;ne 40 sao somente com porta na lateral
2 X X
4 enas para tamanho 10. P o " = =
13 |Porca sextavada Ago inoxidavel apenasp 3. A energia cinética admissivel é a mesma das especificacoes do
14 | Parafuso de cabega redonda phili Aco inoxidavel

doanel

atuador rotativo.
4. Use um atuador rotativo de 100° quando vocé deseja ajustar o
angulo para 90° utilizando um tipo de palheta dupla.
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série CRB2BWU

Dimensoées: 10, 15, 20, 30, 40

® Para o tipo de palheta simples, os nimeros abaixo mostram atuadores para 90° (sem unidade) quando a porta B é pressurizada.
Para o tipo de palheta dupla, as figuras abaixo mostram a posi¢ao de rotacdo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.
CRB2BWU10/15/20/30/40-1S CRB2BWU10-L1D
CRB2BWU15/20/30/40-L1D
Os 3 furos de montagem com as * marcas
Os 3 furos de montagem com as * marcas g3, 3 0,5 (profundidade 6) s&o para apertar o atuador e nao para

sdo para apertar o atuador e ndo para serem usados na montagem externa.
serem usados na montagem externa.

Passa por 83,4 no corpo (A)

* 3 x Q (CRB2BWU10)
/<>~~ 6 x Q (CRB2BWU15, 20, 30, 40)
oP
* N *
Porta A Porta B oA
oF 029
‘—'E 09h9 J o6
A chaveta é usada no lugar de uma T 0497 5558
face simples para o tamanho 40. L_ 0,5 =
‘g 2xM3x0,5
0& [=] L © m¢ <
| 95 ° I -
‘ \<NJ->1 '_t E] ! ’ ST bt ¥
T T —
o
H— e o ARESaT U By
u 0 0] 1] 1
2xR Iio )|
0 Il L1 Ol 2]
<t
Tamanho 40
—-
[Sain
0
4
-0,030 v
] ]
Dimensdes [ =]
da chaveta B }
Modelo b (h9) | h (h9) L1
CRB2BWU40 | 4 05 | 4005 | 20
(mm)
Modelo A B (o3 D E (g7) F (h9) G K L M N P Q R T
CRB2BWUI0-0S | 29 | 15 | 195 | 14 | 438 | 080 | 3 | 9 | 05 [ 95 | 95 | 24 | oMX08 o w3 | 36
CRB2BWU15-1S 0,004 o M3 x 0,5
T CRB2BWU15LD | 4 20 | 212 | 18 50016 | 120043 4 10 | 05 | 14 10| 29 | pofundidades | M3 | 7.6
-] =
% 42 | 29 | 25 | 20 | 680 | 14000 | 45 | 10 | 05 | 20 | 13 | 36 |  MX07 | M5 | 105
CRB2BWU30-LS 0,005 o M5 x 0,8
crB2BWU30D | ° | 40 | 20 | 22 | 8w | 1600 | 5 | 12| 1,0 | 26 | 14 | 43 | pofungidade 1o | MO | 14
CRB2BWU40-S 0005 o 5% 0,8
“oRB2BWUZ0LD | 03 | 45 | 363 | 30 | 10350 | 25005 | 65 | 20 | 15 | 31 | 20 | 56 | qinisadeqo | MS | 17
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Atuador rotativo com o tipo de
palheta de ajuste do dngulo

série CRB2BWU

Dimensoes: 1 0, 15, 20, 30, 40 (0 tipo de palheta dupla de tamanho 10 é indicado na pagina 66.)

® Para o tipo de palheta simples, os nimeros abaixo mostram atuadores para 90° (sem unidade) quando a porta B é pressurizada.
Para o tipo de palheta dupla, as figuras abaixo mostram a posi¢ao de rotagdo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

CDRB2BWU10/15-[1S

CDRB2BWU15-C1D

(Os 3 furos de montagem com as * marcas
sdo para apertar o atuador e ndo para
serem usados na montagem externa.)

3 x Q (CDRB2BWU10)

6 x Q (CDRB2BWU15)

CDRB2BWU20/30/40-L1S/D

46xQ

oP
¥
Porta A oA
oF
A chaveta é usada no lugar
oE ;
Pt de uma face simples para o
L tamanho 40.
b4
Gi [=]
|
N [ A
i s t E[ ol m
%ﬁrﬁ ol
2xR/
[ | LIl |
fis] [} ]
(8]
= | @ 2xR
A &
Sensor magnétic =
¢ T[] 3 ]@

B30

E===T=1

*1. O comprimento é 24 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos

0 usados: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V)

O comprimento é 30 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos
séo usados: D-97/93A
*2. O angulo é 60° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos

séo usados: D-90/90A/97/93A

O angulo é 69° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos
s&o usados: D-S99(V)/T99(V)/SIP(V)

Sensor magnético

CDRB2BWU20/30-]S/D

Tamanho 40 L

-y

(26,5: tipo de conector)

L :\Q*r.ﬁ
4—3,080 «
] 1]
Dimensdes S
da chaveta E
Modelo b(ho) | h(he)| L1
CDRB2BWU40| 4 Jog0 | 4 0050 | 20
oA
“oF
| oE_|
L .
X
[O]N=]
N »—]
r T = l o
(o [o]
0 ITT ] O 1
. m S I |
o 3 ] . o
] B B
! w8
| TT| it o 2 @ @‘
b | U
i 3

i
.

CDRB2BWU40-11S/D
w

(mm)
Modelo A B C D E(g7) F(h9) G | K L M N | P Q R T | W |Y
0,004 0 M3x0,5
CDRB2BWU10-(JS 29 | 15 | 455 | 14 | 4755 9 003 | 3 9 | 05|95 |95 | 24 | pofundidade 6| M3 | 3.6 | 19,8 18,5
CDRB2BWU15-(IS o, 0 M3x0,5
T CDRB2BWU15LD | 34 20 47 18 5 0016 | 120043 4 10 | 05 | 14 10 | 29 profundidade 5 M3 | 76 | 21 | 185
CDRB2BWU20-S Y o M4 x0,7
—CDRB2BWU20TD | 42 | 20 | 51 | 20 | 635k | 1400s | 45 | 10 | 05 | 20 | 13 | 86 | profundidade7 | M5 | 10.5| 22 | 25
CDRB2BWU30-JS o, M5 x 0,8
~CDRB2BWU30LD | 2° | 40 |555| 22 | 8 oo | 1600 | 5 | 12| 1,0 | 26 | 14 | 43 |ofundidage 10| M5 | 14 | 24 | 25
CDRB2BWU40-(IS 0,005 0 M5 x 0,8
CDRB2BWU20L1D 63 | 45 | 62,2| 30 | 100020 | 25.00s2 | 65 | 20 | 1,5 | 81 | 20 | 56 |rofndidade 10| M5 | 17 | 30 | 31
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série CRB2BWU

Dimensoes: 10

Dupla palheta ® As figuras abaixo mostram a posi¢a@o de rotagao intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

CDRB2BWU10-LD

Os 3 furos de montagem com as * marcas
s&o para apertar o atuador e nao para
serem usados na montagem externa.

43 xM3x0,5 (profundidade 6)
Passa por @3,4 no corpo (A)

029
09h9 a6
049750
05 .
2xM3x0,5
° 2 il |~ =
9.5 I
”Q “ i3 | !
b
gy .JI_LJ_\_I 3
oo =
0]
©
T | ro J
*
g o R
[T [T J
=t —H@
ﬁ 018,5 ﬁ

*1. O comprimento é 24 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sao usados: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)

O comprimento é 30 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados: D-97/93A
*2. 0 angulo é 60° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos séo usados: D-90/90A/97/93A
O angulo é 69° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)
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Série CRB2 (tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples ) _
-XA1 a -XA24: sequenciamento padrao do eixo |

0 formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte a parte inicial 32)
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificacoes ao fazer um pedido.

Simbolo

Sequenciamento padrao do eixo | -XA1 a -XA24
Tipo de eixo aplicavel: W (padrao)
Localizagao das portas de conexao

CRB2BW P [10]—[90] Z———[XA2A24C1C30

[}
=
==
=
~

()
=)
(=~
—_

CDRB2BWU P [10]—[90][S] z—[T79L]—[XA2A24C1C30] MSU
om a unidade de ajuste do anguld 1
-[ Tipo palheta Simbolo de CRJ
Com sensor magnético Angulo de rotagdo  ®Sensor magnético - e . - CRA1
Tipo de eixo padrao do eixo Z

. . A Tamanho
Com a unidade de ajuste do angulo

Encomenda de sequenciamento padronizado

Simbolo de sequenciamento padrao do eixo

SP=EI=ESSD
a3 o || o 0 ||
RN |IR|=

@ Axial: superior (lado do eixo longo) @ Axial: base (lado do eixo curto)
Simbolo Descricdo Tamanho aplicavel Simbolo Descrigao Tamanho aplicavel
10|15]20(30 /40 10|15/20(30 40
XA1 |Rosca fémea na haste [ 2K 2K ] XA2* |Rosca fémea na haste [ JK 2K K )
XA3 |Rosca macho na haste [ AKX AKX 2K ) XA4* |Rosca macho na haste o/ eo/0o 00
XA5 |Eixo redondo escalonado [ I I 3K XA6* |Eixo redondo escalonado o 0 0 0 0o MRO
XA7 __|Eixo redondo escalonado comroscamacho (@ | @ | @ | @ XAB8* |Eixo redondo escalonado com roscamacho | @ (@ (@ | @ | @
XA9 |Comprimento do chanfro standard modificado | @ | @ | @ | @ XA10*|Comprimento do chanfro standard modificado| ® | @ | @ | @ | @
XA11 |Chanfro de dupla face [ AKX AKX 2K ) XA12*|Chanfro de dupla face IR
XA14™ | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste [ 2K 3K 3K ) XA15*|Eixo com furo passante + rosca fémea na haste| oo/ @
XA17_|Eixo encurtado o o 0|00 XA18*|Eixo encurtado olo/o|e
XA21 |Eixo redondo escalonado com chanfro de duplaface| @ | @ | @ | @ X A22*|Eixo redondo escalonado com chanfrode duplafacel @ | @ | @ | @ | @
XA23 |Chanfro em angulo reto o 0o 0|0
XA24 |Chave dupla ° .
* Estas especificagdes ndo estao disponiveis para atuadores rotativos com o Eixo duplo _
sensor magnético e/ou com a unidade de ajuste do angulo. Simbolo Descricio Tamanho aplicavel
10|15/20|30|40
XA13*|Eixo com furo passante ®leo/0o/o0|0
XA16*|Eixo com furo passante + roscafémeaduplanahaste @ | @ | @ | @ | @
XA19*|Eixo encurtado 0
XA20*|Eixo invertido e o0 |0
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série CRB2

Combinacao
Combinacao XA[]

[Simbold Combinagéo
XA1
XA2
XA3
XA4
XA5
XA6
XA7
XA8

olioijofioX

0

® [XA12

el e

tielififieiieeee e

e @]t o] |o|E

\\II.\.I.\.I.\.E
I\\I.I.I.I.I.E

|
|
|
|
£

=<
=
=]
(]
| |®
|
o ||

XA18

XA19

..I.\\I.II\\I.I.I.I.E

..I.II\.III\\.I.\.E

II.III.\IIII.I.I.E

..I.\\I.I...\.§
|
|
|
|
X

x<
=
8
8
|
ool @
|
CAC NI 2N
|
o0 O
(]
o
(]
(]
|
o0 | O

Uma combinag&o de até dois XACs esta disponivel.
Exemplo: -XA2A24

Combinagao XA[], XC[]
A combinagéo diferente de -XAL], como Produzido sob encomenda (-XCLJ), também esta disponivel.
Consulte, nas paginas 77 e 78, detalhes sobre as especificagdes Produzido sob encomenda.

q o . . Combinacao
Simbolo Descricao Tamanho aplicavel XA1 a XA24
XC1* |Adicionar porta de conexao 10, 15, 20, 30, 40 o
XC2* | Atterar os furos roscados para os furos passantes 15, 20, 30, 40 )
XC3* |Alterar a posicéo do parafuso [ ]
XC4  |Alterar o intervalo de rotagéo O
XC5* |Atteraro !nlervalo de rota(;?o enie0e2009 4 4e o0 39 40 L]
XC6* | Alterar o intervalo de rotagéo entre 0 e 110° [
XC7* _|Eixo invertido -
XC30 |Lubrificante de fluor (]

* Estas especificagdes ndo estdo disponiveis para atuadores rotativos com sensor
magnético e/ou com a unidade de ajuste do angulo.
Um total de quatro combinagGes XA e XCL] esta disponivel.
Exemplo: -XA2A24C1C30
-XA2C1C4C30
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Axial: superior (lado do eixo longo)
O eixo longo pode ser encurtado usinando-se as roscas

fémea nele.
(Se o encurtamento do eixo n&o for necessario, indique "*" para a dimenséao X.)
® Nao disponivel para tamanho 10.
® A dimensao maxima L1 é, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M3: L1 =6 mm
@ Tipo de eixo aplicavel: W

)
x
o
: (mm)
= Tamanhq X Q1
0 15 4a18 M3
W 20 | 45a20 | M3 M4
x 30 5222 |M3,M4, M5

T TrHr & Bl O eixo longo pode ser encurtado usinando-se as roscas
macho nele.

(Se o encurtamento do eixo né@o for necessario, indique "*" para a
dimens&o X.)
® Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
Tamanhdg X L1max| Qi
10 9ai14| X5 M4
15 (11a18| X-6 M5
20 |(13a20| X-7 M6
30 [16a22| X-8 M8

| Ql=MZZ3

-

L1=

X=

’7 I

STy Rl O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique
® Tipo de eixo aplicavel: W
® Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(Se nao especificar a dimensao C1, indique "*" em vez disso.)

para a dimensdo X.)

(mm)
Tamanhg X L1max| D1
10 4a14| X-3 |03

15 |5a18| X4 |o3too4
20 6a20 | X-4,5 |03 t0 05
30 |6a22| X-5 |03to06

STy YAl O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado com roscas macho.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimenséo X.)
® Tipo de eixo aplicavel: W
® Dimensdes iguais sdo indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimenséo C1, indique "*" em vez disso.)

Ql=M:_7]
(mm)
Tamanhg X |[L1max| Q1
10 (75a14 X3 3
15 [10a18| X-4 3,4
20 (12220 X-45 | 3,4,5
30 |[14a22| X-5 B,4,5,6

X

L1

Especiais simples Série CRBZ

Axial: base (lado do eixo curto)
0 eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se

as roscas fémea nele.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique
® Nao disponivel para tamanho 10.
® A dimensao maxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M3: L2 =6 mm
® Tipo de eixo aplicavel: W

para a dimensao Y.)

[}
=
==
=
~

Simbolo: A4 [0) glxo curto pode ser encurtado ainda mais
usinando-se as roscas macho nele.
(Se o encurtamento do eixo n&o for necessério, indique "*" para a dimensao Y.)
® Tipo de eixo aplicavel: W

i (mm) | |GRB1
Tamanhq Y Q2
15 | 15a9 M3 MSU
T 20 | 15210 | M3 M4
o 30 | 2a13 |M3, M4, M5 CRJ
é 40 | 45a15 |M3,M4,M5 cZRM

==
=]
SHE=

=
]
o

[¢) ei>.<o curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o
no eixo redondo escalonado.
(Se o encurtamento do eixo né@o for necessario, indique "*" para a dimensao Y.)
@ Tipo de eixo aplicavel: W
® DimensGes iguais s&o indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimenséo C2, indique "*" em vez disso.)

‘ (mm)
‘ Tamanhg Y L2max| D2
10 2a8 Y-1 |03
15 3a9 | Y-1,5 [p3to 04
20 3a10| Y-1,5 |o3to 05
30 3a13| Y2 |o3to06
40 6a15| Y-45 |03t0 08

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-0
no eixo redondo escalonado com roscas macho.
(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique "*" para a dimensao Y.)
® Tipo de eixo aplicavel: W
® Dimensdes iguais sdo indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimenséo C2, indique "*" em vez disso.)

‘ (mm)
N T ___Tamanhg Y |2max| Q2 sz
I Q2:=M.2 "0 [ 7as| va | wa CRO2X
S ‘:r 15 | 85a9 Y35 | M5 MSaX
3 20 10 | Y4 M6 MRQ

! 30 | 13 | Y5 M8

40 15 Y-6 M10

(mm)

Tamanhg Y [L2max] Q2

CIf] 10 |ssag v1 | 3

J > 15 |75a9 Y15| 3,4
= 20 |9a10|Y-15]| 3,4,5
30 f1a13| Y2 [3,4,56

40 [4a15|Y-453,4,5,6,8
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série CRB2

Axial: superior (lado do eixo longo)

- ) O eixo longo pode ser encurtado alterando-se o
Simbolo: A9 comprimento do chanfro padrao no lado do eixo longo.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessério, indique "*" para a dimensao X.)
@ Tipo de eixo aplicavel: W

©
Tamanho| X L1

L 10 | 5a14| 9-(14-X)a(X-3)
15 | 8.a18|10-(18-X) a (X-4)
20 |10 a 20| 10-(20-X) a (X-4.5)
30 (10 a 22| 12-(22-X) a (X-5)

L1

X

]

Simbolo: A11 O eixo longo pode ser encurtado usinando-se um chanfro
de dupla face nele.

(Se a alteragdo do chanfro padrao e o encurtamento do eixo ndo forem
necessarios, indique "*" para o L1 e as dimensoes X).

® Uma vez que L1 é um chanfro padrdo, a dimensao E1 é de 0,5 mm ou mais,
e de 1 mm ou mais com um didametro do eixo de 230.

® Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
X L1 -3 max.
5a14 ¢(14X)a(x3) | X3
8a 1810{18:X)a(x4) | X-4
10 a 20/10-20-X) a (45)| X-4,5
10 a 22 122:X)a (X5) | X5

Simbolo: A14 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada no eixo longo e um furo passante é
perfurado nele. As roscas fémea sao usinadas no furo passante, cujo diametro é
equivalente ao didametro do furo do piloto.

® Nao disponivel para tamanho 10.

® A dimensao méxima L1 €, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M3: L1 méx. =6 mm

® Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.

®Tipo de eixo aplicavel: W

--a ‘ (mm)
Q=M A l 15 [ 20 [ 30 [ 40
i S M8x05|025 025|025 (025
it M4x07| — |03,3|033| —
o Msx08| — | — |042| —
!
bolo: A O eixo longo é encurtado.
@ Tipo de eixo aplicavel: W
Lado do eixo longy ; (mm)
‘ Tamanhqg X
Corpo (B), 10 3a14
Corpo (A’ll_‘ 15 4a18
M il 20 45a20
Lado do eixo CW 30 5222
40 18a33

Axial: base (lado do eixo curto)

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais aher_ando-se

o comprimento do chanfro standard no lado do eixo curto.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimenséo Y.)
® Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
Tamanhq Y L2
10 | 3a8 [5(8Y)a(¥-1)
15 | 3a9 [6-9-Y)a(Y-1.5)
20 |3a10|7-(10-Y)a(Y-1,5)
30 |5a13|8-(13-Y)a(¥-2)
40 |7a15|9(15Y)a(Y-2)

Simbolo Pl O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se

um chanfro de dupla face nele.
(Se a alteragdo do chanfro padrao e o encurtamento do eixo ndo forem
necessarios, indique "*" para o L2 e as dimensoes Y).
® Uma vez que L2 é um chanfro padrdo, a dimensao E2 é de 0,5 mm ou mais,
e de 1 mm ou mais com um didmetro do eixo de 230 e 040.
@ Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
L4 max

Tamanhg Y L2
10 | 3a8 |5@Y)a() |Y-1
15 [3a9 |6(2Y)a(¥15 | Y-1,5
20 |3a10|7-(10-Y)a(¥-15) | Y-1,5
&(

LAl

30 (5a13|8(13Y)a(-) | Y-2
E4=202 40 |7 a15|9(15Y)a(Y-45) | Y-4,5

E2=1""7

Simbolo: A15 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada no eixo curto e um furo passante é
perfurado nele. As roscas fémea sdo usinadas no furo passante, cujo
diametro é equivalente ao diametro do furo do piloto.

® Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.

® Nao disponivel para tamanho 10.

® A dimensdo maxima L2 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M4: L2 méax. = 8 mm

® Tipo de eixo aplicavel: W

T (mm)
! R 2015 | 20 | 30 | 40
‘ Tl M3x05|025| 025|025 | 025
I <|\|| M4x07| — (033|033 | —
‘ - M5x08| — | — |042| —
Q2=M.__J
— |

Simbolo: A18 O eixo curto é encurtado.

® Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.
@ Tipo de eixo aplicavel: W

Lado do eixo long (mm)
‘ Tamanhq Y
Corpo (B) i 10 1a8
Corpo (A) 15 1,5a9
i Al 20 15a10
Lado do eixo curt L J 30 2a13
- 40 45a15




Axial: superior (lado do eixo longo)

a . O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado com um chanfro de dupla face.
(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique
@ Tipo de eixo aplicavel: W
® Dimensoes iguais s&o indicadas pelo mesmo marcador.

para a dimens&o X.)

(Se nao especificar a dimensdo C1, indique "*" em vez disso.)

(mm)

X [Limax) L3 | D1

god;s;,a\’\e;ﬁéo”a o/ T 10 |6a14X-45|L1+15 03
dependendo do ipo \1 S 15 |7218 X-55|L1+1503a08
wg b % L”j 20 |8a20/X-6,5| L1+2 03205
> 30 J0a23 X-8 | L1+3p3ao6

Especiais simples Série CRBZ

Axial: base (lado do eixo curto)

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no|
- eixo redondo escalonado com um chanfro de dupla face.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimensao Y.)
® Tipo de eixo aplicavel: W
® Dimensbdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimenséo C2, indique "*" em vez disso.)

O chanfro padréo ndo

[}
=
==
=
~

Eixo duplo

[T T - Kl Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Eixo com furo passante

® Nao disponivel para tamanho 10.

® Diametro minimo de usinagem para d1 é de 0,1 mm.

® Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.
@ Tipo de eixo aplicavel: W

S Y LW Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo

passante é perfurado em ambos 0s eixos. As roscas fémea sao usinadas nos

furos passantes, cujo diametro é equivalente ao diametro dos furos dos pilotos.

® Nzo disponivel para tamanho 10.

® A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm

® Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.

dl=0.2] (mm) ® Tipo de eixo aplicavel: W
Tamanho| di ® Dimensdes iguais séo indicadas pelo mesmo marcador. (mm)
15 025 / reae™] 15|20 |30 | 40
20 02,5 a 03,5 M3x05| 02,5/02,5 | 025 | 02,5
30 02,5a 04 M4x07| — |033 |@33| —
40 02,5 a 03 M5x08| — | — |@042| —
bolo: A19 O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados. Simbolo: A20 Os eixos sdo invertidos.
® Uma chaveta € usada no eixo longo para o tamanho 40. (O eixo longo e o eixo curto séo encurtados.)
© Tipo de eixo aplicavel: W ® Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.
® Tipo de eixo aplicavel: W
(mm)
o Tamanho X Y ) (mm)
Lado do eixo longo N 10 3214 1a8 o Tamanho X Y
> y‘dg L
d ! H [l
Corpo(A\)T‘ 15 4at8 | 15a9 Capo 8] N 10 | 3ato 1212
Como (B)\ o 20 4,5a20 15a10 rcumpo (A’ﬂ_‘ 15 4a1l5 | 1,5a155
: S 30 5a22 2a13 ; — 20 | 45a13 | 15a17
Lado do eixo curto >y 40 18230 45215 L 30 5a16 2ai9
1
> 40 65a17 -

o O eixo longo pode ser encurtado usinando-se um
chanfro degduF::Ia face de angulo reto nele.
(Se a alteragao do chanfro padrao e o encurtamento do eixo nao forem
necessarios, indique "*" para o L1 e as dimensoes X).
® Uma vez que L1 é um chanfro padréo, a dimensao E1 é de 0,5 mm ou
mais, e de 1 mm ou mais com um didametro do eixo de 930 e 240.
@ Tipo de eixo aplicavel: W

e Iy Y2 W Chave dupla

Chaves e chavetas sao usinadas adicionalmente em 180° a partir da posi¢édo
standard.

® Tipo de eixo aplicavel: W

® Dimensdes iguais sdo indicadas pelo mesmo marcador.

o

O

(mm)
Tamanho| X L1 L3 max. :.'i | jl
‘ - 10 | 5a14| ¢(14Xa(d) | X3
w
. - 15 | 8al18|10-(18Xja(4)| X-4 ' (mm)
o - Dimensdi T
i G 20 foazofomnapes] xas | a1 Tamanho| Bmemeses [ LL
5 | % 30 [10a22|12(2XaXs)| X5 . 40 4x4x20 2
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pode ser alerado (mm)
ggpuesf"g:;grﬂndmﬂ TH n Tamanho| Y |Liméx| L4 | D2 CRB1
Tequerida. a I L LIJ 10 |4a8|Y-25|l2+15 o3
15 @5a9 Y-3 |12+1503a04 | |NMSU
20 |5a10|Y-35| [2+2|03a05
30 |[7a13| Y-5 | [2+3|03a06 CRJ
40 (8a15|Y-55|12+5|03a06 CRA1
-Z

==
=]
SHE=

=
]
o

msz




série CRB2 (Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples
-XA31 a -XA58: sequenciamento padrao do eixo Il

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte a parte inicial 32)

Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificacdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo Il

Tipo de eixo aplicavel: S, J,K, T, Y

Com sensor magnético

Tipo de eixo
S Padrao
J
Consulte
K a pagina
T 52.
Y

L
crezefd] ¢ *@é

(I ETEEY  CDRB2B J U P 10]—[90][S]
unidade de ajuste do angulo 'J:

Com a unidade de ajuste do angulo

Encomenda de sequenciamento padronizado

Simbolo de sequenciamento padrao do eixo

Tamanho

Simbolo

-XA31 a -XA58

ocalizacdo das portas de conexao

—— [ XA33A34C27C30]

—[T79L]—[XA33A34C27C30]

Angulo de rotagao

Tipo palheta

®Sensor magnético

Simbolo de
sequenciamento
padréo do eixo

@ Axial: superior (lado do eixo longo) @ Eixo duplo
Simbolo Descricao Tipo de eixo 1Tl;’r'11a5"h;oa :';'Sa‘f(') Simbolo Descrigao Tipo de eixo 1T Biia “23 ;%avj:)
XA31 | Rosca fémea na haste S, Y oo XA39* |Eixo com furo passante S Y o 0 0 o
XA33 |Rosca fémea na haste J KT [ I AKX 3K XA40* _|Eixo com furo passante KT LAK) o
XA37 Eixo redondo escalonado JKT @0 e e e e XA41* [Eixo com furo passante J [ JKJIK K]
XA45 Chanfro de corte médio JKT @e|/e|/e|/e|e® XA42*  |Eixocomfuropassante + oscafémeanahaste | S, Y o o 0|0
XA47 Chaveta usinada JKT [ 3K XA43*  |Eixocom furo passante + rosca fémea na haste KT [ JK K 2K )
XA48 Alteracao d do eixo long S, Y olo|/o 0@ XA44*  |Eiocom furo passante + rosca fémea na haste J [ JK K 2K )
XA51 Afteragao d doeiolongd J KT @@ @ @@ XA50* |Ateragao do do eixo duplo Y [ I I K 2K
XA53*  |Alteraao do do eixo duplo K [ IK K K 2K )
. . XA57* |Alteracdo do do &ixo duplo J [ IK K K 2K )
@ Axial: base (lado do eixo curto XA58* [Fioimerido Ateragio doconp 0 dupk J DI °
Simbolo Descricao Tipo de eixo| 11‘—?"]‘6;"1;03 :;'Sa\f‘l) * Estas especjﬁ_cag(')es nao estéo_ disponl’ve_is para aEuadores rotativos com
sensor magnético e/ou com a unidade de ajuste do angulo.
XA32 Rosca fémea na haste S, Y [ K 2K ]

XA34 Rosca fémea na haste J, K, o o 0|0

XA38 Eixo redondo escalonado K o0 000

XA46 Chanfro de corte médio K [ LKA K )

XA49 Alteragzo d do eixo curto| Y o/ o0 00

XA52 Alteraco d do eixo curto] K [ I K B 3K )

XA55 Alteracao d do eixo curto] J [ B K BK 3K )
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Combinacao
XA[C] Combinacao

Especiais simples Série CRBZ

Uma combinag&o de até dois XAs esta disponivel.
Exemplo: XA31A32

Combinagao XA[], XC[]

A combinagdo diferente de XALJ, como Produzido sob encomenda (XCLJ), também esté disponivel.
Consulte, nas paginas 77 e 78, detalhes sobre as especificacdes Produzido sob encomenda.

. . .| Combinacdo
Simbolo Descricao [famanho aplicavel XA31 a XAGS
XC1*  |Adicionar portas de conexdo |10, 15, 20, 30, 40 K
XC2*  |Alterar os furos roscados para os furos passantes 15, 20, 30, 40 K
XC3*  |Alterar a posi¢é&o do parafuso ®
XC4 Alterar o intervalo de rotagédo R
XC5*  |Alterar o intervalo de rotagéo entre 0 e 200° ®
XC6* |Alterar ointervalo de rotacdo entre 0 e 110° 10,15, 20, 30, 40 ®
XC7* [Eixo invertido —
XC30 |Lubrificante de fltor ®

* Estas especificagdes néo estdo disponiveis para atuadores rotativos
com sensor magnético e/ou com a unidade de ajuste do angulo.

Um total de quatro combinages XAl e XCL esta disponivel.
Exemplo: XA33A34C5C30
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imbolc Descrigao Eg;m;::ﬁﬁoﬁmxso a?lyca;e Combinagéo

XA31 |Rosca fémea na haste [ ) o @ XAH * Tipo de eixo disponivel para combinagéo.

XA32 |Rosca fémea na haste o o @ o)A

XA33 |Rosca fémea na haste o TY0) o XA33|

XA34 |Rosca fémea na haste o000 (o @ |XA34 CHBUZ
XA37 [Eixo redondo escalonado  |@| |@|@| |@ @ [XA37

XA38 [Eixo redondo escalonado o |o K K* XA38] CRB1
XA39 [Eixo com furo passante ole o @ XA39

XA40 [Eixo com furo passante oo o ® XA40) MSU
XA41 [Eixo com furo passante olele XAH

XA42 [Eixocom furo passante + fosca fémeana hasld @ | @ e @ XA42

XA43 [Eixocom furo passante + rosca fémeana hasli @ | @ o |@ XA43) CRJ
X A44 [Eio com furo passante + oscaemeanahesid @ [ @ | @ XA44 CRA1
XAA45 [Chanfro de corte médio o lole o XA45) -z
XA46 [Chanfro de corte médio o |o® XA46|

XA47 [Chaveta usinada e o0 |® XA47) CRA1
X A48 [Alteragao do doeixolongd @ o |o ° ® XA48

XA49 [Alteragao do comprimento do eixo curio] | g oY Y* Y [XA49)

XA50 [Afteragéo do comprimento do eixo dupld @ [ @ ° Y Y* | @ |XA50 CRQZ
XA51 [Alteragéo do comprimento doeiolongl | [@ |@] [@ ° KT [ J* k1| J* | @K*| @ XA51

XA52 [Alteragao do comprimento do eixocurlo]  [@| | @ K* K* K* * * K| K* K* |XA52) msQ
XA53 [Aferagéo do comprimento doeio dnld @ [ @ | | @ K* K* | K* K* | @ |XAS3

XAB55 [Alteragao do comprimento doeixo curio] [ g [ @ J* J* J* J* XASS‘ MSZ
XAS57 [Alteragao do doexodpll g g | @ J¥ J* J* J* [ ] ‘XAS?

XA58 [0 mvemdo‘Altevaqéndummpnmenludae\xudup\u. ol® J* J* J* J* ‘J* CMRSQ(%%




série CRB2

Axial: superior (lado do eixo longo)
Roscas fémea s&o usinadas no eixo longo.

o Adimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da
rosca. (Por exemplo) Para M3: L1 =6 mm
o Tipo de eixo aplicavel: S, Y

=
s ()
Q=M 3| + > Q1
| SOl e S Y
‘ 10 Nao disponivel
- 15 M3
20 M3, M4
— 30 M3, M4, M5

T A& X Roscas fémea sdo usinadas no eixo longo.

o Adimens&@o maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M3: L1 =6 mm
o Tipo de eixo aplicavel: J, K, T

(mm)
i Q1
o " Q=M T K T
é - | 10 Néo disponivel
+ ‘ 15 M3
= AN 20 M3, M4
30 M3, M4, M5
— 40 M3, M4, M5

= O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no
Simbolo: A37 [ 90 P
eixo redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessério, indique "' para a dimens&o X.)
o Tipo de eixo aplicavel: J, K, T
e Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(Se nao especificar a dimens&o C1, indique "*" em vez disso.)

N (mm)

., Dl=piz:3 Tamaho) X | Limx| DI

. 10 |4a14| X3 |03a039

15 5a18 X-4 |03a04,9

20 6a20 | X-4,5 |032059
] " 30 6a22 X-5 |03a07,9

‘ ] 40 8a30 | X-6,5 [@3a09,9

il
T
|
|

q O eixo longo pode ser encurtado usinando-o com uny
chanfro degcoprte médio. (A posi¢do do chanfro é
igual ao modelo padrao.)
(Se o encurtamento do eixo no for necessério, indique "' para a dimens&o X.)
® Tipo de eixo aplicavel: J, K, T

(mm)

:M: :M: X W1 | Limax | L3max

wi=i3 0 ramanig J[K] T J]K[T [ [K[T] J[K]T
P 10 |65a14[05a2| X-3 | Li-1

15 8a18(05a25 X4 | Li-1

20 | 9a20|05a3| X45 | L1-1
1 * 30 [115a2205a4| X5 L1-2
1 40 155a30 05a5| X55 | L1-2

Axial: base (lado do eixo curto)

[Ty A% A Roscas fémea séo usinadas no eixo curto.

o Adimensao maxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M4: L2 = 8 mm
No entanto, para M5 com eixo S, a dimensdo maxima L2 é 1,5 vezes
o tamanho da rosca.

o Tipo de eixo aplicavel: S, Y

(mm)
] Q2
' T
i Tamang s Y

I 10 N&o disponivel
T [l

oz 15 M3

A e 20 M3, M4

RN +
Q2=-M37 o 30 M3, M4, M5

ST XL W Roscas fémea séo usinadas no eixo curto.

o Adimens&@o maxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M3: L2 =6 mm
No entanto, para M5 com eixo T, a dimenséo méxima L2 é 1,5 vezes o
tamanho da rosca.

@ Tipo de eixo aplicavel: J, K, T

(mm)
&1 EixoK & _ Q2
5 L"" (Eixo T) 5, Eixo J Tamanrp'n'” J K T
&9 & 10 Nao disponivel
- -
4Dm 15 M3
' 20 M3, M4
. 30 M3, M4, M5
Q2=M D Q2 =M’ 40 M3, M4, M5

. . O eixo curto pode ser encurtado ainda mais
Simbolo: A38 usinando-o no eixo redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique "*" para a dimens&o Y.)
® Tipo de eixo aplicavel: K
® Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(Se nao especificar a dimenséo C2, indique "*" em vez disso.)

(mm)

Tamanho| Y L2max Q2
i 10 |2a14| Y1 |03a039
& JT ¢3>|1 15 |3a18| Y-1,5 [03a049
) ﬁ?_, | 20 3a20 | Y-1,5 |e3a059
(% D2=0! " 30 [3a22| Y2 [e3ao79
c,'b// 40 |6a30 | Y-45 |052099

Simbolo: A46 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais
usinando um chanfro de corte médio nele. (A
posi¢éo do chanfro é igual ao modelo padr&o.)

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessério, indique "*" para a dimens&o Y.)

® Tipo de eixo aplicavel: K

(mm)

Tamanho| Y | W2 |L2max|L4max
10 [45a14/ 05a2| Y1 | (21
15 |55a18/05a25 Y-15 | L2
20 | 6a20|05a3| Y45 | L1
30 |85a22| 05a4| Y2 | 122
40 (135a30| 05a5| Y45 | 122
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Axial: superior (lado do eixo longo)

Simbolo: A47 Aplique uma chaveta no eixo longo. (A posicédo do
. chanfro é igual ao modelo padrao.)
A chave deve ser solicitada separadamente.
@ Tipo de eixo aplicavel: J, K, T
-
“
1
g
| 7 (mm)
Clg Tamanho al L1 N1
‘ : 20 | 2h900s | 10 6.8
‘ } ‘ 30 | 3n9%0s | 14 | 92
Simbolo: A48 eI longo é encurtado.
o Tipo de eixo aplicavel: S, Y
(mm)
. . Tamanho X
o o 10 3a14
‘ > > 15 4a18
20 45a20
famanho 10 a 30 Tamanho 40
30 5a22
40 18a30
O eixo longo é encurtado.
X Tipo de eixo aplicavel: J, K, T
(mm)
Tamanho X
r 10 3ai14
i 15 4a18
x 20 45a20
1 30 5a22
40 6,5a30

Especiais simples Série CRBZ

base (lado do eixo curto)
O eixo curto é encurtado.
o Tipo de eixo aplicavel: Y
(mm)
- -} Tamanho Y
S S 10 1a14
> > 15 15a18
Tamanho 10230 Tamanho 40 20 15220
30 2a22
40 18a30
O eixo curto é encurtado.
o Tipo de eixo aplicavel: K
(mm)
T Tamanho Y
10 1ai14
I 15 15218
20 1,6a20
30 2a22
40 4,5a30
O eixo curto é encurtado.
o Tipo de eixo aplicavel: J
(mm)
Tamanho Y
‘ I 10 128
W Kl 15 1529
> 20 1,5a10
30 2a13
40 45a15

Eixo duplo

Eixo com furo passante (usinagem adicional do eixo S, Y)

o Tipo de eixo aplicavel: S, Y o Uma chaveta é usada no eixo
o Dimensoes iguais sdo indicadas longo para o tamanho 40.

pelo mesmo marcador. e Didametro minimo de usinagem

SUICLCI 1 jicavel ao tipo de palheta simples apenas

Eixo com furo passante (usinagem adicional do eixo K, T)

o Tipo de eixo aplicavel: K, T e dl =025, L1=18 (max.) para
o Dimensdes iguais séo indicadas tamanho 15 ; diametro minimo de
pelo mesmo marcador. usinagem para d1 & de 0,1 mm.
@ Nao disponivel para tamanho 10.

@ N&o disponivel para tamanho 10. para d1 é de 0,1 mm.

o d1 =d3 para tamanho 20 a 40'(mm)

di=0!3 dl=o 2] o Y‘"‘"‘)
Taman di
15 02,5
20 02,5 a 03,5
30 02,5 a 04
40 02,5 a 03

d3=0[ 7
| Ll
‘ I
[

di
d3. | o
Eixo K &

K[T]k]T
Taman d1 d3
15 02,5 02,5a 03
20 — 02,5 a 04
30 — 02,5 a 04,5
40 — 02,5 a 05

O
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série CRB2

simbolo: A41 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Eixo com furo passante

® Nao disponivel para tamanho 10.

®Tipo de eixo aplicavel: J

® Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

di=0i""3
(mm)
Tamanho d1
15 22,5
20 22,5 a 03,5
30 02,5 a 04
40 02,5 a 04,5

Simbolo: A42 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial € usinada nos eixos curto e longo e um furo passante|

é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea sao usinadas nos furos

passantes, cujo diametro é equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos.

® Nao disponivel para tamanho 10.

® Adimensao maxima L1 é, como regra
geral, duas vezes o tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm
No entanto, para M5 no eixo curto
do eixo S: L1 méx. = 7,5 mm

® Uma chaveta é usada no eixo *
longo para o tamanho 40.

@ Tipo de eixo aplicavel: S, Y

® Dimensoes iguais sdo indicadas
pelo mesmo marcador.

(mm)
anfo15 | 20 [ 30 | 40
R S| Y [S[Y[s]Y[s[Y
M3x0,5| 02,5 | 02,5 | 02,5 | 02,5
M4x07| — | 033|033 | —
M5x08| — — |e42| —

L2
Simbolo: A43 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo
passante é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea sdo usinadas
nos furos passantes, cujo didametro é equivalente ao didmetro dos furos dos
pilotos.

® N&o disponivel para tamanho 10. @ Tipo de eixo aplicavel: K, T

® Adimensdo maxima L1 é, como regra  ® Dimensdes iguais s&o indicadas
geral, o dobro do tamanho da rosca. pelo mesmo marcador.
(Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm

No entanto, para M5 no eixo curto do eixo

Simbolo: Ad4 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial & usinada nos eixos curto e longo e um furo passante|
é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea séo usinadas nos furos
passantes, cujo didmetro é equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos.

® Nao disponivel para tamanho 10. ®Tipo de eixo aplicavel: J

® A dimensdo maxima L1 é, como regra ® Dimensdes iguais sao indicadas
geral, o dobro do tamanho da rosca. pelo mesmo marcador.

(Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm

T:L1 max. =7,5 mm (mm)
qanfo15 | 20 | 30 | 40 4 manh i i 0
Q 1=MC7 /M 15 | 2 3 4
Rosca” K‘T K‘T K‘T K‘T a =1 Rosca
)
M3x05 | 02,5 | 02,5 | 02,5 | 025 -g M3x05 | 02,5 | 02,5 | 02,5 | 025
0
M4x07| — |033|033]| 033 ﬂ_ﬁ M4x07| — | 033|033 033
' M5x08| — | — |042]|042 i M5x08| — | — |@42]| 042
Simbolo: A50 O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados. bolo: A53 O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados.
@ Tipo de eixo aplicavel: Y @ Tipo de eixo aplicavel: K
1 1
i i
L L e
n n 1 1
Ldodo ixolongo ><do do iro longo x (mm)  |Lado do eixo longo i (mm)
x
Corpo (8 Corpo B Tamanho X Y Tamanho X Y
CmpoqmT Corpo (Al 10 3al4 1a14 Corpo (B 10 3al4 1a14
o[ ol 1
L«dodue\mcuﬁT rLdodoe\xocunﬁT 1 15 4a18 15a18 Corpo (A o 15 4ai18 15a18
i i
L‘; L"J 20 45a20 1,5a20 = 20 4,5a20 15a20
i
> > 30 5a22 2a22 Lado do eixo curto Lﬁl 30 5a22 2a22
Tamanho: 10 a 30 Tamanho:40 40 18 a 30 18 a 30 > 40 6,5a30 4,5a30
simbolo: A O eixo longo e o eixo curto sao encurtados. simbolo: A58 Os eixos sdo invertidos. Além disso, o eixo longo e
® Tipo de eixo aplicavel: J 0 eixo curto sdo encurtados.
(Se o encurtamento do eixo n&o for necessario, indique "*" para a dimenséo X, Y.)
®Tipo de eixo aplicavel: J
% i
[ L
Lo (mm) 1 (mm)
] i
Lado do eixo longo o Tamanho X Y Lado do eixo cur’tELJ_‘ 3 EEe X Y
10 3ai14 1al4 10 3a10 1ail2
Corpo (B Corpo (B]
15 4ail8 15a18 15 4a11,5 1,5a155
Corpo (A] 2 n 2 Corpo (A] 20 4
,5a20 15220 5a13 15a17
., ol ol
Ladodoe‘xoom?T o 30 | saz 2a22 _ o 30 | sat6 2a19
e 20 | 65230 | 45a30 l-ado do eixo longo i 20 |65a17 | 45a28
- >
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Sem sensor magnético

Série CRB2 (tamanho 10, 15, 20, 30, 40)
Produzido sob encomenda

-XC1, 2, 3,4,5,6,7, 30

Tipo d

Como pedir

e eixo

S

Padrao

w
L J |
| K |

LT |
Y

Consulte a
pagina 52.

Localizacdo das portas de conexao

CRB2B[J] P [10]—[90] Z——| XC1C30

™™ cprB2B[J]UP [10]—[90][S| Zz—[T79L]-[ XCi1C30 |
unidade de ajuste do angulo

Com sensor magnético

Tipo de eixo
(W Paoso |
onsulte a pagina 52,

Encomenda de sequenciamento padronizado

Com a unidade de ajuste do angulo

Tipo de palheta Simbolo de produzido
sob encomenda

Angulo de rotagdo ®Sensor magnético

Tamanho

Simbolo de produzido sob encomenda

Combinacéo

" o [Tipo de eixo aplicavel| Tamanho Simbol Combinacao
Simbolo Descricao W, J,K, S, T, Y | apicavel XC1 XC1 =
XC1* Adicionar portas de conexao Y Xc2 [ ) XC2
XC2* |Atterar osfuros roscados para os furos passantes PY 10 XC3 [ — XC3
XC3* Alterar a posigao do parafuso o 15 Xc4 [ ] [ ] [ ] XC4
XC4 Alterar o intervalo de rotagao ® XC5 (] [ ] [ ] — XC5
XC5* Alterar o intervalo de rotagao entre 0 e 200°] ) 20 XC6 [ ] ] [ ] — — XC6
XC6* | Alterar o intervalo de rotagao entre 0 e 1107 ° 30 Xc7 | @ ° ° D ° — XC7
XC7*  |Eixo invertido w, J 40 XC30 [ [ ] [ ] [ ] [ J [ ] [ ]
XC30 Lubrificante de flior [

* Estas especificagdes néo estao disponiveis para atuadores
rotativos com sensor magnético e/ou unidade de ajuste do angulo.
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série CRB2

. . As portas de conexao sdo adicionadas na superficie
final do corpo (A). (Elas terao uma superficie de
aluminio, uma vez que a usinagem adicional sera
deixada inacabada.)
@ Uma chaveta é usada em vez do chanfro no eixo longo para o tamanho 40.|

® Nao disponivel para o atuador rotativo com sensor magnético.
M3 11 10

e,
N Q 20 M5 14 13
% 30 M5 | 155 | 14
40 M5 21 20
A posicéo dos parafusos para fixagao do corpo do
atuador foi alterada.

Trés parafusos sextavados internos

(mm)
Tamanho| Q M N
10 M3 8.5 9.5

Porta A Porta B Porta A Porta B

gﬁga&
2N
b T

(Padréo)

(Alterado)

(Visto a partir do lado do eixo curto)|

STl Avlicavel ao tipo simples palheta apenas

O inicio da rotagdo é de 45° para cima a partir da base da linha vertical
para o lado esquerdo. 45

® Atolerancia de rotagao para CRB2BW10 é 0 .
® Tamanho da porta para CRB2BW10, 15 é M3.

® Uma chaveta é usada em vez do chanfro para o tamanho 40. 6= [ -
o8 Max. = 200°

S

Final da rotagéo

taixa dag oz

O inicio da rotagéo é
a posi¢ao do chanfro

Chanfro
(Inicio da rotagéo)@sg (chave) quando a
P A ' P B porta B é
orta orta pressurizada.

(Visto a partir do lado do eixo longo)

simbolo: C The shafts are reversed.

® Uma chaveta é usada em vez do chanfro no eixo longo para o tamanho 40.

| x (mm)
Tamanho Y X
Como (B)! 10 12 10
EW’O(% o 15 155 15
20 17 13
> 30 19 16
t 40 28 17

Simbolo: C2 Os orificios roscados no corpo (B) s&o alterados para

furos passantes. (Eles terao uma superficie de
aluminio, uma vez que a usinagem adicional
seréa deixada inacabada.)

@ Nao disponivel para o atuador rotativo com sensor magnético.

3xod

%\ (mm)
\% ?/ ind \% %/ Tamanho d
) L 15 3.4

[ (. 20 45
Porta A Porta B PortaA PortaB  —
30 5.5
(Padréo) (Alterado) —
40 BE

(Visto a partir do lado do eixo longo)

[T TR o Bl Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

A faixa de rotagéo foi alterada. Angulo de rotagéo de 90°.
Oinicio da rotacéo € a linha horizontal (90° para baixo a partir do topo para o lado direito),
@ A tolerancia de rotacao para CRB2BW10 é*gQ.
® Uma chaveta é usada em vez do chanfro no eixo longo para o tamanho 40.

Intervalo de rotacao

Final da rotagao

=

Chanfro

O inicio da rotagdo é (Inicio da rotagZo)

a posigao do chanfro
(chave) quando a
porta A é
pressurizada.

Porta B

Porta A‘

(Visto a partir do lado do eixo longo)

Simbolo: C6 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

O inicio da rotag&o € a linha horizontal (90° para baixo a partir do topo para

o lado esquerdo). -

® A tolerancia de rotagdo para CRB2BW10 &g .

® Uma chaveta é usada em vez do chanfro no eixo longo para o tamanho 40.
palbiablm

.00 6=1___ 1%

Final da rotagdo Max. = 110°

O inicio da rotagéo &
a posicao do chanfro|
(chave) quando a
portaB é
pressurizada.
(Visto a partir do lado do eixo longo

Simbolo: C30 O lubrificante padrao é alterado para lubrificante de fluol
(Nao para especificagéo de baixa velocidade.)

Chanfro
(Inicio da rotagao)

|
PortaA PortaB
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