Atuador rotativo/Modelo de palheta

série CRB1
Tamanho: 50, 63, 80, 100

CRB2
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Porta lateral
Localizagao (Nada) Portal
da porta axial (E)

90°
180°
270°
190°
280°

Eixo duplo ‘ w

Tipo de
€ixo

)Amonecedor‘

Amortecedor de borracha

Tipo basico

Com conexdes instantaneas

Variagoes

Série limpa ‘ 10-

Sem cobre e sem flior ‘ZO-D

. Padrao
Angulo de rotagao
Opcao
Com ?ona
0000086~
Com porta
axial
Com ?ona
na lateral
Com porta
axial
Com {Jorta
@ 0000000041
Com porta
. axial
Com ?orta
na lateral
Com porta
axial
Com {Jorta
e8seeeeE -
Com porta
axial
Com {Jorta
na lateral
Com porta
axial
Com porta
008888881
Com porta
axial
Com ?orta
na lateral
Com porta
axial
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‘ Com sensor magnético

P | Modelo de
Opgio montagem

Com suporte tipo pé ‘ L

Especificages do ago inoxidavel
‘ Matena\‘ para as pecas principais

1 Eixo duplo J
© ° (Eixo longo com quatro chanfros)
.g s Eixo duplo com Z
° s quatro chanfros

=

g 2 qg’ ‘ Eixo duplo com chaveta ‘ Y
o K
5 3 ‘ Eixo redondo duplo ‘ K

_S. —
'g Flle ‘ Eixo simples com chavet+ S
n g
o S ‘ Eixo redondo simples ‘ T
i 2 —
N =3 Eixo simples com X
= [ | quatro chanfros
T
o S Eixo padrao
2 IR
o k] ‘

o

Padrao de rotacao

‘ Com valvula solenoide

* Para obter detalhes, consulte o site da SMC. 113




Atuador rotativo
Modelo de palhetas

Série CRB1

Tamanho: 50, 63, 80, 100

Como pedir
cre1(B]w [ o0
cDRrB1[B] W[ _][80]-[90][S —!Q-

Com sensor magnético
foomnidceco sensor magnétoo o Ta";‘;"h” Produzido sob encomenda ou tipo de rosca da porta
* Consulte a pagina 139 quangdo a 68 Consulte nas péaginas 127 a 129, 136 e 137 detalhes sobre
unidade de sensor magnético for as especificagdes Produzido sob encomenda.
necessaria separadamente. 80 Nada Rc
Modelo de montagem 100 XF * G
-XN * NPT
Nimero de sensores magnéticos
* A combinagdo com

Consulte a tabela (1) abaixo
somente se o conjunto de pés for
requisitado separadamente.

Tabela (1): Referéncia do conjunto de pé do lado direito.
Reforanda da unidad ** Nada (2 sensores magnéticos sao enviados com um sensor
Modelo oterencACAINCACS) do lado direito e um do lado esquerdo).
CRB1LW 50 P411020-5
CRB1LW 63 | P411030-5 Entrada elétrica/Comprimento do cabo
CRB1LW 80 | P411040-5 Nada | Grommet/cabo: 0,5 m
CRBILW100 | P411050-5 L | Grommeticabo: 3 m

Z | Grommet/cabo: 5 m

Tipo de eixo ¢ C | Conector/cabo: 0,5 m

[_w_Eixo duplo (chave do eixo longo e quatro chanfros)| S0 Consotorioabo: 3.m

CN | Conector/sem cabo

Padraoe
‘ Nada ‘ Opcao * Os conectores estao qisponiveis apenas para 0s
) }E D plesiProduzido sob ‘ tipos de sensores magnéticos R73, R80 e T79.
* Consulte detalhes nas paginas 127 a 129, 136 Cabo c?m areferéncia do conector.
e 137. 5 . D-LCO5: cabo 0,5 m
Angulo de rotagéo ¢ D-LC30: cabo 3m
Classificagao |Sir imples palheta] Dupla palheta D-LC50: cabo5m
. 90 90° 90° Sensor magnético
Padrao | 180 | 180° — [Nadal sem sensor magnético (com anel ]
o
270 270 — * Para saber o modelo de sensor magnético
100 100° 100° aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Opgéo 190 190° — = =
280 280° _ —_—e Localizagao da porta de conexao

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Tensao da carga Comprimento do cabo (m)
Ti Sk cbeament M:grflsoo:m 05 | 3 | 5 Mertur] SonC Carga aplicavel
po Iétri i d écabead
elétrica ] (Saida) DC AC magnético | (Nada) | (L) | @) | N) pré-cabeado
Grommet . T79 [ ] ® O |— @)
Sensor de 2 fios 12V - .
Conector | £ T79C o o o o — Relé,
estado 2} 24V —
<olido Grommet 3fios (NPN) sV 12V s79 ® (@ O|—| O Icircuio| CLP
3fos (PNP) ) S7P ® (@ O|—| O |dd
Grommet o 100V R73 [J ® | O |— — .
z - _ .
Sensor | Conector |Z | 6| oav R73C e |0 00 Circuito noe
tipo reed Grommet | ¢ 48,100V R80 ® & O — — ldeci) CLP
Conector  |? —— P4V oumenos R80C [J [ BK 3K J — —

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m....Nada (Exemplo) R73C = Sensores magnéticos marcados com “O” sao produzidos apés
3m.....L (Exemplo) R73CL o recebimento do pedido.
5m....Z (Exemplo R73CZ

Nenhum....N Exemplo) R73CN
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> Tlpo palheta Oom porta na lateral
Slmples palheta [ E [Portaaxial |
Dupla palheta

[ 1ee." ] procuzido sob encomenda
ndo esta disponivel.

* S (1 sensor magnético) € enviado com um sensor magnético




Atuador rotati ..
modelo paineta  Série CRB1

Especificacées
@ Excelente durabilidade e confiangca =
uso dos rolamentos para apoiar as [rzamo CRB1BIWS0[CRB1BIWG3 [CRB1BWB0[CRB1BW100 | CRB1BWS0  CRB1BW6 CRB1BW0]CRBIBH100
cargas de imPUIso e radlal melhora Tipo de palheta Simples Palheta (S) Dupla Palheta (D)
a durabilidade e confianca. Angulo de | Padido 005" 18077, 2707 907
@ O corpo do atuador rotativo pode |rotagao [ Tgc5, 100°% 19077, 2807 10074 E:ZRBZ
ser montado diretamente. i Ar (dispensa lubrificago)
® Estdo disponiveis duas localizagbes [, =" 15 MPa (RBU2
de portas (Iateral e aXIaI)' Temperatura ambiente e do fluido] 5to 60°C m
Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa
Presso minima de trabalho 0,15 MPa MSU
Faixa de ajuste do tempo de rotagdo| 0,1 to 1s/90°
Energa cnéica admissivel | 0,082J | 0,12J | 0,398J | 064 | 0,112 | 0,16J | 0,540 | 0,811 | |CRJ
Carga [Carga radial admissivel| 245N 390N 490N 588N 245N 390N 490N 588N CRA1
do eix i iss] 196N | 340N | 490N | 539N | 196N | 340N | 490N | 539N | |7
Tamanho: 80 Rolamento Rolamento CR A1
Localizagéo da porta Com porta na lateral ou com porta axial
Con (Com porta na lateral 'Is I s I CROZ
€Xao |Com porta axial A A e VA
Tamanho: 50 Montagem Modelo basico, modelo de pé MSQ
Tamanho: 63 Vo'ume MSZ
(em’)  [CRO2X
s A”c?:'O Simples Palheta (S) Dupla Palheta (D) | [msax
) rotagso |CRB1BWS0 |CRB1BWG3 |CRB1BWS0 | CRB1BW100 |CRB1BWS0|CRB1BW63|CRB1BWS0| CRB1BW100) MRQ
Simbolo ] 90° | 30 70 | 88 | 186 | 48 98 | 136 | 272
Pedio 180° | 49 94 | 138 | 281 | — — — —
270° 66 118 | 188 376 — — — -
i 100° 32 73 93 197 52 104 | 146 | 294
Opiio 190° 51 97 | 143 292 — — — —
280° 68 121 193 387 — — — —

Produzido i
o | Produzido sob encomenda Peso
encomenda] (Consulte detalhes nas paginas 127 a

129,136 e 137.
e1sr) @

Simbolo Especificagdes/Descri¢ao s A"é?eub Simples Palheta (S) Dupla Palheta (D) ‘
XA1 to XA24 | Tipo de eixo padrdo rotagao _|CRBIBW50|CRB1BW63 |CRB1BW80|CRB1BW100|CRB1BW50|CRB1BW63 |CRB1BWS0 [CRB1BW100
XC 1 Adicionar porta de conexao 90° 810 1365 | 2070 | 3990 830 1410 | 2120 | 4150
XC 4 Alteragéo da rotagéo 180° 790 1330 | 2010 | 3880 — — — —
XC 5 Alteragéo da rotagdo Principal 270° 770 1290 | 1950 | 3760 - - - -
XC 6 |Atteragao da rotagdo Corpo 100° 808 | 1360 | 2065 | 3980 | 822 | 1400 | 2100 | 4100
XC 7 Eixo invertido 190° 788 1325 | 2005 | 3870 - - - -
XC26 Alteragéo da rotagéo 280° 766 1285 | 1940 | 3735 — — — —
XC27 Alteragéo da faixa e da direcéo de rotacao i
XC30 |umcmosmtior | |meniossmmoey 9 | 95| 95| 165 | 05 | 8| 95| 105

Conjunto do suporte tipo pé| 384 785 993 | 1722 384 785 993 1722
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série CRB1

Saida eficaz
CRB1BWS50 CRB1BW63 CRB1BW80 CRB1BW100
% ‘ HH] 441
150F = +=1 =1 7
I T/
« 1 7
£ £ £ E L_L_| ! 41
H c c R I B A
20

0

0 02 04 06 08 1,0 0 02 04 06 08 10 02 04 06 08 1,0 0 02 04 06 08 10
Pressao de trabalho (MPa) Pressao de trabalho (MPa) Pressao de trabalho (MPa) Pressao de trabalho (MPa)

) . = ~ (Visao superior do lado do eixo longo)
Posicao da chave e intervalo de rotacao as posigses da chave nas figuras abaixo mostram a posicéio de rotagéo intermediéria quando a porta A ou B  pressurizada.

Tipo de Simples palheta Tipo de dupla planilha
90° 180° 270° 90°
5 ao da 0 da ch,
(0taga0 da chay,  4p 1013540 8a chay, A 1O ave g
@2 &5, @ “%.., @2 2.,
Chave
= Chave (< K
ﬁ Z
©
3 SR - —
\ PortaB
100° 190° 280°
121012620 2 chayy (80 9a chay, (otagao da ch,
%\*"6 %1 . @\*&& %% @\*W e %%,
_ Chave Chave N
1) @ & Chave ¢
N PR { X
& 3
S \ {
o \/

4 parafusos

Tamanho do parafuso de referéncia

Modelo L Parafuso
CRB1BW 50 48 M 6
CRB1BW 63 52 M 8
CRB1BW 80 60 M 8
CRB1BW100 80 M10
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Com conexodes instantaneas

CRB1 Eontagem W50F—| Apﬁu"’- Tliﬁ°

Com conexdes instantaneas

As conexdes instantaneas facilitam a instalagao da tubulagéo e reduzem
bastante o espago da instalagao.

Especificacoes

Atuador rotati ..
modelo paineta  Série CRB1

Série limpa

10— e 1B i

TSe'rie limpa, com porta de escape

A vedagao dupla da segdo do eixo do atuador dessas séries, que canaliza a
exaustdo via portas de escape diretamente para fora do ambiente da sala
limpa, permite a operagéo desses cilindros em uma sala limpa de classe 100.

Especificacoes
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Tipo palheta Simples palheta Dupla palheta Tipo palheta Palheta simples/dupla MSU
Tamanho 50 Tamanho 50 63 CRJ
Faixa de presséo de trabalho (MPa) 0,15a1,0 Faixa de pressdo de trabalho (MPa) 0,15t0 1,0 CRA
Faixa de regulagem de velocidade (s/90° otat Faixa de regulagem de velocidade (s/90°) 01to1 -7
Localizagéo da porta Com porta na lateral ou com porta axial Localizagdo da porta Com porta na lateral ou com porta axial CRA1
Tubulagéo Com conexdes instantaneas Tubulagédo Tipo parafusado
Montagem Modelo bésico, modelo pé Tamanho da porta de escape M5 x 0,8 CRO2
Variagdes Modelo basico, com sensor magnético Montagem Modelo basico
Variagdes Modelo basico, com sensor magnético Msu
Tamanho da tubulagéo aplicavel Energia cinética admissivel 0,029J 0,042 MSz
Diametro extemo e intemo da tubulagéo aplicavel (mm) 06/04 CROZX
Material do tubo aplicavel Nylon, soft-nylon, poliuretano MSQX

Consulte na pagina 124 detalhes sobre as dimensoées externas.

M5 x 0,8
Porta de escape

M5 x 0,8
Porta de escape

A construcao interna da figura acima demonstra a palheta do tipo simples.

117

x
o




série CRB1

Especificag6es do aco inoxidavel para as pecas principais

Modelo de Angulo Tipo Localizacao
C_[I)RB1 montagem W/ Tamanho| — de rotacéo | palheta ” da porta |_T_

Sensor magnético

Especificagdes do aco inoxidavel para as pecas principais

[ Nil__[Modelo basico

\ D \Comsensovmagnénco1Comumdadedesensor)\

Especificacoes

Tipo palheta Palheta simples/dupla
Tamanho 50 ‘ 63 ‘ 80 ‘ 100
Faixa de pressao de trabalho (MPa) 0,15t0 1,0
Faixa de regulagem de velocidade (s/90°) 0,1to1

Localizagao da porta

Com porta na lateral ou com porta axial

Tubulagao Tipo parafusado
Montagem Modelo basico, modelo de pé
Variagdes Modelo basico, com sensor magnético

Energia cinética admissivel

0,020 | 0,042 [ 0,142 | 0,212
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Pecas de aco inoxidavel

Descrigao

Eixo da palheta

Parafuso sextavado interno

W (N =

Parafuso de travamento Fuji

4 Chaveta paralela

* Peca individual ndo pode ser enviada.



Atuador rotativo L.
Modelo de palhetas Série CRB 1

Atuador rotativo: eixo substituivel

Um eixo pode ser substituido por um tipo de eixo diferente, exceto para o tipo de eixo padrao (W).

iti —_ Angulo Tipo Localizacao —_ Produzido
CRB1B I%‘ Tamanh? de rotacéo palheta da gor?a sob encomenda
P

. . _ 4 Produzido sob enc CZRBZ
Tipo de eixo adrao = — -
Simbolo Descricao
J _|Eixo duplo (eixo longo com quatro chanfros) ‘ Nil ‘Sem produgédo sob encomenda ‘ XA31 a XA60 | Tipo de eixo padrio CHBUZ
K Eixo redondo duplo [ P [Espec les/Produzido sob | XC 1 Adicionar porta de conex&o
S Eixo simples com chaveta XC 4 Alteragéo da rotagéo
T i leo redondo simples XC 5 Alteragéo da rotagéo
X Eixo simples com quatro chanfros XC 6 Alteracéo da rotagéo
Y Eixo duplo com chaveta XC 7 Eixo invertido MSU
Y4 Eixo duplo com quatro chanfros XC26 Alteragdo da rotagdo
XC27 Alteracdo da faixa e da diregdo de rotacdo CRJ
XC30 Lubrificante de fluor
* Consulte detalhes nas paginas 130 a 137. cZRM

S T X Y z

Chave Chave
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T
OO
Sod
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@

H 1

EE

1=

=

T T
A |
©©

e 1T

[ TH

T T

MRQ

A
t
{

Chave

(mm)
Tamanho nominal C D
50 19,5 39,5
63 21 45
80 23,5 53,5
100 30 65

Nota) As dimensdes e a tolerancia do eixo e da chaveta sdo as mesmas
que o padrao.

a4 Angulo Tipo Localizaca Produzido
CDRB1B I%I |Tamanho| - | de rotacao || palﬁeta | %caag'ﬁar?: © |—| sobencomenda
! .

4 Produzido sob encomenda

adrdo

Com sensor magnético Simbolo Descricdo
. . Nil_| Sem produgao sob encomenda | XA31 a XA60/ Tipo de eixo padrao
TIpO de eixo P ‘ Especiais simples/Produzido sob encomenda ‘ XC 1 Adicionar porta de conexao

J__|Eixo duplo (eixo longo com quatro chanfros) XC 4 Alteragdo da rotacdo
Z_ [Eixo duplo com quatro chanfros XC 5 Alteragéo da rotagao
XC 6 Alteragdo da rotagdo
XC 7 Eixo invertido
XC26 Alteragdo da rotagéo
XC27 Alteragéo da faixa e da dirego de rotagéo
XC30 Lubrificante de fltor

A descrigao acima nao pode ser selecionada quando o
produto é fornecido com sensor magnético. Consulte
detalhes nas paginas 130 a 137.

(mm)
Tamanho nominal C D
50 19,5 39,5
63 21 45
80 23,5 53,5
100 30 65
Nota) As dimensdes e a tolerancia do eixo e da chaveta sdo as mesmas que
o padrédo.
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Série CRB1

Construcao

————

Padrao (as chavetas nas figuras abaixo mostram a posi¢éo de rotag&o intermedidria.)

Para 270° (viséo superior do Para 180° (visao superior do Para 90° (visao superior do Para 90° (visao superior do lado
lado do eixo longo) lado do eixo longo) lado do eixo longo) do eixo longo)

Simples palheta Simples palheta Simples palheta Dupla palheta

Lista de pecas

(Lado do eixo longo) N° Descrigao Material Nota
1 |Corpo (A) Aluminio Pintado
@ ! ,® 2 |Corpo (B) Aluminio Pintado
‘ - 3 |[Eixo da palheta Aco-carbono
@ 4 Aluminio
@ e : ® 5 Resina Para 90°
- | ) 6 (Batente Resina Para 180°
() ‘ i 7 Rolamento de ago cromo de alto teor de carbono
{ ‘ @ 8 interno (com arruela)| Ago-carbono
. 9 |Parafuso de travamento Fuji | Aco-carbono
ja;‘i} [ 10 |Chaveta Ago-carbono
11 |O-ring NBR
12 |O-ring NBR O-ring especial
(Lado do eixo curto) 13 |Vedagao de batente NBR Vedagao especial
14 |Borracha de retengio NBR

L. * Peca individual ndo pode ser enviada.
Com sensor magnético
(As chavetas nas figuras abaixo mostram o atuador para 180° quando a porta A é pressurizada.)

Porta A Porta B
|
: Lista de pecas
IO, N° Descrigao Material Nota
1 |Protegéo (A) Resina
Sensor magnético F T AF 2 |Protegéo (B) Resina
ﬂ"z{{lr < 3 |Alavanca do anel magnético Resina
[ @_‘\iiﬁf‘_ 4 |Bloco de fixagao Aco inoxidavel
@ I 5 [Bloco do sensor (A) Resina
6 |Bloco do sensor (B) Resina
7 |Anel magnético —
8 |Brago Aco inoxidavel
9 [Tampa de borracha NBR
10 |Parafuso Phillips de cabeca redonda Aco inoxidavel
11 |Parafuso de retengéo sextavado interno Aco inoxidavel
12 Parafuso Phillips de cabega redonda Ago-carbono |Para CDF
Parafuso sextavado interno Ago-carbono | Para CDRB1BW100
13 |Parafuso Phillips de cabeca redonda Aco inoxidavel

* Peca individual ndo pode ser enviada. E necessario adquirir toda a
unidade. (Consulte a pagina 139.)
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Atuador rotativo L.
Modelo de palhetas Série CRB 1

Dimensoées: 50, 63, 80, 100

Tipo de palheta simples/dupla
CDRB1BW[-[]S/D
<Localizagéo da porta: porta lateral>

Vv 4xZ passante Dimensoes da chaveta (mm) [CRB2
= 3| 2
Dimensé&o da chaveta n h CRBU2
Modelo b (h9) h (h9) L m
CRB1BW 50T 48m L0 20 | |MSU
CRB1BW 63- 1] 50000 50000 25
& CRB1BW 8011 5 800 5200 36 @
% CRB1BW100{ [ 1 T 730 40 | [cRA1
-Z
oS
oF - GRA1
L CRB1BWL]-JSE, CRB1BW[]-[]1DE <Localizagao da porta: porta a:
@ | e
k] oE1
2 CRQ2
Rl Rz
ST Porta B | *
il : o
@ L |
£ Y]
S * % Se a porta B ou corpo (B) forem MSZ
_ 3 :I [ usinados, a porta é plugada com Re 1/8.  [gRozx
s —‘l { Corpo (B) «@T@ MSQX
s [N @ \ MRQ
H
i e s 994
po (A) -
2xR | ! i H@ﬂ_‘\@
PortalA | j ! !
- N/ o
JER%; ~H

(mm)
Modelo |A1|A2| B |C |D (:;) (E;) (th) G|H|J|K|L|[M|m|N|P Q (ff) s|T|u|lv|w|x|Y|z
g::l:w 33:7 67| 78| 70(195(395| 1230 | 11,9800 | 258 | 3 |10 | 13 | 5 |135 if 18 :; 50 pm(m‘%é;deg 18| 60| 6 |11 | 34 | 66|46 |55]| 65
ga:ng 82| 98| 80(21 (45 | 1530 | 14950 | 28%m | 3 |12 |14 [ 5 |17 23 2_2 ;: 60 p,o'}ﬁi;i;éggm 18| 75| F15|14 | 39| 83|52 |8
g:g}gw gg 95 (110 | 90 235 (635| 1750 | 16930 | 303 | 3 [ 13| 16| 5 |19 Zg 3_0 gg 70 pm';ﬁi:‘(}aﬁjm /4| 88| % |15 | 48| 94|63 |75
g:g}:mhtz 125|140 (103 (30 |65 | 25508 | 2498w | 4580 | 4 19| 22| 5 [28 325 3_2 53 80 pwméa‘d:m 104 | 108 |11 | 115| 60 | 120( 78 | 75|11

* Para o tipo de simples palheta: as figuras acima mostram atuadores para 180° quando a porta B é pressurizada.
* Para o tipo de dupla palheta: as figuras acima mostram a posi¢éo de rotagéo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.
* Além do Rc, G e NPT também estao disponiveis para as portas de conexao.
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série CRB1

Dimensées: 50, 63, 80, 100 (com unidade de sensor magnético)

Tipo de palheta simples/dupla
CDRB1BW[-[IS/D
<Localizagéo da porta: porta lateral>

v Dimensoées da chaveta (mm)
4 x Z passante
—— E
y Dimensé&o da chaveta -
Modelo b (h9) h (h9) L
CDRB1BW 50-[1 1] 4300 4300 20
CDRB1BW 631 1] 5300 5300 25
' CDRB1BW 80-[ 1 1] 530 5 305 36
CDRB1BW100- 1] 730 730 40
2 oS
oF
L CDRB1BW[-(ISE, CDRB1BW[I-_IDE <Localizagio da porta: porta axial>
oE
ot A
oY Porta B | : R
orta
g / a !
[ -
° (O]
o * Se a porta B ou corpo (B) forem
] ) [ #}sénados, a porta é plugada com Rc

M1
z
@,
DN

s g =
—H 1 N Cor
@' Po (A)
2xR

PortaA_ 1"

.\_ M)m JI “@ t;
4 99 |

5]
[ |
El

(3

A1
(mm)
E F H R
Modelo Ai|A2| B |C|D (a7) (h9) G1 | G2 (R) J|K|L M |M2|N|P Q *) S| T|U|V | W(X|Y|Z
CDRBIBW . 26 |18 | 14 M6 x 1 de
CORBIBW 5(;_5‘[:% 67| 78| 70| 32 |395| 1256 | 2550 | 3 |65 |F25(325| 5 |135 o 18|50 |prouncicade 9| 18 | 60| 6 |11 | 34 | 66 46 | 55| 65
CDRBIBW 63{_ 1 o005 o 29 15 M8 x 1,25 de
CORBIBW 63{ L E 82| 98| 80| 34 (45 | 15004 | 28052 | 3 | 8 |30 [21 5 (17 27 | 22 725 60 profundidade 10 /8| 75| R75|14 |39 | 83|52 |8 £
CDRBIBW 80{ T 0006 o o 30 |30 |20 M8 x 1,25 de
— ’ " Ry
CORBIBW 80{ L E 951110 | 90| 34 |535| 17500s | 300052 | 3 | 8 |R30 |21 5 (19 2 | — | 3 70 19 1/4| 88| "8 |15 | 48 | 94|63 | 75| 9
CDRB1BW 100{_ 1] o007 0 36532 | 24 M10x1,5 de
= 250, R s L R
CORBIBW100L [ E 125|140 [ 103 | 39 |65 5 008 | 45 5062 | 4 (13 |30 |21 5 (28 8 38 80 13 1/4 108 |R11 | 11,5 60 [120| 78 | 7,5 | 11
* Para o tipo de simples palheta: as figuras acima mostram atuadores para 180° quando a porta B é pressurizada.
* Para o tipo de dupla palheta: as figuras acima mostram a posi¢éo de rotag&o intermedidria quando a porta A ou B é pressurizada.

* Além do Rc, G e NPT também estéo disponiveis para as portas de conex&o.
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Atuador rotati ..
modelo patheta  Série CRB'1

Dimensoes

Opcao: Suporte tipo pé

I i CRB2
| T. :
§ | CRBU2
I | 4
: 3 cRB1_
LB2 MSU
LJ2 CRJ

,_
=
=)
=
>
=

Porca e arruela Parafuso e arruela

v
N

8 x oLH

T
LJ1
LJ2

HBEIE
RI8(IR|=

CRO2X
msax
! IS/ MRQ
LD
Lc T Lc LA1

(mm)
Tamanho |Referéncia do conjunto
i 5 = LA1 | LA2 | LB1 | LB2 | LC LD LE LF LG LH | LJ1 | LJ2 | LK LM T
aplicavel do suporte tipo pé
50 P411020-5 78 70 45 50 36 | 255 | 010 | 45 45 75| 34 66 | 60,5| 84 48
63 P411030-5 100 90 56 44 | 30 012 | 5 60 95| 39 83 | 755|110 52
80 P411040-5 111 | 100 63 46 | 32 012 | 6 65 95| 48 94 | 88,5|120,5| 60
100 P411050-5 141 | 126 80 55 | 395 | 014 | 6 80 | 11,5 | 60 120 [108,5]/150,5| 80

Nota 1) O suporte tipo pé (com parafuso, porca
e arruela) ndo € montado no atuador no

momento do envio. Modelo Referéncia do conjunto
Nota 2) O suporte tipo pé pode ser montado nos Padrao Com sensormagnéticy  do suporte tipo pé
intervalos de 90° do suporte do atuador "
rotativo. CRB1LW 50 |[CDRB1LW 50 P411020-5
Nota 3) Consulte a referéncia do conjunto do CRB1LW 63 |[CDRB1LW 63 P411030-5
suporte na tabela a direita quando o CRB1LW 80 |CDRB1LW 80 P411040-5
junto d te i é i
requerido separadamente. CRB1LW100 [CDRBILW100] _ P411050-5
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série CRB1

Com conexoes instantaneas: 50

Padrao Com sensor magnético
CRB1JW50F-] CDRB1JW50F-{1 -]
<Localizagéo da porta: porta lateral> <Localizagéo da porta: porta lateral>

" Porta B
ill| PortaB 5
i S
5 i /
| —
: © [ I
o | & =
i B ol 1 2
® - L T Pe
JE'Z] E‘SH] s : (
A Porta A/ [Z
Porta A // CRES Porta”
o A / @ 2 x Conexdes instantaneasy
2 x Conexes instantancasy (Posigao da conexao: Lateral)
(Posigao da conexao: Lateral)

CRB1[JW50F{JE CDRB1[JW50F-{ ] JE{]
<Localizagao da porta: porta axial> <Localizagao da porta: porta axial>

I ]

L‘:Ejk %J @ﬁ L

21 2 x Conexdes instantaneas™ j H

=
1|

2 x Conexdes instantaneas

Posicao da conexdo: Direcdo axial)
Porta A

Diametro externo e interno da tubulacao aplicavel
IDidmetro extemo e intermo da tubulagéo aplicével (mm)| 06/04

Material do tubo aplicavel Nylon, soft-nylon, poliuretano

*As dimensbes nao indicadas nas figuras acima sdo as mesmas do
atuador de tamanho 50.

*As chavetas das figuras acima demonstram a posi¢ao intermediaria do
tipo de simples aleta.
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Atuador rotativo com
valvula solenoide

Série CVRB

Tamanho: 50, 63, 80, 100

Como pedir

Atuador rotativo

GUETH CDVRB1{B|W
Sensor magnético mgﬂ;':; Tamant
Nada |Modelo basico amanho
Com sensor magnetico Model:: basico 50
D (Com unidade de sensor 63
magnético e com anel magnético) i . 80
Tipo de eixo 200

[w_Eixo duplo (chave do eixo longo e quatro chanfros)]

Padréo
Opgéo |
1

\ Nada \

50]-{90] - P78l -]

[x]
=
@
N

= ||
=3 [N
==
=
~

EE
(2]
=

Produzido sob encomendal
Consulte detalhes nas paginas
de 127 a 129, 136 e 137.

mero de sensores magnétic:
* 8 (1 sensor magnético) é enviado com
um sensor magnético do lado direito.
** Nada (2 sensores magnéticos sdo
enviados com um sensor do lado

QD
=
=2

3 ||
=

[=r)
=
=3
~

P Fspema\s simples/Produzido sob | direito e um do lado esquerdo).
* Consulte detalhes nas paginas de 127 a 129, 136 e 137. MSQ
. Entrada elétrica/Comprimento do cabo—
Como pedir (exemplo) Angulo de rotagsioe—————— Nada| Grommet/cabo: 0,5 m MSZ
Quando fizer o pedido do atuador 90 90° . L Grommet/cabo: 3 m —
rotativo com vélvula solenoide da 100 T00° Tipo palheta Z | Grommet/cabo: 5 m CRQ2X
iigZIos%ZF;anLyos especifique  os 180 180° [ S [Ssimples palheta C | Conector/cabo: 0,5 m Msax
0s. ) | D | Dupla palheta CL | Conector/cabo: 3 m
Nota) Para a valvula, adicione * na 190 190° c . . b MRO
frente da referéncia quando fizer o 270 270° o CN onector/sem cabo
pedido. 280 280° Sensor magnético * Os conectores estao disponiveis apenas

Exemplo) CDVRB1BW80-90S-R7-
*VZ5140-5LZ-

Valvula solenoide

K -

‘ Nada

Sem sensor magnético
(Com anel magnético)

para os tipos de sensores magnéticos R73,
R80 e T79.

*Para saber o modelo de sensor
magnético aplicavel, consulte

atabela abaixo.

40-[5]L]

Série da valvula Tensdo nominal

[ 3 [seérie vz3000 |[COVRB1BWS0,63 | 1_| 100 VAC 50/60Hz
| 5 | serie vz5000 | CCIVRB1BWSO, 100 | 2 | 200 VAC 50/60Hz
5

Tipo de acior

imples solenoide de 2 posigdes
n Duplo solenoide de 2 posicdes

24 VDC
Entrada elétrica

Grommet  [Conector do plugue em LiConector doplugueemM Terminal DIN
G: comprimento | L: com cabo M: com cabo D: com conector

do cabo 300 gcomprimen(o comprimento

mm 00 mm) 00

e

** Cabo com a referéncia do conector.
D-LCO05: cabo 0,5 m
D-LC30: cabo 3 m
D-LC50: cabo 5 m

Sufixo
Apenas para a Série VZ3000
Manual

Nada: botéo sem trava

B: Tipo de
travamento B

(conHenda)
D

C: Tipo de
travamento C

}

La pressor de tensdo
Nada | Sem la de tensdo
S | Com supressor de tensdo
H: comprimento z (1) | Comla p de tensdo

do cabo 600

Nota 1) GZ, HZ e DOZ n&o estao disponiveis.|

Sensores magnétiCOS aplica’veiSIConsu\te as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

) Entrada | S S |Cabeamento| Tensdo dacarga [Modelo dol comprimento do cabo (m) * |Gt —
Tipo elétrica g , sensor pé- |Carga aplicavel
S (saida) DC AC  |magnético| 0.5 (Nada)| 3 (L) | 5 (Z) Nenhuma (N) czhezgo
Grommet T79 [ ] ® O - O
Sensor de 2fios 12V —  |Relé
Ci t . T7 — )
estado Oneclor) sim 3fos (NPN) 24V— — S7§C : : 8 : O |Circuito [CLP * Simbolos de comprimento do cabo:
sélido | Grommet 5, ircuito 0,5 m.....Nada (Exemplo) R73C
3 fios (PNP) 12V S7P [ ® O — [O ]decl 3m. (Exemplo) R73CL
Grommet | «. 100V R73 [ ] [ e — | = 5m. (Exemplo) R73CZ
" Sim — — . | Nenhum....N Exemplo) R73CN
Sensor tipo| Conector 2fos |24V — R73C [ ] [ BK ) e | — Rele, s 'l'( P )d
reed T — T - * Sensores magnéticos marcados com
Grommet |\ .. B1,0V[100V oumenos| R8O [ ] ® O (Circuito de C|CLP Y séo produzidos apés o
Conector — [24Voumenos) R80C [ ] [ B | o | — — recebimento do pedido.
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série CVRB1

Especificagbes da valvula solenoide

Modelo Série V23000, VZ5000
Acionamento manual auxiliar

Tipo botdo sem trava com fenda de
travamento manual

Tipo de escape do piloto Escape individual da valvula piloto
Posicdo de montagem Livre
Resisténcia a vibragao/i (m/s?) 300/50
Encapsulamento Estanque contra poeira
Produzido sob encomenda Entrada elétrica Grommet (G)/(H), conector de plugue em L (L)
encomenda] (Consulte detalhes nas paginas 127 a .
129, 136 & 137.) Conector de plugue em M (M), terminal DIN (D)
- — — Tensdo nominal da bobina (V) AC50/60Hz 100, 200
Simbolo Especificagbes/Descri¢do s
24
XA1 a XA24 |Tipo de eixo padrao
F o de tensdo issivel (% —15 a +10% de tens&o nominal
XC 1 Adicionar porta de conexé@o %) °
~ ~ Consumo de energia @ (W) [Corrente: mA]| DC 1,8 (Com lampada indicadora: 2,1) [24 VCC: 75 (Com l&mpada: 87,5)]
XC 4 Alteragao da rotagao =~ ;. 100 VAC: 45/50Hz, 42/60Hz
XC 5 Alteragéo da rotagao téncia ap (VA) @ AC Influxo 4.5 a 50Hz, 4,2/60Hz [ 300 VAS: 33805t 5 e
Corrente: mA] Retengdo|  3,5/50Hz, 3/60Hz [ 199 VAS: 35/a 0/o0tte
XC 6 Alteragdo da rotagao [ 1 G [ 500 VAS: 35 2o T Siaont=
de tenséo CC: Diodo, CA: ZNR
XC 7 Eixo invertido -
La indi CC: LED (vermelho), CA: Lampada de neon
XC26 Alteragdo da rotagdo o ( ) P
- A —] ' Opgao
XC27 Alteragéo da faixa e da diregao de rotagdo| Nota 1) éncia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu nos testes de impacto com o testador de impacto de queda. O teste
N p foi realizado no eixo e na diregao do &ngulo direito a valvula principal e armadura, nos estados energizado e desenergizado.
XC30 Lubrificante de fldor Resisténcia a vibragdo: nenhum mau funcionamento ocorreu nos testes com varredura de 45 a 2000 Hz. O teste foi realizado no eixo

e na diregdo do angulo direito a valvula principal e armadura, nos estados energizado e desenergizado. (Valor no estagio inicial.)
Nota 2) Na tens@o nominal.

Sobre as especificagoes do atuador rotativo
A faixa de ajuste da vibragéo difere da série standard.
Especificagdes da valvula solenoide: 0,3 a 1s/90°
= A Outras especificagdes e estruturas sao similares &s da série standard CRB1. Consulte a pagina 120.
Dimensodes pocTee peg

Solenoide B *As chavetas das figuras acima demonstram a posi¢éo intermediaria do tipo de simples

R /(Quando o duplo solenoide & montado) ~ aleta.

g
e |5
2] 3
Solenoide A
C2 (Quando o duplo solenoide é montado)
B3 (Quando a agulha esta
=B2 inteiramente aberta)
B1
B
i
[ &
G} oy
[=]
! & 2 x valvula de medigdo com
: ! silenciador (escape) ~
ASN2-M5 (CVRB1BW50)
i ASN2-01 (CVRB1BWBO, 100) Nota 1) A valvula solenoide na aparéncia externa &
para VZ £140-1G.

M Nota 2) Dimensdes da valvula solenoide: simples
solenoide de duas posigdes, ( ): duplo
solenoide de duas posigoes.

F2 (Quando o duplo solenpide é montado)
(mm)
Modelo (tamanho) | A1 A2 B1 B2 B3 c1 Cc2 C3 D1 D2 E1 E2 F1 F2 G R
CVRB1BW 50 78 67 18 36 2,8 82,5 |120(1365)| 60 (61) | 12 24 11,5 30 52 (53) | 104(1205) | 25 1/8
CVRB1BW 63 98 82 18 36 28 88 102(1365) | 60 (61) | 16 24 11,5 30 52 (53) | 104(1205) | 27,5 1/8
CVRB1BW 80 | 110 95 22 48 4 100 | 140(155 )| 70 (71) | 17 29 14 38 |62 (63) |124(139 )| 36 1/8
CVRB1BW100 140 125 22 48 4 100 140(185 )| 70 (71) | 28,5 29 14 38 62 (63) | 124(139 )| 42,5 1/8
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Série CRB1 (tamanho: 50, 63, 80, 100)

Especiais simples

-XA1 a -XA24: sequenciamento padrao do eixo |

0 formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda (Consulte o prefécio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo |

Tipo de eixo aplicavel: W (padrao)

-XA1 a XA24

Localizagdo da porta de conexao

o [Jrstew pfss]- [
IT

XA1A24C1C30

Com sensor magnético il(e]»}

Com valvula solenoide
(consulte a pagina 125.)

I_]__IRB1BWP—|90|| s |[e |—[T7eL|—| xA1A24cic30 |

Simbolo

Simbolo de sequenciamento

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

EE
(2]
=

o
==
[

x)
N
=
=

Tipo eixo Tipo p Sensor padréo do eixo
Encomenda de sequenciamento padronizado Tamanho® Angulo de rotagio
Simbolo de sequenciamento padrao do eixo
@ Axial: superior (lado do eixo longo) @ Eixo duplo
P D . Tamanho aplicavel . D . Tamanho aplicavel
Simbolo escrigdo 50 [ 63 [ 80 | 100 Simbolo| escrigao SoliREsAEaiiGo
XA 1 _|Rosca fémea na haste [ AN AN 2K ) XA13*| Eixo com furo passante [ BN BN BN )
XA14 * | Eixo com furo passante + rosca fémeanahaste) @ | @ | @ | @ XA16 * | Eixo com furo passante + roscas fémea duplasnahaste| @ | @ | @ | @
XA17 * | Aleragdo do comprimento do eixo longo (Altragéo do comprimento-chave) | @ | @ | @ | @ XA19 *| Alteracgo do comprimento do eixo duplo [ AKX 2K 2K ]
XA24 *| Chave dupla [ AKX BK 3K ) XA20 * | Eixo invertido, alteraco do comprimento do eixoduplo| @ | @ | @ | @

*O tipo de palheta para o furo passante do eixo € compativel somente com
palhetas simples.

@ Axial: base (lado do eixo curto)

Tamanho aplicavel

50 | 63 | 80 [100

o e o o

XA15* o e o o

XA18* o o o o

*O tipo de palheta para o furo passante do eixo é compativel somente com
palhetas simples.

Simbolo| Descrigao

XA 2*|Rosca fémea na haste
Eixo com furo passante + rosca fémea na haste

Alteragéo do comprimento do eixo curto

Combinacéao

Combinacao XA[]

*O tipo de palheta para o furo passante do eixo é compativel somente com
palhetas simples.

* O produto com sensor magnético esta disponivel somente para XA1, 14, 17 e
24,

Simbolo| Descricao

Combinagao

XA 1
XA 2

Rosca fémea na haste
Rosca fémea na haste

XA2

XA13 | Eixo com furo passante XA13

XA14 | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste

XA14

XA15 | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste

XA16 | Eixo com furo passante + roscas fémea duplas na haste

XA17

Alteragdo d do eiro longo (Aleragdo d to da chave)

XA17

XA18 | Alteragao do comprimento do eixo curto

XA18

XA19 | Alteracédo do comprimento do eixo duplo

XA19

XA20 | Eixo invertido, alteracao do comprimento do eixo duplo

XA20|

XA24 | Chave dupla

@ [xA24

Tamanho
aplicavel

XA1, XA2
XA13 até 20, 24

Simbolo
XC 1
XC 4
XC 5
XC 6
XC 7
XC26
Xc27
XC30

Descri¢do

Adicionar porta de conexéo

Alteracdo da faixa e da dire¢do de rotacéo
Alteracao da faixa e da direcdo de rotacéo
Alteracéo da faixa e da direcéo de rotacao
Eixo invertido

Alteracao da faixa e da direcao de rotagéo
Alteracao da faixa e da dire¢ao de rotagéo
Lubrificante de flior

50, 63
80,100

A combinagao diferente de -XAL], como Produzido sob encomenda (-XC[J), também esta disponivel.
Consulte as paginas 136 e 137 para detalhes sobre as especificagdes produzidas sob encomenda.

Um total de quatro combinagdes XA[] e XC[] esta disponivel.
Exemplo: -XA1A2C1C30

Uma combinagéo de até
dois XAs esta disponivel
Exemplo: -XA1A24
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série CRB1

Axial: superior (lado do eixo longo)

SN Y M Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.

Axial: base (lado do eixo curto)

SNV Usine a rosca femea dentro do eixo curto.

(Exemplo) Para M4: L2 =8
- Tipo de eixo aplicavel: W

+ A dimensao maxima L2 &, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.

[ o Tamanho Q2
x
Iy

@ —hﬁ-‘ 50 M3, M4, M5

3 w 63 M4, M5, M6
az o 80 M4, M5, M6

=MD

100 M5, M6, M8

PN R Aplicavel ao tipo de palheta simples apenas

Uma extremidade especial & usinada no eixo curto e um furo passante &
perfurado nele.

As roscas femea sao usinadas no furo passante, cujo diametro & equivalente
ao diametro do furo do piloto.

+ A dimensao maxima L2 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.

* A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M3: L1 =6
« Tipo de eixo aplicavel: W
Q1=M:273 PN
[
x
® (mm)
+ Tamanho Q1
=1 50 M3, M4, M5
63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
— 100 Ms, M6, M8
Simbolo: A14 Aplicavel ao tipo de palheta simples apenas
Uma extremidade especial & usinada no eixo longo e um furo passante &
perfurado nele. As roscas féemea sao usinadas nos furos passantes, cujo
diametro & equivalente ao diametro dos furos dos pilotos.
« A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M5: L1 = 10
« Tipo de eixo aplicavel: W
Q=M1 (mm)
i amanho
‘ o 50 | 63 | 80 | 100
| I Rosca
‘ I M5x08 | 042|042 |04,2| —
| - Méx1 | — |o5 |05 |05
M8x125| — — — | 06,8
SIS il Encurtar o eixo longo.
« Tipo de eixo aplicavel: W
it
X1 (mm)
r» L ﬁ Tamanho X
| 50 2452395
& i 63 28 a45
W’ 80 30,5a53,5
100 40 a65
I A Chave dupla
Chaves e chavetas sao usinadas adicionalmente em 180° a partir da
posigao padrao.
« Tipo de eixo aplicavel: W
+ Dimensoes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(mm)
@ Tamanho | Dimensbes da chaveta| ~ LL
- - 50 4x4x20
3 3
63 5x5x25 5
Dimensbesda Al : } 80 5x5x36
chavets AT 100 | 7x7x40
T

(Exemplo) Para M4: L2 =8
« Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
amanho
| 50 | 63 | 80 | 100
- Rosca
! M5x08 | g4,2 | 04,2 |04,2| —
‘ & Méx1 | — |05 |05 |05
Q2=Mi113 Al Mex125) — | = | — | 068
Encurtar o eixo curto.
« Tipo de eixo aplicavel: W
(mm)
r» L ﬁ . Tamanho Y
| ! 50 42195
Lf'f - 63 4a21
Lﬂ' 80 4a235
Y 100 5a30
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Especiais simples Série CRB1

Eixo duplo
S Y KR Aplicavel somente ao modelo de simples aleta UL N [ Apiicavel somente ao modelo de simples aleta

Eixo com furo passante Uma extremidade especial & usinada nos eixos curto e longo e um furo passante| |CRB2
+ Diametro minimo de usinagem para d1 & 0,1. & perfurado em ambos os eixos. As roscas femea sao usinadas nos furos -z
« Tipo de eixo aplicavel: W passantes, cujo diametro & equivalente ao diametro dos furos dos pilotos.
« A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
di=0'"2 (Exemplo) Para M5: L1 = 10 CHBUZ

« Tipo de eixo aplicavel: W -
+ Dimensoes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(mm) (mm) m
Tamanho o L=t ! ™ 50 | 63 | 80 | 100

50 o4a05 Rosca MSU

63 04 a 06 M5x08 | 04,2 | 04,2 | 04,2 | —

80 0432065 M6x1 | — |05 [05 |o5 CRJ
100 05 a 08 M8x 1,25 — — — | 06,8 CRA1

-Z
Encurtar os eixos curto e longo. O eixo de rotagao & invertido.
- Tipo de eixo aplicavel: W (Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimensao X, Y.)

« Tipo de eixo aplicavel: W

>
| U (mm) o (mm)

==
=]
SHIE=

=
]
o

‘ 1 Tamanho X Y ‘ 1 ‘ Tamanho X Y MSZ

| ﬂ 50 | 245a395 | 4al195 r» ‘ 50 | 4a195 | 24528395 CROZX

ﬁu 63 | 28 ad5 4a21 & 63 | 4a21 28 ads MSQX

L‘ﬁr 80 | 3052535 | 4a235 e 80 | 42235 | 3052535 MRQ
L 100 | 40 a65 5a30 g 100 | 5a30 40 a65
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Série CRB'1 (tamanno: 50, 63, 80, 100)
Especiais simples:
-XA31 a -XA60: sequenciamento padrao do eixo Il

O formato padrao do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda (Consulte o
prefacio 32). Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificac6es ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo Il

Tipo de eixo aplicavel: J, K, S, T, X, Y, Z

o

Tipo de eixo
||

K

S

T Consulte a
| pagina

X 119.

Y

4

RB1B|1—|E—

Simbolo

-XA31 a X

Localizagao da porta de conexao

- XA31A32C1

(CEEIEANERIENMY cD| |RB1B|J |P E - m —|T79L|—| XA31C1C4 |
Com vélvula .
solenoide (Consulte a T'ﬁ: ':e Simbolo de
pagina 125.) Tipo de eixo An uI':adeerzta s0b S st sequenciamento
T oomes g cao® Sensor magnético .4 51 do eixo
7 pagina 119. Tamanho
Encc 1da de seq padronizado

Simbolo de sequenciamento padrao do eixo

@ Axial: superior (Lado do eixo longo) @ Eixo duplo

Simbolo| Descricao Tipo de eixo|Tamanho aplicavel Simbolo Descrigao [Tipo de eixofTamanho aplicével
XA31 |Rosca fémea na haste S, Y XA39 * |Eixo com furo passante S, Y

XA33 |Rosca fémea na haste J KT XA40 * |Eixo com furo passante KT

XA35 |Rosca fémea na haste X, Z 50, XA41 * |Eixo com furo passante J, X, Z

XA37 |Eixo redondo escalonado JLKT 63, XA42 * |Eixo com furo passante + rosca fémea na haste S, Y

XA45 |Chanfro de corte médio J KT 80, XA43 * |Eixo com furo passante + rosca fémea na haste | K, T 50,
XA48  |Alteragdo do do eixo longo (com chaveta) S, Y 100 XA44 * |Eixo com furo passante + rosca fémea na haste | J, X, Z 63,
XA51 |Alteracdo do do eixo longo (sem chaveta) J, K, T XA50 |Alteracdo do do eixo duplo (ambos com chaveta)| Y 80
XA54  |Alteragio do do eixo longo (com quatro chanfros] X, Z. XA53 |Alteragdo do to do eixo duplo (sem chaveta) | K !
@ Axial: base (Lado do eixo curto) XA56 |Alteragdo do comprimento do eixo duplo (ambos os lados com quatro chanfros)| Z 100
Simbolo Descrigao Tipo do eixo [famanho apicavel XA57  |Alteracdo do p d duplo (com quatro chanfros, sem chaveta)] J

XA32 |Roscafémea na haste S, Y XA58 _|Einoinerd af docomp Soebodip Quar chankos sem chavet | J, T

XA34 |Rosca fémea na haste KT XA59 |Eixo invertido, alteragdo do do eixo (com quatro chanfros)| X

XA36 |Rosca fémea na haste L X.Z 50, XA60 |Eixo invertido, alteragdo do comprimento do eixo (com chaveta) | S

XA38 |Eixo redondo escalonado K 63, *O tipo de palheta para o furo passante do eixo é compativel somente com
XA46 |Chanfro de corte médio K 80, palhetas simples. . -

m * O produto com sensor magnético esta disponivel somente para os eixos J e Z

XA49 |Alteracdo do do eixo curto (com chaveta)| Y 100 de XA33, 35, 37 45, 51 e 54.

XA52 |Alteracdo do do eixo curto (sem chaveta)] K

XA55 | Alteragdo do do eixo curto (com quatro chanfros| J, Z
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Especiais simples Série CRB 1

Combinacao
Combinagao XA[]
Simbolo Descrigao Er::;aaﬂpaﬁmpo de eixo aplicavel Combinacédo

omapaol J | K| S| T[X|Y|Z * Tipos de eixos que podem ser combinados.
XA31 |Rosca fémea na haste @ —|—|®—[xA3 CRB2
XA32 |Rosca fémea na haste —|@—|—|@®|—|—|®|—| ® XA -z
XA33 | Rosca fémea na haste o— 000 — | — |XA33
XA34 |Rosca fémea na haste —o—|0—|® — | — | @ [XA34| CHBUZ
XA35 | Rosca fémea na haste [) — | — | — | — [XA35
XA36 | Rosca fémea na haste —|@® — | — [J*| — KX Z*XA36
XA37 | Eixo redondo escalonado @ — — | =1 = KT —[J* [xas7
XA38 | Eixo redondo escalonado —|® — [Tk -]-1T-]@
XA39 | Eixo com furo passante — = ==1=|=1- MSU
XA40 | Eixo com furo passante oo —o—|@ =T =1=1=1T=1=
XA41 | Eixo com furo passante o0 e o—e@ -|-|-|=-]=]=1-= CRJ
XA42 | Eixo com furo passante + rosca fémea dupla na haste o0 —— 0 Q— —|—-|—-|=-|-=-|-|-
XA43 | Eixo com furo passante + rosca fémea dupla na haste o0 — o —| —=1=1=1=1=1= CRA1
XA44 | Eixo com furo passante + rosca fémea dupla na haste [ () ®—® — | — | —|—|—|— | — |[XA38 -Z
XA45 | Chanfro de corte médio o—\0 0 —| — | — | — KT* — | J*| — | K* [XA39|XA40(XA41|XA45!
XA46 | Chanfro de corte médio —0—|® — | —|k*| =] =] =|Kk#| =] = | = | = [ K* [xa4§ ‘CRA1
XA48 | Alteragao do comprimento do eixo longo (com chaveta) [ ] [ ] — - e -|=-|-|=-|-]1-1@|=]=1=1]-=
XA49 | Alteragao do comprimento do eixo curto (com chaveta) —|® —|Ys| — | — | —|—=|—=|—|—=|Y*|—=|—=|—|— CRQZ
XA50 | Alteragcé@o do comprimento do eixo duplo (ambos com chaveta) |@|@ — — | == === =] = |Y*| === |-
XA51 | Alteracdo do comprimento do eixo longo (sem chaveta) o —|00e—e — ==K =[u*| = |K*| = KTH{J*| = [K* Msu
XA52 | Alteragd@o do comprimento do eixo curto (sem chaveta) —|®|—|® — | =lK*| =] =]=]=]=]=]K*| = [kK*] =
XA53 | Alteragd@o do comprimento do eixo duplo (sem chaveta) o0 — o — === =] === —=|K*| =] = | = ‘MSZ
XA54 | Alteragg@o do comprimento do eixo longo (com quatro chanfros) |@ o—® — | — | —|— | —Kzx=|—|—-| = Kz¥ — | —
XA55 | Alteragao do comprimento do eixo curto (com quatro chanfros) @ — | — |J*| = |Z%| = |JI¥| — | — | — |, Z¥JI*| — CRO2X
XA56 | Alteragdo do comprimento do eixo duplo (ambos os lados com quatro chanfros)| @ ® - |- —|=-|=|=|=|=|=|=|2%|=| = MSQX
XA57 | Alteragdo do comprimento do eixo duplo (com quatro chanfros, sem chaveta) |@ — === =]=|=]=|=|=1]J%| ==
XAS58 | Eixo invertido, alteragao d do eixo duplo (com quatro chanfros, sem chaveta) | @ —® — | =1-=1=1=1=1=-1=1=17=]0*]=1= MRO
XA59 | Eixo invertido, alteragéo do comprimento do eixo (com quatro chanfros) |— —|—|-|-[—-|=]=-|=|=-1=-1=-]=Ix=]=1]-=
XA60 | Eixo invertido, alteragdo do comprimento do eixo (com chaveta) | —|@|—|—|@ — =]l =|=]=|=]=]|=18*|=|=|=] =

As combinagdes de XA39 a XA44 com outros n&o estéo disponiveis.

O tipo de palheta para o furo passante do eixo é compativel somente com palhetas simples.
Uma combinagao de até dois XAl s esta disponivel.

Exemplo: XA31A32

Combinacao XA[], XC[]

A combinagao diferente de XA], como Produzido sob encomenda (XCLJ), também esta disponivel.
Consulte nas paginas 136 e 137 detalhes sobre as especificagdes Produzido sob encomenda.

. o Tipo de eixo aplicavel
Simbolo Descricao LKSTXY.Z XA31 a XA60

XC 1 Adicionar porta de conexao [ ] [ )
XC 4 Alteracdo da faixa e da diregéo de rotacdo [ ] [ )
XC 5 Alteracao da faixa e da dire¢ao de rotagdo [ ] [ ]
XC 6 Alteracdo da faixa e da direcdo de rotacéo [ ] [ )
XC 7 Eixo invertido JST.X -
XC26 Alteracdo da faixa e da dire¢do de rotagdo [ ) [
XC27 | Alteracéo da faixa e da direcdo de rotacdo [ ) [ )
XC30 Lubrificante de fltior [ ] [ ]

*O tipo de palheta para o furo passante do eixo é compativel somente com palhetas simples.
Um total de quatro combinagdes XA Je XCL] esta disponivel.
Exemplo: XA31A32C1C30
XA32C1C4C30
* O produto com sensor magnético esta disponivel somente para os eixos J e Z de XA33, 35, 37 45, 51 e 54.
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série CRB1

Axial: superior (lado do eixo longo)
Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.

A dimensd@o maxima L1 &, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M3: L1 =6
* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y

Axial: base (lado do eixo curto)

SIULCEY W P Rosca famea usinada dentro do eixo curto

* A dimens@o méxima L2 &, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M4: L2 = 8
* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y

Eixo S

(mm)

Q2

o
! Tamanh S Y
50 |M3, M4, M5, M6 | M3, M4, M5
63 |M4, M5, M6 M4, M5, M6
80 |M4, M5, M6, M8 | M4, M5, M6
100 |M5, M6, M8, M10 M5, M6, M8

ST B Rosca fémea usinada dentro do eixo curto

* A dimens&o maxima L2 ¢, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M3: L2 = 6
« Tipos de eixos aplicaveis: K, T

L2+ (3xP)

(mm)

Eixo K Eixo T

Q2

N K

M3, M4, M5, M6
M4, M5, Mé

M4, M5, M6, M8
M5, M6, M8, M10

SLITIEYIRII Rosca fémea usinada dentro do eixo curto

* A dimens&o maxima L2 ¢, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M3: L2 =6
« Tipos de eixos aplicaveis: J, X, Z

L2+ (3xP)

(mm)

L2+ (3xP)

1T Je+@3xP)

Jipo &3]
Tamanho < X J ‘ z

a8

M3, M4, M5, M6

M3, M4, M5

o
Q=M ;7 x
U e {mm)
nlo+ at
| o @ s | v
| = - Tamanho
w ‘ 50 M3, M4, M5
s 63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
i — 100 M5, M6, M8
(LK K Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.
* A dimens&o maxima L1 é, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M3: L1 =6
« Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
o (mm)
| =M1 Ql
oL Q1 =M:" .
o I Tamanhd| J ‘ K ‘ T
+ ‘ " 50 M3, M4, M5, M6
- A4 63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
— i 100 M5, M6, M8, M10
UL Rl Rosca femea usinada dentro do eixo longo.
* A dimens&o méxima L1 é, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M3: L1 =6
« Tipos de eixos aplicaveis: X, Z
. (mm)
[
= Ql
™ Jipo &8
5 Tamanho™
hart 50 M3, M4, M5
63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6
100 M5, M6, M8

* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T

[T R Y4l O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique "*" para a dimensao X.)|
(Se nao especificar a dimenséo C1, indique "*" em vez disso.)
* Dimensoes iguais s&o indicadas pelo mesmo marcador.

OI“OA (mm)
o Dl=¢! 21 > X L1 méx. D1

‘ T 3 [k T [0 [k[T[o]k]T

< T |80 |4a395 | Xx-3 |3ait19

i Wil 63 | 4a45 X-3 | 3ai149

T 1 ; 80 |4a535| X-3 |3a169

i 100 | 5a65 X-4 | 3a249

M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
100 M5, M6, M8, M1

ST 1 - ¥ 1 S O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o
no eixo redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimensao Y.)
(Se néo especificar a dimensao C2, indique "*" em vez disso.)
» Dimensoes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

* Tipo de eixo aplicavel: K

M4, M5, M6
M4, M5, M6
M5, M6, M8

(mm)

L2 max.| D2
Y-3 Baitl,9
Y-3 Ba14,9
Y-3 Ba16,9
Y-4 Ba249

Tamanho| Y
50 |4a39,5
63 |4a45
80 (4a535
100 |5a65
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Axial: superior (lado do eixo longo)

EITH W L5J O eixo longo pode ser encurtado usinando-o com um
chanfro de corte médio.

(A posicéo do chanfro é igual ao modelo padréo.)
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimensao X.
* A dimens&@o minima de usinagem é 0,1. * Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
(mm)
H :M: S X W1 | L1max.|L3 méax.
Wiz A e o [k[T[o k[T o [k[T[o k[T
2 50 [115a395(1a6 X-3 | L1-2
— Y471 e3 [i25a45 |[1a75 | X-3 | L12
80 |135a%5(1a85 | x-3 | L1-2
> 100 |[185a65 |1a125| X-4 L1-2
Encurtar o eixo longo.
* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y
(mm)
Tamanho X
50 2452395
| >2 63 28 ads
80 30,5a53,5
L 100 40 a65
Encurtar o eixo longo.
* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
(mm)
Tamanho X
50 4a395
‘ Kl 6 4a45
x
80 4a535
100 5a65
Encurtar o eixo longo.
* Tipos de eixos aplicaveis: X, Z
0 (mm)
L; Tamanho X
x 50 4a19,5
[ 63 4a21
80 4a235
b 100 5a30

A\ Cuidado

Para os eixos de padroes A45 e A46, um chanfro de corte médio pode
interferir no orificio central se as dimensées W1/W2 e (L1 - L3), (L2 - L4)
forem menores do que as apresentadas nas tabelas da direita.

(mm)
Tamanho | W1W2 (L1-L3L2-L4 Tamanho | W1 W2 | L1-L3L2-L4
50 45a6 2a55 80 65a 85| 2a65
63 6a75 2a3 100 (105a125| 2a65

série CRB1

Especiais simples

Axial: base (lado do eixo curto)

YL Vi (5] O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando
um chanfro de corte médio nele.
(A posigéo do chanfro é igual ao modelo padréo.)
(Se o encurtamento do eixo n&o for necessério, indique "*" para a dimenséo X.
* A dimensao minima de usinagem € 0,1.
« Tipo de eixo aplicavel: K

x]
N
[~
N

[}
==
==
=
~

Simbolo: A59 Inverta o conjunto do eixo e encurte o eixo longo.

* Tipo de eixo aplicavel: X

4 o)
L ﬂ Tamanho Y
| L 50 42195
)E'f i‘f" - 63 4a21
W [ 80 4a235
K 100 5a30
mbolo A60 Inverta o conjunto do eixo e encurte o eixo longo.
+ Tipo de eixo aplicavel: S
— (mm)

(mm)
Tamanho| Y W2 (L2 méx.|L4 max. m
50 | 1152395 (1a 6 | Y-3 |L2-2
63 [125a45 |1a 75| Y-3 |22 MSU
80 | 1352535 [1a 85| Y-3 |L2-2
w2, ] 100 | 185a65 |faf25)| Y-4 |L2-2 CRJ
Encurtar o eixo curto. FZRI“
* Tipo de eixo aplicavel: Y
(mm) CRA1
Tamanho Y
H 50 24,5a39,5 CRQZ
' o 63 28 a45
> 80 30,5a53,5 Msu
100 40 a65 MSZ
Encurtar o eixo longo. CRQ2X
* Tipo de eixo aplicavel: K Msax
om | [MRQ
Tamanho Y
50 4a395
H n 63 4a45
> 80 4a535
100 5a65
SO Encurtar o eixo curto.
* Tipos de eixos aplicaveis: J, Z
. (mm)
I Tamanho Y
- 50 4a195
[ 63 4a21
80 4a235
3 100 5a30

r» Tamanho Y

& ﬂ 50 24,5239,5

‘ ‘ 63 28 a45
[ 80 30,5a535
o 40 a65
ot 100
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série CRB1

Eixo duplo

mbolo: A39 Aplicével somente ao modelo de simples aleta

Eixo com furo passante
* Diametro minimo de usinagem para d1 € 0,1.
« Tipos de eixos aplicaveis: S, Y

d1=0!0 dl=0!1] (mm)
d1
S
Tamanho S
i 50 04205
‘ % HE 63 04 a 06
[— ) - L I 80 04 a 06,5

Eixo § 100 05208

Eixo Y

SLLTEYAV TR Apiicavel somente a0 modelo de simples aleta

Eixo com furo passante
* Didametro minimo de usinagem para d1 é 0,1.
« Tipos de eixos aplicaveis: K, T

(mm)
d1
&
Tamanho T
50 042055
63 04 a 06
80 04a075
100 05a0610

Eixo K

Simbolo: A41 Aplicével somente ao modelo de simples aleta

Eixo com furo passante
* Didmetro minimo de usinagem para d1 € 0,1.
* Tipos de eixos aplicaveis: J, X, Z

dl=0:3 di=p! 1 (mm)
di
W
Tamanho
‘ 50 04205
HHE HHl Te e
[ - LT 80 04 a 06,5
g Bl
Eixo J Eixo Z 100 polalel

SLLTERY VPR Apiicavel somente a0 modelo de simples aleta

Uma extremidade especial € usinada nos eixos curto e longo e um furo passante|
é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea sao usinadas nos furos
passantes, cujo diametro é equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos.

* A dimens&@o maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.

* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y » Dimensodes iguais sdo indicadas pelo mesmo

marcador.
Q1=MII11 Q1=MIll
(mm)
“i““" 50 | 63 | 80 | 100
a g
| resas[y[s]y[s[y[s]Y¥
:' M5x08 |04.2 | 04,2| 04,2| 04,2
M6 x 1 — | o5 o5 | @5
MBx125 | — — — | 96,8

ELTEELV KR Apiicavel somente ao modelo de simples aleta

Uma extremidade especial € usinada nos eixos curto e longo e um furo
passante é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea sao usinadas nos
furos passantes, cujo didmetro é equivalente ao diametro dos furos dos
pilotos.

* A dimens&@o maxima L1 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
« Tipos de eixos aplicaveis: K, T » Dimensdes iguais sao indicadas pelo

Simbolo: A44 Aplicdvel somente ao modelo de simples aleta

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo passante|

é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea séo usinadas nos furos

passantes, cujo diametro é equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos.

* A dimensao méxima L1 é, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.

« Tipos de eixos aplicaveis: J, X, Z » Dimensoes iguais s&o indicadas pelo
mes&n{) marcador.

mesmo marcador. (mm) ——==—= Q1=M._]
QI=MI13Y Q1l=MIlI1t amahd g 63 80 | 100 M - (mm)
= T posen®| K[ T K[ T|K[T [K[T — L '"E,; 50 | 63 | 80 | 100
hr W6x08 | 042 | 042 | o4z | o4z 5 . MF;OSCB ¢[J]x[z][x[z]9]x]z|s]x]z
M6 x 1 o5 | 25 | o5 | o5 x08 | 042 | 042 | 04,2 | 042
M8x125 | — — | 68| 06,8 Pl podl — |95 |05 |@e5
;L a Awmoxts | — | — | — | o886 @ =l At o wxs| — | — | — | oees
Eixo K Eixo T - Eixo J Eixo Z
Encurtar os eixos curto e longo. Encurtar os eixos curto e longo.
« Tipo de eixo aplicavel: Y « Tipo de eixo aplicavel: K
i i
xy (mm) xy (mm)
r> ﬁ Tamanho X Y r> ﬁ Tamanho X Y
| 50 |245a395 |245a395 | 50 | 42395 | 4a395
“ f% 63 |28 ad5 28 a45 L:—‘f 3?‘ 63 | 4a45 4a45
80 |305a535 |305a535 80 | 4a535 4a535
>'17 100 |40 a65 40 a65 >‘l 100 5a65 5a65
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Eixo duplo

SIS T l Encurtar os eixos curto e longo.

« Tipo de eixo aplicavel: Z

Especiais simples

série CRB1

mbolo: Al
« Tipo de eixo aplicavel: J

Encurtar os eixos curto e longo.

O

ra CRB2
L K]
I .
< T (RBL2
@ | (mm) 4‘ x (mm)
Tamanho| X Y ‘ T ‘ Tamanho| X Y
r» | 50 | 4a195 4a195 ﬂ 50 | 4a395 4a195 MsU
& ; >'l 63 | 4a21 4a21 ‘ f,u 63 | 4a45 4a21
\—ﬁ 80 | 4a235 | 4a235 ‘ ‘ 80 | 42535 | 42235 CRJ
100 5a30 5a30 M 100 5a65 5a30
CRA1
. -Z
Simbolo: A58 O eixo de rotagéo é invertido.
O eixo longo e o eixo curto séo encurtados. CRA1
(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique "*" para a dimenséo X, Y.)
« Tipos de eixos aplicaveis: J, T CRQZ
I T (mm)
r» ﬁ I Tamanho| X Y M sz
= 50 | 4a195 42395
E % 63 | 4a21 4a45 CRO2X
) MSQX
i 80 4a235 4a535
U 100 | 5a30 5a65 MRO
>y
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série CRB1 (Tamanho: 50, 63, 80, 100)
Especificacoes produzidas sob encomenda:
XC1,4,5,6, 7, 26, 27, 30

Como pedir

Tipo de eixo
w Padréo
| J ]
L
S Consulte
T a pagina
119.
X
Y Localizagdo da porta de conexao
z

o[ Jre1s[w] p [63]—[s0] ~ [ xc1cs |
I
co| |reiB|w]|p [63|—|90] s ] E|—[T79L|—| xCiC30 |

Simbolo de produzido
Com valvula Tipo palheta sob encomenda

solenoide (consulte a
pagina 125.)

Angulo de rotagdo® Sensor magnético

Tipo de eixo
Tamanho
W Padréo
J Consulte a Encc da de seqL i padronizado
z pagina 119.
Simbolo de produzido sob encomenda Combinacéao
——
Simbolo Descricdo WTE,Q; O.I.?F;(ch;v;‘ :::g;!? imbold ;};mblne)\é;go
XC 1 Adicionar porta de conexao [ ] XC 1 — [ )
XC 4 Alteraggo da rotagéo [ ] XC 4 [ ] [ ]
XC 5 Alteragéo da rotagdo o 50, XC 5 [ ) [ ]
XC 6 Alteragéo da rotagao [ 63, XC 6 [ ] [ )
XC7* Eixo invertido o 80, XC 7 [ ) [ ]
XC26 Alterago da rotagao o 100 XC26 [ ] [ ]
XC27 Alteragéo da faixa e da diregdo de rotagdo o Xc27 [ ) [ )
XC30 Lubrificante de flior [ ) XC30 [ ) —

*Esta especificagdo ndo esta disponivel para o atuador rotativo com
sensor magnético.

ST o3 Bl Adicionar as portas de conex&o ao Corpo (A). IR oF: Wl Alteraczo da rotagéo (Aplicavel ao tipo de palheta
(A porta usinada adicionalmente tera uma superficie de simples apenas)
aluminio, uma vez que permaneceré inacabada.) O inicio da rotag&o é a linha horizontal (90° para baixo a|
partir do topo para o lado direito).
Corpo (B)
; (mm)
E © (mm) Tamanho  Faixa da rotagao q
Corpo (A) Tamanho| Q M N 50
50 | Rcl/g | 21 18 83 | 450, 90, 1350
63 |Rc1/8| 27 | 25 80
80 | Rc1/4| 29 30 {Inicio da rotagao) __ 190
100 Ret/4 38 38 O inicio da rotagao ¢ a posi¢éo da chave quando a porta A é pressurizada.
(Visao superior do lado do eixo longo)
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Especificagdes produzidas sob encomenda

C5 Alteragéo da rotagdo (Aplicavel somente a palheta
simples) A rotacao comega na linha horizontal
(45° de cima para baixo e para a esquerda).

co

209~
S eEge )
:éu 4;:%\ Final da rotagéo (mm)
4 V*"?l i) Tamanho  Faixa da rotagéo (q)
LA AWy 50
Posicéo da chave E';)&tﬁt @ ]
¢ SN 63 4598 9046 135046°
Inicio da rotagéo) (150) A —_ 0 . o B °
80 180°70, 225°%¢
PotaB ——— 807, 2257
100

(Visao superior do lado do eixo longo)

ST o Il Alteracéo da rotagdo (Aplicavel somente & palheta
simples) A rotag@o comega na linha horizontal

O inicio da rotag&o é a posigéo da chave quando a porta B é pressurizada.

EECH e Al Os cixos sao invertidos.

’>Corp (B) ﬂ (mm)

Ljfcmp A) H Tamanho Y X
[ I 50 39,5 19,5
63
> 45 21
80 53,5 235
100 56 30

S 0] Alteracdo da rotagdo (Aplicavel somente a palheta
simples) A rotag@o comega na linha horizontal (45°

[ O Xl Alteracao da rotagéo (Aplicavel somente & palheta
dupla) Rotagé&o: A rotagao de 90° comega na linha
horizontal (45° de cima para a direita).

Final da rotagédo

R
10120 O

6 0p3

S
X' Posigao da chave
Porta A

O inicio da rotagéo é a posi¢éo da chave quando a porta A é pressurizada.
(Visao superior do lado do eixo longo)

SR o 1] Altere o lubrificante standard para o de
flior (N&o aplicavel para as

Série CRB1

(90° de cima para baixo e para a esquerda).

<
P, \S/re)
s P
5 f@ Final da rotagéo (mm)
w
‘Xﬂ \9’ l Tamanho  Faixa da rotagéo (q)
Y 50
PosiGéo da chave & ;; o@ =
(Inicio da rotacéo‘f'g()o) - ————1 457, 90°%8 135°/C
80 ’ !
Porta B
100

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

EE
(2]
=

O inicio da rotag&o é a posigao da chave quando a porta B é pressurizada.
(Visao superior do lado do eixo longo)

de cima para a direita).

(mm)
Tamanho| Faixa da rotagéo (q)
50
63 | 45°%,90°'%, 1357
80 180°%5, 225°*¢
100

O inicio da rotagao ¢ a posigao da chave quando a porta A é pi

o
==
[

x)
N
=
=

==
=]
SI|=

==
I
N || S

(Visao superior do lado do eixo longo)

especificagdes de baixa velocidade.)
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Atuadores rotativos
séries CRB2/CRBU2/CRB1

Unidade do componente

Unidade de sensor magnético e ajustador do angulo

Série CRB2/CRBU2 A unidade de sensor magnético e o ajustador do angulo podem ser montados na palheta do atuador rotativo.

Atuador rotativo com unidade de sensor magnético Atuador rotativo com ajuste do dngulo

CDRB2BWC-CHJ CRB2BWUC-CH
CDRBU2W-O0-0J CRBU2WUC-ICH]
Unidade de sensor magnético Unidade de ajuste do angulo
—_—— —_——

Face simples (chaveta)| [

T
= ﬁ@ug

1=

4 Parafuso R de cabega redonda & TampaR

= e

Face simples (chaveta)

Unidade de retroajuste| Unidade de sensor magnético Unidade de retroajuste Ajustador de angulo

Atuador rotativo com ajustador do angulo e unidade de sensor magnético

CDRB2BWUL-CC
CDRBU2WUC-CC-01
% Parafuso de retencao % Junta
Face simples (chaveta) T
="

% Parafuso de cabega redonda

Unidade de retroajuste Unidade de sensor magnético e ajustador do angulo

* O atuador rotativo com ajustador do angulo e unidade de sensor magnético é basicamente uma combinagédo do ajustador do angulo e da unidade de

sensor magnético. Os itens marcados sdo X pegas requeridas adicionalmente para conexo (unidades de junta) e os itens marcados 4 néo serdo
utilizados.

*Utilize a referéncia da unidade ao encomendar separadamente a unidade de junta.
Nota) As ilustragdes acima apresentam a Série CRB2BW.
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Série da unidade do componente CRBZ/CRB U2/CRB1

n Numero de peca do sensor magnético ﬂ Numero de peca do ajustador do dngulo
Cada unidade pode ser retroajustada ao atuador rotativo. Cada unidade pode ser retroajustada ao atuador rotativo.
Série Modelo Tipo palheta |Referéncia da unidade. Série Modelo Tipo palheta | Referéncia da unidade
CDRB2BW 10 P611070-1 CRB2BWU10 P811010-3
CDRB2BW 15 P611090-1 CRB2BWU15 P811020-3
Série CRB2 | CDRB2BW 20 |Palheta simples/dupla P611060-1 Série CRB2 CRB2BWU20 |Palheta simples/dupla P811030-3 m
CDRB2BW 30 P611080-1 CRB2BWU30 P811040-3
CDRB2BW 40 P611010-1 CRB2BWU40 P811050-3 m
CDRBU2W 10 P611070-1 CRBU2WU10 P811010-3
Tipo de CDRBU2W 15 P611090-1 Tipo de CRBU2WU15 P811020-3 m
montagem livie | CDRBU2W 20 |Palheta simples/dupla|  P611060-1 montagem livie | CRBU2WU20 |Palheta simples/dupla|  P811030-3
Série CRBU2 ['CDRBU2W 30 P611080-1 Série CRBUZ " cRrBU2WU30 ps11040-3 | |MSU
CDRBU2W 40 P611010-1 CRBU2WU40 P811050-3
CDRB1BW 50 P411020-1 CRJ
- CDRB1BW 63 P411030-1
Série CRB1 i
CDRB1BW 80 | 2eta smplespla 570401 FZRM
CDRB1BW100 P411050-1 n Niimero de peca do ajustador do angulo do sensor magnético
*A unidade do sensor magnético pode ser encomendada separadamente CRA1
se o atuador rotativo com a unidade do sensor magnético for requisitado Cada unidade pode ser retroajustada ao atuador rotativo.
ap6s a entrega do produto. O sensor magnético nao esté incluso. Fagca o — - = -
pedido em separado. Série Modelo Tipo de palheta | Referéncia da unidade. CRQZ
CDRB2BWU10 P811010-4
CDRB2BWU15 psti020-4 | |MSQ
. . Série CRB2 | CDRB2BWU20 |Palheta simples/dupla P811030-4
E Numero de peca da unidade do bloco do sensor CDRB2BWU30 Pei10404 | IMSZ
A unidade do sensor magnético vem com blocos de sensor na direita e na CDRB2BWU40 P811050-4 CROZX
esquerda, utilizados para adigao ou quando o bloco do sensor ¢ danificado.
) CDRBU2WU10 P811010-4 MSQX
Série Modelo Referéncia da unidade. Tipo de CDRBU2WU15 P811020-4
Direita P611070-8 montagem livre [ cDRBU2WU20 | Palheta simplesicupla|  P811030-4 | |MRQ
CDRB2BW10,15 <
Esquerda P611070-9 Série CRBU2 I'chpBU2WU30 P811040-4
Série CRB2 |CDRBZBW2030 | Diritd P611060-8 CDRBU2WU40 P811050-4
Esquerda
CDRB2BW40 Direita P611010-8
Esquerda P611010-9
Direita P611070-8 A . .
CDRBU2W10,15 E Referéncia da unidade da junta
) Esquerda P611070-9
Tipo de Direita A unidade da junta é necessaria para retroajustar o ajustador do angulo
montagem livre | CDRBU2W20,30 Esquerda P611060-8 para o atuador rotativo com unidade do sensor ou para retroajustar a
Série CRBU2 - q. unidade do sensor ao atuador rotativo com ajustador de angulo.
CORBUZWAD Direita P611010-8 — : —
Esquerda P611010-9 Série Modelo Tipo de palheta |Referéncia da unidade.
Direita P411020-8 CDRB2BWU10 P211070-10
CDRB1BWS50 Esquerda P411020-9 CDRB2BWU15 P211090-10
Série CRB1 P Série CRB2 | CDRB2BWU20 | Palheta simples/dupla|  P211060-10
CDRBIBW63.80.100 Direita P411040-8
100, Esquerda P411040-9 CDRB2BWU30 P211080-10
. " o - CDRB2BWU40 P211010-10
'O sensor magnético de estado sélido para tamanhos 10 e 15 néo requer
bloco do sensor; assim, o ntimero da pega da unidade sera P211070-13. CDRBU2WU10 P211070-10
Tipo de CDRBU2WU15 P211090-10
montagem livre | CDRBU2WU20 | Palheta simples/dupla| _P211060-10
Série CRBU2 | cpRBU2WU30 P211080-10
CDRBU2WU40 P211010-10
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série CRB2/CRBU2

Instalacao do ajustador de angulo

Torque de aperto recomendado para
o bloco do batente de fixacao

Especificacoes

Tipo palheta simples

Modelo

Torque de aperto (N-m)

Modelo Faixa de ajuste da rotagao|Amortecedor de borracha
CRB2BWU10, CRBU2WU10 0a230°
CRB2BWU15, CRBU2WU15
CRB2BWU20, CRBU2WU20 0a240° Sim
CRB2BWU30, CRBU2WU30
CRB2BWU40, CRBU2WU40 0a230°

CRB2BWU10, CRBU2WU10

CRB2BWU15, CRBU2WU15 10a12
CRB2BWU20, CRBU2WU20 25a29
CRB2BWU30, CRBU2WU30 34239

CRB2BWU40, CRBU2WU40

Nota 1) Utilize o atuador rotativo para 270°.

Nota 2) As portas de conexao sao somente portas laterais.

Nota 3) A energia cinética admissivel & a mesma das especificagbes do
atuador rotativo.

Tipo de palheta dupla
Modelo

CRB2BWU10, CRBU2WU10
CRB2BWU15, CRBU2WU15
CRB2BWU20, CRBU2WU20 0a90° Sim
CRB2BWU30, CRBU2WU30
CRB2BWU40, CRBU2WU40

Nota 1) Como o angulo maximo da faixa de ajuste da rotacao sera
limitado pela rotagao ao utilizar um atuador rotativo para 90°,
certifique-se de levar isso em consideracao quando realizar o
pedido. O atuador rotativo para 90° deve ser utilizado para
ajustar o angulo de 85° ou menos como guia.

Nota 2) As portas de conexao sao somente portas laterais.

Nota 3) A energia cinética admissivel & a mesma das especificagbes do
atuador rotativo.

Faixa de ajuste da rotagao| Amortecedor de borrachal

Método do ajuste do dngulo de rotacao

Remova a tampa de resina nas ilustragbes abaixo, deslize o bloco do
batente pela ranhura longa e trave na posi¢ao apropriada para ajustar a
rotagao e sua posi¢ao. Salientar quatro chanfros para a chave no eixo de
saida que rotaciona permite a operagao manual e o posicionamento
conveniente. (Consulte os exemplos de configuragao da rotagao demon-
strados na pagina seguinte.)

Bloco do batente

Ranhura longa

Bloco do batente

Secgdo A-A
(Palheta simples)

Secédo A-A
(Palheta dupla)

Nota 1) Para o tamanho 40, cada bloco do batente vem com dois
parafusos de fixagao.

Nota 2) Como o bloco ajustador do angulo foi fixado temporariamente no
momento do envio, ajuste e fixe este bloco firmemente antes de
utilizar o atuador rotativo.
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Nota) O bloco do batente & apertado temporariamente no momento
do envio. O angulo nao é ajustado antes do envio.

Eixo de saida com face simples (uma
chave é utilizada para o tamanho 40.)

Porta A L Porta B
Atuador IK y i )
rotativo
] 1
Unidade de ajuste
do angulo 1 1l L M ]
T — 71 =
A A
ampa

Outro método operacional

Apesar de um bloco do batente ser montado em cada ranhura longa nas
especificagoes standard, como demonstrado nas ilustragdes abaixo, dois
blocos do batente podem ser montados em uma ranhura longa.

Faixa de ajuste do angulo quando dois blocos do batente sao montados
em uma Unica ranhura longa

Tamanho: 10, 40 -«-eexereeeeeness] 50°
Tamanho: 15, 20, 30 «+++++++++:60°

Como mostrado pela <Figura b>, ao montar dois blocos do batente em
uma Unica ranhura longa, girando cada bloco do batente (A)(B), a faixa
de rotagao do eixo de saida com face simples (chave) é ajustavel, como
descrito pela <Figura a>, dentro da faixa de 50° e 60° a esquerda contra
as portas A e B. (Faixa de rotagao da face simples (chave) ao montar
dois blocos do batente na ranhura do outro lado & o lado oposto da
<Figura a> e a faixa da configuragao esta dentro de 50° e 60° a direita
contra as portas A e B.)

orta B

Porta B

<Figura b>



Instalagdo do ajustador de angulo Série CRBZ/CRBUZ

Exemplos da configuracao do angulo de rotacao

Q anel do batente é montado na posi¢éo padrao.
(E utilizado o atuador rotativo com angulo de rotagéo de 270°.)

Ponto zero  Face simples
Configuragéo do intervalo do bloco ©)

Max. 115° (Tamanho: 10, 40)
Max. 120° (Tamanho: 15, 20, 30)

Configuraggo do intervalo do bloco©
Max. 115° (Tamanho: 10, 40)
Max. 120° (Tamanho: 15, 20, 30)

Fim de curso @

Porta B

A area hachurada representa
a alavanca do batente.

Sentido anti-horario
<Figura 1-2>

Trave (® o bloqueio © na Fig. 1-2 movendo no sentido horario para permitir
a rotagdo do eixo com face simples na Fig. 1-1 a partir do ponto zero até a
final de curso (D. Quandoo bloqueio esta travado e (© é movido no
sentido anti-horério, o eixo com face simples na Fig. 1-1 rotaciona a partir
do ponto zero até a final de curso (2). A faixa maxima da rotagéo do eixo
com face simples é como segue: Tamanhos 10, 40: até 230°; Tamanhos 15,
20, 30: até 240° (Fig. 1-2 mostra quando o angulo de rotacéo é 0°.)

O anel do batente é montado a 120° no sentido anti-horario a
partir da posig&o padrdo mostrada na Fig. 1-2 do Exemplo 1.

<\ Configuragéo da faixa

Configuragéo da faixa
do bloco®= 90°

Bloqueio ©

<Figura 2-2>

A faixa méaxima da rotacao do eixo com face simples na Fig. 2-2 é 195°, a partir do final
de curso (D) até o final de curso (2). A faixa maxima da rotagdo do eixo com face
simples na Fig. 2-1 diminui até a faixa entre os finais de curso (2) e 3 e quando o
bloqueio (© & movido no sentido horario na Fig. 2-2, e, de modo semelhante, quando (O
& movido no sentido anti-horario, a rotagéo diminui para a faixa entre os finais (D) e @).
No entanto, como o batente interno entra em contato com a palheta na posi¢éo final (1)
do eixo com face simples na Fig. 2-1, certifique-se de que a alavanca do batente pare
no bloqueio (D) quando for ajustada.

m O anel do batente ¢ montado a 120° no sentido horario a partir da

posicao padrdo mostrada na Fig. 1-2 do Exemplo 1 e Fig. 4-2 do
Exemplo 4.

Configuragéao da faixa
de Blogueio © = 30°

Porta B
<Figura 3-1>

Bloqueio©

Sentido anti-horario
<Figura 3-2>
Trave © o bloqueio®) na Fig. 3-2 movendo no sentido anti-horario para permitir a
rotagdo do eixo com face simples na Fig. 3-1 a partir do fim de curso (D até a
Extremidade (). No entanto, como o batente interno entra em contato com a
palheta na posigéo fim de curso () do eixo com face simples, certifique-se de que
a alavanca do batente pare no bloqueio ©) quando for ajustada. O lado do fim de
curso q pode ser ajustado em até 30° ao mover o bloqueio © no sentido anti-horario.

[2'CILTILE O anel do batente é montado a 120° no sentido horario a partir da
posicdo padrao mostrada na Fig. 1-2 do Exemplo 1 e Fig. 3-2 do
Exemplo 3.

(270°)

Configuragao da faixa
de Blogueio©)= 90°

Fim de curso (2

Sentido anti-horario
<Figura 4-2>

Afaixa maxima da rotagdo do eixo com face simples é 270°, do fim de curso (D) para o fim
de curso (2), ao utilizar o atuador para 270°, e o lado da Extremidade (1) na Fig. 4-1 &
parado pelo batente interno e o lado da Extremidade (2) é ajustado pelo bloqueio © .

A faixa de rotagdo pode ser ajustada em 90° no lado do fim de curso (2. Note que o
bloqueio(C)n&o pode ser movido e configure em 90° ou mais no sentido anti-horério a partir
de sua posicdo na Fig. 4-2, j& que o batente interno entrara em contato com a palheta.

Note 1) A montagem do anel do batente nos Exemplos 2, 3, 4 ndo é aplicavel para o tamanho 10.
Nota 2) @ As marcagdes das ilustragdes acima indicam a posigao de montagem do anel do batente. N
Nota 3) Selecione a rotagéo apropriada do atuador rotativo apos ler cuidadosamente o contetido de "Configuragées do Ajuste do Angulo".

Nota 4) Para o tamanho 40, cada bloqueio vem com dois parafusos de fixagéo.
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série CDRB2/CDRBU2/CDRB1
Com sensor magnético

Sensor magnético aplicavel

Série aplicavel [Modelo do sensor magnético Entrada elétrica
Sensor | D-90, D-90A a 24
tipo reed [ 67 p-g3A rommet, 2 fios
CDRB2BW10/15 i
CDRBU2W10/15| Sensor D-S99, D-S99v [ Grommet, 3 fios (NPN)
e estado| D-s9P, D-S9PV [ Grommet, 3 fios (PNP)
sblido D-T99, D-T99V Grommet, 2 fios
Sensor | D-R73 Grommet, 2 fios
CDRB2BW20/30/40 | 'iP° re€d | D-R80 Conector, 2 fios
CDRBU2W20/30/40 | Sensor | D-S79 [ Grommet, 3 fios (NPN)
CORBIBWS03580/100 e estado| p.g7p Grommet, 3 fios (PNP)
sdlido D-T79 Grommet, 2 fios; Conector, 2 fios

* O sensor de estado sélido com o tipo de 3 fios ndo tem nenhum tipo de conector.

Faixa de operacao e histerese

* Faixa de operagdo: m
A faixa entre a posi¢do em que o sensor magnético estd LIGADO quando o iméa de dentro da
unidade do sensor magnético se move e a posicdo em que o sensor estd DESLIGADO quando o
ima se desloca para a mesma dire¢do.

* Faixa da histerese: d
A faixa entre a posi¢do em que o sensor magnético esta LIGADO quando o ima de dentro da unidade
do sensor magnético se move e a posi¢éo em que o sensor magnético estd DESLIGADO quando o
ima se desloca para a diregéo oposta.

Sensor magnético @

DESLIGADO

Faixa da rotagdo: m

Posicdo de acionamento: LIGADO (ON)

Faixa de acionamento do sensor: d

@(DESLIGADO)

N ima
|
Modelo Faixa de operagdo: g m |Faixa de acionamento do sensor: q d

CDRB2BW10/15 110°
CDRBU2W10/15 10°
CDRB2BW20/30 90°
CDRBU2W20/30
CDRB2BW40
CDRBU2W40 52° 8°
CDRB1BW50
CDRB1BW63 a 100 38° 7°

Nota) Como os ntimeros da tabela acima s&o fornecidos somente como diretrizes, eles nao podem
ser garantidos.
Ajuste o sensor magnético apds confirmar as condi¢des de operagéo na configuragéo real.

Como alterar a posicao de detec¢do do sensor magnético

*Ao determinar a localizag&o da deteccéo, solte um pouco o parafuso e mova o sensor magnético para
a localizagdo desejada e aperte e fixe o parafuso novamente. Se o parafuso estiver apertado
demais, ele pode ser danificado e incapaz de se fixar em uma posigéo. Assegure-se de manter o
torque de aperto em torno de 0,49 N-m.

Parafuso de retengéo

\]gfl
;JI
&

— | =

CDl 10/15 CDl a 40
CDRBU2W10/15 CDRBU2W20 a 40

CDRB1BWS50 a 100




Com SE€rie do sensor magnético CDRBZ/CDRBUZ/CDRB 1

Montagem do sensor magnético

Visao externa e descri¢cdes da unidade do sensor magnético
A seguir, a visao externa e descri¢des tipicas da unidade do sensor magnético.

Parafuso cruciforme de cabeca
redonda (1) (direita e esquerda)

Parafuso cruciforme de cabeca
redonda (2) (direita e esquerda)

Bloco do sensor (B) (esquerda)

Sensor de estado sélido

g&\

q

[S

Protecéo (B)

Protegao (A)

=
]
[

) -/

Bloco do sensor (A) (direita)

o
=
=
=y

v
N

A

Sensor tipo reed

<Sensor magnético aplicavel>
Tipo de 3 fios......D-S99(V)JS9P(V)[]
Tipo de 2 fios...... D-T99(V)]

1. Remogéo do bloco do sensor  Bloco de fixagao (A)
Remova o parafuso cabeca
redonda fenda philips (1) para
retirar o bloco do sensor.

2. Montagem do sensor
magnético de estado sélido
Fixe o sensor magnético de
estado solido com o parafuso
cabeca redonda fenda philips (1)
e o bloco de fixagéo (A).

Torque de aperto correto: 0,4 a

0,6 (N'm)

* Como o bloco de fixagéo (A) se
move dentro da ranhura, é
preciso coloca-lo de antemao
na posicdo de montagem.

- Ap6s a posigéo de
acionamento ser ajustada pelo
parafuso cruciforme de cabeca
redonda (1), utilize o sensor
magnético.

HBEIE
RI8(IR|=

<Sensor magnético aplicavel>

D-97/93A (com lampada indicadora) CRO2X
D-90/90A (sem lampada indicadora) MSax
MRQ

1. Preparacoes

Solte o parafuso cruciforme de

cabeca redonda (2) (2 a 3 voltas).

* Este parafuso é fixado
temporariamente no momento do
envio.

D-93A

2. Montagem do sensor

tipo reed

Insira o sensor tipo reed até que

fique em contato com o orificio

do bloco do sensor.

* Para 0 modelo D-97/93A, insira
0 sensor magnético na direcao
mostrada na Figura da direita.

* Como o modelo D-90/90A é do
tipo redondo, ele ndo tem
direcionalidade.

3. Fixac@o do sensor tipo reed

Aperte o parafuso cabega redonda
fenda philips (2) para fixar o
sensor tipo reed.

Torque de aperto correto: 0,4 a 0,6
(N-m)

- Apbs a posigao de acionamento
ser ajustada pelo parafuso
cruciforme de cabeca redonda
(1), utilize o sensor magnético.
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série CORB2/CDRBU2/CDRB1

Ajuste do sensor magnético

Faixa de rotacdo da chave de saida com face simples (chave para tamanho 40 apenas) e posicao da
montagem do sensor magnético <Modelos aplicaveis / Tamanhos: 10, 15, 20, 30, 40>

<Palheta simples>

Angulo de rotaczo: 90° Angulo de rotagao: 180° Angulo de rotagao: 270°
Sensor para o fim de Sensor para o fim de
curso (1) da rotagéo curso (2) da rotagao
Fim de curso @ 180° & 270° ?

P
Fim de curso (D) .&@;\‘.

Fim de curso (D
Fim de curso @'

Sensor para o fim de '\ Sensor para o fim de Sensor para o fim de Sensor para o fim de
curso (1) da rotagéo curso (2) da rotagéo curso (1) da rotagéo curso (2) da rotagéo

Sensor magnético

Porta B ‘ ‘ Porta A

* As curvas de linhas sélidas indicam a faixa de
rotagdo do eixo de saida com face simples Porta §O L 2]
(chave). Quando a face simples (chave) estiver |
apontada para a dire¢do do fim de curso (D, o ——
sensor para o fim de curso da rotagéo iré operar.
Quando a face simples (chave) estiver apontada Atuador rotativo
para a diregéo do fim de curso (2), o sensor para \—[

Porta A
| orar’

o fim de curso (2) da rotag&o ira operar.

* As curvas de linhas pontilhadas indicam a faixa de
rotagdo do anel magnético. O angulo operacional
do sensor pode ser diminuido ao movimentar o ixo de saida com face simples (chave
sensor para o fim de curso (D da rotagé@o no
sentido horario ou para o fim de curso da
rotagdo no semidg anti-horario. O sensor CDRB2BW10 para 40 CDRBU2W10 para 40
magnético das figuras acima estd na posi¢do
mais sensivel.

* Cada unidade de sensor magnético vem com um
sensor na direita e um na esquerda.
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Com S€rie do sensor magnético CDRBZ/CDRBUZ/CDRB 1

Ajuste do sensor magnético

Faixa de rotacdo da chave de saida (chaveta) e posicao da montagem do
sensor magnético <Modelos aplicaveis / Tamanho: 50, 63, 80, 100>

<Palheta simples>

Rotagéo: 90°

FIM @ 90°

Sensor para o final
da rotagdo(™D

Sensor para 0
final da rotagéo (2

Rotacéo: 180°

Sensor para o
final da rotagdo (1)

Rotagao: 270°

Sensorparao
final da rotagdo (1 270°

Sensor para o
final da rotagéo @

(2]
=

o
==
[

Lo
N>
=
=

Sensorparao
final da rotagao

* As curvas de linhas sdlidas indicam a faixa de rotagao da
chave de saida (chaveta). Quando a chave estiver
apontada para o final da rotagéo (D, o sensor para o final
da rotagéo (2) ira operar.

* As curvas de linhas pontilhadas indicam a faixa de rotagéo
(@ do anel magnético. A faixa de rotagdo do sensor pode
ser diminuida ao movimentar o sensor para o final da
rotagdo (2) no sentido horario ou anti-horario. O sensor
magnético das figuras acima esté na posicéo mais sensivel.

* Cada unidade de sensor magnético vem com um sensor
na direita e um na esquerda.

* A posicao do anel magnético pode ser verificada por uma
indicag@o conveniente »ao remover a tampa de borracha
quando ajustar a posi¢éo do sensor magnético.

* Como quatro chanfros sao usinados no eixo da rotacdo, a
posicdo do anel magnético pode ser reajustada em
intervalos de 90°.

Indicagéo da dire¢ao do anel magnético»

Alavanca do anel magnético

Parafuso sextavado
interno (M4)

Anel magnético (Moldado para a alavanca do anel magnético)

Tampa de borrach

Chave do eixo de
saida (Chaveta)

Sensor magnético

Atuador rotativo
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