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Controlador nao programavel

Série LECP1

Como pedir

LECP 1[N]

Controlador

-[LEFS16A-400]

Referéncia do atuador

Opcionais
Montagem com parafusos
|_D "= | montagem em tilho DIN

Motor compatlvel
[_P_] Motor de passo (Servo/24 VCC)

(Exceto especificagdes de cabo e opgdes de atuador)
Exemplo: Insira "LEFS16A-400" para
LEFS16A-400B-R17N1.

Nota) O trilho DIN n&o esta incluso.
Numero de dados de passo (pontos) Pega separadamente.

\ 1 \ 14 (n&o programavel) \

Comprimento do cabo de E/S [m]

Nada Sem cabo
Tipo E/S paralela 1 1,5
[NT NPN | 3 3
[P PP ] 5 5

* Quando o tipo equipado com controlador é
selecionado ao pedir a série LE, vocé nao
precisa pedir este controlador.

A\ Cuidado

[produtos em conformidade com a CE]

A conformidade com EMC foi testada ao combinar a série LEF de atuador elétrico e a série LEC de
controlador.

A EMC depende da configuracao do painel de controle do cliente e da relagdo com outros equipamentos
elétricos e cabeamento. Portanto, a conformidade com a diretiva EMC néo pode ser certificada para os
componentes da SMC incorporados aos equipamentos do cliente em condigoes reais de operagédo. Como

O controlador é vendido como uma
unidade simples depois que o atuador
compativel é definido.

Confirme se a combinagao do
controlador e do atuador esta correta.

resultado, é necessario que o cliente verifique a conformidade com a diretiva EMC para o maquinario e o

equipamento como um todo.
[produtos em conformidade
Quando a conformidade com

uma fonte de alimentag@o UL1310 Classe 2.

* Consulte o manual de operacéo ao utilizar estes
produtos. Baixe-0 em nosso site,
http://www.smcworld.com

com a UL]
a UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador deveréo ser usados com

Especificacoes

Especificacoes basicas

ltem

LECP1

Motor

Motor de passo (Servo/24 VCC)

Fonte de alimentacao "= "

Tenséo da fonte de alimentagéo: 24 VCC +10%, Consumo méx. de corrente: 3A (Pico 5A) Not22)
[Incluindo a energia de direcionamento do motor, a fonte de alimentagdo de controle, parada e liberagdo da trava]

Entrada paralela

6 entradas (isolamento fotoacoplador)

Saida paralela

6 saidas (isolamento fotoacoplador)

Pontos de paradas

14 pontos (Nimero da posicdo de 1 a 14(E))

Encoder compativel

Fase incremental A/B (800 pulso/rotacao)

Meméria EEPROM
de LED LED (verde/vermelho) um de cada
Display de LED de 7 entos =9 | Os nimeros do display de 7 e de 1 digito estdo expressos em imais ("10" a "15" em ndmeros decimais s&0 expressos como "A" a "F")

Controle de travamento

Terminal de liberagao forcada de trava M4

Comprimento do cabo [m]

Cabo de E/S: 5 ou menos, Cabo do atuador: 20 ou menos

de resfri;

Ventilacdo natural

Faixa de temperatura de trabalho [°C]|

0 a 40 (Sem congelamento)

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (Sem condensagédo)

Faixa de temperatura de armazenamento [*C]

-10 a 60 (sem congelamento)

Umidade relativa de armazenamento [%UR]

90 ou menos (Sem condensagao)

Resisténcia do isolamento [MQ]

Entre o alojamento e o terminal SG: 50 (500 VCC)

Peso [g]

130 (montagem de parafuso), 150 (montagem em trilho DIN)

Nota 1) N&o utilize fonte de alimentagéo de energia do "tipo de prevencéo de corrente de partida” para a fonte de alimentag@o de energia do controlador. Quando a
conformidade com a UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador deveréo ser usados com uma fonte de alimentagdo UL1310 Classe 2.
Nota 2) O consumo de energia se altera dependendo do modelo do atuador. Consulte cada manual de operag&o do atuador etc. para detalhes.

"15" em nimeros

Display decimal 10

Display hexadecimal A
Nota 4) Aplicavel a trava sem

Nota 3) "10" a

decimais sdo exibidos no LED de 7 segmentos como a seguir.

{
1 12 13 14

b c d E F
magnetizagao.
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Série LECP1

Detalhes do controlador

Como montar

N° | Display Descricao Detalhes
©) ® | Pwr LED dafontede | Fonte de alimentagao LIG/Servo LIG: Verde se acende
alimentagao Fonte de alimentagao LIG/Servo DESL: Verde pisca
@ @ ALM LED do alarme Com alarme : Vermelho se acende
Configuragao de parametro : Vermelho pisca
® - Tampa Mudanca e protec&o do interruptor de modo
(Fechar a tampa depois de mudar a posi¢ao do interruptor)
@ - EG Aterramento da estrutura (apertar o parafuso com a porca
ao montar o controlador. Conectar o fio terra.)
/® ® — Sensor de modo Alterna entre os modos manual e automatico.
® - LED de 7 segmentos | Posiczo parada, o valor definido por i e as informagdes de alarme so exibidas.
@ SET Botao Set (definir) | Decidir as configuracdes ou a operagao de acionamento no modo manual.
(B\) — Sensor de selegao de posigao | Designar a posigao para acionamento (1 a 14) e a posigao de origem (15).
(@ | MANUAL | Botao de avango manual | Realizar o deslocamento manual e continuo.
(©] Botao de reversao manual| Desempenhar o deslocamento reverso manual e continuo.
@) | SPEED | itemuptorde velocidace de avanco | 16 Velocidades de avango estao disponiveis.
@ Interruptor de velocidade de reversao | 16 Velocidades de reversao estao disponiveis.
@) | ACCEL | iermuptor de aceleragao de avango | 16 passos de aceleragao de avango estao disponiveis.
(@) Interruptor de aceleragao de reversao | 16 Passos de aceleragao de reversao estao disponiveis.
Gl CN1  Ponector da fonte de alimentagad Conectar o cabo da fonte de alimentagao.
@ @® | CN2 Conector do motor | Conectar o conector do motor.
(1) CN3 Conector do encoder | Conectar o conector do encoder.
® CN4 Conector de E/S | Conectar o cabo E/S.
G

Montagem do controlador mostrada abaixo.
1. Parafuso de montagem (LECP10-[)

(Instalac@o com dois parafusos M4)

Fio terra

Direcao de montagem I::>

Diregdo de montagem |::>

2. Aterramento
Apertar o parafuso com a porca ao montar o
fio terra como mostrado abaixo.

Parafuso M4

MC&JO com terminal de crimpagem
Arruela dentada
@B

Controlador
Nota) Quando o tamanho 25 ou mais da série LEF sao utilizados, o espago entre os controladores deve ser de 10 mm ou mais.

A\ Cuidado

Tamanho
Larguradaponta L:2,0a24[mm]

Espessura da ponta W: 0,5 a 0,6 [mm] wi-

Visdo aumentada da ponta

eParafusos M4, cabo com terminal de crimpagem e arruela dentada ndo estéo inclusos.
Assegure-se de executar a sequéncia do aterramento para garantir a tolerancia a ruidos.
e Use uma chave de fenda de relojoeiro do tamanho exibido abaixo ao mudar a

posicéo do sensor i e o valor configurado do sensor de velocidade/aceleragao !1 a !4.

da chave de fenda

118

SVC

O



Dimensoes

Controlador néo programével Série LECP1

Parafuso de montagem (LEC[]1[][J-[1])

24,5
para montagem do corpo

Conector de E/S CN4

Conector do encoder CN3

Conector de motor CN2

Conector da fonte de alimentagdo CN1

Montagem em trilho DIN (LECLJ1JID-L1)

133,2 (Ao remover o trilho DIN)
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Série LECP1

Exemplo de cabeamento 1

)Conector da fonte de alimentacdo: CN1

Terminal do conector da fonte de alimentacdo CN1 para LECP1

Nome do terminal Cor do cabo| Funcao Detalhes
. Os terminais M24V/C24V/BK RLS
ov Azul | Alimentagao comum (-) | -
sa0 comuns (-).
Maay |Branco | Fonte de alimentagao Fonte de alimentagao do motor
do motor (+) (+) fornecida para o controlador
c Marrom| Fonte de alimentagao | Fonte de alimentagao de controle
24V de controle (+) (+) fornecida para o controlador
BK RLS | Preto | Liberagao da trava (+)| Entrada (+) para liberagao da trava)

Exemplo de cabeamento 2

Cabo da fonte

b ==

*Ao conectar um conector da fonte de alimentagao CN1, utilize o cabo da fonte de alimentagao (LEC-CK1-1).
* O cabo da fonte de alimentagao (LEC-CK1-1) & um acessorio.

de alimentacéo para LECP1 (LEC-CK1-1)

‘Conector de

E/S paralelo: CN4

HEENPN

Fonte de alimentagao 24

HEEPNP

* Ao conectar um CLP, etc., ao conector de E/S paralelo CN4, utilize o cabo de E/S (LEC-CK4-m.
* O cabeamento deve ser alterado dependendo do tipo de E/S paralela (NPN ou PNP).

Fonte de alimentagao 24

CN4 VCC para sinal de E/S CN4 VCC para sinal de E/S
COM+ 1 {5 COM+ 1 {5
CoM- | 2 Com- | 2
ouTo 3 ouTo 3 —{argd
OuT1 4 OuT1 4 —Larcd
out2 | 5 out2 | 5 —fagd
ouT3 6 ouT3 6 —Largd
BUSY 7 BUSY 7 +—Largd
ALARM 8 ALARM 8 —Lagd
INO 9 — —1 INO 9 — —1
IN1 10— IN1 10— —1
IN2 "o IN2 "o
IN3 12— IN3 12— 1
RESET | 13 [— ———9 RESET | 13 |— —
STOP | 14 |— —" STOP | 14 j— —
Sinal de entrada Sinal de saida
Nome Detalhes Nome Detalhes
COM+ Conecta a fonte de alimentagao 24 V para sinal de entrada/saida Fica ligado quando o ou B
COM- Conecta a fonte de 0V para sinal de (A saida esta instruida na combinagao de OUTO a 3.)
+ Instrugao para acionamento (entrada com uma combinagao de INO a IN3) OUT0 a OUT3 Por exemplo - (operagao completada para a posigao n° 3)
+ Instrugao para retornar & origem (INO a IN3 todas LIGADAS simultaneamente) ‘ ouT3 ‘ ouT2 ‘ OuT1 ‘ ouTo ‘
INO a IN3 Por exemplo - (instrugao de acionamento para a posi¢ao n° 5) ‘ DESL ‘ DESL ‘ LIG ‘ LIG ‘
\ IN3 \ IN2 IN1 \ INO \ BUSY Saida habilitada quando o atuador esta em movimento
[ DEst | LG | DESL | LG | *ALARM M) | Saida desabilitada quando um alarme & gerado ou o servo desligado|
20 do alarme e i a0 de operagao Nota) Sinal do circuito de logica negativa (N.F.)
RESET Durante a operagao: parada de desaceleragao a partir da posicao onde
ocorreu a entrada do sinal (servo & mantido LIG)
Enquanto o alarme estiver ativo: reiniciar o alarme
STOP Instrugao para parar (apos a parada de desaceleragao méaxima, servo DESLIGADO)|
Tabela de 30 das posicoes [INO - IN3] de sinal de entrada O: DESL @: LIG Tabela de ao de posi¢oes [OUTO - OUT3] de sinal de saida O:DESL @: LIG
Umero da posicad IN3 IN2 IN1 INO Umero da posicad OouT3 ouT2 OuT1 ouTo
1 ) [¢) [®) ° 1 [¢) [e) o )
2 ) [¢) ) o 2 [¢) [®) ° [e)
3 o [¢) ) ° 3 [¢) [®) ° )
4 o ) [e) [¢) 4 [¢) ) o [¢)
5 ) ) [e) ° 5 [¢) ) o )
6 ) ) ° o 6 [¢) ) ° [®)
7 [¢) ) ) ° 7 [¢) ) ) )
8 ° [¢) [e) o 8 ) [®) [¢) [e)
9 ) [¢) [e) ° 9 ) [®) o )
10 (A) [ ) (@] [ ] o 10 (A) [ ] (@) [ ] (o]
11 (B) [ ) (@] [ ] [ ] 11(B) [ ] (o) [ ] [ ]
12 (C) [ ) [ ] (@) o 12 (C) [ ] [ ] o (o]
13 (D) [ ) [ ] o [ ] 13 (D) [ ] [ ] o [ ]
14 (E) [ ) [ ] [ ] o 14 (E) [ ] [ ] [ ] (o]
Retornar a origem [ ) [ ] [ ] [ ] Retornar a origem [ ] [ ] [ ] [ ]
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Tempo do sinal

Controlador néo programavel Série LECP1

(1) Retornar a origem

. - 24V
Fonte de alimentagao I 5 INO-3 todas LIGADASE ov
4 e LIG
Entrada INO-3 i I I DESL
4 "
BUSY | l '[‘)'SSL
Saida | OUTO-3 i
H
*ALARM J
Trava externa Liberar
Reter
/
Velocidade / 0 mm/s
ILIG apos a inicializagao do sistema do controlador |
[ i Retornar a origem !

i Sinais de saida para OUTO, OUT1, OUT2, OUT3

} ficam LIG quando o retorno 2 origem & concluido.

*"*ALARM" é expresso como circuito negativo-légico.

(2) Operacao de posicionamento

Fonte de alimentacao 24V
oV
LIG
Entrada | INO-3 V/////1 DESL
AN 4
. .
o / LIG
OuTo-3 i ;; ;
/‘. ~ r - DESL
Saida ¥ B
BUSY ] :
] —

Trava externa

Liberar
Reter

Velocidade:

Operagéo de posicionamento '.‘
:

3
s sinais de saida OUTO-3 ficam LIGADOS no mesmo estado &
e a entrada INO-3 ou quando o posicionamento for completado. |

H

(3) Parada por interrupgao (Parada para reiniciar)

Fonte de alimentagao 24V
oV
LIG
INO-3 DESL
Entrada
RESET
ouTo-3 LiG
DESL
Saida
BUSY .
Trava externa Liberar
Reter
Velocidade: 0 mm/s

Parada por corte durante a
Lt

0 mm/s

O

(4) Parada através do sinal STOP (parar)

Fonte de alimentacao 24V
ov
LIG
INO-3 DESL
Entrada
STOP
LIG
ITO-
outo-s DESL
Saida BUSY
— 5 4
*ALARM | | :

Trava externa

_I.':;_ Liberar
: Reter

Velocidade

Parada com o sinal de STOP (parar) 0 mm/s
durante a operagao de posici
(5) Reiniciar alarme
! Reiniciar alarme

LIG
Entrada | RESET DESL

— ]— LG

i *ALARM

Saida DESL

*"*ALARM" é expresso como circuito negativo-logico.
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Série LECP1

Opcionais: cabo do atuador

[Cabo robético, cabo standard para motor de passo (Servo/24 VCC)]

LE-cP-[1]-[ ]

Lado do atuador

1
LE-CP-g/Comprimento docabo:1,5m,3m,5m

Conector C

Lado do controlador

(142)  (N° do terminal)

(N° do terminal)e——"— =" g
Alge=rB1 o =
Comprimento do cabo (L) [m] IE] v\"i ‘ \x17
A6 F=1B6 =
1 15 Conector A
3 3 (147) (30.7) L
5 5 8B : .
: & LE-CP-5 c_IComp’rlmento d9 cabo: 8 m, 10m,15m,20m | 45 o controlador
(* Produzido apds o recebimento do pedido) N
A 107 Conector C (14,2) (N do terminal)
B 15" (N° do terminaly - -ado do atuador a2
Q
(o] 20" Al-=—==B1 =
NS IER =
X Produzido ap6s o recebimento do AsE=lgs T \ 4_‘i‘ b
pedido (Somente cabo robético) o
. (14,7) Conector A §
Tipo de cabo 307) |5 — &
Nada Cabo robotico
I3 ;. IN° do terminal N° do terminal
(Cabo flexivel) Sinal 50 conector A Cor do cabo |y o e
S Cabo padrao A B-1 Marrom 2
A A- Vermelho
B B- Laranja
B A Amarelo
COM-A/COM B- Verde
COM-B/— A3 Azul 4
IN° do terminal
___Protecio_____ Cordocabo i, c0rccord
VCC B-4 I 7 Marrom 12
GND (terra) A4 — — Preto 13
A B-5 T i T T Vermelho 7
A A-5 L — Preto
B B-6 — — Laranja
B A6 , v Preto
A —

[Cabo robético, cabo standard com trava e sensor para motor de passo (Servo/24 VCC)]

LE-CP-
Lado do atuador

(N° do terminal) Conector A Eg

_B__I___| LE-CP-é/Comprimento do cabo: 1,5m,3m, 5 m

Conector C

Lado do controlador

|

(N° do terminal)

Comprimento do cabo (L) [m] AFERBI
1 1,5 A6 ‘IEM‘ B6 EI .
3 3 Al Bl & :D:
5 5 A3 g3 L =
8 r (727 30,7) Conector B g
A 10 8B .
= = LE-CP-5 c/Comprimento do cabo: 8 m, 10 m, 15 m, 20 m
5* (* Produzido apés o recebimento do pedido)
c 20 Lado do atuador & @

* Produzido apés o
recebimento do pedido

(N° do terminal)

0

I
)
¥

(somente cabo robético)

Conector A gg
AFEERBI o = =
e

Conector C (14,2
g

Lado do controlador

(N° do terminal)

=2
ot

~
Com trava e sensor A1 Bl & . A
o lEe o ST :Di ;
ConectorB 5
Tipo de cabo (14,7) (30,7) P — 8
roboti R IN° do terminal IN° do terminal
Nada Cabo Obo, co Sinal do conector A Cor do cabo do conector C
(Cabo flexivel) A B Marrom
S Cabo padrao A A- Vermelho
B B Laranja
B A- Amarelo
COM-A/COM B3 Verde 3
COM-B/— A3 Azul 4
___Protegro Cordocabo 0D
VCC B-4 £ = Marrom 12
GND (terra) A-4 H 4 H 1) Preto 13
A B-5 T i T T Vermelho 7
A A5 — T Preto
B B-6 v 1 v + Laranja
B A6 v v Preto
- N Go terminal -1 =
Sl do conector B
Trava (+) B-1 Vermelho 4
Trava (-) A-1 Preto 5
Sensor (+) Nota) B-3 Marrom 1
Nota) Nao utilizado na série LE. [Sensor (-) Nota) [ A-3 Azul 2
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Opcionais

Controlador nio programéavel Série LECP1

[Cabo da fonte de alimentacao]

LEC-CK1-1

o I3 - LAT3
s b3 1% L] ¢ .
ksl o —
g LEF
(10,5) (13,3) (35) (60)
LEJ
(1500)
Nome do teminal| Cor da tampa Funcao *Tamanho do condutor: AWG20 LEL
oV Azul | Alimentagao comum (-)
M24V | Branco | ronte de aimentagao do motor (+) LEY
C24V | Marrom | Fonte e alimentagao o controle (+
BKRLS| Preto |Liberagao datrava (+) I-Es
LEPY
LEPS
[Cabo de E/S] LER
Comprimento do cabo (L) [m] -
1 15
3 3
5 5
Lado do controlador Lado do CLP
2| Ié | =
[ %) E
(10) | an | vg' (60)
- L)
lamero do termina|Cor do Marca pontilhadaCor do pontq Funcgao * Tamanho do condutor: AWG26
1 Marrom-claro u Preto COM+
2 Marrom-claro u Vermelho COM-
3 Amarelo u Preto OouTo
4 Amarelo u Vermelho OUT1
5 Verde-claro u Preto ouT2
6 Verde-claro u Vermelho ouT3
7 Cinza u Preto BUSY
8 Cinza u Vermelho ALARM
9 Branco u Preto INO
10 Branco L Vermelho IN1
11 Marrom-claro Preto IN2
12 Marrom-claro Vermelho IN3
13 Amarelo Preto RESET
14 Amarelo Vermelho STOP

* O sinal de E/S paralelo é valido em modo automético. Somente a saida é vélida durante a operacao da funcao teste em modo manual.
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