Atuador elétrico/tipo haste-guia

Série LEYG
Selecao de modelo

Grafico de momento da carga

Condicoes de selecao
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Montagem vertical, bucha deslizante

* Para o tipo de bucha deslizante, a velocidade também é restringida com carga horizontal/momento.
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* O limite de carga de massa vertical varia dependendo do "fio condutor" e da "velocidade".

Verifique o "Grafico de carga velocidade/trabalho", pagina 338.

Montagem vertical, rolamento de bucha de esferas
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* O limite de carga de massa vertical varia dependendo do "fio condutor" e da
"velocidade".
Verifique o "Grafico de carga velocidade/trabalho", pagina 338.
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Grafico de carga de momento

Montagem horizontal, bucha deslizante

Selegao de modelo Série LE YG

(® L =50 mm

® L=100 mm
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* Estabeleca a velocidade para menor que ou igual aos valores exibidos abaixo. LES
Tipo de motor LEYGOMOA | LEYGOMOB | LEYGOMOC LEPY
Motor de passo (Servo/24 VCC) 200 mm/s 125 mm/s 75 mm/s LEPS
Servomotor (24 VCC) 200 mm/s 200 mm/s 125 mm/s

* Para as especificagbes abaixo, opere o sistema em "carga de massa" conforme exibido no grafico x 80%.

* LEYG25MAA/Servo motor (24 VCC), fio condutor 12

Montagem horizontal, rolamento de bucha de esferas
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Série LEYG

Grafico de carga de trabalho-velocidade

Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 VCC)
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Grafico de conversao de forca (Guia)

Selegao de modelo Série LEYG

Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 VCC)
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* Valores ajustados para o controlador.
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Série LEYG

Torque rotacional admissivel da placa

T[N:m
Curso [mm
Modelo
Torque: T [Nm] 30 50 100 200 300
LEYG16M 0,70 0,57 1,05 0,56 -
| | LEYGI6L | 082 | 148 | 097 | 067 -
‘ ‘ LEYG25M 1,56 1,29 3,50 2,18 1,36
LEYG25L 1,52 3,57 2,47 2,05 1,44
LEYG32M 2,55 2,09 5,39 3,26 1,88
LEYG32L 2,80 5,76 4,05 3,23 2,32
LEYG40M 2,565 2,09 5,39 3,26 1,88
LEYG40L 2,80 5,76 4,05 3,23 2,32
Precisao no antigiro da placa
Tamanho Precisao antigiro 6
| >/A AP@ LEYGCM LEYGOL
. . 16 0,06° 0,07°
A 2
32 0,05° 0,06°
40
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Atuador elétrico/tipo haste-guia

Série LEY C€ R
LEYG16, 25, 32, 40

Como pedir

BT T IR T TRTIREL

e O

@ ramanho Tipo de rolamento O Tipo de motor
16 M \ Bucha deslizante \ . Tioo Tamanho Driver/Controlador
25 L | Rolamento de bucha de esferas | i LEYG16 | LEYG25 | LEYG32/40| es compativeis
32 * Quando [M: bucha deslizante] & selecionada, LECP6
Motor de passo
40 a velocidade maxima do fio condutor [A] & de Nada S P cC [ [ [ ] LECP1
400 mm/s (em montagem horizontal sem (Servo/24 VCC) LECPA
carga). A velocidade também & restringida Servomotor
com carga horizontal/momento. Consulte A 24 VCC [ ] [ ] - LECA6
"Selegao do modelo" na pagina 336. ( )
PPosigéo de montagem de motor /A Cuidado
Nada ‘ Montagem superior [produtos em conformidade com a CE]

D ‘ Em linha ‘ @® A conformidade EMC foi testada ao
combinar a série LEYG de atuador elétrico
e a série LEC de controlador.

e Passo do fuso (mm) e Curso [mm] A EMC depende da configuragao do painel

Simbolo| LEYG16 | LEYG25 |LEYG32/40 30 30 de controle do cliente e da relagao com

A 10 12 16 to a outros  equipamentos  eletrdnicos e

B 5 6 8 300 300 cabeamento. Portanto, a conformidade com

Cc 2,5 3 4 * Consulte a tabela para obter os cursos aplicaveis. a diretiva EMC nao pod.e ser certificada

pelos componentes SMC incorporados nos

equipamentos do cliente sob condigoes

oOpgﬁo do motor* @Guia de opcoes reais de operagao. Como resultado &

Nada Som opgao [Nada | Sem opcao ‘ necessario que o cliente verifique a

[ Com tampa do motor | F_ | com fungao de retencao de lubrificagao | conformidade com a diretiva EMC para o
maquinario e equipamento como um todo.

B Com trava * Disponivel apenas para o tamanho 25 e 32
de buchas deslizantes. (Consulte
"Construgao" na pagina 346.)

(@ Para a especificagao do servomotor (24
VCC), a conformidade EMC foi testada ao
instalar um conjunto de filtro de ruido
(LEC-NFA). Consulte a pagina 364 para o
conjunto de filtro de ruido. Consulte o
Manual de Operagao série LECA para

* Quando [com trava] é selecionado, [com
tampa do motor] nao pode ser selecionado.

* Tabela de cursos aplicaveis @®Padrao . .
Cursdl ) instalagao. ‘
[mm] Variedade de cursos [Produtos em conformidade com a UL]

30 | 50 (100|150 200|250 |300 | produziveis (mm]

Quando a conformidade com a UL for

Modelo
requerida, o atuador elétrico e o controla-
LEYG16 ® o0 0 o S 10 a 200 dor/driver devem ser usados com a fonte
LEYG25 ® o & o o o [ ] 15 a300 de alimentagao UL1310 Classe 2.
LEYG32/40 | © (@ ([ ®© ® o o [ 20 a 300

Para sensores eticos, consulte as paginas 328 e 329.

* Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.

O atuador e o controlador/unidade sao vendidos como um pacote.

Confirme que a combinagao do controlador/unidade e do atuador esta correta. ~ —acacoo——-

. LEYG16MB-100
<Consulte o seguinte antes do uso.>
(DVerifique o rotulo do atuador para o nimero do modelo. Este & igual ao controlador/unidade.
(@Verifique se a configuragzo paralela E/S & igual (NPN ou PNP). é)

* Consulte o manual de operagao ao utilizar estes produtos. Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com
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Atuador elétrico/Tipo de haste-guia Série LEYG

e

2 =
= d
i !

Posicil de de motor:
LEJ
Q Tipo de cabo de atuador*1 @ Comprimento do cabo do atuador [m] m Controlador/unidade tipoO1
Nada Sem cabo Nada Sem cabo Nada Sem controlador/unidade LEL
S Cabo padrao*? 1 1,5 6N LECP6/LECA6 NPN
R Cabo robético (cabo flexivel) 3 3 P |(Tipo de entrada de dados de passo)| p\p LEY
*1 O cabo padrio deve ser utilizado em pegas 5 5 1N LECP1+2 NPN
fixas. Paral L‘nilizar em pegas moveis, selecione o 8 8* 1P (Tipo nao programavel) PNP I_Es
., Geborobdtico. A 10° AN LECPA:2 NPN
2 Disponivel apenas para o modelo de motor . LEPY
"Motor de passo”. B 15* AP_| (Tipo de entrada de pulso) | PNP | |LEPS
C 20" *1 Para mais detalhes sobre
# Produzido apés o recebimento do pedido controladores/unidade e motores compativeis, LER
(Somente cabo roboético) consulte abaixo o controlador/unidade
¢ It ificacoes Nota 5 sgina 344. compativel.
onsulte as especificagoes Nota 5) na pagina *2 Disponivel apenas para o modelo de motor LEH
) ) "Motor de passo".
@ Comprimento do cabo E/S [m]*1 Montagem do controlador/driver
Nada Sem cabo Nada | Montagem de parafuso \
1 1,5 ‘ D ‘ Montagem em trilho DIN+*1, 2 ‘
3 32 *1 Disponivel apenas nos modelos "6N" e "6P"
5 52 para controlador/unidade.

" se N . N *2 O trilho DIN nao estd incluso. Peca
e "sem controlador/unidade” é selecionado para
0s tipos controlador/unidade, o cabo E/S ndo pode separadamente.
ser selecionado. Consulte a pagina 364 (para
LECP6/LECAG), pagina 377 (para LECP1) ou pagina
384 (para LECPA) se o cabo E/S for requerido.
*2 Quando o "tipo entrada de pulso" estiver
selecionado para os tipos controlador/unidade, a
entrada de pulso é utilizdvel apenas com um
diferencial. Utilizavel somente com cabos de 1,5 m
com coletor aberto.

Use os sensores magnéticos com o tipo de haste-guia série LEYG
“Insira o sensor magnético na parte dianteira no lado em que a haste (placa) fica protuberante.
+Para as pegas ocultas atras do acessorio de guia (lado em que a haste se protubera), o sensor magnético nzo pode ser fixo.
+Consulte a SMC ao utilizar o sensor magnético no lado em que a haste fica exposta.
Driver/Controladores compativeis
Tipo de Tipo de Tipo nao programavel Tipo de entrada de pulso
entrada d entrada o
de dados de dados
de passo de passo
Tipo
f
Série LECP6 LECP1
Valor (dado de etapa) de entrada Capaz de configurar 2
Tati operagao (dados de etapa) % .
Caracteristicas Controlador padréo sem utilizar um computador ou Operagao por sinais de pulso
teaching box
, Motor de passo Servomotor Motor de passo
Motor compativel
olorcompanve (Servo/24 VCC) (24 VCC) (Servo/24 VCC)
Nimero maximo de dados de passo 64 pontos 14 pontos ‘ -
Tensao da fonte de alimentagao 24 VCC
Pagina de referéncia Pagina 356 Pagina 356 Pagina 371 ‘ Pagina 378
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Série LEYG

Especificacoes
Motor de passo (Servo/24 VCC)
Model LEYG16Y LEYG25Y LEYG32Y LEYG40Y
Curso [mm]Noa1) 30, 50, 100, 150, 200 | 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300 | 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300 | 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300
| 1 20 12 | a0 30 20 40 40 30 60 60
Horzonta
Carga de Aceleragaoldesaceleragao 6 17 30 18 50 50 30 60 60 — _ _
trabalho &m 2000 [ms’]
5 | lkgl™=? e 35 75 7 15 29 9 20 41 11 25 51
& em 3000 [mmis?]
§ Forga de compressao [N] %949 14a38 | 27a74 |51a141|63a 122[126 a 238232 a 452( 80 a 189 |156 a 370T296 a 707|132 a 283|266 a 553|562 2 1058
Z [mm/s] "9 15a500 | 8a250 | 4a125 [ 18a500| 9a250 | 5a125 |24 a 500 12a250‘ 6a125 [24a300(12a150| 475
'% 2 a0 maxima [mm/s?] 3000
2 de pressi [mm/s] M=) 50 ou menos \ 35 ou menos \ 30 ou menos \ 30 ou menos
§ ibili do posici [mm] +0,02
& | Parafuso (mm) 10 [ 5 [ 25 [ 12 [ 6 | 3 [ 16 | 8 | 4 | 16 | 8 | 4
Resisténcia a vibraga [m/s?)ton 50/20
Tipo de aci Fuso de esferas recirculantes + correia (LEYGOO), fuso de esferas recirculantes (LEYGOOD)
Tipo de guia Bucha deslizante (LEYGOM), rolamento de bucha de esferas (LEYGIL)
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 5a40
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (Sem condensagao)
& | Tamanho do motor 028 [ 042 [ 56,4 [ 56,4
:% Tipo de motor Motor de passo (Servo/24 VCC)
2 Encoder Fase incremental A/B (800 pulso/rotagao)
8 | Tensao nominal [v] 24 VCC +10%
é Consumo de energia [W] "9 23 40 50 50
g’_ Consumo de energia em standby ao operar [W] "9 16 15 48 48
W | Consumo de energia instantanea max. [W] "o 43 48 104 106
H £ | Tipo Moatn Trava sem magnetizagcao
183 Forca de retengao [N] 20 39 78 78 | 157 | 294 | 108 | 216 | 421 | 127 | 265 | 519
g Consumo de energia [W] "= 2 2,9 ‘ 5 ‘ 5 ‘ 5
S| Tensao nominal [V] 24 VCC +10%

Nota 1) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.

Nota 2) Horizontal: o valor maximo da carga de trabalho para posicionamento de operagao. A carga de trabalho & a mesma que a carga de trabalho
vertical durante a operagao de pressionamento. Um guia externo & necessario para suportar a carga. A carga de trabalho real e a velocidade de
transferéncia se alteram de acordo com a condi¢ao do guia externo.

Vertical: a velocidade se altera de acordo com a carga de trabalho. Verifique "Sele¢ao de modelo" na pagina 338.

Configure os valores de aceleragao/desaceleragao para 3000 [mm/s?] ou menos.

Nota 3) A precisao da forga de pressionamento & de +20% (F.S.).

Nota 4) Os valores da forga de pressionamento para LEYG16L1[] & de 35% a 85%, para LEYG25[1] & de 35% a 65%, para LEYG32[1(] é de 35% a 85%
e para LEYG400O é de 35% a 65%. Os valores da for¢a de pressionamento se alteram de acordo com a taxa de trabalho e velocidade de
pressionamento. Verifique "Sele¢ao de modelo" na pagina 339.

Nota 5) A velocidade e forga podem se alterar dependendo do comprimento do cabo, carga e condigdes de montagem. Alem disso, se o comprimento do
cabo ultrapassar 5 m, entao ira diminuir em até 10% para cada 5 m. (Em 15 m: reduzira até 20%)

Quando [M: bucha deslizante] & selecionada, a velocidade maxima do fio condutor [A] & de 400 mm/s (em montagem horizontal sem carga).
A velocidade também é restringida com carga horizontal/momento. Consulte "Sele¢ao do modelo" na pagina 336.

Nota 6) A velocidade permitida para operagao de pressionamento.

Nota 7) Resisténcia de impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu durante o teste em testador de queda tanto na diregao axial quanto na diregao
perpendicular ao parafuso de chumbo. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Resisténcia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000 Hz. O teste foi realizado tanto na diregao axial
quanto na dire¢ao perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Nota 8) O consumo de energia (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta operando.

Nota 9) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta parado na posicao de configuragao
durante a operagao. Exceto durante a operagao de pressionamento.

Nota 10) O consumo méaximo de energia instantanea (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta operando. Este valor pode ser utilizado para a
selegao da fonte de alimentagao de energia.

Nota 11) Apenas com trava

Nota 12) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da trava.
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Eseecificagbes

Atuador elétrico/Tipo de haste-guia Série LEYG

Servomotor (24 VCC)
Modelo LEYG16YA LEYG25YA Nota 1) Consulte 2 SHG 40 nadio. bois & produzi
ota 1) Consulte a para curso nao padrao, pois & produzido
Nota 1

Curso [mm] Neta 1) 30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150, 200, 250, 300 como pedido especial.
. 1| Aceleragao/desaceleracao Nota 2) Horizontal: o valor maximo da carga de trabalho para
Carga de Hofud em 3000 [mm/s2] 3 6 12 7 15 30 posicionamento de operagao. A carga de trabalho & a
trabalho - - mesma que a carga de trabalho vertical durante a operagao
= Vasa) |Vt Aceleragaoldesaceleragho 1,5 3,5 75 2 5 1 de pressionamento. Um guia extemo & necessério para

s [kg] em 3000 [mm's2] suportar a carga. A carga de trabalho real e a velocidade

S | Forga de compressao [N1*#9 | 16230 | 30258 | 57a111 | 18235 | 37a72 | 662130 ga;’z:f:r:z"c‘a se alteram de acordo com a condigao do

©

.g [mm/s] 15a500 | 8a250 4al125 | 18a500 | 9a250 52125 Vertical: Verifique "Selecao de modelo" na pagina 338 para

(] a ‘a0 maxima [mm/s?] 3000 obter mais detalhes.

8, | Velocidade de [mm/s] Mows) 50 ou menos ‘ 35 ou menos Configure os valores de aceleragao/desaceleracéo para

] 3000 [mm/s2] ou menos.

= do [mm] 0,02 Nota 3) A preciszo da forga de pressionamento & de £20% (F.S.).

§ Parafuso de chumbo (mm) 10 5 25 ‘ 12 6 3 Nota 4) Os valores da forga de pressionamento para LEYG16EAR

@ P 2 Nota) sa0 de 50% a 95% e para LEYG25RAR de 50% a 95%. Os

w a [m/s?] Meael 50/20 y

valores da forca de pressionamento se alteram de acordo
Tipo de Fuso de esferas reci + correia (LEYGOD), fuso de esferas recirculantes (LEYGOOD) com a taxa de trabalho e velocidade de pressionamento.
Tipo de guia Bucha (LEYGOM), rolamento de bucha de esferas (LEYGOL) Verifique "Selegao de modelo” na pagina 339.
Faixa de de trabalho [C] 5240 Nota 5) A ve}celda_de pgrmmda para operagao de pressmnamento.
- . ~ Nota 6) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao) durante o teste em testador de queda tanto na diregao axial

@ Tamanho do motor 028 ‘ 042 quanto na dire¢ao perpendicular ao parafuso de chumbo.

2 [ saida do motor (W] 30 ‘ 36 © Igstg igw reg\wzqdo como atuador em estado inicial.)

. Resisténcia & vibragao: nenhum mau funcionamento

o | Tipo de motor Servomotor (24 VCC) ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000 Hz. O teste

§ Encoder Fase incremental A/B (800 pulsos/rotagao) foi realizado tanto na direcao axial quanto na diregao

¢ y "

S [ Tensao nominal [V] 24 VCC +10% perpendicular ao pafatusc. (O teste foi realizado com o

ki) atuador em estado inicial.)

*5 | Consumo de energia [W] town) 40 86 Nota 7) O consumo de energia (incluindo o controlador) & para

:'.'. Consumo de energia em standby ao operar W]"»| 4 (Horizontal)/6 (Vertical) 4 (Horizontal)/12 (Vertical) quando o atuador esta operando.

U [ Consumo de energiainstantanea ma. W] 59 96 Nota 8) O consumo de energla’em standby quando operando
s ol — (incluindo o controlador) & para quando o atuador estiver
g §| Tipo tu0 Trava sem magnetizacao parado na posigao de configuracao durante a operagao.
83| Forca de retengao [N] 20 ‘ 39 78 ‘ 78 ‘ 157 ‘ 294 Exceto durante a operagao de pressionamento.

8 N N Nota 9) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo o
_é Consumo de energia [W] "™ 2.9 ‘ 5 controlador) & para quando o atuador estiver em operagao.
5| Tensao nominal [V] 24 VCC +10% Este valor pode ser utilizado para a selegao da fonte de
alimentagao de energia.
Nota 10) Apenas com trava
Nota 11) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia
Peso para atrava.
—
Peso: Tipo de montagem superior do motor
Modelo LEYG16M LEYG25M LEYG32M

Curso [mm 30 50 | 100 | 150 | 200 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Produto Motor de passo | 0,83 | 0,97 | 1,20 [ 1,49 | 1,66 | 1,67 | 1,86 | 2,18 | 2,60 | 2,94 | 3,28 | 3,54 | 2,91 | 3,17 | 3,72 | 4,28 | 4,95 | 5,44 | 5,88

Peso [kg] Servomotor | 0,83 [ 0,97 [ 1,20 [ 1,49 [1,66] 1,63 [1,82[214]256 (290824350 — | — | — | — [ — | — [ —

Modelo LEYG16L LEYG25L LEYG32L

Curso [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Peso do Motor de passo | 0,84 | 0,97 | 1,14 | 143 | 1,58 | 1,68 | 189|213 |2,56 | 2,82 | 3,14 |3,38 | 291 | 3,18 | 3,57 | 4,12 | 466 | 5,17 | 5,56

produto [kg] Servomotor 0841097114143 |1,58|1,64|1,85[209]|252|278[3,10|334| — - - - - - -

Modelo LEYG40M LEYG40L

Curso [mm 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Peso do Motor de passo | 3,21 | 3,47 | 4,02 | 4,58 | 5,25 | 5,74 | 6,18 | 3,21 | 3,48 | 3,87 | 4,42 | 4,96 | 5,47 | 5,86

produto [kg] Servomotor -l -l-l-1-J7-]l-/l-]l=-]l=-]=-]=-]=1]=
Peso: Tipo com motor em linha

Modelo LEYG16M LEYG25M LEYG32M

Curso [mm 30 50 | 100 | 150 | 200 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Peso do }M@sso 0,83 0,971,220 1,49 | 1,66 | 1,66 | 1,85 | 2,17 | 2,59 | 2,93 | 3,27 | 3,53 | 2,90 | 3,16 | 3,71 | 4,27 | 4,94 | 5,43 | 5,87

produto [kg Servomotor 0,83 [0,97[1,20 1,49 |1,66|1,62|1,81|213|255[289|323|349| — — — — - — —

Modelo LEYG16L LEYG25L LEYG32L

Curso [mm 30 50 | 100 | 150 | 200 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Peso do Motor de passo | 0,84 | 0,97 | 1,14 143 | 158|167 | 188|212 |255|281|3,13|337|290|3,17|356 |4,11|4,65]|5,16 | 555

produto [kg] Servomotor 084097114 /1,43 158|163 |1,84|208|251[277|309|333| — — — — — — —

Modelo LEYG40M LEYG40L

Curso [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300

Peso do Motor de passo | 3,20 | 3,46 | 4,01 | 457 | 524 | 5,73 | 6,17 | 3,20 | 3,47 | 3,86 | 4,41 | 4,95 | 5,46 | 5,85

produto [kg] Servomotor -1 -717T-1-717-7T-1T-7T-7T-T-1T-=-7T-=-1T-=171=
Peso adicional k]

Tamanho 16 25 32 40

Trava 0,12 0,26 0,53 0,53

Tampa do motor | 0,02 0,03 0,04 0,05
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Série LEYG

Construg'ao

Para motor em linha

Quando a fungao de retencao de lubrificacao & selecionada

18 25 A
LEYGCM LEYG33M: Curso de 50 ou menos LEYG32MOCE-O0F: Curso de 50 ou menos
® @ " ®_®
ﬁw ? \? e A ]
) ]
J E

[© o

h

allm

= \ \%CATH E‘A:.H‘E‘:‘EL

-
— To—all [ &

[ - I— LEYG16L: Curso de 30 ou menos Nota) O material de feltro & inserido no
25 lubrificante de retengao na peca
LEYG32L: Curso de 100 ou menos deslizante da bucha deslizante. Isto
LEYGOL o aumenta a vida {til da peca
deslizante, mas nao garante
37 38 permanentemente.
— LEYG16L: Curso acima de 30, curso de 100 ou menos
0 o 0
|
= \
Pecas de reposicao/Correia
L o] @ N° | Tamanho | N° do pedido
—1 16 LE-D-2-1
- ’—7 21 25 LE-D-2-2
32, 40 LE-D-2-3
Lista de pecas
N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota
1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado 23 | Pino paralelo Aco inoxidavel
2 | Fuso de esfera recirculante (eixo) Ago-liga 24 | vedagao NBR
3 | Cursor do fuso de esferas| Resina/Ago-liga 25 | Anel retentor Aco para mola Revestido de fosfato
4 | pistao Liga de aluminio 26 | Motor —
5 | Haste do pistao Ago inoxidavel Revestido em cromo duro 27 | Tampa do motor Resina sintética
__6 | cabecote dianteiro Liga de aluminio 28 | Grommet Resina sintética
7 ji Liga de aluminio 29 | Acessorio de guia Liga de aluminio Anodizado
8 | Batente da rotagao POM 30 | Haste-guia Ago-carbono
9 | Soquete Ago-carbono de corte livre|  Revestido com niquel 31 | Placa Liga de aluminio Anodizado
10 | Eixo bono de corte livre|  Revestido com niquel 32 | Parafuso de montagem da placa Aco-carbono Revestido com niquel
11 | Bucha Bronze de chumbo fundido 33 | Parafuso-guia Aco-carbono Revestido com niquel
12 Uretano 34 | Bucha —
13 | Rolamento - 35 | Retentor de lubrifi Feltro
14 | Caixa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente 36 | Retentor Resina
15 | Placa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente 37 | Anel retentor Aco para mola Revestido de fosfato
16 | ima — 38 | Bucha de esferas -
17 | Retentor do anel de desgaste Aco inoxidavel Curso 101 mm ou mais 39 Liga de aluminio Cromado
18 | Anel de desgaste POM Curso 101 mm ou mais 40 | Bloco de motor Liga de aluminio Anodizado
19 | Polia de eixo do parafuso Liga de aluminio M de motor Liga de aluminio EY16, apenas 25
20 | Polia do motor Liga de aluminio 42 | Ponto central Liga de aluminio
21 | Correia - 43 | Tripé NBR
22 | Batente Liga de aluminio
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Atuador elétrico/Tipo de haste-guia Série LEYG

Dimenso6es: motor de montagem superior

Nota 1) Distancia em que a haste pode mover-se
o quando retorna a origem.
Certifique-se de que a pega de trabalho
< gI [ montada na haste nao interfere nas pegas
5 [ de trabalho e instalagdes ao redor da
haste.
U Nota 2) Posicao depois do retorno a origem.
\ Nota 3) O nimero entre parenteses indica quando
of [ I 20 a diregao de retorno a origem foi alterada.
a (0,5) 4 x 0G passante
[S)
4 WA
L + Curso
4 x OA passante 3
XA H9 profundidade XA
Fim de curso VA : 3; "l‘jA
Origem] Nete ) profundidade
[Origer] " . VB J da rosca NB
/alo de operago da haste "=
. -2 Origem Not22) [ ‘
> Fim do curso] f
o/ | —
> @0 © @) == R
. M Il - >
"l 3\* e adit] 1 ©
f X 05 c Y [
T FA_| [FB B + Curso EA
EH Curso A + Curso EB
LEYGOIL (rolamento de bucha de esferas) 0XA H9 profundidade ** 4 x OA profundidade da rosca OB LEYGOM (bucha deslizante)
Curso padrao: 50, 100, 200 —— 2xNA Curso padrao: 30, 50, 100
[mm] H \Q o,% profundidade da rosca NF [mm]
Tamanho| Variedade de cursos | L | DB T M Tamanho| Variedade de cursos | L | DB
75 » Kl 3 Cursode 640u mencs 51,5
16 Cusade 91 oumais oo ce 20au mencs | 105 8 &l ‘ . =) 16 |o Lk 745| 10
Curso de 114 ou menos 91 — Cusode 1 oy 105
25 {cusode 1150umas cusode 900u mencs| 115 10 [ ®\ L ng*g W
Cursode 191 ou e 133 —} ourso de 165 0uments. I
32 Cusode 114ounencs 97,5 ©05) Secao XX Secao XX o 185 0u i, o 6 300w mencs | 138
o s e wnen] 116,513 WB — st s 74
40 sode 191 curs 134 Curo de 550y maisoursode 80w menos | 107 16
r4 WA . s e 191w s com e 0 umers| 144
WC + Curso XA Ho, | | XA
LEYGOM, LEYGOL comum [mm]
Tamanho| Variedade de cursos | A B C [DA |EA [EB|[EH [EV|FA[FB|[FC | G |[GA J K M [ NA [ NB | NC
Curso de 39 ou menos 109 905 37
16 | cumeeaa 2 100 meras " 52 16 35 69 83 | 41,3 8 |105| 85| 43 |32 745 | 25 23 | 25,5 [Md4x07 7 55
Cusode 101 129 1105 | 82
1415|116 2
G0 oumis, o Do reres -
25 | cumce 8 126 cu s ” 20 46 85 | 103 | 52,5 | 11 145 | 125 | 54 | 40,5 | 99 31 29 | 34 |M5x08| 8 6,5
[ 166,5 | 141 845
102
1605 [130 22
32 | Comoswms o mwmes 68
40 [lmen e 124 ou s 25 60 101 | 123 | 64 12 | 185|165 | 54 | 50,5 1255|385 | 30 | 40 |Méx10| 10 8,5
Cusode 125 190,5 | 160 85
102
Tamanho| varedadodocusos | OA | OB | P | @ | S | T | U | v [Mocdopesso Fevemobr | wa |WB |WC | X | XA | XB | Y | Z
25 | 19 55
16 | commuwmsomos mwmos |M5X08| 10 65 15 25 79 | 7 28 80,3 | 61,8 | 81 62,5 | 40 | 265 44 3 4 225 | 65
Cusode 101 70 | 415 75
35 | 26 70
G0 oumis, o Do reres 50 | 335
25 | oo e t2scumos |MEX 10| 12 80 18 30 95 | 7 42 854 | 63,4 | 81,6 | 59,6 " 54 4 5 26,5 | 85
[ 70 | 435 95
85 | 51
40 | 285 75
te 00 e 1000u menos 50 | 33,5
32 | omeent e 2soorerss |MBX1,0{ 12 95 28 40 117 | 75 | 56,4 | 954|684 | — — " 64 5 6 34 8,5
Cusode 125 70 | 435 | 105
85 | 51
40 | 285 75
Guode doumis o 00oureres 50 | 335
40 | o oo r2saumros |MBX 10| 12 95 28 40 117 | 75 | 56,4 | 117,4| 90,4 | — = " 64 5 6 34 8,5
[ 70 | 43,5 | 105
85 | 51
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Série LEYG

Dimenso6es: motor em linha

— Nota 1) Distancia em que a haste pode mover-se
4‘ quando retorna a origem.
i © Certifique-se de que a peca de trabalho
montada na haste nao interfere nas pecas
< T de trabalho e instalagdes ao redor da haste.
ol x % | Nota 2) Posigao depois do retorno a origem.
Nota 3) O nimero entre parenteses indica quando a
q‘ direcao de retorno a origem foi alterada.
y o
= F‘i &
m| (05 4x0G y
°
] z WA passante ol 8
L + Curso ©lg
4 x OA passante o
g
o §
Fim de curso " Origem =2 £
[Origem] a3) [Fim do curso] g
Segao XX 2] Curso 2 (FC) o
T F pu =
o ! ———— ol el
=z { o] £ ] —] © OF =
2 T : ©
e 8 i B
of M 05 [9 YD || 2 v
T FA_| FB B + Curso VB EA
EH A + Curso EB
\@XA H9 profundidade XA XA H9 profundidade XA
LEYGOIL (rolamento de bucha de esferas) 4 x OA profundidade da rosca OB LEYGCIM (bucha deslizante)
Curso padrao: 50, 100, 200 = 1 | Curso padrao: 30, 50, 100
[mm] o ({/ ;”—’ 2XNA da rosca NF [mm]
Tamanho| Variedade de cursos | L | DB 0 o) Tamanho| decusos | L | DB
16 Cusodo 0w mors 75 s ™ @ : } } I « Cusodebbounenos | 51,5
Curo et oum 105 . ‘ —— 16 |Cusceé: mes| 74,5 10
Curso de 114 ou menos 91 ( [Curs de 91 ou mais, curso e 200 oumencs) 105
25 | cusode 15oumis oo 0 oumencs | 115 10 — >\ ‘7}» 20 X 67,5
Cursode 191 ou i, 133 ] ] - m Secao 25 |Cusadef0oumais ausoce 185 oumenss| 100,5 | 12
32 Gt 4 u s 97,5 0.5) Secao XX X s 800 ed 138
Cusode 115 0umais cusode Woumencs | 116,5 | 13 M» ‘Curso de 54 ou menos 74
40 32
Cursode 191 oumais s de 00 ou menos | 134 z WA 40 Curso de 55 0u s, curso de 180 o menos| 107 16
WC + Curso XA H9 XA s de 181 u 144
LEYGOM, LEYGOIL comum [mm]
Tamanho|  Varodaco o orsos [nezzsel seomon [ T e T oA Tea [EB [EH [EV [ FA [FB [Fc | 6 [Ga| H [ o | k [Na|ne
37
16 [omsoumsemoonms | 0 | 17 192 75| 16 | 35 | 69| 83 |41,3| 8 |105| 85| 43 |32 |425|25 | 23 |Wx07| 55
Cuso 194,3 195 12 82
2064 | 2026 |1155—2
o 0 s s 0 s 675
25 | omee 2 124 ou s ” 20 45 85 | 103 | 52,5 | 11 14,5 | 125 | 54 | 40,5 | 53,5 | 31 29 |M5x08| 6,5
Cusode 25 231,4 227,6 |140,5| 845
102
2289 - |12 58
o 00, s s W0 s 8
32 | cmew e 124 25 60 101 | 123 | 64 12 | 185|165 | 54 | 505|685 | 385 | 30 |M6x10| 85
Cusode 125 258,9 - 158 85
102
250,9 — |18 [
o 0 i s s 0 s 68
40 | oo 2 124 ou s 25 60 101 | 123 | 64 12 | 185|165 | 54 | 505 | 685 | 385 | 30 |M6x10| 8,5
Cuce 125 280,9 = 158 85
102
Tamarto| varodadedocusos | OA |OB | P | @ | § | T | u | v [eersepsl sewnir Tyyp T fwe| x [xa|[xe|vo] z
25 19 55
16 | coweeimmisums s [M5x08| 10 65 15 25 79| 7 28 61,8 62,5 40 | 26,5 44 3 4 24 6,5
Cuso 70 | 415 75
35 | 26 70
o 00 i, s s 0 s 50 | 3355
25 | o detzsoumerns |MEX 10| 12 80 18 30 95 | 7 42 63,4 59,6 i 54 4 5 26 8,5
[ 70 | 435 95
85 | 51
40 | 28,5 75
o 0 i, s s 00 e 50 | 335
32 | cusote 01 cumds.cum e scumens [MEX1,0[ 12 95 28 40 117 | 7,5 | 56,4 68,4 - ” 64 5 6 32 8,5
oo 70 | 435 | 105
85 | 51
40 | 285 75
o 00 i, s s 0 s 50 | 335
40 | ousose detzseumerns |MEX 10| 12 95 28 40 117 | 7,5 | 56,4 90,4 = i 64 5 6 32 8,5
[ 70 | 43,5 | 105
85 | 51
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Dimensoes

Tipo de montagem superio!igo motor

Atuador elétrico/Tipo de haste-guia Série LEYG

16
25 25 A
Com tampa do motor: LEYG32\:\DB-E\C Com trava: LEYG32DEB-DB
40 40 LAT3
Conector Conector ———
Motor de passo Servomotor Motor de passo Servomotor LEF
4 ’_E. ’_E, Cabo do motor (2 x ©5) I.EJ
o = =) Cabo da trava (93,5)
N Cabo ‘VE%’ ’~ Eﬁ[ o
da asa o B38| o
20 o trava ) | o LEL
24 B 1<)
: Il LeY
u u
Cabo
gl e 8 §
o motor o
3 8| |LES
L L
g g [LePy
£ £| |LEPS
g] w I g
[mm] S s
3 - 8| ILER
Tamanho| T2 | X2 t
Motor de passo| Servomotor
16 | 7.5 | 83 T X |[W X [:] LEH
25 | 75 | 885 \ 16 | 1033 1218|1040 1225 | q
32 | 75| 985 )j 25 [ 10391259 |100,1 | 1221 J
40 | 7,5 [ 120,5 32 |1114[1384] — | - | i
Material da tampa do motor:  — 40 |1334[1604| — = ‘\‘ >
Resina sintética |
Tipo de motor em linha 16 A 16 A
25 25
Com tampa do motor: LEYG32E\DDB-DC Com trava: LEYG 32DDDB -0B
20 C a0 C
Conector Cabo da trava (03,5)
NT H { ” w \ Motor 1(1: passo Se:;omotor Cabo do motor (2 x 05)
-
\ "—D r——
i — —
. a Cabo da o A o o
L. trava [ 888 N =3
i) i) u
| x == s 2
2 L Cabodo |, 8
A motor [t f 3
- { L
5
L—1 s/
€
S
(=3 T
i D i
)
L
f
' 2 VB
A
[mm] [mm]
Tamanho| Variedade de cursos A T2 | X2 L H | CV Motor de passo ‘ Servomalor Mnluvdspasso‘ Senvomolor
Tamanhol| Variedade de cursos
16 Curso de 100 ou menos 177 , . 4 A VB
Curso de 101 ou mais, curso de 200 oumenas | 197 5 | 665 8 50 3 Cuso e 100 oumenos 207,8 208,5
16 103,3 104
25 Curso de 100 ou menos 209,5 & w | e a Cursode 101 s, cusode W aurercs | 227,8 228,5
Curso de 101 ou mais, curso de 00 oumencs | 234,5 v i #9||SH9 Curso de 1000u menos 246,9 2431
25 108,9 100,1
Curso de 100 ou menos. 232 Cursode 101 oumais, cursode S0 ourmenos | 27°1,9 268,1
32 75 |735| 60 |76 |685
Curso de 101 ou mais, curso de 300 oumenos | 262 32 Curs de 100 ou mens 271,9 — 1114
Curso de 100 oumenos. 254 Cusode 101 oumais,cusode 300oumenos | 301,9 — ’
40 75 |955| 60 |76 68,5
Curso de 101 ou mais, curso de 300 oumenos | 284 (Curso de 100 ou menos 293,9 —
40 133,4 =
(Cursode 101 ou mais, cursode S0 ourmenos | 323,9 =
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Série LEYG

Bloco de apoio

®Guia para aplicacao de suporte lateral
Quando o curso ultrapassa 100 mm e a carga lateral &
aplicada, o corpo ira se curvar baseado na carga. A
montagem do bloco de apoio & recomendada. (Peca
separadamente dos modelos mostrados abaixo.)

Modelo do bloco de apoio

LEYG-S[016|

Tamanho

016 | Para tamanho 16
025 | Para tamanho 25
032 |Para tamanho 32, 40

Bloco de apoio

Bloco de apoio

J— ﬁé Parafuso de montagem do corpo

I =
—
(o) 4 o
Ho
= x
© D
o © 0 X
LI N2 x OA profundidade da rosca OB
— L1 | 2xoG passante
105 ST
WC + Curso

A\ Cuidado

Nao instale o corpo usando apenas um bloco de apoio.
O bloco de apoio deve ser usado apenas para apoio.

[mm]

Tamanho Modelo Variedade de cursos EB G GA OA OB ST wcC X
Ci de 100 55

16 | LEYG-S016 o ce Do Tomwe 69 | 43 | 32 M5 x 0,8 10 | 16 44
Curso de 101 ou mais, curso de 200 ou menos. 75
Ci de 100 70

25 | LEYG-S025 0o PO o menoe 85 | 54 | 405 | M6x10 12 | 20 54
(Curso de 101 ou mais, curso de 300 ou menos| 95
Ci de 100 75

82 || Eva-so32 o Do mene 101 | 54 | 505 | M6x1,0 12 | 22 64
40 (Curso de 101 ou mais, curso de 300 ou menos 105

* Dois parafusos de montagem de corpo sao inclusos com o bloco de apoio.
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série LEY/LEYG

Atuadores eletricos/

c I Precaucoes especificas do produto 1
Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrugoes de seguranca.

Para saber sobre as Precaucoes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.
Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Esquema/selecao \ \ Manuseio \
A Atencao A\ Cuidado LAT3
1. Nao aplique carga em excesso além do limite de operacao. <Forga de pressi faixa de nivel de gatilho> Sem carga/com carga lateral na idade da haste LEF
Selecione um atuador adequado por carga e permita carga lateral Modelo | pemedatede | raadpesounero ||\ 1ot Vocdadese
na extremidade da haste. Se o produto & utilizado fora do limite [mmis] o] LEJ
d 2 P licad h do pistz . 1a4 30% a 85% 1a4 40% a 95%
le operagao, a carga excentrica aplicada na haste do pistao sera LEYO160| 5220 | 35% a85% || LEY16A | 5220 | 60%a 95%
excessiva e tera efeitos nocivos como criar adversidade nas 21250 | 60% a85% 21a50 | 80%a95% | |LEL
partes deslizantes da haste do pistao, diminuindo a precisao e 1a4 20% a 65% 1a4 | 40%a95%
encurtando a vida til do produto. LEYD250| 5220 |35%a65% || LEY25A | 5a20 | 60%a95% | IHAf
- L 21a35 | 50% a 65% 21a35 | 80% a95%
2. Nao use o produto em aplicacbes onde forca externa 1a4 | 20%a85% LES
excessiva ou forca de impacto possam ser aplicadas a ele. LEYO320| 5a20 | 35% a85%
Isto pode causar falhas. 21230 | 60% a85% LEPY
il : - 1a4 20% a 65% LEPS
3. Quando utilizado como batente, selecione a série LEYG LEYO40O| 5220 | 35% a 65%
"bucha deslizante". 21230 | 50% a 65% LER
4. Quando utilizado como batente, fixe o corpo principal com um * Para cargas verticais (para cima), configure a forca de pressionamento ao

acessorio guia ("montagem superior" ou "montagem na
base").

Se a extremidade do atuador é utilizada para fixar o corpo
principal (montagem final), a carga excessiva age no atuador, que
afeta de forma negativa a operagao e vida til do produto.

\ Manuseio

A\ Cuidado

1. Sinal de saida INP
1) Operagao de posicionamento

Quando o produto estiver dentro da faixa definida

pelos dados de passo [Em posi¢ao], o sinal de

saida INP sera ligado.

Valor inicial: configure para [0,50] ou mais.

2) Operagao de pressionamento

Quando a forca efetiva ultrapassa os dados de

etapa [gatilho LV], o sinal de saida INP ira ligar.

Use o produto dentro da faixa especificada da

[forca de pressionamento] e [gatilho LV].

a) Para assegurar que o atuador pressione a
peca de trabalho com o conjunto [forca de
pressionamento], & recomendado que o
[gatilho LV] seja configurado no mesmo valor
que a [forca de pressionamento].

b) Quando a [forga de pressionamento] e o
[gatilho LV] sao configurados abaixo da faixa
especifica, o sinal de saida INP ira ligar a
partir da posi¢ao de inicio de pressionamento.

L

[ od

L4

I

valor maximo exibido abaixo, e opere na carga de trabalho ou menos.

Modelo LEY16 LEY25 LEY32 LEY40
Fio B[c|Aa[B]c|A[B]Cc|A]B]C
Cagacetabatotigl | 1 11,5] 3 (25 5 [10]4,5] 9 [18] 7 [14]28

85% 65% 85% 65%
Modelo | LEY16A | LEY25A
Chumbo |A[BJC|A[B]C
cargadetabaholig | 1 |1,5] 3 [1,2[25] 5

>

Forca de 95% 95%
Modelo  |LEYG16Y'0]| LEYG25'] | LEYG32!'(] | LEYG40}'[)
Fio A[B[c|[A[B[c|A[B[c|[A]B]C
Cagadeuabaholig |0,5] 1 |2,5[1,56] 4 | 9 [25] 7 [16] 5 |12] 26
Foa 85% 65% 85% 65%

Modelo [LEYG16!'CJA | LEYG25'CIA

Fio A[B[c[A]B]C

Cagadeiabaho kg |0,5| 1 [2,5[0,5[1,5] 4
Er 95% 95%

Quando a operacao de pressionamento é utilizada,
certifique-se de configurar a [operacao de pressionamento].

Alem disso, nao coloque a pega de trabalho em posi¢ao de
operagao ou nha faixa da posicao de operacao. Isso pode causar
mau funcionamento.
Utilize o produto dentro da faixa de velocidade de
pressionamento especificada para a operacao de
pressionamento.
Pode causar danos ou mau funcionamento.
A forca de movimentacao deve ser o valor inicial
(LEY1601/2501/32(1/4000: 100%, LEY16A0: 150%, LEY25A0:
200%).
Se a forga de movimentagao for configurada abaixo do valor
inicial, pode causar alarme.
A velocidade real do atuador é afetada pela carga.
Verifique a se¢ao de sele¢ao de modelo do catalogo.
Nao aplique uma carga, impacto ou resisténcia alem da carga
transferida durante o retorno a origem.
Do contréario, a origem pode ser deslocada ja que é baseada no
torque de motor detectado.
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Série LEY/LEYG
Atuadores elétricos/

Al

Precaucoes especificas do produto 2
Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrucoes de seguranca.
Para saber sobre as Precaucoes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Manuseio

A\ Cuidado

7. Na operacao de pressionamento, configure o produto em
uma posicao de pelo menos 2 mm afastado da peca de
trabalho. (Esta posicao & referida como a posicao de inicio
do pressionamento.)
Os seguintes alarmes podem ser gerados e a operagao pode
ficar instavel.
a. O alarme "Falha Posn" & gerado.
O produto nao pode alcangar a posicao de inicio de
pressionamento devido a variagao na posigao de chegada.
b. O alarme "ALM pressionamento" & gerado.
O produto € retraido da posicao de inicio de pressionamento
apos o inicio.
Nao arranhe ou as partes
pistao, ao bater ou fixar objetos.
A haste do pistao e haste-guia sao produzidas com tolerancias
precisas, mesmo uma pequena deformagao pode causar mau
funcionamento.
. Quando uma guia externa é utilizada, conecte-a de tal forma
que nenhum impacto ou carga seja aplicada a ela.
Utilize um conector de movimentagao livre (como uma
articulagao flutuante).
10. Nao opere ao fixar a haste do pistao e movimentar o corpo
do atuador.
A carga excessiva sera aplicada a haste do pistao, causando
danos ao atuador e vida Util do produto reduzida.
11. Evite usar o atuador elétrico de uma forma que resulte em
torque rotacional na haste do pistao.
Isso pode causar deformagao do guia antigiro, respostas
anormais do sensor magnético, adversidade na guia interna ou
um aumento da resistencia de deslizamento.
Consulte a tabela abaixo para os valores aproximados do
intervalo admissivel de torque rotacional.

®

da haste do

©

Torque rotacional | LEY16000 | LEY2500 | LEY32/4000C1 |

d 1 (N
e o8 | 1 | 14

Quando aparafusar um suporte ou uma porca a extremidade da haste
do pistao, segure as faces da extremidade da haste com uma chave
inglesa (a haste do pistao deve estar completamente retraida). Nao
aplique o torque de aperto ao mecanismo antigiro.

Chave de boca X

12. Quando o torque rotacional & aplicado a extremidade da
placa, utilize dentro do intervalo admissivel. [Série LEYG]
Isto pode causar uma deformagao na haste-guia e bucha,
adversidade no guia ou aumentar a resistencia de
deslizamento.
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13. Para a operagao de pr dentro da faixa
de taxa de trabalho abaixo.
A taxa de trabalho & uma taxa do momento em que pode continuar

sendo pressionada.

use o p

« Motor de passo (Servo/24 VCC)

« Servomotor (24 VCC)

LEY160)
Foace | _Temperalura ambiente: 25 °C ou menos ambiente méxima: 40 °Q
pressionam | Taxa de trabalho | Tempo de pressionamento | Taxa de trabalho | Tempo de pressionamento
ento %] [%] continuo [minutos] [%] continuo [minutos]
fA0 ou menog 100 -
50 70 12
100 -
70 20 13
85 15 08
LEY2500
Forgade Temperatura ambiente: 25 °C ou menos | Te ambiente maxima: 40 °C
pressionam | Taxa de trabalho | Tempodepressionamento | Taxa de trabalho | Tempo de pressionamento
ento %] [%] continuo [mintos] [9%] continuo minutos]
B5 ou menog 100 - 100 —
LEY32/400
s Temperatura ambiente: 25 °C ou menos Temperatura ambiente maxima: 40 °C
pressionam | Taxa de trabalho | Tempo de pressonamento | Taxa de trabalho | Tenpo de pressionamenio
ento [%)] %] continuo [minutos] %] continuo [minutos]
65 ou menos 100 —
100 -
85 50 15

@

LEY16AC)
Forgade Temperatura ambiente: 25 °C ou menos Temperatura ambiente maxima: 40 °C
pressionam | Taxa de trabalho Tempode Taxa de trabalho Tempo de
ento [%] 1%l pressionamento %] pressionamento
continuo [minutos] continuo [minutos]
95 ou menos 100 - 100 -
LEY25A00
Forga de Temperatura ambiente: 25 °C ou menos. ambiente maxima: 40 °C
pressionam | Taxa de trabalho PG Toya detrapaiho | 1eTPO%e
ento %] %] pressionamento 6] pressionamento
i tos] continuo [minutos]
95 ou menos 100 — 100 —

14. Quando estiver montando o produto, mantenha 40 mm ou
mais para a curvatura do cabo.

40

& q

15. Quando estiver com um parafuso de montagem, peca de
trabalho ou modelo, segure as faces da haste do pistao
com uma chave inglesa para que a haste do pistao nao
rotacione. O parafuso deve ser apertado dentro da faixa de
torque especificada.

Isso pode causar respostas anormais do sensor magnético, adversidade
na guia interna ou um aumento da resistencia de deslizamento.




Série LEY/LEYG
Atuadores elétricos/

Precaucoes especificas do produto 3
Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrugoes de seguranca.
Para saber sobre as Precaucoes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Manuseio \

A\ Cuidado

16. Ao montar o produto e/ou peca de trabalho, aperte os
parafusos de montagem dentro da faixa de torque

especificada.

Apertar com um torque maior do que a faixa especificada pode
causar mau funcionamento, enquanto apertar com um torque
menor pode causar o deslocamento da posicao de aperto e

queda de peca de trabalho.

<Série LEY>

Corpo fixo/montagem de topo

H

LAT3

—
m
-

Torgue M&xino - Comprimento:
Modelo Parafuso "

de aperto (N'm) (mm)
LEYG16]' | M4x07 15 32
Levas]' | Msxo08 | 30 405

LEVG43 M5 x 0,8 3,0 50,5

Corpo fixo/montagem de base

ol [ — |[—=
g m | m
< [k

Torqueméiimo | Profundidade
Modelo |Parafuso degpem(Nm]

—
m
(7]

haste fica exposta.

Peca de trabalho fixa/Rosca féemea da haste ! maxino (mm)
} LEYG16!'|M5x08] 30 10| |LEPY
Towanbio | Pt ‘ LEYG25!" M6 x 10| 52 12| (LEPS
Modelo | Parafuso | ... g @ | > -
petoNm) | masimo (om) | osse(m) | LEYGHY [M6x1,0] 52 12
LEY16 | M5x08 3,0 10 14 LER
LEY25 | M8x125 | 125 13 17 i Corpo fixo/modelo do lado do cabecote
Extremidade LEY3240 | M8x1,25 12,5 13 22 i I.EH
do soquete ! Modelo | Parafuso Torqueméximo | Profundidade
Pega de trabalho fixa/tosca macho da haste (quando "rosca macho na haste" & ) ! 0| GER) || GeED.
! LEYG16!'|M4x07| 15 7
Tamanho | Torque méximo | Comprimentoleio | Larqua el faces I LEYG25"| M5 x 0,8 3,0 8
P da hast ' x0, A
orca da haste Modelo da rosca de aperto (Nm) darosca fmm) o soquete (mm) 3 LEYG%'\L‘L M6 x 1,0 5.2 10
LEY16 | M8x125 125 12 14 '
LEY25 | M14x15 65,0 205 17 1
LEV3240 | M14x15 65,0 205 22
Porca da haste Pluiatete :
Modelo ez oupte !
Laguasntefass(on] | Comprimento (mm) ) |
LEY16 13 5 5 ou mais 3 17. Mantenha o achatamento da superficie de montagem dentro das seguintes
LEY25 22 8 8 ou mais 1 faixas ao montar o corpo do atuador e pega de trabalho.
Extremidade LRELD 2 8 8 ou mals 3 O desnivelamento de uma pega de trabalho ou base montada no corpo
* Porca da haste é um acessério. I
| do produto pode causar um aumento na resistencia de deslizamento.
Corpo fi de corpo com base de rosca (quando "corpo com base de rosca" &
e Modelo Posicao de montagem
Modelo | Parafuso | g oo ettt o
LEY16 | M4x07 | 15 55 LEYO mm ou
T LEY25 | M5x08 30 65 ! menos
LEV3240 | M6x 1,0 52 88 |
Corpo fixo/lado da haste/modelo do lado do cabecote 0.05
T Profundidade d : mm ou
) hnddedede | 1
Traseiro* | Modelo | Parafuso d:’:u:n’m:;; apetomarino ' menos
B fm) ; LEYGD
LEY16 | M4x0,7 15 7 |
LEY25 | M5x08 3,0 8 !
LEY3240 | M6x 1,0 52 10 : Peca de trabalho/placa R 0,05
| de montagem mm ou
! menos
* Exceto o LEYOD.

; 18. Ao utilizar um sensor magnético com modelo
<Seérie LEYG> ! de haste-guia série LEYG, os seguintes limites
Peca de trabalho fixa/modelo de placa roscada | estarao em %felto. Sele(.:lone o produto enquanto

. presta atencao no seguinte.

Torque méximo |  Prohunddadede. | « Insira 0 sensor magnético na parte dianteira no lado em que a haste
) ) flecely Parafuso | g, e (i) aneﬂmmu 3 (placa) fica protuberante.
g ° LEYG16]" M5 x0,8 30 8 ! « Para as pegas ocultas atras do acessorio de guia (lado em que a
U € =9 (J FA!L‘)sc‘a . LEVGZSN M6 x 1,0 52 1 3 haste se protubera), o §gnsor magnético n“aolpf)de ser fixo.
LEYG M6 x1.0 5.2 12 ' « Consulte a SMC ao utilizar o sensor magnético no lado em que a
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seérie LEY/LEYG

Atuadores elétricos/

Precaucoes especificas do produto 4

Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrucoes de seguranca.
Para saber sobre as Precaugoes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Encapsulamento \

Manutencao

IP-

Primeiro numeral caracteristico Segundo numeral caracteristico

» Primeiras caracteristicas:
Graus de protecao contra objetos solidos estranhos

Nao protegido

Protegido contra objetos solidos estranhos de 50 mm de o ou mais
Protecao contra entrada de objetos solidos estranhos de 12 mm de o ou mais
Protegido contra objetos solidos estranhos de 2,5 mm de @ ou mais
Protegido contra objetos solidos estranhos de 1,0 mm de o ou mais
Protegido contra poeira

Estanque contra poeira

O NS WN=Oo

« Segundas caracteristicas:
Graus de protecao contra agua

0 | Nao protegido —

1 Protegido contra pingos de agua que Tipo & prova de
caem na vertical gotejamento 1
Protegido contra pingos de agua quando o Tipo a prova de

2 encapsulamento esta inclinado em até 15° gotejamento 2
Protegido contra chuva quando o Tipo a prova de

3 encapsulamento esta inclinado em até 60° chuva

Tipo & prova de

4 | Protegido contra respingos de agua respingos

Tipo a prova de

5 | Protegido contra jatos de agua jatos d'agua

. . . Tipo poderoso a
6 | Protegido contra jatos de agua fortes prova de jatos d'sgua

7 Protegido contra os efeitos da imersao Tipo imersivel
temporaria em agua
8 Protegido contra os efeitos da imersao Tipo submersivel

continua em agua

Exemplo) No caso de ser estipulado como IP65, sabemos que os
graus de protegao sao estanques contra poeira e a prova de
jato de agua, sendo que o primeiro numeral caracteristico &
0 "6" e 0 segundo & "5", respectivamente. Assim, nao sera
adversamente afetado por jatos de agua diretos de qualquer
direcao.

(* Os jatos d'agua que sao "5" do numeral de segunda
caracteristica baseado no JIS C 0920 (2003) indicam o fluxo
de agua por 3 minutos a 12,5 L por minuto.)
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A\ Atencao

1. Certifique-se de que a fonte de alimentagao foi parada e a

peca de trabalho removida antes de iniciar o trabalho de
manutenc¢ao ou substituicao do produto.

Frequéncia de manutengao

Realize a manutengao conforme a tabela a seguir.

Frequéncia Verificar a aparéncia | Verificar a correia

Inspecionar antes da operagao
diaria

Inspecionar a cada 6 meses/250
km/ 5 milhdes de ciclos*

+ Selecione o que ocorrer primeiro.

« Itens para verificagao visual

1. Parafusos de retencéo soltos, sujeira anormal

2. Verifique se ha falhas e a junta de cabo

3.Vibragao, ruido

« Substituicao de correia (guia)
Recomenda-se substituir a correia, depois de estar em servico
durante 2 anos, ou antes de alcangar tal distancia.

Modelo | Distancia || Modelo | Distancia || Modelo | Distancia
LEY160A | 2.000 km || LEY250A | 2.500 km || LEY32A |4.000 km
LEY160B | 1.000 km || LEY250B | 1.200 km || LEY32B |2.000 km
LEY160C | 500 km | LEY250C| 600 km || LEY32C |1.000 km

Modelo | Distancia
LEY40A |4.000 km
LEY40B |2.000 km
LEY40C | 1.000 km

- Itens para verificagao de correia

Pare a operagdo imediatamente e substitua a correia

quando a mesma aparentar estar arriada. Além disso,

certifique-se de que o seu ambiente de trabalho e

condigdes de satisfazer os requisitos especificados para o

produto.

a. A lona dentada esta gasta
A fibra da lona se torna felpuda. A borracha é removida
e a fibra fica esbranquicada. As linhas das fibras ficam
indefinidas.

b. Descascamento ou desgaste no lado da correia
A beirada da correia fica arredondada e linhas
desgastadas ficam expostas.

c. Correia parcialmente cortadas
Correia estd parcialmente cortada. Matéria estranha
agarrada nos dentes além de pega cortante causa falha.

d. Linha vertical do dente da correia
Falha produzida quando a correia roda no flange.

e. A parte detras emborrachada da correia esta
macia e pegajosa

f. Rachadura na parte traseira da correia



Controlador/driver

Motor de passo (Servo/24 VCC)

série LECP6

Motor de passo (Servo/24 VCC)
Série LECP1

Pagina 356
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Servomotor (24 VCC)
série LECA6

Pagina 368

Pagina 378

Motor de passo (Servo/24 VCC)
Série LECPA
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Controlador (tipo de entrada de dados de passo) C € “
Motor de passo (Servo/24 VCC) us

Série LECP6

Servomotor (24 VCC)

Série LECA6

ACuidado LEC[PI6[N] | -

[produtos em conformidade com a CE] —
@ A conformidade EMC foi testada ao
combinar a série LEY de atuador
Controlador

elétrico e a série LEC de controlador.
A EMC depende da configuragao do
painel de controle do cliente e da

relagao com outros equipamentos Motor compatl'vel
eletrdnicos e cabeamento. Portanto, a —_—

Série LECP6 Série LECA6

Referéncia do atuador

conformidade com a diretiva EMC nao P Motor de passo ggz:ﬁ;?E;?:fiéﬁzgi%%?z:rgp: oes de atuador)
pode ser certificada pelos componentes Servo/24 VCC .

SMC incorporados nos equi ¢ ) LEY16B-100B-R16N1.

do cliente sob condigoes reais de A Servomotor

operagao. Como resultado & necessario (24 VCC)

que o cliente verifique a conformidade I —OOpcionais

com a diretiva EMC para o maquinario

e equipamento como um todo. Niimero de dados de passo (pontos)® Comprimento do cabo de m Montagem de parafuso

E/S [m]

(@ Para a série LECA6 (controlador ﬂ em trilho DIN
servomotor), a conformidade EMC foi Nada Sem cabo Ny = P
testada ao instalar um conjunto de filtro 1 15 Nota) O ‘:"Iho DIN nao esta
de ruido (LEC-NFA). Consulte a pagina Tipo E/S em paralelo L} Incluso.

364 para o conjunto de filtro de ruido. P p 3 3 Peca separadamente.
Consulte 0 Manual de Operagao série 5 5

LECA para instalagao.
[Produtos em conformidade com a UL]
Quando a conformidade com a UL for
requerida, o atuador elétrico e o controlador
devem ser usados com a fonte de * Quando o tipo equipado com controlador & selecionado ao pedir a série LE,
alimentagao UL1310 Classe 2. VOC& nao necessita pedir este controlador. g

-
O controlador é vendido em uma tnica unidade depois que o atuador compativel é configurado.

Confirme que a combinagao do controlador e do atuador esta correta. ~______ocoeeemeemmmTTTTTT

<Consulte o seguinte antes do uso.> mw
® Verifique o rotulo do atuador para o numero do modelo. Este & igual ao controlador.
@ Verifique se a configuragao paralela E/S & igual (NPN ou PNP). C)
-
* Consulte o manual de operagao ao utilizar estes produtos. Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com
Especificacoes
———
Especificacoes basicas
Item LECP6 LECA6
Motor i Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 VCC)
Fonte de alimentagéo M= Tensao de 20 de energia: 24 VCC +10% 3 A (pico 5 A) M a i 2 10% 3 A (pico 10 A) "7
{Inclinds 4 2 parada 2 [nclindg a 2 do contole, parada a ]
Entrada paralela 11 entradas (isolamento fotoacoplador)
Saida paralela 13 saidas (isolamento fotoacoplador)
Encoder i Fase incremental A/B (800 pulso/rotagao) \ Fase incremental A/B/Z (800 pulsos/rotagao)
C icagéo serial RS485 (em conformidade com o protocolo Modbus)
Meméria EEPROM
de LED LED (verde/vermelho) um de cada
Controle de Terminal de liberacao forgcada de trava “ota3
Comprimento do cabo [m] Cabo E/S: 5 ou menos, cabo atuador: 20 ou menos
Sistema de i Ventilacao natural
Faixa detemperatura de rabalho ['C] 0 a 40 (sem congelamento)
i 90 ou menos (Sem condensacao)
] —10 a 60 (sem congelamento)
90 ou menos (Sem condensagao)
Resisténcia do solamento [M0] Entre o alojamento e o terminal SG
50 (500 VCC)
Peso [g] 150 (parafuso de montagem)
170 (montagem em trilho DIN)

Nota 1) Nao utilize a fonte de alimentagao do "tipo de prevencao de corrente de partida" para a fonte de alimentagao do controlador. Quando a
conformidade com a UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador devem ser usados com a fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.

Nota 2) O consumo de energia se altera dependendo do modelo do atuador. Consulte as especificagoes do atuador para obter detalhes.

Nota 3) Aplicavel a trava sem magnetizagao.
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Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Motor de passo (Servo/24 VCC) Série LE CP 6
Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Servomotor (24 VCC) Série LE CA6

Como montar

a) Parafuso de montagem (LECCI6CJ0J-00)  b) Montagem em trilho DIN (LECCJ6JCD-J)
(Instalacao com dois parafusos M4) (Instalagcao com trilho DIN)

O trilho DIN esta travado.

Fio terra

Diregao de montagem |:>

Trilho DIN

Diregao de montagem |::>

Adaptador da montagem de trilho DIN
Encaixe o controlador no trilho DIN e pressione a
alavanca da segao A na dire¢ao da seta para trava-lo.

Nota) Quando o tamanho 25 ou maior da série LEY & utilizado, o espago entre os controladores deve ser de 10 mm ou mais.

Trilho DIN L
12,5 5,25
AXT1 OO'DR'D (Espagcamento)
* Para |, entre com um nimero da linha “n°" na tabela abaixo. P A s K N A Ny [ I
Consulte as dimensbes na pagina 358 para as dimensdes de montagem. R e s s o - 2
0|
o = 1,25
Dimenséo L [mm] i
N° 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
L 23 | 355 | 48 | 605 | 73 |855 | 98 |110,5| 123 |1355| 148 |160,5| 173 |185,5| 198 |210,5| 223 |235,5| 248 |260,5
N° 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40
L 273 |285,5| 298 |310,5| 323 |335,5| 348 |360,5| 373 |385,5| 398 (410,56| 423 |435,5| 448 |460,5| 473 |4855| 498 |510,5

Adaptador da montagem de trilho DIN
LEC-DO (com 2 parafusos de montagem)

Este deve ser utilizado quando o adaptador de montagem em trilho DIN estiver montado, em seguida, no parafuso de montagem tipo controlador.
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Dimensoes
—
a) Parafuso de montagem (LECO600-00)
(81,7)
04,5 35 6
para montagem do corpo
Fonte de alimentagao LED (Verde) 31 LI
(ON: a fonte de alimentagao esta LIGADA.)
_ 5
Fonte de LED (Vermelha) %
(ON: 0 alarme esta LIGADO.) 1 ),
©
Conector de E/S paralelo CNS
1
Conector de E/S serial CN4
1
o| o ~—
Conector do encoder CN3 2 b
1

Conector de alimentagzo de energia CN2

Conector da fonte de alimentagao CN1

para montagem do corpo

b) Montagem em trilho DIN (LECO6JID-0J)

Consulte a pagina 357 para a dimensao L e numero de pega do trilho DIN ©1,7) (11,5)
35 66
a1 il

64,2

150
132

:
=
35

173,2 (Ao remover o trilho DIN)
167,3 (Ao travar o trilho DIN)

91,7)
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Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Motor de passo (Servo/24 VCC) Série LE CP 6

Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Servomotor (24 VCC) Sél‘ ie LE CA6

Exemplo de cabeamento 1

* O plugue da fonte de alimentagao & um acessorio. Plugue de fonte de alimentagéo para LECP6

‘ Conector da fonte de alimentagdo: CN1

Terminal do conector da fonte de alimentacdo CN1 para LECP6 (Contato Phoenix FK-MC0.5/5-ST-2.5)

Nome do terminal Funcao Detalhes
Alimentagao comum (—) Os terminais ais C: El BK RLS sao
ov comuns (—).
M24V Fonte de alimentagao domotor (1) | Fonte de ali 30 do motor (+) fornecida para o controlador
C24v Fonte do a ) | Fonte de ali a0 de controle (+) fornecido para o controlador
EMG Parada (+) Entrada (+) para liberagao de parada
BKRLS Liberagao da trava (+) Entrada (+) para liberagao da trava

Terminal do conector da fonte de alimentacdo CN1 para LECA6 (Contato Phoenix FK-MCO0.5/7-ST-2.5)

Nome do terminal Funcao Detalhes
ov Alimentagao comum (—) Os terminais ais C i is BK RLS sao
comuns (—).
M24V Fonte de alimentagao do motor (+) | Fonte de alli 20 do motor (+) fornecida para o controlador
C24v Fonte de alimentagao de controle (+)] Fonte de 30 de controle (+) fornecido para o controlador
EMG Parada (+) Entrada (+) para liberagao de parada
BK RLS Liberagao da trava (+) Entrada (+) para liberagao da trava
RG+ Saida iva 1 Terminais de saida regenerativa para conexao externa
RG- Saida iva 2 (Nao & ario conecta-los na 30 com as icagoes padrao da série LE.)

Exemplo de cabeamento 2

* Quando voce conecta um CLP, etc., ao CN5 paralelo ao conector E/S, utilize um cabo E/S (LEC-CN5-0).
* O cabeamento deve ser alterado dependendo do tipo de paralelo E/S (NPN ou PNP).

‘ Conector de E/S paralela: CN5

Diagrama de cabeamento

LECO6NOC-OI (NPN) LECCI6POIC-TI (PNP)

Fonte de Fonte de
alimentagao 24 a0 24
CN5 VCC para sinal E/S CN5 | VCC para sinal E/S
COM+ | At {1 COM+ | At {
COM- A2 COM- A2
INO A3 — INO A3 |
N1 A4 — IN1 Al i;
IN2 A5 — IN2 A5 |7 -
IN3 A6 — IN3 A6 |
IN4 A7 |— IN4 A7 i;
INS A8 — INS A8 |
SETUP A9 — SETUP A9 7;
HOLD | A10 — HOLD | A10 — —
DRIVE Al — DRIVE Al L~
RESET | A12 — RESET | A12 7;
SVON A13 — SVON A13 |~
ouTo B1 Cargaf ouTo B1
ouT1 B2 ouT1 B2
ouT2 B3 ouT2 B3
ouT3 B4 Carge ouT3 B4
OuT4 B5 ouT4 B5
ouTs | B6 OouTs | B6
BUSY B7 BUSY B7
AREA B8 AREA B8
SETON | B9 SETON | B9
INP B10 INP B10
SVRE | B11 SVRE | B11
“ESTOP | B12 *ESTOP | B12
"ALARM | B13 Cargat *ALARM | B13
Sinal de entrada Sinal de saida
Nome Detalhes Nome Detalhes
COM+ Conecta a fonte de a0 de 24 V para o sinal de er i OUTO0 a OUT5 Saida do n° de dados de passo durante a operagao
COM- Conecta a fonte de alimentagao de 0 V para o sinal de er i BUSY Saida habilitada quando o atuador esta em
INO a IN5 N° de bits dos dados de passo especificados AREA Saida habilidada enquanto o atuador esta dentro da faixa
(A entrada esta instruida na combinagao de INO a 5.) SETON Saida habilitada enquanto o atuador retorna a origem
SETUP Instrugdes para voltar ao inicio INP Saida quando a posigao alvo ou forca alvo & alcangada
HOLD A operagao esta i i (Fica ligado quando o ou é )
DRIVE Instrugdes da unidade SVRE Saida habilitada quando o servo esta ligado
RESET Reiniciar o alarme e interrupcao de operagao *ESTOP Nota) Saida i quando a parada EMG esta acionada
SVON Instrugao Servo ON *ALARM Neta) Saida quando um alarme é gerado

Nota) Sinal do circuito de logica negativa (N.F.)
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Configuragéo dos dados de passo

1. Ajuste de dados da etapa para posicionamento

Nesta configuragéo, o atuador se move para frente e para na posicao
alvo.

O seguinte diagrama exibe a configuragdo dos itens e operagéo.

A configuragdo de itens e os valores estabelecidos para esta
operagao estdo dispostos abaixo.

Velocidade

[ oskrageo | D

L |
Velocidade '*4’

Em posigao
INP saida | ON OFF ON

(O : E necessario ser configurado.

u: E necessrio ser ajustado conforme
requerido.

Dados da etapa (posicionamento)  —: Néo é necessério ajustar.

2. Ajuste de dados da etapa para pressionamento

O atuador se move para frente em direcao a posicao de inicio de
pressionamento, e quando alcanga esta posicao, da-se inicio ao
pressionamento com a forga de configuragdo ou menos.

O seguinte diagrama exibe a configuragdo dos itens e operagéo.

A configuragdo de itens e os valores estabelecidos para esta
operacao estdo dispostos abaixo.

Velocidade
‘ Aceleragao ‘ ‘ Desaceleragao ‘
1
Velocidade de

pressionamento ‘

Forga Posigao

Em posi

Forga de

Gatilho LV [ ‘
INP saida | ON OFF ON

O : E necessério ser configurado.

O : E necessério ser ajustado

Dados de etapa (pressionamento) conforme requerido

Iecessidade Item Detalhes

INecessiade| Iltem Detalhes

Quando a posigio absoluta for requerida, configure

Quando a posigio absoluta for requerida, configure

rapido ira parar.

MOD de movimento Absoluto. Quando a posigéo relativa for requerida, Absoluto. Quando a posigéo relativa for requerida,
@ configure Relativa. @ MOD de movimento configure Relativa.
© | Velocidade Transfira a velocidade para a posigao de destino © | Velocidade Transfira a velocidade para a posigao de inicio de pressionamento
© | Posicao Posigéo de destino © | Posicao Posigéo de inicio de pressionamento

Parametro que define o quao rapido o atuador Parametro que define o quao rapido o atuador

Acel " alcanca a velocidade estabelecida. Quanto maior for alcanca a velocidade estabelecida. Quanto maior for

©] celeracao o valor estabelecido, mais rapido a velocidade O | Aceleragdo o valor estabelecido, mais rapido a velocidade

configurada é alcancada. configurada é alcancada.

Parametro que define o quéo rapido o atuador ird Parametro que define o quéo rapido o atuador ird
O Desaceleragéo parar. Quanto maior for o volume configurado, mais O Desaceleragao parar. Quanto maior for o volume configurado, mais

répido ira parar.

Configurar 0.
(Se os valores de 1 a 100 forem configurados, a
operagao sera alterada para a operagio de
compressao.)

© | Forea de pressionamento

— | Gatilho LV Nao é necessario ajustar.

—— | Velocidade de pressionamento| N&o é necessario ajustar.

Torque méx. durante a operagéo de posicionamento
M e

Forca de alteragéo é requerida.)

. . Condig&o que liga o sinal de saida de AREA.
Area 1, Area 2

Condigdo que liga o sinal de saida de INP.
Quando o atuador entra na faixa de [em
posigéo], o sinal de saida INP é ligado. (Nao
€ necessario altera-lo do valor inicial.)
Quando for necessario que o sinal de
chegada saia antes que a operagéo seja
completada, aumente o valor.

(O | Em posicao

360

A taxa de forca de pressionamento é definida.
A faixa de configuracao difere dependendo do tipo de
atuador elétrico. Consulte o manual de operagao

© | Forca de pressionamento i
para o atuador elétrico.

Condigdo que liga o sinal de saida de INP. O sinal de
saida INP & ligado quando a forga gerada exceder o
valor. O nivel de gatilho deve ser a forca de

O | GatihoLv pressionamento ou menos.
Velocidade de aperto durante a compressao.
Quando a velocidade é configurada em répido, o
atuador elétrico e as pecas de trabalho podem ser
O i de i devido ao impacto quando chegam ao

fim, portanto, configure um valor menor. Consulte o

pressionamento fi or.
manual de operagao para o atuador elétrico.

Torque max. durante a operagéo de posicionamento
Forga de huma alteragao ifica é requerida.)

. f & li i i .
Area, Area 2 Condigéo que liga o sinal de saida de AREA.

Transfira a distancia durante a compressdo. Se a
distancia a confi 80, ha
uma parada mesmo que ndo esteja em compressao.
Se a distancia transferida é excedida, o sinal de
saida INP nao serd ligado.

@ Em posicao




Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Motor de passo (Servo/24 VCC) Série LE CP 6

Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Servomotor (24 VCC) Série LE CA6

Temeo do sinal

Retornar a origem

Fonte de alimentacao

Entrada

SVON

SETUP

Saida

BUSY

SVRE

SETON

INP

*ALARM

*ESTOP

Velocidade

Retornar a origem h

24V
ov

ON

OFF

ON
OFF

o

Se o atuador estiver dentro da faixa de "em posigao" do parametro
basico, INP sera ligado; senzo, permanecera desligado.

*"*ALARM" e "+ESTOP" sdo expressos como circuito negativo-légico.

Operacao de posicic
ON
IN ) P E
Entrada 15ms Saida do n° de OFF
ou mais dados de passo .
DRIVE |
ON
ouT
OFF
Saida BUSY
INP
v - 0 mm/s

™
Operacao de posicionamento ,: 1
[

E Se o atuador estiver dentro da faixa de "em posigao" dos dados E
1 de passo, INP sera ligado; senao, permanecera desligado. i

*"OUT" é a saida quando "DRIVE" for alterado de ON para OFF.
(Quando a fonte de alimentacéo for aplicada, "DRIVE" ou "RESET" sera ligado ou
"*ESTOP" sera desligado, e todas as saidas "OUT" estao desligadas.)

Operagao de pressionamento ;

| Examinaron°de 1}
! dados de passo |
H

............. 4
ON
N OFF
Entrada 15ms
oumais .
DRIVE -~
ON
ouT
OFF
Saida BUSY .
INP i
Il
i
i
i
\ [
[
Velocidade 1 '. 0 mm/s
Operacao de pressionamento | !

Se a forga de pressionamento atual ultrapassar o valor de |

"gatilho LV" dos dados de passo, o sinal INP sera ligado. H

HOLD Redefinir
I ON ON
Entrad; HOLD Entrad: RESET
ntrada | | OFF ntrada OFF
ON ON
Saida BUSY ouT
I OFF OFF
Saida oN
*ALARM
A — OFF
HERY
Velocidade — —— 0 mm/s i )
HOLD durante a operagao ; g
| E possivel identificar o grupo de alarme pela combinagao de sinais |
i de OUT quando o alarme & gerado. H
* Quando o atuador estd em faixa de posicdo durante a operagdo de B :
pressionamento, ele ndo para mesmo que o sinal de HOLD seja de entrada.

*"xALARM" é expresso como circuito negativo-légico.
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Opcoes: Cabo do atuador
[Cabo robotico, cabo standard para motor de passo (Servo/24 VCC)]

Lado do controlador

1
LE-CP- _L—_| LE-CP-3/Comprimento do cabo: 1,5m; 3M;5M ¢ooiic (142 oo i)

Lado do atuador

(N° do terminal) 3 T 153
Al Bl c = E‘ (13.5)
Comprimento do cabo (L) [m] IEW ,;I ‘ \xyi
1 1,5 A6~—=HBg = =
3 3 Conector A =
5 (147) (30,7) L 11)
5
8 [ & | LE-CP- &/Comprimento do cabo: 8m, 10 m,15m,20m . =
* * Produzido apos o recebimento do pedido;
Q 10* ( P P ) Conector C_ (142)  (N° do terminal)
15 [
TT (N° do terminal Lado do atuador I
A= Bl A =
* Produzido apds o recebimento IE‘“‘ v\’i ‘ \ } %
do pedido (Somente cabo robotico) A6 «_ Be T 4—‘7"
)
i (14,7) Conector A €|
Tipo de cabo [ ——
Nada| Cabo robotico
(Cabo flexivel) Sinal Ve Cordocabo | oo
S Cabo padrao A B-1 Marrom 2
A A- Vermelho
B B- Laranja
B A Amarelo
COM-A/COM B- Verde
COM-B/— A3 Azul 4
Protegio Cordocabo | " uirs”
VCC B4 ,\ o Marrom 12
TERRA A4 — — Preto 13
A B-5 T i T T Vermelho 7
A A-5 4 T 4 T Preto
B B6 — — Laranja
B A6 , v Preto
A —

[Cabo robotico, cabo standard com trava e sensor para motor de passo (Servo/24 VCC)]
LE-CP- _B_l___| LE- CP-3/Compr|mento do cabo: 1,5m;3 m;5m

Lado do controlador

T- Lado do atuador
(N° do terminal) Conector A R Conector C_ (14,2)  (N° do terminal)
Comprimento do cabo (L) [m] AT{E-B1 < v =
- wolillss ST [47 g
3 Al Bl &
: 5 A3 ge S — 17— 3
< =
8 r (a7 80,7) Conector B g 1)
A 10" LE-CP-} B/Comprimento do cabo:8m,10 m, 15m, 20 m
B 15" ®
3 (* Produzido apos o receblmento do pedido) Lado do controlador
C 20 Lado do atuador B
* Produzido apos o (N° do terminal) Conector A @ g Conector € (14,2)  (N° do terminal)
recebimento do pedido Al{FErm-B1 == % I =
(Somente cabo robotico) A6 \|Eﬂ\ B6 = ,,,j ¥ :T
Com trava e sensor IN B1 ST :Di )
S 5 — —
A3 B3 ! p S
Conector B 5 =
Tipo de cabo (147) (80.7) g )
Nada| Cabo robotico W ao ol W ao il
B Sinal o conector A Cor do cabo | g sonecorc
(Cabo flexivel) A 5 arrom
S Cabo padrao A A- Vermelho
B B- Laranja
B A-: Amarelo
COM-A/COM B-3 Verde 3
COM-B/— A3 Azul 4
ool
___Protegao____ Cor do cabo | conecord
VCC B-4 £ £ Marrom 12
TERRA A4 4 1) Preto 13
A B5 —t —t Vermelho 7
A A5 L : Preto
B B-6 v 1 v + Laranja
B A6 , v Preto
) "N do terminal -+ =
Sinal do conector B
Trava (+) B-1 Vermelho 4
Trava (-) A Preto 5
Sensor (+) Nota) B-3 Marrom 1
Nota) Nao utilizado na série LE. [Sensor () Nota) [ A-3 Azul 2
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Controlador (Tipo de entrada de dados de passo)/Servomotor (24 VCC) Série LE CA6

[Cabo robético para servomotor (Servo/24 VCC)]
LE-CA-[]

LE-CA-

Comprimento do cabo (L) [m]

1 1,5
3 3
5 5
8 8
A

| B |

10°
15"
C 20"
* Produzido apos o recebimento
do pedido

[Cabo robético com trava e sensor para servomotor de passo (24 VCC)]

LE-CA-

Comprimento do cabo (L) [m]
1,5
3
5
&
10°
15"
20"
* Produzido apds o
recebimento do pedido
Com trava e sensor

O[> ™ vw| =

Nota) N&o utilizado na série LE.

(N° do terminal)

12,
‘E
(zejﬂqf

Lado do atuador
‘ (23,7)

Conector A

(5.6)
(27,0)

1] 4

Lado do controlador

Conector C

(14,2)

(10,5)

(=l = =
mlm|m
mrle]Tm|3

(N° do terminal)

1 2
| 3 4

(14,7)
Conector B (30,7)
Conector D
Sinal ¥ dotermnel Cor do cabo | N dotemina
V] 1 Vermelho 1
Vv 2 Branco 2
W 3 Preto 3
Sinal oo Protegdo Cordocabo | yierird
vCC B-1 -/ 2 Marrom 12
TERRA A1 — — Preto 13
A B-2 o — Vermelho 7
A A-2 e — Preto 6
B B3 ‘.‘ e Laranja 9
B A3 — — Preto 8
z B-4 — e Amarelo 11
z A4 — + Preto 10
7777777 — 3

Conexéo do material de protegéo

LE-CA-[]-B

Lado do atuador
-—

(N° do terminal)

Lado do controlador

(80.7) Conector A1~ __ B C tor G o
(23,7) N2 onector (142) 5
“—' Conector A2 < E T |(N° do terminal)
I T i
4 E
)
~
w
8
(14,7) (30.7) 8
Conector B | Conector D
N ' doteminal do " doterninal
Sinal conector AT Cordocabo | 4 cpeciorc
[§) 1 Vermelho 1
\ 2 Branco 2
w 3 Preto 3
N ' dotemninal do N doterminal
Sinal wnecore | _F Protecdo Cordocabo | 4 coneorn
VCC B-1 / . Marrom 12
TERRA A1 — — Preto 13
A B-2 T T Vermelho 7
A A-2 }' T ;’ T Preto 6
B B-3 T T T T Laranja 9
% S-i L L A:;flo 181
- \ ! \ !
z A-4 T v Preto 10
— Moo g S — 3
Sinal :ui:::"c"":' Conexao do material de protegéo
Trava (+) B-1 Vermelho 4
Trava (-) A-1 Preto 5
Sensor (+) Mo B-3 Marrom 1
Sensor (-) Nt A-3 Preto 2
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OEE'ao cabo E/S

LEC-CN5-

B1 Al
Comprimento do cabo (L) [m]
1 1,5
3 3
5 5 B13 A13

Opcao: conjunto de filtro de ruidos para servomotor (24 VCC)

* Tamanho do condutor: AWG28

(N° do terminal)

Lado do controlador Lado do CLP
— _—
S|
o A1
8 :
< A13
3 I — %
s | B13
N° do pino Corde Marca | Cordo N° do pino Cor de Marca Cor do
conector isolamento | com ponto| ponto conector isolamento |com ponto| ponto
Al Marom-cero | M Preto B1 Amarelo | H H Vermelho
A2 Marom-ciao | M Vermelho B2 Verde-claro| l W Preto
A3 Amarelo u Preto B3 Verde-claro| H W Vermelho
A4 Amarelo L) Vermelho B4 Cinza L) Preto
A5 Verdelo | W Preto B5 Cnza |H H Vermelho
A6 Verdeo | W Vermelho B6 Branco | H W Preto
A7 Cinza L] Preto B7 Branco | H W Vermelho
A8 Cinza L) Vermelho B8 arrom-clarp M W W Preto
A9 Branco L) Preto B9 arrom-clarg I M M | Vermelho
A10 Branco L) Vermelho B10 Amarelo | H H B Preto
A1 Marom-ciao | H W Preto B11 Amarelo | l B B | Vermelho
A2 Maromciao | H W Vermelho B12 Verde-cl L Preto
A13 Amarelo L] Preto B13  Verde-claro] H M M | Vermelho
— Protecao

LEC—-NFA

Contelido do conjunto: 2 filtros de ruidos (produzidos por WURTH ELEKTRONIK:

74271222)

(33,5)

— N
| — Y
(42,2) (28,8)

* Consulte 0 Manual de Operagao série LECAB para instalagao.
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Série LEC

(compativel com Windows®XP, Windows®7 )

Kit de configuracao do controlador/LEC-W2

Como Eedir

LEC-W2

do controlador

(2) Cabo de

Driver/Controladores compativeis

comunicagao (3 Cabo USB
(tipo A-mini B)
. H,E"l-—lll\%m

@ Kit de configuracao de controlador
(Japonés e inglés disponiveis.)

v Conteldo
Vo —

PC (@ software de configuracao do controlador (CD-ROM)

(2 cabo de comunicagao
(3 cabo USB
(Cabo entre o PC e a unidade de conversao)

Controlador de motor de passo (Servo/24 VCC) serie LECP6
Controlador de servomotor (Servo/24 VCC) serie LECAG
Driver do motor de passo (Tipo de entrada de pulso) serie LECPA

Requisitos de hardware

SO Windows®XP (32-bit),
Windows®7 (32-bit e 64-bit).

Maquina compativel com IBM PC/AT

Interface de

. Porta USB 1.1 ou USB 2.0
comunicagao

Display XGA (1024 x 768) ou mais

* Windows® e Windows®7 sao marcas registradas da Microsoft Corporation nos Estados Unidos.
* Consulte o site da SMC para a versao de informagoes atualizadas, http://www.smcworld.com

ExemEIo de tela

Exemplo de tela em modo facil

File(®) Edt Gomm _geitine

»
Sto mm
e

Force
o /s G0 ¥ —

Status Jot Speed

Step Date
Ho. | M

fove | Spes | Position |PushingF PushingSs)
X %

0 hbsalute 100 5.00 0 0

1 Absolute

2 hbsalute w2000

3 Absalute w0 30,00

8 hbsalute aw s
9 bsalute 800 90,00

Move Speed 20 [mm/sec] Move distance.
0 o

Feady 10000 ~ 30000

Facil operagao e configuracao simples

@ Permite configurar e exibir os dados das etapas
do atuador como posigao, velocidade, forga, etc.

® A configuragao dos dados de passo e o teste do
acionamento podem ser realizados na mesma pagina.

® Pode ser usado para ativar e movimentar em uma
faixa constante.

Exemplo de tela em modo normal

—
| ssnsmn [ o e

Configuracao detalhada

@ Os dados das etapas podem ser configurados em detalhes.
@ Os sinais e status do terminal podem ser monitorados.

® Os parametros podem ser estabelecidos.

® JOG e movimento em velocidade constante, retornar a origem, operagao de teste e

teste de saida forgada podem ser realizados.
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Teaching box/LEC-T1

Como Eedir
LEC-T1-3[J|G

\(rgerrgmorlr;e habilitagao Teaching box Interruptor de habilitacao

cional

P \ \ Nada \ Nenhuma \
Comprimento do cabo [m] \ 3 \Equ.pauucom interruptor de habili }

* Chave de intertravamento para a
corrida e fungao teste

Idioma inicial
\ J \ Japonés
‘ E ‘ Ingles ‘
# O idioma exibido pode ser modificado para inglés ou japonés.

Eseecificagbes

‘ Interruptor de parada
\ G ‘Equlpado com interruptor de parada‘

AN

Item Descrigao

FUHGOGS staqdard Sensor Interruptor de parada, Interruptor de habilitagao (Opgao)
©® Exibicao de caracteres chineses Comprimento do cabo [m] 3
® O interruptor de parada é fornecido. Ld

Encapsulamento IP64 (Exceto conector)
oPcionais Faixa de temperatura de trabalho [°C] 5a50
® O interruptor de habilitacao é fornecido. | Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (Sem condensagao)

Peso [g] 350 (Exceto cabo)

[produtos em conformidade com a CE]

A conformidade do teaching box com a EMC foi testada com o controlador de motor de passo da série
LECPS (servo/24 VCC) e um atuador aplicavel.

[Produtos em conformidade com a UL]

Quando a conformidade com a UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador devem ser usados
com a fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.

Modo facil

Fungao Detalhes Fluxograma de operacoes do menu
Dados de etapa | * Configuragao dos dados de passo g:::s ng:ss 48005 06 passo
+ Operagao jog Monitor Ajuste de dois itens selecionados a seguir
Correr + Retornar & origem Jog Ver. 1.xx:
— Teste Posigao, velocidade, forga, aceleragao, desaceleragao
+ Operagao de 1 passo X
Teste . ALM Ver. 2.xx: . .
+ Retornar 2 origem Configuragao do TB Posigao, velocidade, forga de acelragao, desacelragao, movimento de MOD,
+ Exibigao do eixo e n° dos dados de passo gatiho LV, velocidade o forga area 1, rea 2, em posigao
Monitor + Exibicao de dois itens selecionados da
posicao, velocidade, forga. Monitor
+ Exibigao do alarme ativo Exibi¢ao do n° de passo
ALM + Redefinir alarme [~ Exibicao dos dois itens selecionados a seguir
— - (Posigao, velocidade, forga)
+ Reconexao do eixo (Ver. 1.**)
« Ajuste do idioma exibido
(Ver.2.*) Correr
Configuragao do TB | . ajuste do modo facilnormal [— Retornar a origem
- Configuragao dos dados de passo e Operagao jog
selecao dos itens no monitor do modo facil
Teste

Operagao de 1 passo

ALM
=1 Exibicao do alarme ativo
Redefinir alarme

Configuracao do TB
Reconexao do eixo (Ver. 1.**)
Japonés/Ingles (Ver. 2.**)
Facil/Normal

Ajuste o item
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Teaching box Série LEC

Modo normal

Fluxograma de operacoes do menu

Fungao Detalhes Menu Dados de etapa
Dados de etapa | + Configuragao dos dados de passo Dados de etapa N° dos dados de passo
— . " Parametro MOD de movimento
Parametro « Ajuste dos parametros Monitor Velocidade
+ Operagao jog/Velocidade constante Teste == Posicao
do movimento ALM Aceleragao
+ Retornar a origem Arquivo Desaceleracao LEF
« Teste de acionamento Configuragao do TB Forga de pressionamento
Teste (Especifique no maximo 5 etapas de Reconectar Gatilho LV
dados e opere.) LEJ

+ Saida forgada Velocidade de pressionamento

(Saida de sinal forcada, Saida de Forga de movimentagao
terminal forgada) Areat, 2
Em posicao

-
m
-

* Monitor do driver
Monitor do sinal de saida

,_
m
=<

Monitor + Monitor do sinal de entrada BAlAmEtio Ajuste basico
* Monitor do terminal de saida [ Basico LEs
+ Monitor do terminal da entrada ORIG Ajuste ORIG
P f LEPY
+ Exibigao do alarme ativo Monitor Monitor DRV LEPS
ALM (Restauragao do alarme) Acionamento || Posiczo, velocidade, torque
+ Display da gravagao de registro de alarme Sinal de saida N° do passo LER
| Sinal de entrada Ultimo n° de passo
+ Salvar dados

Salve os dados e parametros do Term?nal de saida

passo do controlador que esta sendo Terminal de entrada Monitor do sinal de saida LEH
utilizado para comunicagao (& _,—‘
possivel salvar quatro arquivos, com Teste Monitor do sinal de entrada
um conjunto de dados da etapa e os JOG/MOVE B B B
parametros definidos como um [~ Retorna para ORIG Monitor do terminal de saida

Carga para o controlador Saida forcada Monitor do terminal da entrada

Carrega os dados salvos no teaching

box para o controlador que estiver

sendo utilizado para comunicagao. ALM Status
+ Apague os dados salvos. = Status 1= Exibi¢ao do alarme ativo
« Protegao do arquivo (Ver. 2.**) Gravagao de registro de ALM Redefinir alarme

Arquivo Display da gravacao de registro de ALM

;Mlgjéjostfeégsndgfﬁgl); l—Salvar dados Display de entrada de registro

N Carga para o controlador
Auste hdo_\d\oAma Apagar arquivo
(Japongs/ingles) Prote¢ao do arquivo (Ver. 2.#%)
Ajuste da luz de fundo ¢ q e

Configuragao « Ajuste de contraste do LCD = =
do TB - Ajuste do som do bipe Configuracao do TB
« Conexao max. do eixo Facil/Normal
+ Unidade de distancia (mm/polegada) \dioma.
Luz de fundo
- . l— Contraste do LCD
Reconectar « Reconexao do eixo Bipe
Conexao max. do eixo
Senha
Unidade de distancia
—{ Reconectar
Dimensoes
——
34.5 4 102 /@
- ﬁ/\ N° Descrigao Fungao
7 T
@\ (T 1 | LCD Uma tela de cristal liquido (com luz de fundo)
j w 2 | Anel Um anel para pendurar o teaching box
— 3 Interruptor de parada | Quando o interruptor & apertado, o mesmo trava e para.
9@ A trava & liberada quando & virada para direita.
<> g ©
@ —— * 4 | Protetor do interruptor de parada | Um protetor para o interruptor de parada
@/ @é 9 Evita} operagao inyoluméria (operagao inesperada) da
@ 5 | Interruptor de habilitagao fung@o teste de corrida. L
@ (Opcional) Outras fungoes, como alterar dados, nao sao cobertas.
6 | Chave comutadora Chave para cada entrada
7 Cabo Comprimento: 3 metros
225 8 | Conector Um conector conectado ao CN4 do controlador
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A\ Cuidado

[produtos em conformidade com
aCE]

A conformidade EMC foi testada ao

Unidade de gateway

Série LEC-

Como Eed'

Unidade de

Protocolos Fieldbus apli

gateway

combinar a série LE de atuador P

elétrico  a série LE de MJ2 CC-Link Ver. 2.0

A EMC depende da configuragao DN1 DeviceNet™

G g tom  autros PR1 | PROFIBUS DP [TNada | de paratuso |
equipamentos  eletronicos e EN1 EtherNet/IP™ | D" |Montagem em tritho DIN]
cabeamento. Portanto, a

conformidade com a diretiva EMC
nao pode ser certificada pelos
componentes SMC incorporados
nos equipamentos do cliente sob
condigoes reais de operagao.
Como resultado & necessario que o
cliente verifique a conformidade
com a diretva EMC para o
maquinario e equipamento como
um todo.

[Produtos em conformidade com
auL]

Quando a conformidade com a UL
for requerida, o atuador elatrico e o
controlador devem ser usados com
a fonte de alimentagao UL1310
Classe 2.

EsEec cagbes

Conector de derivacao

Resistor de terminacao

Nota) trilho DIN nao esta incluso.

LEC-

Peca separadamente.

Montagem i

,Cﬂ -
0 de cabo Comprimento
(3T caboce comunicagao | do cabo ~
2 | Cabo entre ramificagoes | K 0,3m Cabo de c
L| 05m
1 1im

LEC-CGD
=D

Conector de derivacao

LEC-CGR

‘e

Cabo entre ramificacoe:

v

Modelo LEC-GMJ2 LEC-GDN1 LEC-GPR1 LEC-GEN1
‘ Fieldbus CC-Link DeviceNet™ PROFIBUS DP EtherNet/IP™
Sistema aplicavel — —
|Versao Mt d Ver. 2.0 Liberagao 2.0 \al Versao 1.0
156 k/625 k/2,5 M 9,6 k/19,2 k/45,45 k/
Velocidade de comunicagao [bps] /5 MO M 125 k/250 k/500 k 93,75 k/187,5 k/500 k/ 10 M/100 M
1,5 M/3 M/6 M/12 M
Arquivo de configuragao Y2 — Arquivo EDS Arquivo GSD Arquivo EDS
Especificagoes 4 estagoes | Entrada 896 pontos
de comunicagao Area de ocupagao de E/S ocupadas | 108 palavras Entrada de 200 bytes Entrada de 57 palavras Entrada de 256 bytes
(configurag | Saida 896 pontos
aode 8 108 palavras Saida de 200 bytes Saida de 57 palavras Saida de 256 bytes
tempos)
Fonte de alimentagao pava‘ _ 11225 VCC _ _
comunicago ‘ Consumo de corrente interna [mA] - 100
do conector de Conector Conector (Acessbrio) D-sub RJ45
Resistor de terminagao Nao incluso Nao incluso Nao incluso Nao incluso
Tensao da fonte de 30 [V] Mo 24 VCC +10%
Corrente consumo [mA] ‘ Nao conectado ao teaching box 200
‘ Conectado ao teaching box 300
Terminal de saida EMG 30VCC1A
Controlador Controladores aplicaveis Série LECP6, Série LECAG
N Velocidade de comunicagao [bps] Y3 115,2 k/230,4 k
Niimero max. de controladores conectaveis % 12 8 Notas) ‘ 5 ‘ 12
Conector da fonte de 20, conector de a \ Conector da fonte de alimentacao
Faixa de de trabalho [°C] 0 a 40 (Sem
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (Sem condensagao)
Faixa de de el -10 a 60 (sem 1to)

Umidade relativa de

[9%UR]

90 ou menos (Sem condensagao)

Peso [g]

200 (montagem com parafuso), 220 (Montagem em trilho DIN)

Nota 1) Observe que a versao esta sujeita a alteragao.

Nota 2) Cada arquivo pode ser transferido por download no site da SMC, http://www.smcworld.com
Nota 3) Ao utilizar um teaching box (LEC-T1-L)), defina a velocidade de comunicagao para 115,2 kbps.
Nota 4) Um tempo de resposta de comunicag¢ao para 1 controlador & de aproximadamente 30 ms.
Consulte "Diretriz para o tempo de resposta de comunicagao" para os tempos de resposta quando varios controladores sao conectados.
Nota 5) Para entrada de dados de etapa, até 12 controladores conectaveis.
Nota 6) Quando a conformidade UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador devem ser usados com a fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.
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Unidade de gateway Série LE C'G

Diretriz do Tempo de Resposta de Comunicacao

Tempo de resposta entre a unidade de gateway e os controladores depende do numero de controladores conectados a unidade de gateway.

Para o tempo de resposta, consulte o grafico abaixo.

400

350

300

Tempo de resposta (ms)
n
o
o
N

/4/

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Numero de controladores conectaveis (unidade)

11

12

Dimensoes
Montagem com parafuso (LEC-GLII[)
Protocolo Fieldbus aplicavel: CC-Link Ver. 2.0

(35) (85)
04,5 82
Para montagem 1
do corpo L
N
2l g {

‘ 18,2
4.5
Para montagem do corpo

Protocolo Fieldbus aplicavel: PROFIBUS DP
(87.9)

045 82
Para montagem 1
do corpo -
I
N
Bl 8
=
2 :‘
‘ 18,2
45

Para montagem do corpo

* Este grafico mostra os tempos de atraso entre a unidade de gateway e os controladores.
O tempo de atraso da rede Fieldbus nao esta incluso.

Protocolo Fieldbus aplicavel: DeviceNet™

04,5
Para montagem
do corpo

(35)

(85)

82

170
152,2

161

18,2

Para montagem do corpo

Protocolo Fieldbus aplicavel: EtherNet/IP™

85,
82

(35)
04,5 31
Para
do corpo
=

170
152,2

161

‘ 18,2

4.5

Para montagem do corpo

¥
[N

A Marca registrada DeviceNet™ & uma marca registrada da ODVA. EtherNet/IP™ & marca registrada da ODVA.
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Série LEC-G

Dimensoes

Montagem de trilho DIN (LEC-GCICICID)
Protocolo Fieldbus aplicavel: CC-Link Ver. 2.0

170
152,2

193,2 (Ao remover trilho DIN)
187,3 (Ao travar trilho DIN)

(85)
82

(95)

* Montavel no trilho DIN (35 mm)

Protocolo Fieldbus aplicavel: PROFIBUS DP

0 DIN)
ho DIN)

170
152,2

193,2 (Ao remover
187,3 (Ao travar

]

(87.9)
82

g

[N

(98)

le—

* Montavel no trilho DIN (35 mm)

Protocolo Fieldbus aplicavel:

DeviceNet™

(35 (85)
31 82
1
<t
2|
o
o
=
=B oy
g 5 & B
2 g |7
(Y
ol <
S
S %
ol
:'
(95)

Protocolo Fieldbus aplicavel:

* Montavel no trilho DIN (35 mm)

EtherNet/IP™

(85)
82

193,2 (Ao remover tril
187,3 (Ao travar

(95)

* Montavel no trilho DIN (35 mm)

Trilho DIN L
AXT100-DR-C] 12,5 (espagamento) | 5,25 75
* Para [J, insira um nimero da linha "N°" na tabela abaixo. |1
Consulte as dimensdes acima para as dimensdes de montagem. ¢¢¢¢¢¢¢¢ 8|8 -
ol
125
Dimensao L [mm]
N [ 1 [ 2] 8] 456 7] 89 J1o]11][12]18[14]15]16] 17 ] 18] 19 ] 20
L | 23 [355] 48 |605| 73 [ 855 98 [1105] 123 [ 1355 148 [ 1605 | 173 [ 1855 | 198 | 2105 | 223 | 2355 | 248 | 260,5
N° [ 21 [ 22 [ 23 [ 24 | 25 [ 26 | 27 | 28 | 29 [ 30 | 31 | 32 [ 33 | 34 | 35 | 36 | 37 | 38 | 39 | 40
L | 273 [2855] 298 |310,5] 323 [3355| 348 [ 3605 | 373 | 3855 | 398 | 4105 | 423 | 4355 | 448 | 4605 | 473 | 4855 | 498 | 5105

W A Marca registrada DeviceNet™ & uma marca registrada da ODVA. EtherNet/IP™ & marca registrada da ODVA.
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C€ N
Controlador nao programavel

Série LECP1

Como pedir

LECP 1[N| -[LEY16B-100]

m
mn|l3

X
—
m
—

-
m
-

Controlador Opcionais Referéncia do atuador
(Exceto especificagoes de cabo e opgdes de atuador)
Motor compativels [Nada [onagen dopwaio] | Exempia nera "\ £v1oB-100- para s LEY

[_P_] Motor de passo (Servo/24 VCC)

Montagem em trilho DIN LEY16B-100B-R11N1

Nota) trilho DIN nao esta incluso.
Pega separadamente.

-
m
(7]

Numero de dados de passo (pontos) * Quando o tipo equipado com controlador & TEPY
[[1 ] 14 (Nao programavel) | Comprimento do cabo de E/S [m]  Selecionado ao pedir a série LE, voce nao [y=d
Nada Sem cabo precisa pedir este controlador.
Tipo E/S em paralelo 1 15 LER
[N]T NPN | 3 3
[P] PP ] 5 5 LEH
ACuidado O controlador & vendido em uma anica
[produtos em conformidade com a CE] unidade depois que o atuador
A conformidade EMC foi testada ao combinar a série LEY de atuador elétrico e a série LEC de controlador. compativel & configurado.

A EMC depende da configuragao do painel de controle do cliente e da relagao com outros equipamentos eletronicos e Confirme que a combinagao do
cabeamento. Portanto, a conformidade com a diretiva EMC n2o pode ser certificada pelos componentes SMC i

incorporados nos equipamentos do cliente sob condigoes reais de operagao. Como resultado & necessario que o controlador e do atuador esté correta.
cliente verifique a conformidade com a diretiva EMC para o maquinario e equipamento como um todo.
[Produtos em conformidade com a UL] * Consulte o manual de operacao para utilizar os
Quando a conformidade com a UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador devem ser usados com a fonte de N peraao p

alimentagao UL1310 Classe 2. produtos. Baixe-o em nosso site,
http://www.smcworld.com

Especificacoes
————
Especificacoes basicas
ltem LECP1
Motor compativel Motor de passo (Servo/24 VCC)
Fonte de alimentacao " Tensao da fonte de alimentagao: 24 VCC +10%, max. consumo de corrente: 3A (Pico 5A) Nota2)
[Incluindo a energia de direcionamento do motor, a fonte de alimentagao de controle, parada e liberagao de trava]
Entrada paralela 6 entradas (isolamento fotoacoplador)
Saida paralela 6 saidas (isolamento fotoacoplador)
Pontos de paradas 14 pontos (Numero da posicao de 1 a 14(E))
Encoder compativel Fase incremental A/B (800 pulso/rotacao)
Memoéria EEPROM
de LED LED (verde/vermelho) um de cada
Display de LED de 7 segmentos™*=? | Os (vermelhos) do display de 7 1 digito s20 em (10" a "15" em nimeros decimais sao como "A" a "F")
Controle de Terminal de liberacao forcada de trava N2 4
Comprimento do cabo [m] Cabo E/S: 5 ou menos, cabo atuador: 20 ou menos
Sistema de resfriamento Resfriador de ar natural
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 0 a 40 (sem congelamento)
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
1 -10 a 60 (sem congelamento)
90 ou menos (sem condensagao)
istencia do i Ma] Entre o alojamento e o terminal SG: 50 (500 VCC)
Peso [g] 130 (montagem de parafuso), 150 (montagem em trilho DIN)

Nota 1) Nao utilize a fonte de alimentacao do "tipo de prevencao de corrente de partida" para a fonte de alimentagao de entrada do controlador. Quando a
conformidade com a UL for requerida, o atuador elétrico e o controlador devem ser usados com a fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.

Nota 2) O consumo de energia se altera dependendo do modelo do atuador. Consulte cada manual de operagao do atuador etc. para detalhes.

Nota 3) "10" a "15" em numeros decimais sao exibidos no LED de 7 segmentos como a seguir.

{ | f
AbecdE)
Display decimal 10 11 12 13 14 15

Display hexadecimal A b c d E F
Nota 4) Aplicavel a trava sem magnetizagao.
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Série LECP1

Detalhes do controlador

Como montar

Montagem do controlador mostrada abaixo.

1. Parafuso de montagem (LECP1[J-[J)
(Instalagao com dois parafusos M4)

Fio terra

Direcao de montagem I::>

Direcao de montagem |::>

N° Display Descrigao Detalhes
@ @ PWR  LED da Fonte de alimentagaol Fonte de alimentagao LIG/Servo LIG: O verde & ligado
Fonte de LIG/Servo DESL: O verde pisca
@ @ ALM LED do alarme Com alarme: Vermelho & ligado
Configuragao de : Vermelho pisca
- Tampa Mudanga e protegao do sensor de modo
(Fechar a tampa depois de trocar a posicao do sensor)
@ - FG Aterramento da estrutura (Aperte o parafuso com a porca durante a montager|
/@ Chave do modo do controlador. Conectar o fio terra.)
- LED de 7 segmentos Troca do modo entre manual e
- Botao Set Posicao parada, a 0 de valor por ® e asi de alarme sao exibidas.
SET Interruptor de selegao de posicao | Decidir as configuragdes ou direcionar a operacao no modo manual.
- Botao de avango manual | Designar a posigao para direcionamento (1 a 14), e a posicao de origem (15).
MANUAL Botao de inversao manual | D o de avancoe a 2
Sensor de velocidade de avango | D o deslocamento reverso e a regul:
SPEED | Sensor de velocidade reversa | 16 velocidades de avanco estao disponiveis.
Sensor de aceleragao de avanco | 16 velocidades reversas estao disponiveis.
ACCEL | Sensor de aceleragao reversa | 16 etapas de de avanco estao disponiveis.
Conector da fonte de alimentacao | 16 etapas de reversa estao disponiveis.
: CN1 Conector do motor Conectar o cabo da fonte de a
CN2 Conector do encoder Conectar o conector do motor.
CN3 Conector E/S Conectar o conector do encoder.
CN4 Conectar o cabo E/S.
5

2. Aterramento
Apertar o parafuso com a porca ao montar o
fio terra como mostrado abaixo.

Parafuso M4
Mcmo com terminal de crimpagem
Arruela dentada

@B

A\ Cuidado

posicao (& e o valor estabelecido do sensor de velocidade/aceleragao @ a (4.

Tamanho
Largura da extremidade
Espessura da extremidade

C:2,0a2,4 [mm]
W: 0,52 0,6 [mm]

w

- da chave de fenda

OParafusos M4, cabo com terminal de crimpagem e arruela dentada nao estao inclusos.
Assegure-se de desempenhar a sequéncia do aterramento para garantir a tolerancia a ruidos.
[Outilizar uma chave de fenda de relojoeiro do tamanho mostrado abaixo ao trocar o sensor de

Visao aumentada da ponta
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Controlador nao programavel Série LECP1

Dimensoes
Parafuso de montagem (LEC1001-[)
38
36,2 85
“ 18,1 | o045 NEES
< ‘ para montagem do corpo
M
y
2l g s
4,54.¢

para montagem do corpo

Conector CN4 E/S

Conector do encoder CN3

Conector do motor CN2
CNE ———

Conector da fonte de alimentagao CN1

Montagem em trilho DIN (LECC]10J0D-[J)

38
SL 36,2 85 11,5
St
4
N
<
3
L
2 2
a| gl 0
o ofi~i~ ‘- ]
£ £
o ° ik
[ © o s
2 E gis i
gl =
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o <
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Série LECP1

Exemplo de cabeamento 1

‘ Conector da fonte de alimentagdo: CN1

Terminal conector CN1 da fonte de alimentac¢édo para LECP1

Nome do terminal | Cor docabo Funcao Detalhes
oV Azul | Alimentagao comum | Os terminais M24V/C24V/BK RLS sao

g comuns (-).

M24V | Branco | Fonte de alimentagao| Fonte de alimentagao do motor (+)
do motor (+) fornecida para o controlador

C24V  |Marrom Fonte de alimentagao Fonte _de alimentagao de controle (+)
de controle (+) fornecido para o controlador

BK RLS | Preto | Liberagao da trava (+)| Entrada (+) para liberagao da trava

Exemplo de cabeamento 2

‘ Conector de E/S paralelo: CN4

CNPN

Fonte de
alimentagao 24

Cabo da fonte

* Ao conectar o conector da fonte de alimentagao CN1, utilize o cabo da fonte de alimentagao (LEC-CK1-1).
* O cabo da fonte de alimentagao (LEC-CK1-1) & um acessorio.

de alimentacéo para LECP1 (LEC-CK1-1)

ﬂ@] E%j rd -

OPNP

* Ao conectar um CLP, etc., ao conector de E/S paralelo CN4, utilize o cabo de E/S (LEC-CK4-0J).
* O cabeamento deve ser alterado dependendo do tipo de E/S paralela (NPN ou PNP).

Fonte de
alimentagao 24

CN4 VCC para sinal E/S CN4 VCC para sinal E/S
COM+ 1 {4 COM+ 1 {4
COM- 2 COM- 2
ouTo 3 i ouTo 3 i
OuT1 4 g OUT1 4 rg:
out2 | 5 g ouT2 | 5 —cag)
ouT3 6 i ouT3 6 g
BUSY 7 Cargal BUSY 7 argaf
ALARM 8 g ALARM 8 g
INO © o — —1 INO 9 — —1
IN1 10— ——t IN1 10— —1
IN2 " — IN2 "
IN3 12 1 IN3 12 */—‘
RESET | 13 |— ——1 RESET | 13 |—
stop_| 14 |— —— stop_| 14 |— —
Sinal de entrada Sinal de saida
Nome Detalhes Nome Detalhes
COM+ Conecta a fonte de alimentagao de 24 V para o sinal de entrada/saida E ligado quando o posicionamento ou pressionamento & concluido.
COM- Conecta a fonte de alimentacao de 0 V para o sinal de entrada/saida| (A entrada esta instruida na combinagao de OUTO a 3.)
+ Instrugao para o acionamento (entrada como combinagao de INO a IN3) OUTO0 a OUT3 Por exemplo - (operagao completada para a posicao n° 3)
- Instrugao para retomar  origem (INO a IN3 todas ligadas simultaneamente) [[outs | out2 | ouTi | OuTo |
INO a IN3 Por exemplo - (instrug&o para prosseguir para a posicao n° 5) ‘ OFF ‘ OFF ‘ ON ‘ ON ‘
[ N3 IN2 INt__ [ IN0 ] BUSY Saida enquanto o atuador esta dentro da faixa configurada
[ oFF | oN | oFF | oN | *ALARM M) | Saida desabilitada quando um alarme & gerado ou o servo desligadol
Reiniciar o alarme e interrupgao de operagao Nota) Sinal do circuito de logica negativa (N.F.)
RESET Durante a operagao: parada de desaceleragao a partir da posicao onde
ocorreu a entrada do sinal (servo LIGADO & mantido)
Enquanto o alarme estiver ativo: reiniciar o alarme
STOP Instrugao para parar (apos a parada de 20 maxima, servo DESLIGADO)
Tabela de o das des [INO - IN3] do sinal de entrada ©: DESL @: LIG Tabela de a0 de posigdes [OUTO - OUT3] do sinal de saida O: DESL @: LIG
Numero da posicao IN3 IN2 IN1 INO Numero da posicao OouT3 ouT2 OuUT1 ouTo
1 O O 0] (] 1 o o o (]
2 [¢] [¢] [ ] [¢] 2 [¢] [¢] [ ] [¢]
3 ©) ©) 0 ° 3 ©) €] O °
4 (6] [ ] o (6] 4 (6] [ ] o (6]
5 0] (] 0] (] 5 o [ O (]
6 [¢] [ ] [ ] [¢] 6 [¢] [ ] [ ] [¢]
7 (0] [ ] [ ] [ ] 7 (6] [ ] [ ] [ ]
8 [ ] (o] o o 8 [ ] (o] (0] (0]
9 [ ] (o] o [ ] 9 [ ] (o] (0] [ ]
10 (A) [ ] (0] [ ] (0] 10 (A) ° (o] [ ] (0]
11(B) [ ] o [ ] [ ] 11(B) [ ] (o] [ ] [ ]
12 (C) [ ] [ ] o (0] 12 (C) [ ] [ ] (0] (0]
13 (D) [ ] [ ] o [ ] 13 (D) ° [ ] (0] [ ]
14 (E) [ ] [ ] [ ] (0] 14 (E) [ ] [ ] [ ] (0]
Retornar a origem [ ] [ ] [ ] [ ) Retornar a origem [ ] [ ] [ ) [ )
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Controlador nao programavel Série LECP'1

Tempo do sinal

(1) Retornar a origem

1 LIG apos a inicial
H

. - 24V
Fonte de alimentagao
¢ I '..bim todas LG | ov
G
i N ON
Entrada INO-3 1 I I OFF
T
BUSY l g’:F
Saida OuT0-3
*ALARM
Trava externa Liberar
Reter
Velocidade /’l ﬁ 0 mm/s
;20 do sistema

H
H
! Retornar a origem

| Os sinais de saida para OUTO, OUT1, OUT2, OUTS serao
1 ligados quando o retorno a origem for concluido.

*"+*ALARM" & expresso como circuito negativo-logico.

(2) Operacao de posicionamento

(4) Parada pelo sinal STOP

Fonte d 2
Fonte de alimentagao 24v onte de almentagao 24V
oV oV
ON ON
Entrada | INO-3 ) OFF INO-3 o
N - on Entrada
0uTo-3 7 ]77 77 OFF sTOP
Saida R : ON
y H
BUSY | ! : OuTo-3
: s OFF
Trava externa i leeraE:ao de Saida BUSY
! retengao
| Y
Velocidade: ,' 0 mm/s T
Operagao de posicionamerjto Trava externa _—L_ Liberagao de
£ retengao
s sinais de saida do OUTO-3 ficam LIG no mesmo estado que a | i
ntrada de INO-3 ou quando o posicionamento for concluido. H /
! Velocidade . 0 mm/s
Parada pelo sinal de STOP durante a
operagao de posici

(3) Parada por corte (Parada para redefinicao)

Parada por corte durante a
operagao de posici

" = 24V
Fonte de alimentagao . e
¢ ov (5) Redefinir alarme
N
INO-3 gFF
Entrada Entrada | RESET I I OFF
RESET 1 e
‘. Saida | *ALARM | I ON
ON OFF
OuTo-3 A
- OFF
Saida 4
BUSY | ‘ = "+ALARM" & expresso como circuito negativo-logico.
| L .
Trava externa Liberar
Reter
Velocidade: 0 mm/s
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Série LECP1

Opcoes: Cabo do atuador

[Cabo robotico, cabo standard para motor de passo (Servo/24 VCC)]

1 1 Lado do controlador
— — — - .3 H H . .
LE CP LE-CP. 3 comprlmel_nzofo c:bo 1,5m;3m;5m Conector C_ (142) (N° do terminal)
o o ado do atuador —
Comprimento do (’: 1d° lergfl)‘— g
el 0., ST ==
1 1,5 A6==Bs T
Conector A
3 3 (14,7) (30,7)
5 5
8 8* LE-CP-ﬁ g/Comprimento do cabo: 8 m, 10 m, 15 m, 20 M |ado do controlador
Q 10° (* Produzido apos o recebimento do pedido)  conectorc (142) (N° do terminal)
15 Y
c T (N° do terminal) Lado do atuador ,g
Al ===y B1 =
R Produzido ap6s o recebimento IE“ ":I ‘ =
do pedido (Somente cabo AsEihlgs T AU o i .
robético) &
i (14,7) Conector A §
Tipo de cabo (30,7) | oo &
Cabo robotico
Nada ) W oo s W ot
(Cabo flexivel) Sinal conector A Cordo cabo | comectorc
S Cabo padrao A B-1 Marrom 2
A A- Vermelho
B B- Laranja
B A Amarelo
COM-A/COM B- Verde
COM-B/— A3 Azul 4
 Protegao____ Cordocabo | e
Voo B-4 7 = Marrom 12
TERRA A4 — — Preto 13
A B-5 T i T T Vermelho 7
A A5 4 T 4 T Preto
B B6 — — Laranja
B A6 , v Preto
[Cabo robotico, cabo standard com trava e sensor para motor de passo (Servo/24 VCC)]
1
LE - cp —_ —_ B —_ LE-CP-g/Comprimento docabo: 1,5m;3 m; 5m
] - Lado do atuador Lado do controlador
Comprimento do (N° do terminal) Conector A Eg Conector C (N° do terminal)
cabo (L) [m] AETRBI = e
1 1,5 A6 ‘IEM‘ B6 EI .
3 3 o B S R
A3 g SH[ b pr
9 5 Conector B 5
8 8" (14,7) @07 " — %
A 10" LE-CP- IXEComprimento do cabo:8m,10 m, 15m, 20 m
B 15" i i i i
_ (* Produzido apds o recebimento do pedido) Lado do controlador
C 20 Lado do atuador 5 @ ——
* Produzido apés o recebimento (N° do terminal) ConectorA <| '8 Conector C_ (14,2)  (N° do terminal)
do pedido (Somente cabo AMAEBT — === e T 14=-2
WL [T = 2
(=B = ] ==\
Com trava e sensor At B ST b _\\ .
SEDE S g :
Conector B 5
Tipo de cabo (147) (B0,7) NN E g L ConectorD |11y
Naga | Caborobotico T == e |
(Cabo flexivel) A B Marrom
S Cabo padrao A A- Vermelho
B B-: Laranja
5 A Amarelo
COM-A/COM B-3 Verde 3
COM-B/— A3 Azul 4
Protecao Cor do cabo "‘33:2%‘?3‘“"
Voo B-4 7 = Marrom 12
TERRA A4 — — Preto 13
A B-5 T i T T Vermelho 7
A A5 + T + T Preto
B B-6 - i Laranja
B A-6 v v; Preto
Sinal R —
Trava (+) B-1 Vermelho 4
Trava (-) A Preto 5
Sensor (+) Nota) B-3 Marrom 1
Nota) Nao utilizado na série LE. [Sensor (-)nota) [ A-3 Azul 2
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Oegbes

[Cabo de fonte de alimentacao]

LEC-CK1-

1

Controlador nao programavel Série LECP1

¢ |

(08)

(60)

(1500)

_ o
| o T ‘
2 o [
A o
(10,5) | (13,3) (35)
INome do terminal|Cor da tampa Funcao
ov Azul Alimentagao comum (-)
M24V Branco | Fonte de alimentagao do motor (+)
C24V | Marrom | Fonte de alimentagao de controle (+)
BKRLS| Preto | Liberagao datrava (+)

[Cabo de E/S]

LEC-CK4-

Comprimento do
Icabo (L) [m]

1 1,5
3
5 5

Lado do controlador

(16)

* Tamanho do condutor: AWG20

Lado do CLP

ﬁﬁéfffjﬁjé

I |

;; i

5
(10) | rg' (60,
- (L)
Namero do terminal | Cor de isolamento | Marca com ponto | Cor do ponto Funcao * Tamanho do condutor: AWG26
1 Marrom-claro u Preto COM+
2 Marrom-claro u Vermelho COM-
3 Amarelo u Preto ouTo
4 Amarelo u Vermelho OUT1
5 Verde-claro - Preto ouT2
6 Verde-claro u Vermelho 0ouT3
7 Cinza u Preto BUSY
8 Cinza L Vermelho ALARM
9 Branco u Preto INO
10 Branco L Vermelho IN1
1 Marrom-claro Preto IN2
12 Marrom-claro Vermelho IN3
13 Amarelo Preto RESET
14 Amarelo Vermelho STOP

* O sinal de E/S paralelo & valido em modo automatico. Somente a saida & valida durante a operagao da funcao teste em modo manual.
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/A Cuidado

[Produtos em conformidade com a

CE]

@A conformidade EMC foi testada ao

combinar a série LE de atuador
elétrico com a série LECPA.
A EMC depende da configuragao
do painel de controle do cliente e
da relagao com outros
equipamentos  eletronicos e
cabeamento. Portanto, a
conformidade com a diretiva EMC
nao pode ser certificada pelos
componentes SMC incorporados
nos equipamentos do cliente sob
condigbes reais de operagao.
Como resultado & necessario que
o cliente verifique a conformidade
com a diretiva EMC para o
maquinario e equipamento como
um todo.

(@Para a série LECPA (unidade do

Driver do motor de passo C € -\
H us

Série LEC

Como pedir
LECP ? -[LEY16B-100)

Tipo de Driver
[ AN | Tipo de entrada de pulso (NPN)
\ AP \ Tipo de entrada de pulso (PNP)

Montagem da Driver
‘ Nada ‘ Montagem de parafuso ‘
‘ D Nota) ‘ Montagem em trilho DIN
Nota) O trilho DIN nao esta incluso.

Comprimento do cabo de E/S [m] Pega separadamente.
Nada Nenhum .

* Entrada de pulso utilizavel 1 15 Referéncia do atuador
somente com diferencial. 3 3 (Exceto especificagoes de cabo e opgoes de atuador)
Utilizavel somente com cabos 5 5* Exemplo: insira "LEY16B-100" para a
de 1,5 m com coletor aberto. LEY16B-100B-R1AN1D.

* Quando o tipo de controlador equipado for selecionado ao pedir a sétie LE, vocé nao precisa pedir este driver.

motor de passo), a cor
EMC foi testada com a instalagao
de um conjunto de filtro de ruido
(LEC-NFA).
Consulte a pagina 384 para o
conjunto de filtro de ruido.
Consulte 0 Manual de Operacao
LECPA para instalagao.
[Produtos em conformidade com a
uL]
Quando a conformidade com a UL for
requerida, o atuador elétrico e o
driver devem ser usados com a fonte
de alimentagao UL1310 Classe 2.

Especificac6es

4 N\
O driver é vendidao em uma unidade simples depois que o atuador

compativel for configurado.
Confirme se a combinagao do unidade e do atuador esta correta.

<Consulte o seguinte antes do uso.> P

(@ Verifique o rotulo do atuador para o numero do modelo.

Este é igual a unidade. LEY16B-100
@Verifique se a configuragao paralela de E/S corresponde i
(NPN ou PNP). @ y
> J

* Consulte o manual de operagao para utilizar os produtos. Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Item

LECPA

Motor compativel

Motor de passo (Servo/24 VCC)

Fonte de alimentagao N2 "

Tensao: 24 VCC £10%
Consumo de corrente maximo: 3 A (Pico 5 A) =2

[incluindo 0 de energia do do motor, alimentagao de energia do controle, parada e liberagao de traval
Entrada paralela 5 entradas (Exceto 0 i do , terminal de entrada de pulso, terminal COM)
Saida paralela 9 saidas (i )

Entrada de sinais de pulso

Frequéncia maxima: 60 kpps (Coletor aberto), 200 kpps (Diferencial)
Método de entrada: modo de 1 pulso (entrada de pulso na dire¢ao), modo de 2 pulsos (enlrada de pulso em diregdes diferentes)

Encoder i Fase incremental A/B (Resolugao do encoder: 800
Comunicacao serial RS485 (em com o protocolo Modbus)
Meméria EEPROM

Indicador de LED

LED (verde/vermelho) um de cada

Controle de tr

Terminal de liberagao forgada de trava "3

Comprimento do cabo [m]

Cabo de E/S: 1,5 ou menor (Coletor aberto), 5 ou menor (Diferencial)
Cabo do atuador: 20 ou menor

de resfri Ventilagao natural
Faixa de de trabalho [°C] 0240 (Sem cor
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (Sem 2
Faixa de de Icl -10 260 (sem o)
Umidade relativa de [%UR] 90 ou menos (Sem 3
isténcia do i MQ] Entre o e o terminal SG: 50 (500 VCC)

IPeso [a]

120 (montagem com parafuso), 140 (montagem em trilho DIN)

Nota 1) Nao utilize a fonte de alimentagao do "tipo de prevengao de corrente de partida" para a fonte de alimentagao do driver. Quando a conformidade com a UL for
requerida, o atuador elétrico e o driver devem ser usados com a fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.

Nota 2) O consumo de energia se altera dependendo do modelo do atuador. Consulte as especificagoes do atuador para obter mais detalhes.

Nota 3) Aplicavel a trava sem magnetizagao.
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Como montar
—

a) Parafuso de

montagem (LECPACI-)
(Instalagdo com dois

parafusos M4)

Direcao de ::>
montagem

@

©

Direcao de ::>
montagem

Fio terra

Driver do motor de passo Série LECPA

Fio terra

Trilho DIN

Encaixe o controlador no trilho DIN e pressione a

b) Montagem em trilho DIN (LECPACICID-[)
(Instalagao com trilho DIN)

O trilho DIN esta travado.

alavanca da se¢ao A na diregao da seta para trava-la.

Nota) O espago entre os drivers deve ser de pelo menos 10 mm ou mais.

Fio terra

Trilho DIN

‘Adaptador da montagem de trilho DIN

Trilho DIN L
12,5 5,25
AXT1 OO-DR-D (Espagamento)
* Para [J, insira um nimero da linha "N°" na tabela abaixo. A A A A Q)
Consulte as dimensdes na pagina 380 para as dimensdes de montagem. R e s s o o 2
0|
" = 1,25
Dimenséo L [mm] -
N° 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
L 23 | 355 | 48 | 605 | 73 |855 | 98 |110,5| 123 |1355| 148 | 160,5| 173 | 1855 | 198 | 2105 | 223 | 2355 | 248 | 260,5
N° 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40
L 273 | 285,5| 298 | 310,56 | 323 |3355| 348 | 360,5| 373 |3855| 398 |410,5| 423 | 4355 | 448 | 460,5| 473 | 4855 | 498 | 510,5

Adaptador da montagem de trilho DIN
LEC-2-DO0 (com 2 parafusos de montagem)

Este deve ser utilizado quando o adaptador de montagem em trilho DIN estiver montado, em seguida, no tipo de parafuso de montagem da unidade.
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Série

LECPA

Dimensoes

a) Parafuso de montagem (LECPACC-0)

Fonte de alimentagao LED (Verde)
(ON: a fonte de alimentagao

esta LIGADA.)

Fonte de alimentagao LED (Vermelha)
(ON: o alarme esta LIGADO.)

Conector de E/S paralelo CN5

Conector de E/S serial CN4

Conector do encoder CN3

Conector de alimentagao de energia CN2

Conector da fonte de alimentagao CN1

0
1

35

04,5

para montagem do corpo
AE w (Tipo com parafuso)
&

para montagem do corpo
(Tipo montagem com parafuso)

b) Montagem em trilho DIN (LECPACCD-)

148,2 (Ao remover o trilho DIN)
142,3 (Ao travar o trilho DIN)

()

=,
)

109

Exemplo de cabeamento 1

‘ Conector da fonte de alimentagao: CN1

Terminal do conector da fonte de

* 0 plugue da fonte de alimentagao é um acessorio.

66

76

I

CN1 para LECPA (Contato Phoenix FK-MC0.5/5-ST-2.5)

Nome do terminal Funcao Detalhes
ov Alimentagao comum (-) Os terminais C: ais BK RLS
sao comuns (-).
M24V Fonte de alimentagao do motor (+)| Fonte de alimentagao do motor (+) fornecido para a unidade
C24v Fonte de alimentagao de controle (+)| Fonte de alimentagao de controle (+) fornecido para a unidade
EMG Parada (+) Entrada (+) para liberagao de parada
BK RLS Liberagao da trava (+) Entrada (+) para liberagao da trava

380

39,2

35

142,3 (Ao travar o trilho DIN)
148,2 (Ao remover o trilho DIN)

* Montavel no trilho DIN (35 mm)

Plugue de fonte de alimentacao para LECPA




Exemplo de cabeamento 2

‘ Conector de E/S paralela: CN5
LECPANCIC-[J] (NPN)

Fonte de alimentagao

CNs 24VCC +10% para
Fungao _|N° do pinol sinal de E/S
com+ 24V 1 ‘ 1
COM- ov 2
NP+ [Sinal de pulso| 3
NP-__[sinal de pulso] 4 |
Nota 1)
PP+ _[Sinal de pulso 5 f
PP-__[Sinal de pulso| 6
SETUP | Entrada 7 ‘
RESET Entrada 8
SVON Entrada 9
CLR Entrada 10
TL Entrada 11
TLOUT Saida 12 | [Carga—4
WAREA Saida 13 ‘ {Cargal—
BUSY Saida 14 {Cargal—
SETON Saida 15 ‘ {Cargal—
INP Saida 16 {Carga—1
SVRE Saida 17 {Cargal—
"ESTOP “s2|  Saida 18 {Cargal—
‘ALARM 2| Saida {Carga—
AREA Saida {Carga—

Unidade de motor de passo série LECPA

LECPAPCIC-C] (PNP)

* Quando voceé conecta um CLP, etc., ao conector de E/S paralelo CN5 utilize o cabo de E/S (LEC-CL5-0).
* O cabeamento deve ser alterado dependendo do tipo de E/S paralela (NPN ou PNP).

Fonte de
ons matoss
Fungao IN° do pino) 0 sinal de E/S
COM+ 24V 1 ‘ {4
GOM- ov 2
NP+ |Sinal de pulso| 3 f
NP-__|Sinal de pulso| 4
Nota 1)
PP+ |Sinal de pulso| 5 ‘
PP-  |Sinal de pulso| 6
SETUP Entrada 7 ‘ 1
RESET | Entrada 8 S —
SVON Entrada 9 ‘ S
CLR Entrada 10 - ——t
TL Entrada 11 f -—
TLOUT Saida 12 {Carga——
WAREA Saida 13 ‘ {Carga——
BUSY Saida 14 {Cargg——
SETON Saida 15 ‘ {Cargg——
INP Saida 16 {Carga———
SVRE Saida 17 {Carga——+
'ESTOP*s2|  Saida 18 {Cargad———+
"ALARM 2] Saida t
AREA Saida

Nota 1) Para o método de cabeamento de sinal, consulte "Detalhes de cabeamento de sinais de pulso".
Note 2) Saida quando a fonte de alimentagao da unidade estiver LIGADA. (N.F.)

Sinal de entrada

Nome Detalhes
COM+ _ [Conecta a fonte de a0 de 24 V para o sinal de
COM-__ | Conecta a fonte de @0 de 0 V para o sinal de
SETUP Instrugdes para voltar ao inicio
RESET Redefinir alarme
SVON Instrugao Servo ON

CLR Reiniciar desvio

TL Instrugao para a operagao de empuxo

Detalhes do cabeamento de sinais de pulso

Sinal de saida

Nome Detalhes
BUSY Saida habilitada quando o atuador esta em
SETON Saida habilitada enquanto o atuador retorna a origem
INP 'Saida habiltada quando o atuador chega na posiao alvo|
SVRE Saida habilitada quando o servo esta ligado
*ESTOP ™9 |Saida quando a parada EMG esta acionada
*ALARM Noa ) Saida quando um alarme é gerado

AREA Saida habilidada enquanto o atuador esta dentro da faixa configurada
WAREA Saida habilidada enquanto o atuador esta dentro da faixa configurada na W-AREA
TLOUT Saida habilitada durante a operagao de aplicagao de forga

Nota 3) Sinal do circuito de logica negativa LIGADO (N.F.)

@A saida de sinais de pulso da unidade de posicionamento é saida diferencial

Unidade de i Dentro do driver
ici t ]
posicionamento . NP
‘ NP 1 kU] ¥
7 1200
I PP+
‘ PP_ 1 kQ[] ¥
| 7 120 Q

L

@A saida de sinais de pulso da unidade de posicionamento é saida coletor aberto

Fonte de alimentag@o de sinais de pulso
|

! Unidade de

posicionamento

Dentro driver

' - NP+
‘ 1kQl [T
A o= NP—
Resistor R 120 Q
limitador de
corrente "o~ PP+
‘ . 1kQ [ %
ol PP
| | Resistor R . 120 Q
T limitador de e
corrente ")

Nota) Conecte o resistor R limitador de corrente em série para que
corresponda a tensao de sinais de pulso.

resistor R limitador de corrente

Tensao d 20 de sinais de pulso

24VCC £10% 3,3kQ 5% (0,5 W ou maior)

5VCC £5% 390 Q 5% (0,1 W ou maior)
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Série LECPA

Tempo do sinal

Retornar a origem

Fonte de alimentagcao 24V
oV
ON
SVON OFF
Entrada .
SETUP .
ON
BUSY
OFF
SVRE
SETON
Saida
INP .
\
\
RALARM |
\ .
\
*ESTOP 'n‘
\
\
\
. R
Velocidade w = 0 mm/s
\
Retornar a origem i
\

H
1 Se o atuador estiver dentro da faixa de "em posicao" do parametro
1 basico, INP sera ligado; seno, permanecera desligado.

* "+ALARM" e "+ESTOP" sao expressos como circuito negativo-logico.

Operacao de posicionamento Operacao de pressionamento

H ON T ON
Sinal de pul OFF LC— OFF
Entrada | °Na de puiso Entrada
Sinal de pulso """I“I"II"I“I"" )
ON ON
TLOUT
OFF our __| OFF
Saida BUSY : Saida BUSY .
INP INP ,nl
N
T 1
i L 0 mm/s "' }
Velocidad — . |
= . Velocidade 0 mm/s
Operacao de posicionamento :' l|‘ Operagio de pressionamento H
HE

v L .
1
E Se o atuador estiver dentro da faixa de "em posi¢ao" dos dados |
i de passo, INP sera ligado; sen@o, permanecera desligado. !

! "gatiiho LV" dos dados de passo, o sinal INP sera ligado. |
H

Nota) Caso a operagao de empuxo seja parada quando nao

houver desvio de pulso, a pega movel do atuador pode
pulsar.

Redefinir alarme

h
Redefinir alarme

Entrada | RESET

Saida *ALARM | I ON

OFF

{Alarme desligado }

* "«xALARM" & expresso como circuito negativo-logico.
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Opcoes: Cabo do atuador

Unidade de motor de passo série LECPA

[Cabo robotico, cabo standard para motor de passo (Servo/24 VCC)]

-]

LE-CP-

Comprimento
do cabo (L) [m]
1 1,5
3 3
5 5
8 8*
A 10*
B 15*
C 20*
* Produzido apos o
recebimento do pedido
(Somente cabo robotico)
Tipo de cabo
Nada Cabo robotico
(Cabo flexivel)
S Cabo padrao

1
LE-CP- 3/Comprimento do cabo:1,5m;3 m;5m

(N° do lermln
Al =

(1 4,7)

LE-CP-ig/Comprimento do cabo: 8 m,10 m, 15 m, 20 m
(X Produzido apos o recebimento do pedldo)

al Lado do atuador

SR =

Conector A
L

(30,7)

Lado da unidade
(14,2)

Conector C

(N°do 1erminal)

Lado da unidade
(142)

Conector C

(N° do terminal)Lado do atuador 3
e
YL I
= [T
PO 5L A
o)
(14.7) ConectorA §
@07 | — =
Sinal o Cor do cabo | e miae
A B-1 Marrom 2
A A- Vermelho
B B-: Laranja
B A Amarelo
COM-A/COM B Verde
COM-B/— A3 Azul 4
" do terminal
___Protecio_____ Cor do ¢abo | 4, gonector 0
VCC B-4 7 = Marrom 12
TERRA A4 — — Preto 13
A B-5 — T+ Vermelho 7
A A-5 4 T— Preto
B B-6 — —F Laranja
B A6 v v Preto
o -

[Cabo robotico, cabo standard com trava e sensor para motor de passo (Servo/24 VCC)]

LE-CP-
Comprimento
do cabo (L) [m]
1,5
3
5
g¥
10%
15%
208

* Produzido apos o
recebimento do pedido
(Somente cabo robotico)

OW|> ™ uiw =

Com trava e sensor

Tipo de cabo
Nada Cabo robotico
(Cabo flexivel)
S Cabo padrao

Nota) Nao utilizado na série LE.

(N° do terminal)

AT{E-B1
A6 !@m B6
Al B1
A3 B3

(147)

_B_I___| LE- CP-3/Compr|mento do cabo: 1,5m;3 m;5m

Lado do atuador
Conector A &

sl ——
ST ]

- =
80,7) ConectorB 3

Lado da unidade

Conector C (14__@)

LE-C P-AdComprlmento do cabo: 8 m,10 m, 15 m, 20 m

(* Produzido apos o recebimento do pedido)

(N° do terminal)

A1fEER}-B1
A6 "Eﬂ‘ B6

Lado do atuador 5l
Conector A S

Lado da unidade

[l (z5,5)

___ 8
’\

Conector C (14,2?

M §e « =
A3 B3 = p 2 5
Conector B 5 =
(14,7) (N D —-1 1)
snal|"omme Cordocabo | rarmmrie
A B- Marrom
A A- Vermelho
B B-: Laranja
B A Amarelo
COM-A/COM B-3 Verde 3
COM-B/— A-3 Azul 4
___Protegro_____ Cordocabo | o mrs
VCC B-4 7 7 Marrom 12
TERRA A-4 ! T ! T Preto 13
A B-5 —t — Vermelho 7
A A5 L : Preto
B B-6 v 1 v + Laranja
B A6 , v Preto
AN —
snal [ e
Trava (+) B-1 Vermelho 4
Trava (-) A1 Preto 5
Sensor (+) " B-3 Marrom 1
Sensor (-) M@ A-3 Azul 2

(N° do terminal)

(N° do terminal)

(N° do terminal)
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Série LECPA

OEgbes
[Cabo de E/S]

LEC-CL5-

Tipo do cabo de E/S Comprimento do cabo de E/S (L)
[ L5 [ ParaLECPA ] 1 1,5m
3 3m*
5 5m°

* Entrada de pulso utilizavel
somente com diferencial.
Utilizavel somente com cabos

de 1,5 m com coletor aberto. N° do Cor de Marca | Cor do N°dopino | Cor de Maca | Cor do
pino | isolamento | om | ponto isolamento | o™ ponto
ponto porto
L 1 Marrom-claro Preto 12 | Mamom-claro Vermelho
12! 2 Marrom-claro Vermelho 13 Amarelo Preto
20 19 3 Amarelo Preto 14 Amarelo Vermelho
EE :. 4 Amarelo Vermelho 15 Verde-claro Preto
g3 C N ; g 5 | Verde-claro Preto 16 | Verdelaro Vermetho
g3 g . 6 | Verde-claro Vermelho 17 Cinza Preto
(== (25) | (10) (40) 7 Cinza Preto 18 Cinza Vermelho
45) 8 Cinza Vermelho 19 Branco Preto
100 +10 9 Branco Preto 20 Branco Vermelho
+
BLLLELLN - -
Nimero de nicleos 10 Branco AL R — Verd
Tamanho AWG 11 |Marrom-claro Preto 055 erde

[Jogo de filtro de ruidos]
Unidade de motor de passo (Tipo entrada de pulso)

LEC-NFA

Componentes do conjunto: 2 filtro de ruidos
(Produzido por WURTH ELEKTRONIK: 74271222)

2 — N
8| | — W
(42,2) (28,8) =

* Consulte 0 Manual de Operagao série LECPA para instalagao.
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Série LEC

(Compativel com Windows®XP, Windows®7 )

Kit de configuracao do controlador/LEC-W2

Como Eedir

@ Software de LEC - W2

configuragdo do

@ Cabo de

comupicagao (tipo A-mini B)

Driver/Controladores compativeis

controlad "
ﬁ Kit de configuracao de controlador
(3 Cabo USB

(Disponivel em japonés e inglés.)
Conteuido

(2 cabo de comunicagao
® Cabo USB

(@ software de configuragao do controlador (CD-ROM)

(Cabo entre o PC e a unidade de conversao)

Controlador de motor de passo (Servo/24 VCC) serie LECP6
Controlador de servomotor (Servo/24 VCC) serie LECAG
Driver do motor de passo (Tipo de entrada de pulso) serie LECPA

Requisitos de hardware

SO Windows®XP (32 bits),
Windows®7 (32 e 64 bits).

Maquina compativel com IBM PC/AT

Interface de

o Porta USB 1.1 ou USB 2.0
comunicagao

Display XGA (1024 x 768) ou mais

* Windows® e Windows®7 s&o marcas registradas da Microsoft Corporation nos Estados Unidos.
* Consulte o site da SMC para a versao de informagoes atualizadas, http://www.smcworld.com

Exemplo de tela

Exemplo de tela em modo facil

File®) Edt Comm Setting

5
2 e | R

Force
No. 0 080 om O /s 30 ¥ —

Step Data
Mo. Hove W

Spee | Position | PushingF PushineSs)
X %

0 hbsalute 100 5.00 0 o

1 Absolute

2 hbsalute w2000

3 Absalute 00 30,00

9 Absalute 800 90,00

Move Speed 20 [mm/sec] Move distance Move
1 L s . [
ety o ~ 000

Facil operacao e configuracao simples

@ Permite configurar e exibir os dados das etapas
do atuador como posicao, velocidade, forga, etc.

@ A configuragao dos dados de passo e o teste
do acionamento podem ser realizados na
mesma pagina.

@ Pode ser usado para ativar e movimentar em
uma faixa constante.

€15
el 1] sotsm | oo | Mgouer | [N
- = = 5] = wirorus) 1 - [aL]

wiows
pomiond
votons a1

oomntand |

Configuracao detalhada

@ Os dados das etapas podem ser configurados em detalhes.

@ Os sinais e status do terminal podem ser monitorados.

@ Os parametros podem ser estabelecidos.

@® O JOG e movimento em uma faixa constante, retorno a origem,
operacao de teste e teste de saida forcada podem ser realizados.
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Série LEC C € c M us
Teaching box/LEC-T1

Como Eedir
LEC-T1-3[J|G

I de habilitaga i ili 3
(’(‘J‘Zg‘;‘r"‘;; © habiltagao Teaching box Interruptor de habilitacao
‘ Nada ‘ Nenhuma
ﬁ Comprimento do cabo [m] \ 3 \Eqmpaao com interruptor de namma;'ao\
3

= Interruptor de intertravamento
para as fungdes jog e teste

; Idioma inicial

9 [J] Japones ‘ Interruptor de parada

] ‘ E ‘ Ingle ‘ \ G ‘Equlpadocom interruptor de parada‘
. gles

|

* O idioma exibido pode ser modificado para inglés ou japonés.

Eseecificagbes

ltem Descrigao
FU“GOeS Standard Sensor Interruptor de parada, Interruptor de habilitagao (Opgao)
@ Exibicao de caracteres chineses Combri
. n B 'omprimento do cabo [m] 3
® O interruptor de parada é fornecido.
Encapsulamento IP64 (Exceto conector)
. . Faixa de temperatura de trabalho [°C] 5a50
Opcionais Umidade relativa [%UR] % (S densagao)
. n ~ P . midade relativa | % 0Ou menos (Sem condensacao,
@ O interruptor de habilitagao é fornecido. ¢
Peso [g] 350 (Exceto cabo)

[produtos em conformidade com a CE]

A conformidade do teaching box com a EMC foi testada com o controlador de motor de passo da série
LECPS (servo/24 VCC) e um atuador aplicavel.

[Produtos em conformidade com a UL]

Quando a conformidade com a UL for requerida, o atuador elétrico e o driver devem ser usados com a
fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.

Modo facil

Funcao Detalhes Fluxograma de operagoes do menu
Dados de etapa  |* Configuragao dos dados de passo Menu Dados
— Dados N° dos dados de passo
Correr + Operagzo jog Monitor Ajuste de dois itens selecionados a seguir
* Retornar a origem Jog Ver. 1.**:
Test + Operagao da etapa 1 M@ " Teste ‘F;er 'ga,?: forea,
este . 2 ori 2%
Retornar a origem A|_|V|. . Posigao, velocidade, forga d i aceleragao, 3 imento de MOD,
-~ Exibiao do eixo e n° dos dados de passo Configuragao do TB gatilho LV, velocidade d i forga de movi 20, area 1, area 2, em posigao
Monitor + Exibigao de dois itens selecionados da
posicao, velocidade, forca.
Monitor
ALM . Ewa\@?g do alarme ativo Exibigao do n° de passo
+ Redetinir alame Exibigao dos dois itens selecionados a seguir
+ Reconexao do eixo (Ver. 1.xx) (Posigao, velocidade, forga)
+ Ajuste do idioma exibido
N . (Ver. 2.#%) Correr
Configuragao do T8 |, Ajuste do modo facil/normal [ Retornar a origem
- Configuragao dos dados de passo e Operagao jog
selegao dos itens no monitor do modo facil
Operagao de 1 passo
ALM
[ Exibicao do alarme ativo
Redefinir alarme
Configuracao do TB
|_| Reconex@o do eixo (Ver. 1.**)

Japonesf/ingles (Ver. 2.**)
Facil/normal
Nota 1) Nao compativel com o LECPA. Ajustar item
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Teaching box Série LEC

Modo normal

F g de operacdes do menu
Fungao Detalhes Menu Dados de passo
Dados de passo|* Configuragao dos dados de passo Dados de etapa N° dos dados de passo
Paramet - Ajuste dos parametros Parametro MOD de movimento
arametro y Monitor Velocidade
+ Operagao jog/Velocidade constante Teste =T Posicao
dRO TOV'm?mO_ ALM Aceleragao LEF
. T:s‘t”d"r?vfe%gg'ﬁem Arquivo Desaceleragao
Teste (Especifique no maximo 5 passos de Configuragao do TB Forga de pressionamento
dados e opere.) Reconectar Gatilho LV LEJ
+ Saida forcada Velocidade de pressionamento
(Saida de sinal forgada, Saida de Forga de movimentagao LEL
terminal forgada) M« Area i, 2
* Monitor do driver Em posigao LEY
* Monitor do sinal da saida M2 Parametro q -
. ; . Ajuste basico
Monitor + Monitor do sinal da entrada "°%22 [~ Basico
* Monitor do terminal de saida ORIG Ajuste ORIG LEs
* Monitor do terminal da entrada LEPY
« Exibigao do alarme ativo Monitor Monitor DRV _ LEPS
ALM (Restauragzo do alarme) Acionamento || Posicao, velocidade, torque
- Display da gravagao de registro de alarme Sinal de saida Neta2) N° do passo LER
Sinal de entrada Neta2) Ultimo n° de passo

Salvar dados Terminal de saida

Salve os dados e parametros do - 1 o

passo da unidade qule esta sendo Terminal de entrada Monkoridojsinalidelsalde LEH
utilizada para comunicagao (& _,ﬁ
possivel salvar quatro arquivos, com Teste Monitor do sinal de entrad

um conjunto de dados da etapa e os JOG/MOVE
parametros definidos como um = Retorna para ORIG Monftondolienming deisaids

i arquivo).
Arquivo . C‘;rreggr para o driver Test drive Noa 1) Monitor do terminal da entrada

it Nota 2)
Carrega os dados salvos na caixa de Saida forgada toe2

instrugao do unidade que esta sendo
utilizado para comunicagao. ACM Siatug
+ Apague os dados salvos. [ Status =T Exibicao do alarme ativo
* Protegao do arquivo (Ver. 2.xx) Gravagao de registro de ALM Redefinir alarme
- - Arquivo Display da gravagao de registro de ALM
+ Ajuste (riobdlsplay = Salvar dados Display de entrada de registro
(M_OdD facll./normal) Carregar para o driver
+ Ajuste do idioma Apagar arquivo
(Japongs/ingles) Protecao do arquivo (Ver. 2.**)
Configuragao do TB | * Ajuste da luz de fundo
+ Ajuste de contraste do LCD Configuragao do TB
* Ajuste do som do bipe Facil/normal
+ Conexao max. do eixo Idioma
+ Unidade de distancia (mm/polegada) Luz de fundo Nota 1) Nao compativel com o
~ N [ Contraste do LCD
Reconectar + Reconex&o do eixo ontraste do LECPA. o
Bipe Nota 2) Os sinais abaixo sao
Conexao max. do eixo compativeis com o
Senha LECPA com TB Ver.
Unidade de distancia 2.10 ou mais recente.
Entrada: CLR, TL
— Reconectar Saida: TLOUT
Dimensoes
——
34.5 4 102 /@
- ﬁ/\ N° Descrigao Fungao
7 T
@\ (T 1 | LCD Uma tela de cristal liquido (com luz de fundo)
j w 2 | Anel Um anel para pendurar o teaching box
— 3 Inter tor d d Quando o interruptor & apertado, 0 mesmo trava e para.
(v g nterruptor de parada | A trava ¢ liberada quando & virada para direita.
B 2
g ©
@ — 2 4 | Protetordointerruptor de parada | (Jm protetor para o interruptor de parada
@/ @é 9 Evita operagao involuntaria (operagao inesperada) da
(@) Interruptor de habilitagao | fUNGa0 teste de corrida.
@ 5 (Opcional) Outras fungoes, como alterar dados, nao sao cobertas.
6 | Chave comutadora Chave para cada entrada
7 Cabo Comprimento: 3 metros
8 | Conector Um conector conectado ao CN4 da unidade
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Servomotor de CA

Tipo com haste ——
Série LEY

Série LEY-X5

Tipo de motor em linha

Tipo de motor em linha

Tipo haste-guia

Série LEYG

Tipo de motor em linha

Driver do servomotor de CA [y

Série LECS D

0

«f

389
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Atuador elétrico/tipo haste
Série LEY/LEY-X5 25,32
Selecao de modelo

Procedimento de selecao ’?

Procedimento de selecao de controle de posicionamento

Verifique a carga/velocidade de trabalho. . .
(Transferéncia vertical) M Verifique o clico de tempo.

Exemplo de selecao

Condicoes
de eMassa da pega de trabalho: 16 [kg] eVelocidade: 300 [mm/s]
operag“ao eAceleracao/desaceleragao: 5.000 [mm/s?] ﬁ 40
eCurso: 300 [mm] ‘ ‘ ‘
eCondigao da montagem da pega de trabalho: transferencia . 35 Fio"‘ ndut ‘I a: LE‘V25D
vertical para cimae para baixo ’7 g 30 -
o
<25
S0
© Fio condutor 6: LEY25(8
R B
@ Verifique a carga/velocidade de trabalho <Grafico de velocidade/carga de trabalho> 2 10 1 o condutor 12: LEY250A
Selecione 0 modelo alvo com base na massa de pega de trabalho e velocidade com O ——t "l— = —;
referéncia ao <Grafico de carga/velocidade de trabalho>. 5 : ‘ i

Exemplo de sele¢ao) O LEY2501B & temporariamente selecionado com base no grafico

0
o 0 200 400 600 800 1000 1200
mostrado no lado direito.

Velocidade [mm/s]

* E necessario montar um guia fora do atuador quando utilizado para transferéncia horizontal.
Ao selecionar o modelo desejado, consulte as péginas 398, 405 e 410 para a carga de trabalho horizontal em
especificacdes e pagina 425 para precaugdes.

de carga i ga de
(LEY250))

A opgao de regeneragao pode ser necessaria. Consulte as paginas 392, 393 e 395 para "Condigdes requeridas da opgao de regeneragao”.

Verifique o ciclo de tempo.
—
al a2
//- / \

Como calcular o ciclo do tempo usando o método de calculo a seguir.

@0 ciclo de tempo T pode ser encontrado a partir da seguinte equagao.

T=T1+T2+T3+T4[s]

oT1: Tempo de aceleracao e T3: Tempo de desaceleracao
pode ser obtido pela seguinte equagao.

[T1=Vai[s] | [T3=Vvm2[s] |

Velocidade: V [mm/s]

Tempo [s]

T T2 T3 |T4

oT2: O tempo de velocidade constante pode ser

encontrado a partir da seguinte equagao. . -
part guinte equag L: Curso [mm]-- (Condi¢ao de operagao)

L-05-V-(T1+T3) V: Velocidade [mm/s] - (Condigao de operagao)
Vv [s] al: Aceleragao [mm/s?] - (Condigao de operagao)
a2: Desaceleragao [mm/s?] - (Condicao de operagao)

T2=

oT4: O ajuste do tempo varia dependendo das condigoes,

tais como tipos de motor, carga e posicionamento T1: Tempo de aceleragao [s] - Tempo até alcangar a

dos dados de passo. Assim, calcule o ajuste de velocidade estabelecida

tempo referente ao seguinte valor. T2: Tempo de velocidade constante -- Tempo enquanto o
atuador opera em velocidade constante

T3: Tempo de desaceleragao [s] -+ Tempo do inicio da
operacao de velocidade constante até a parada

E: lo de calcul . . o B
xemplo de calculo) T4: Tempo de ajuste[s] - Tempo até em posi¢ao ser concluida

T1 a T4 podem ser calculados da seguinte forma.

T1 = V/al = 300/5000 = 0,06 [s], T3 = V/a2 = 300/5000 = 0,06 [s]
To= L-05-V-(T1+T3) _ 300-0,5-300 - (0,06 +0,06)
T4=0,05]s] v 300

=0,94s]

Assim, o ciclo de tempo pode ser obtido da seguinte forma.
T=T1+T2+T3+T4=0,06+0,94 + 0,06 + 0,05 =1,11 [s]

Com base no resultado de calculo acima, é selecionado o LEY25(1B-300.
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Selecao de modelo Série LEY/LEY-X5

25, 32

Processo de Selecao

Procedimento de selecao de controle de pressionamento

M Verifigue aforca de ’M Verifique a carga lateral
pressionamento. na extremidade da haste.

Exemplo de selecao

Condicoes )
de « Condigao de montagem: horizontal (pressionamento) e Velocidade: 100 [mm/s] Gabarito
operacao « Peso do gabarito: 0,5 [kg] «Curso: 300 [mm]

A\

eForga de pressionamento: 200 [N]

<

m Verifique a forca de pressionamento. <Para grafico de conversao> 500
Selecione 0o modelo desejado baseado no limite de torque/valor de
comando e forga de pressionamento com referéncia ao <Grafico de 400 /
forga de conversao>.
Exemplo de selegao) Z 300 Fio condutor 3: LEY25[]C_{
Baseado no grafico exibido no lado direito, 8
 Limite de torque/valor de comando: 24 [%) £ 200 z
e Forca de pressionamento: 200 [N] o qondutor 6: LEV2SCR)
Portanto, a LEY25B esta selecionada temporariamente. 100
Fio condutor 12: LEY25[]A 7|
E2P verifique a carga lateral na extremidade da haste. 0 o w  m
<Grafico de carga lateral permitida na extremidade da haste> Limite de torque/valor de comando [%]

Confirme a carga lateral permitida da extremidade da haste do atuador:
LEY25B, que foi selecionada temporariamente com referéncia ao
<Gréfico de carga lateral permitida na extremidade da haste>.

Exemplo de selegao)

Baseado no grafico exibido no lado direito, 100

ePeso do gabarito: 0,2 [kg] = 2 [N]

eCurso do produto: 200 [mm]

Portanto, a carga lateral na extremidade da haste esta
dentro do intervalo admissivel.

<Grafico de conversao de forca>
(LEY250])

~| LEY320

Com base no resultado de calculo acima, &
selecionado o LEY25B-300. LEY250—I

Carga: F [N]
S

0 100 200 300 400 500 600
Curso [mm]

<Grafico de carga lateral permitida na extremidade da haste>
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série LEY/LEY-X5

25, 32

Grafico de velocidade - carga de trabalho vertical/Condicoes requeridas para "Opcao de regeneracao"

LEY2507 (Posicionamento de montagem de motor: superior/paralela, em linha)

Carga de trabalho [kg]

40

30

20
16

Fio condutor 3: LEY25C]C

F===Tr="""

Fio condutor

| I,

Fio ci

6: LEY25[1B

ondutor 12: LEY258A-

400 600
Velocidade

800 1000 1200 1400
[mm/s]

LEY32( (Posicionamento de montagem de motor: superior/paralela)

Condigoes requeridas para "Opcao de regeneracao"

* Opgdo de regeneragdo requerida ao utilizar o produto acima da linha de
"Regeneragao"” no grafico. (Peca separadamente)

Modelos de "Opcao de regeneracao”

Condigoes de operagao Condigoes regenerativas Transferencia vertical
[A] Taxa de trabalho 50% ou mais
LEC-MR-RB032
[B] Taxa de trabalho 100%

LEY32D (Posicionamento de montagem de motor: em linha)

Carga de trabalho [kg]

50

40
37

30

20

5: LEY320C.

Fio condutor 10: LEY3200B | g

Q
\ "\/ Fio condutor 20: LEY32[JA

/4

200

400 600
Velocidade

800 1000 1200 1400
[mm/s]

T T ]
50 —{—Fi 4: LEY32DEG
4 I
G
9
g L\ 1a
2
K]
K \‘\
= % N[ Fio condutor 8: LEY32D01B
R A AN
3 NN
© 12— ___\ }2: Fip condutor 16: LEY32DLIA
10
—— |
0 1
0 200 400 600 800 1000 1200 1400

Velocidade [mm/s]
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Selecao de modelo Série LE Y/ LE Y'X5

25, 32

Grafico de velocidade - carga de trabalho vertical/Condicoes requeridas para "Opc¢ao de regeneracao”

LEY250) (P de de motor: superior/y , em linha) Condigoes requeridas para "Opgao de regeneracao”
70
Fio condutor 3: LEY25(1C * Opgdo de regeneracdo requerida ao utilizar o produto acima da linha de
60 "Regeneracao" no grafico. (Peca separadamente)
= Modelos de "Opc¢ao de regeneracao”
= 50 TFio condutor 6: LEY25[1B Condicd - - P ——
o \ 1 ndicoes de operagao Condigoes regenerativas [Transferéncia horizontal|
= 1
E 40 A1 [A] Taxa de trabalho 50% ou mais
s \ ﬂ LEC-MR-RB032
e 30 [B] Taxa de trabalho 100%
<
o
o Fio 12: LEY250]A
S 20 s o
1
10 J
. !
0 200 400 600 800 1000 1200 1400

Velocidade [mm/s]

LEY3201 (Posicionamento de montagem de motor:

superior/paralela)

LEY32D (Posicionamento de montagem de motor: em linha)

80 u T 80 T T
F;o conutor 5" LEY32EYC E Fio condutor 4: LEYGZD%C p
70 \ \ \ 70 i i T ]
—_ Fio condutor 10: LEY32(0B \ Fio condutor 8: LEY32DIB \
o 60 3 60 T
: N\ : AN
o o 1
<= 50 2 50
] T 1
3 X 3 PN
= 40 g 40 :
§ 30 Fio 20: LEY320JA % 30 Fio condutor 16: LEY32DJA
> © e
8 N g :
o N (&) L
20 \‘ 20 T
1
10 10 i
1
0 0 1
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Velocidade [mm/s] Velocidade [mm/s]
Velocidade admissivel de curso [mmis]
Modelo Servomotor Fio condutor Curso [mm]
deCA  simbolo] [mm] | 30 | 50 ] 100 | 150 | 200 [ 250 | 300 [ 350 | 400 | 450 | 500
Levaso A 12 900 600 - [ =
Posicionamento de 100 W B 6 450 300 e
d d
Lu';'e‘i\'!ff/ﬂfﬂ.e.i,ﬁ‘ﬁﬁhj ma | c 3 (450255 ) (30350 ) -1 =
¢a rpm mpm)| — | —
Levazs A 20 1200 800
Posicionamento de montagem 200 W B 10 600 400
{ Superior/paralela } /560 c 5 300 200
2 (3600 rpm) (2400 rpm)
A 16 1000 640
posicionsmenogementagem) | 200W | B 8 500 320
{ o } /060 c 4 250 160
2 (3750 rpm) (2400 rpm)
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Série LEY/LEY-X5

25, 32

Grafico de conversao de forca (Guia)

LEY250] (Posicionamento de montagem de
motor: superior/paralela, em linha)
500

400 b
Fio condutor 3: LEV25]C
z 300
o
14
o
w 200
Fio condutor 6: LEY25(1B
100
— Fio condutor 12; LEY2501A
0 |
10 20 30 40

Limite de torque/Valor de comando [%]

LEY320 (Posicionamento de montagem de motor: superior/paralela)

LEY32D0O (Posicionamento de montagem de motor: em linha)

600

500 P
\Fi condutor 5: LEY3201C—
400
z
S 300
£
\Fio condutor 10: LEY32(B
200
100 —
¥io condutor 20: LEY32[JA
0 \ \
10 20 30 40

Limite de torque/Valor de comando [%]

800
700
600 X
— 500 Fio condutor 4: LEY32D[1C —|
z
S 400
S
'S
300
Fio condutor 8: LEY32DCIB—|
200 — i
I I
100 Fio condutor 16: LEY32D0A |
0 \ \
10 20 30 40
Limite de torque/Valor de comando [%]

*1 tipo de motor: ao limitar o torque com um encoder incremental, o pardmetro n° PC12/0 valor do comando de torque interno deve ser estabelecido em 30% ou menos.
* 2 tipo de motor: ao limitar o torque com um encoder absoluto, o parametro n° PC13/o valor do comando de saida maxima para o torque analdgico deve ser estabelecido

em 30% ou menos.

Grafico de carga lateral permitida na extremidade da haste (Guia)

100
z
I LEY320
s 10
=
3
LEY250]
1
0 100 200 300 400 500 600
Curso [mm]
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[Curso] = [Curso do produto] + [Distancia da
extremidade da haste ao centro de gravidade da peca

de trabalho] E

l Peca de trabalho

Centro de gravidade




Selecao de modelo da Série LEY

63

(Selecione as opcoes)

Grafico de velocidade/carga de trabalho/Condicoes requeridas para "Opcao de reg_;eneragéo"

Transferéncia vertical Transferéncia horizontal
LEY630] LEY630]
100 ‘l 100
Fio condutor 5: Fio condutor 5: LEY6301C ‘
T 80|y yLevesc g & Fio condutor 10: LEY63(1B
o ‘ o rem————pmm—————
< < 1
5 60 \\\\\ i A | g 60 I \
© Fio condutor]0: [ U .
= = 1 Fio condutor 20: LEY63L1A
3 40 = N 3 40 -
& Fio condutor 20: /—q & I
S LEY630A I 1
o 20 o 20 i
=iy !
|
0 0 -
0 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200
Velocidade [mm/s] Velocidade [mm/s]
Condicoes requeridas para "Opcao de regeneracao"
*Opgao de regeneragao requerida ao utilizar o produto acima da linha de "Regeneragao” no gréfico. (Pega separadamente)
Modelos de "Opcao de regeneracao”
Condigbes de operagao Condicdes i T G vertical horizontal
Taxa de trabalho 50% ou mais LEC-MR-RB-032
[B] Taxa de trabalho 100% Nao requer
LEC-MR-RB-12
Velocidade admissivel de curso
[mm/s]
Modelo Servomotor Fio condutor Curso [mm]
de CA Simbolo | [mm] 100 | 200 [ 300 [ 400 [ 500 600 700 800
A 20 1000 800 600 500
10 500 400 300 250
LEVe3D | 400wWids0 — o
C 5 250 200 150 125
(Velocidade de rotagao do motor) (3000 rpm) (2400 rpm) (1800 rpm) (1500 rpm)

Grafico de conversao de forca

LEY630 (Posicionamento de montagem de motor: em linha)

Grafico de carga lateral permitida na extremidade da haste

100
2000 N\
1800 ~ =
~ NJ
1600 o ~
1400 A : = ~ ~
/ Fij : LEY63[CIC| z T~
Z 1200 e w LEY63
8 1000 -~ g 10
j<d <
S / ]
i 800 - o
600 A Fio|condutor 10: LEY6301B
400 Fil dutor 20: LEY63CIA
200 io|condutor ‘ B
1
10 20 30 40 50 60 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
Limite de torque/Valor de comando [%] Curso [mmi
Limite de torque/Valor de comando [%] Taxa de trabalho [%] ‘Tempo de pressionamento continuo [minutos]
25 ou menos 100 - [Curso] = [Curso do produto] + [Distancia da extremidade
30 100 (60) —(15) da haste ao centro de gravidade da peca de trabalho]
4 50 (30) 15(05) F
50 30 (20) 05(0.6)
*1 Os valores em () sao para unidade de montagem proxima. l
* 2 tipo de motor: ao limitar o torque com um encoder incremental, 0 parametro

n°® PC12/o valor do comando de torque interno deve ser estabelecido em

50% ou menos.

* 3 tipo de motor: ao limitar o torque com um encoder absoluto, o parametro n°
PC13/0 valor do comando de saida maxima para o torque analogico deve ser
estabelecido em 50% ou menos.

Centro de gravidade
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Atuador elétrico/tipo haste

série LEY Ce€

LEY25, 32 (& =

Como pedir

e

) Tamanho @) Posicéio de montagem do motor © Tipo de motor:1

Nada Montagem superior B X
— . a Saida| Tamanho do Unidades
| 32 | D Paralelo ao lado direito Simbolg Tipo W] atuador | compativeis*?
E Paralelo ao lado esquerdo s c

" ervomotor de CA

B Em linha s2 (Encoder incremental) 100 25 LECSAD-S1
Servomotor de CA

s3 (Encoder incremental) 200 32 LECSAD-S3

LECSBO-S5

S6 (S‘Eifggg"e‘:tggg;ufg 100 25 LECSCO-S5

LECSSO-S5

LECSBO-S7
A

s7 éi';’gg”;,’fgg;ﬁo) 200 32 LECSCO-S7

LECSSO-S7

*1: Para tipo de motor S2 e S6, os sufixos de referéncia da unidade compativel sao S1
e S5, respectivamente.
*2: Para detalhes da unidade, consulte a pagina 428.

@ Passo do fuso (mm) @ Curso [mm] Opcéo de motor
Simbolo LEY25 LEY32* 30 30 Nada | Sem opgao \
A 12 16 (20) a to [ B | Com trava* |
* Quando "com trava" estiver selecionado para a
B 6 8 (10) 500 500 Q
N N montagem superior e tipos paralelos ao lado
c 3 4(5) Consulte a tabela abaixo para obter detalhes. direito/esquerdo, o corpo do motor ira se protuberar da
* Os valores exibidos em () sao o fio condutor para extremidade do corpo para tamanho 25 com curso 30 ou
tamanho 32 dos tipos de montagem superior, paralelo ao menos. Verifique a interferencia com pegas de trabalho
lado direito/esquerdo. antes de selecionar um modelo.

(Fio condutor equivalente que inclui taxa da polia

[1,25:1])
Motor :'7

€ Rosca da haste @ Montagem+1
Nada Rosca femea na haste *1 O suporte de montagem & fornecido junto, (mas
M Simbolo Tipo nao montado).
Rosca macho na haste Sorufiea | Eminha | «» para montagem em balango horizontal com
(1 porca da haste esta inclusa.) Nada| Extremidades roscadas (Padrao)?| @ [ flange dianteiro, flange traseiro e extremidades
1) Corpo com rosca [ [ rosqueadas, utilize o atuador dentro da seguinte
E Pe Y — variedade de cursos.
F Flange dianteira*? L] L] o LEY25: 200 ou menos ¢ LEY32: 100 ou menos
G Flange traseira™ s _ | *3 Para montagem com fixag¢ao oscilante traseira
D e — T e — femea, use o atuador dentro da seguinte
Fixagao oscilante traseira femea’ variedade de cursos.
e LEY25: 200 ou menos « LEY32: 200 ou menos
* 4 O flange traseiro nao esta disponivel para
LEY32.
* Tabela de cursos aplicaveis @Padrao
Curso Variedade de cursos

Modelo mm)| 30 | 50 (100/150/200/250/300|350|400/450|500 produziveis

LEY25 o o |0 |0 0|0 0 0 |0 — | — 15 a 400 Para sensores magnéticos,
LEY32 ® o0 0 0 0 0 0 O o o 20 a 500 consulte as paginas 328 e 329.
Nota) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.
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Atuador elétrico/tipo haste Série LEY
25, 32

4

8

©Tipo de cabo*

de de motor:

@ Comprimento do cabo* [m]

uperi

de

K Tipo de driver:

d

!

de motor: em linha

-
m
-

[l I
mjim
~|&

Nada Sem cabo Nada Sem cabo Unidades compativeis  [Tensao da fonte de alimentagdo (V)

S Cabo padréo 2 2 Nada | Sem unidade —

D Cabo robético (cabo flexivel) 5 5 A1 LECSA1-SO 100 a 120

* O motor e os cabos do encoder est&o incluidos. A 10 A2 LECSA2-SOI 200 a 230

(O cabo da trava também esta incluido quando o * O comprimento do encoder, motor e cabo da B1 LECSB1-SO 100 a 120

mot.or c-om opgéo de trava é selecwinafjo.) trava S0 0 mesmos. B2 LECSB2-S0 200 2 230

*A dlre(;a.o de entracfa do cabo pal.irao é c1 LECSC1-S00 1002 120

® Superior/paralelo: (A) lado do eixo c2 LECSC2-S00 200 a 230

® Em linha: (B) lado do eixo de contador S1 1002120
(Consulte a pagina 131 para obter detalhes.) LECSS1-SO a

S2 | LECSS2-SO 200 a 230

@® Conector E/S
\ Nada \ Sem conector \
H ‘ Com conector ‘

Unidades compativeis

* Quando o tipo driver for selecionado, o cabo
sera incluido. Selecione o tipo de cabo e o
comprimento do cabo.

Exemplo)

S$2S2: Cabo padrao (2 m) + Driver (LECSS2)

s2

: Cabo padréo (2 m)

Nada: Sem cabo e unidade

Tipo entrada de pulso/tipo
de posicionamento

Tipo de unidade

Tipo de entrada de pulso

Tipo de entrada direta
de CC-Link

Tipo SSCNET lll

Série LECSA LECSB LECSC LECSS

Niimero de tabelas de pontos Ate 7 — Até 255 (2 estagbes ocupadas) —

Entrada de pulso O O — —

Rede aplicavel — — CC-Link SSCNET Il
Encoder Encoder Encoder Encoder

Encoder de controle incremental de 17 absoluto de 18 absolut_o de 18 absoluto de 18

bits bits bits bits
Funcéo de comunicacao Comunicagéo USB Comunicagéo USB a0RS422 | Comunicacio USBe 30 RS422 Comunicagéo USB

Tensao da fonte de alimentagao (V)

100 a 120 VCA (50/60 Hz)
200 a 230 VCA (50/60 Hz)

Péagina de referéncia

Pagina 428
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Série LEY

25,32

Esgemﬂcagées

Modelo LEY25526 (Superior/Paralelo)LEY25DS26 (Em linha) LEY32537 i ) LEY32DS37 (Em linha)
30, 50, 100, 150, 200, 250, 30, 50, 100, 150, 200, 250, 30, 50, 100, 150, 200, 250,
Curso [mm] Neta )
300, 350, 400 300, 350, 400, 450, 500 300, 350, 400, 450, 500
Caraa de trabalho [k T Horizontal = 18 50 50 30 60 60 30 60 60
argadetrabatho kgl [ ey 8 16 30 9 19 37 12 24 46
Forga de pressionamento [N] "% 652131 127 a 255 2422485 792157 154 a 308 294 a 588 982197 1922385 3682736
(Valor definido: 15% a 30%)
5| Até 300 900 450 225 1200 600 300 1000 500 250
B | Max Curso
3 | velocidade " 305 a 400 600 300 150
2 | imms) faixa
& 405 a 500 — — — 800 400 200 640 320 160
E de pressi [E— 35 ou menos 30 ou menos 30 ou menos
% & G0 méxima [mm/s?] 5.000 5.000
§ do posici [mm] 0,02 0,02
§ Passo do fuso (mm) (Incluindo tens&o na polia) 12 6 ‘ 3 20 10 5 ‘ 16 ‘ 8 4
I} éncia a & [mis?] o) 50/20 50/20
Tipo de [Fuso de eseras recirculantes + correia (LEYC) EYCID) Fuso de esferas + correia [1,25:1] T Fuso de esferas recirculantes
Tipo de guia Bucha deslizante (haste do pistao) Bucha deslizante (haste do pistao)
Faixa de de trabalho [°C] 5a40 5a40

Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem cor

90 ou menos (sem

Condigoes requeridas para™= | Boumais | 31oumais | Naorequer | 150umais | Naorequer | Naorequer | 23ouma orequer | Nao requer
“Opgéo de regeneragao” [kg] \ Vertical 3 ou mais 2 ou mais \ 2 ou mais 6 ou mais \ 7 ou mais \ 11 ou mais \ 6 ou mai 7 ou mais \ 12 ou mais
do motor 100 W/-40 200 W/160
& [ Tipo de motor Servomotor de CA (100/200 VCA) Servomotor de CA (100/200 VCA)
:E Encoder Tipo de motor S2, S3: encoder de 17 bits incremental (resolugao: 131072 p/rev)
4 Tipo de motor S6, S7: encoder 18 bits absoluto 30: 262144 plrev)
*§ Consumo 45 65 65
8 | de energia () "0 Vertical 145 175 175
'S | consumo de energia em standby 2 2 2
E quando operando [W] "9 Vertical 8 8 8
Consumo de energia instantanea max. [W] "= 10 445 704 704
8 g| Tipo "™ Trava sem 2
8. 3| Forga de retengéo [N] 131 255 485 I 157 308 588 I 197 385 736
§| Consumo de energia (W] a 20 C -2 6.3 | 79 | 79
S [ Tensao nominal [V] 24VCC Yoo

Nota 1) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.

Nota 2) O valor maximo da carga de trabalho horizontal. Um guia extemo & necessario para
suportar a carga. A carga de trabalho real se altera de acordo com a condigo do guia
externo. Confirme ao utilizar o dispositivo real.

Nota 3) Faixa de forca estabelecida (configurar valores para a unidade) para a operagao de
pressionamento com modo de controle de torque, etc. Configure com a referéncia ao
"Grafico de forga de conversao" na pagina 394.

Nota 4) A velocidade permitida se altera de acordo com o curso.

Nota 5) Velocidade permitida de colisao para a operacao de pressionamento com o modo de
controle de torque, efc.

Nota 6) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu quando o atuador foi testado
com um testador de queda tanto na diregao axial quanto na diregao perpendicular a0
parafuso de chumbo. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Resisténcia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45

e 2000 Hz. O teste foi realizado tanto na dire¢ao axial quanto na dire¢ao perpendicular ao
parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Nota 7) As condigoes de carga de trabalho que requerem "Opgao de regeneragao" ao operar em
velocidade maxima (taxa de trabalho: 100%). Pega a opgao de regeneracao
separadamente. Para mais detalhes sobre os nimeros de pedidos, consulte as "Condigoes
requeridas da opgao de regeneragao" nas paginas 392 e 393.

Nota 8) O consumo de energia (incluindo a unidade) & para quando o atuador estiver operando.

Nota 9) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo a unidade) é para quando o
atuador estiver parado na posigao de configuragao durante a operagao.

Nota 10) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo a unidade) & para quando o atuador
estiver operando

Nota 11) Somente quando a opgao de motor "com trava” estiver selecionada.

Nota 12) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da trava.

Peso
—
Peso do produto [kg]
Serie LEY25S[ (| de de motor: LEY32S(] (| de de motor:
Curso [mm] 30 50 100 150 200 | 250 | 300 | 350 | 400 30 50 100 150 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
é Encoder incremental 1,31 138 | 1,55 | 1,81 199 | 216 | 234 | 251 269 | 242 | 253 | 282 | 329 | 3,57 | 385 | 4,14 | 442 | 470 | 498 | 526
é- Encoder absoluto 137 1,44 1,61 1,87 2,05 | 2,22 2,40 2,57 2,75 2,36 2,47 2,76 | 3,23 3,51 379 4,08 4,36 464 | 492 5,20
Serie LEY25DS[ (| de de motor: em linha) LEY32DS[ (| de de motor: em linha)
Curso [mm] 30 50 100 150 200 | 250 | 300 | 350 | 400 30 50 100 150 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
§ Encoder incremental 1,34 141 1,58 1,84 2,02 | 2,19 2,37 | 2,54 2,72 2,44 2,55 2,84 | 331 3,59 | 3,87 4,16 | 4,44 4,72 5,00 5,28
§ Encoder absoluto 1,40 | 1,47 | 1,64 | 190 | 208 | 225 | 243 | 260 | 2,78 | 238 | 249 | 278 | 325 | 353 | 3,81 410 | 438 | 466 | 494 | 522
Peso adicional kg
Tamanho 25 32
Encoder incremental 0,20 0,40
Trava
Encoder absoluto 0,30 0,66
Rosca macho 0,03 0,03
Rosca macho na haste
Porca 0,02 0,02
Pé (i i 2 de parafuso de 0,08 0,14
Flange dianteiro (i parafuso de
P " 0,17 0,20
Flange traseiro (incluindo parafuso de montagem)
ixaga traseira fémea (i , anel retentor e paraft g 0,16 0,22
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Construg"ao

Tipo de montagem superior do motor: LEY 32

[—A

O cabo é fornecido em conjunto,

25

A-A

Atuador elétrico/tipo haste Série LEY

= ]Aaals
|/

Quando a rosca macho na haste é selecionada

Lista de pecas

N e =

25,32

20

25

Tipo de motor em linha: LEY32 D

N° Descrigao Material Nota N° Descrigao Material Nota

1 Corpo Liga de aluminio Anodizado 20 | Polia do motor Liga de aluminio

2 Fuso de esfera recirculante (eixo) Aco-liga 21 | Correia —

3 Cursor do fuso de esferas Resina/Ago-liga 22 | Batente Liga de aluminio

4 Pistao Liga de aluminio 23 | Pino paralelo Aco inoxidavel

5 Haste do pistao Aco inoxidavel Revestido em cromo duro 24 | Vedagao NBR

6 Cabecote dianteiro Liga de aluminio 25 Anel retentor Ago para mola Revestido de fosfato
7 Alojamento Liga de aluminio 26 | Adaptador de motor Liga de aluminio Revestimento

8 Batente da rotagao POM 27 | Motor -

9 Soquete Ago-carbono de corte livre |  Revestido com niquel 28 | Bloco de motor Liga de aluminio Revestimento
10 | Eixo conectado Ago-carbono de corte livre |  Revestido com niquel 29 | Ponto central Liga de aluminio

11 | Bucha Bronze de chumbo fundido 30 | Tripe Uretano

12 | Amortecedor Uretano 31 | Ssoquete (rosca macho)  |Ago-carbono de corte livre|  Revestido com niquel
13 | Rolamento - 32 | Porca Aco-liga Zinco cromado
14 | caixa de retorno Aluminio fundido Revestimento

15 | Placa de retorno Aluminio fundido Revestimento

16 | ma - Pecas de reposicao (Apenas superior/paralelo)/Correia

17 | Retentor do anel de desgaste Ago inoxidavel Curso 101 mm ou mais N° Tamanho N° do pedido

18 | Anel de desgaste POM Curso 101 mm ou mais 21 25 LE-D-2-2

19 | Polia de eixo do parafuso Liga de aluminio 32 LE-D-2-4
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Série LEY

25,32

Dimenso6es: Motor superior/paralelo

X
w
Posicao de detecgao da fase Z do encoder N
= H
da rosca C-
iy [
||
|
H : =
il
9 | i
Nota 2) =]
k=2 darosca R B + Curso
A+C 4x01
+Lurso profundidade
daroscaR
Nota 1) Faixa dentro da qual a haste pode se mover. Certifique-se de que a pega de trabalho montada na haste nao
interfere nas pegas de trabalho e instalagdes ao redor da haste.
Nota 2) A diregao da largura entre faces da extremidade haste (CIK) difere dependendo dos produtos.
[mm]
Tamanho| "R ™| A | B H J K | L s
15a100 | 130,5 | 116
25 a M8 x 1,25 24 17 14,5 46
1052400 | 1555 | 141
202100 | 148,5 | 130
32 M8 x 1,25 31 22 18,5 60
105a500 | 178,5 | 160
Encoder incremental
Tamanho| "% | T u Com trava Sem trava
Z w X z w z
15al
25 52100 92 1 14,1 |123,9|156,9 | 15,8 | 82,4 15,8
105 a 400
32 2012k 00 118 1 17,1 |116,8 | 156,8 | 17,1 | 76,6 17,1
105 a 500
Tipo de motor do lado esquerdo paralelo: LEY Tipo de motor do lado direito paralelo: LEY 25 R
S1 | T2 | U
47 91 1
61 | 117 | 1

Nota) Quando o motor & montado no lado esquerdo ou direito em paralelo, o encaixe para o sensor magnético lateral, no qual o motor & montado, fica oculto.
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Dimenso6es: motor em linha

Itervalo e operagao da haste !

Atuador elétrico/tipo haste Série LE Y

Posigao de detecgao da fase Z do encoder

N
N

(Curso + 4 mm)

25, 32

] I
e T |
e @)= 1
] S L I /]
I e
4x01 i 4
X Wo@p| profundidade da rosca R B + Curso w
M H
. A + Curso
EH Profundidade
s da rosca C
Nota 1) Faixa dentro da qual a haste pode se mover.
Certifique-se de que a peca de trabalho montada na haste nao interfere nas pegas de trabalho e instalagdes ao redor da haste.
Nota 2) A dirego da largura entre faces da extremidade haste (LK) difere dependendo dos produtos.
[mm]
Tamanho | Ee%e¢™= ¢ | D | EH | EV H J K L | ™ (o] R| s | T|uU
15a100
25 13 20 44 45,5 M8 x 1,25 24 17 14,5 34 M5 x 0,8 8 45 46,5 1,5
105 a 400
20 a 100
32 13 25 5il 56,5 M8 x 1,25 31 22 18,5 40 M6 x 1,0 10 60 | 61 1
105 a 500
Encoder incremental Encoder absoluto
e Kt I \" Sem trava Com trava Sem trava Com trava
A w z A w z A w z A w z
15a100 | 136,5 238 274,9 233,4 274,5
25 40 87 14,6 123,9 16,3 82,4 14,6 123,5 16,3
105a400 | 161,5 263 299,9 258,4 299,5
32 WA |t 60 Ry 882 | 17,1 e 116,8 | 17,1 25 76,6 171 206 1161 | 17,1
105 a 500 | 186 292,7 ’ i 321,3 ’ ! 281,1 i ’ 320,6 i ’
25_ A
End male thread: LEY 32 gOoB-Jrm
Cc
EL + Consulte a pagina 326 para obter mais detalhes sobre a
= porca da haste e suporte de montagem.
1 Nota) Consulte as precaucdes de "Manuseio" na pagina 426 [mm]
Largura entre faces B1 ao montar os suportes, como junta articulada ou
Hi| pegas de trabalho. Tamanho | B1 | C1 | Hi | L1 | L2 MM
25 22 |205| 8 |38 [235| M14x1,5
32 22 |205| 8 |42,0[235| M14x1,5

* A medida L1 & para quando a unidade esta em
sua posi¢ao original. Nesta posi¢ao, 2 mm ao
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Série LEY

25, 32
Dimensoes
——
Corpo com rosca
P . 25 A Corpo com rosca [mm]
Motor superior/paralelo: LEY 32[]EI -Booou
Tamanho| (o) L |MA|MB | MC|MD | MH|ML
©XA H9 profundidade XA 6 x MO profundidade da rosca MR
15a39 24 |32
50
| o 40a 100
/ /| — 42 |41 —
G5 0 1 25 [101a124|14,5| 20 | 46 29
i T 125 a 200 59 49,5 75
] /| = 201 a 400 76 |58
o O iy — 20239 22 |36
MD | ' o 40 2100 0
Secao XX 36 |43 —
MC 32 [101a124|185| 25 | 55 30
125 a 200 53 |51,5 80
L_|_.MA ML + Curso (MB) >
DR 201 a 500 70 |60
Corpo com rosca 25 A
Motor em linha: LEY32DDB-DDDU
XA H9 profundidade XA 6 x MO c oy
profundidade da rosca MR Tamanho () MO | MR | XA | XB
I
5—a 1| 5 15239
z | 40a 100
g ‘ 25 | 1012124 |M5x08/ 65| 4 | 5
@ \ o1 125 2200
X ~ 1 201 a 400
MD Secao XX
me oteRe Rt 20239
— Detalhes da Se¢ao XX 402100
MA
== ML + Curso ] 32 [101a124|M6x1 | 85| 5 | 6
( ) 125 a 200
] ’ 201 a 500
Ll | XAH9 XA
A
.. 25
Peé: LEY o, 00B -0o0ooL
32 c
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Pegas incluidas

« Parafuso de montagem do corpo

L . —
LL Montagem externa
10 —
1 LG
YTX XL
LS + Curso LS + Curso|LS1
A + Curso
Parafuso especial da tampa
Pé [mm]
T Rt A LS [LSi|LL|LD|LG|LH|LT|LX|LY|LZ| X | Y
25 152100 | 1366 i 19,8| 84|66 | 35| 30 |26 | 57 |51,5| 71 |11,2| 58
1012400 | 161,6 124
20at 155,7 114
32 0a100 55, 19,2|11,3| 6,6 | 4 36 | 32| 76 |61,5| 90 (11,2| 7
101 a500 | 185,7 144

Material: Ago-carbono (cromado)
* A medida A & para quando a unidade esta em posicao de deteccao de primeira fase Z. Nesta posicao, 2

mm ao fim.

Nota) Quando a montagem do motor & do tipo do lado direito ou esquerdo paralelo, o cabegote do pé deve

ser montado para fora.



Atuador elétrico/tipo haste Série LEY
25, 32

Dimensoes

A A
Flange dianteiro: %g LEY OOB -000F Flange traseiro: LEY25000 B-000OG
C C

* O flange traseiro nao esta
disponivel para LEY32.

FPNCE
0®
Pecas incluidas
FX 4x oFD LFT FT | | FX 4xoFD « Flange
FZ FZ  Parafuso de montagem do corpt
Flange dianteira/traseira [mm]

Tamanho FD | FT |FV [FX | FZ (LL | M

25 55| 8 48 | 56 | 65 | 6,5| 34
32 55| 8 54 | 62 | 72 |10,5| 40
Material: Ago-carbono (revestido com niquel)

25 A
Fixacao oscilante traseira femea: LEY 3200 B-0oop
C

Pegas incluidas

« Fixagao oscilante traseira femea
* Parafuso de montagem do corpo|
« Pino da fixagao oscilante]
* Anel retentor

o
=

Parafuso especial da tampa

* Consulte a pagina 326 para obter mais detalhes sobre a
porca da haste e suporte de montagem.

I | I . A
)%—, :ﬁ oCD orificio H10 Fixacao oscilante traseira femea [mm]
o eixo d9
| al A it Tamanho| e | A cL |cp|cT
L Ll
K :] D 10 a 100 160,5 150,5 4
— ¢ 2 [To1az00 185,5 175,5 o]
ICY a2 | 10at00 | 1805 | 1705 |
L CL + Curso oW RR 1012200 | 2105 200,5
A + Curso

Variedade de cursos

Tamanho| ““em ™™ [CU [CW|CX [CZ | L |RR

102100

25 14 | 20 | 18 | 36 [14,5| 10
1012 200

32 [108100 |\t os | 45 | 36 |1855] 10
101 a 200 i

Material: Ferro fundido (Revestimento)

* As medidas A e CL sao para quando a unidade esta em
posicao de detecgao de primeira fase Z. Nesta posi¢ao,
2 mm ao fim.

403

=1 =1 = === === ==
SImmIZZ mmmm|m| =S
Ol Je<|]n|<]|F]|<]|T]w



Atuador elétrico/tipo haste

Série LEY

LEY63 22

LEY63D|[S4|
DR

(Selecione as opgoes)

Como Eedir

T it

@ Tamanho @ Posi¢io de montagem do motor @ Tipo de motor
r D Em linha | ) ) Saida Tamanho Unidades
Simbolo Tipo W] do compativeis
atuador
Servomotor de CA
$4 (Encoder incremental) 400 63 LECSA2-84
LECSB2-S8
s8 (SEir;’gg‘e‘:‘gk’):;lﬁg 400 63 LECSC2-8
LECSS2-S8
@ Passo do fuso (mm) © Curso [mm] @ prova de poeira/goteira
Simbolq LEY63 100 100 mada [ P cspesiagao & prova do poi) \
A 20 a a P ‘ P65 (especificagao a prova de poeira/gotejamento)/com rosca de buraco de ventilagao ‘
B 10 800 800 « Ao utilizar prova de poeira/gotejamento (IP65), monte corretamente a conexao e
Cc tubulago a rosca do buraco de ventilagao e, em seguida, coloque a extremidade da
5 tubulagao em uma area que nao esteja exposta a poeira ou agua.

* A conexao e tubulagao devem ser fornecidas separadamente pelo cliente. Selecione
[Diametro externo da tubulagao aplicavel: 04 ou mais; Rosca de conexao: Rc1/8].

@ Opcio de motor © Rosca da extremidade da haste () Montagem*1
mada [ Sem opgao \ Nada Rosca fémea na haste ) ] Posicionamento de montagem de motor
Simbolo| Tipo "
[ B | Com trava | M Rosca macho na haste Em linha
(1 porca da haste esta inclusa.) Nada | Extremidades roscadas (Padrao)*2
U Corpo com rosca
F Flange dianteira™2
*1 O suporte de montagem & fornecido junto, (mas nao montado).
*2 Para montagem em balango horizontal com flange dianteiro e extremidades
rosqueadas, utilize o atuador dentro da seguinte variedade de cursos.
« LEY63: 100 ou menos
(@ Tipo de cabo* @ Comprimento do cabo* [m] @ Tipo de unidade*
Nada Sem cabo Nada Sem cabo Unidades compativeis ‘ Tensao da fonte de alimentagao
S Cabo padrao 2 2 Nada Sem unidade
R | Cabo robotico (cabo flexivel 5 5
( ) A2 LECSA2/Entrada de pulso 200V 2230 V
* O motor e os cabos do encoder estao A 10 (Encoder incremental)
incluidos. (O cabo da trava também esta . N
incluido quando o motor com opgao de trava & O comprimento do encoder, motor e B2 LECSB2/Entrada de pulso 200V a 230 V
selecionado.) cabo da trava sao os mesmos. (Encoder absoluto)
« A diregao de entrada do cabo padrzo & "lado LECSC2/0C-Link
eixo do contador (B)". (Consulte a pagina 131 -Lin
para obter detalhes.) C2 (Encoder absoluto) 200V a230V
LECSS2/SSCNET Il
S2 (Encoder absoluto) 200Va230Vv

Conector E/S

Nada |

Sem conector

H |

Com conector

* Quando o tipo de driver for selecionado, o cabo sera incluido. Selecione o tipo
de cabo e o comprimento do cabo.
Exemplo)
$282: Cabo padrao (2 m) + Driver (LECSS2)
S2  : Cabo padrao (2 m)
Nada: Sem cabo e unidade

* Tabela de cursos aplicaveis @Padrao
Curso
voda mm)| 100 | 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 |, Frodudo
lodelo
LEY63 50 2 800

Nota) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois € ele produzido como pedido especial.
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Atuador elétrico/tipo haste Série LEY

63
(Selecione as opg¢oes)
Especificacoes
Modelo LEY63DS 0
Curso [mm] et 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700, 800
Carga de trabalho [kg] ‘ Horizontal Nt22 40 70 80
| Vertical 19 38 72
Forca de 330 [N)/Valor ido " 9); 15 a 50% M4 156 a 521 304a1.012 573a1.910
o | Nows Até 500 1000 500 250
§ Velocidade max. | Curso 505 a 600 800 400 200
3 | [mm/s] faixa 605 a 700 600 300 150
g 705 a 800 500 250 125
3 de i [mm/s] Mot ®) 30 ou menos
S a maxima [mm/s?] 5.000
(1 do posici [mm] £0,02
:::-’ Parafuso de avango [mm] (il i tensao da polia) 20 10 ‘ 5
3;;_ istencia a vibraga [m/s2] Nt 50/20
ﬂ Tipo de aci Fuso de esferas recirculantes + Correia [1:1]/Fuso de esfera recirculant
Tipo de guia Bucha deslizante (haste do pistao)
Faixa de de trabalho [°C] 5 a 40
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (Sem condensagao)
Condigoes idas paraoes |} Nao requer I Nao requer Nao requer
"Opgao de 20" [kg] | Vertical 2 ou mais, | 5 ou mais | 12 ou mais
Tamanho/saida do motor 400 W/CI60
§ Tipo de motor Servomotor de CA (200 VCA)
£ | Encoder Tipo de motor S4: encoder de 17 bits incremental (resolugao: 131072 pirev)
° Tipo de motor S8: encoder 18 bits absoluto (resolugao: 262144 p/rev)
8, | Consumo Hori 210
de energia [W] N9 Vertical 230
Consumo de energia em standby Hori 2
quando [w] Nota o) Vertical 18
Consumo de energia i 3 max. [W] Neta 1) 1.275
| Tipo Net212) Trava sem magnetizagao
§| Forca de retengao [N] 313 607 1.146
%] Consumo de energia [W] a 20 °C =19 7.9
°| Tensao nominal [V] 24VCC S,

Nota 1) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.

Nota 2) O valor maximo da carga de trabalho horizontal. Um guia externo & necessario para suportar a carga. A carga de trabalho real se altera de acordo com a condigao
do guia externo. Confirme ao utilizar o dispositivo real

Nota 3) Estabelega os valores para a unidade.

Nota 4) A faixa de forga estabelecida (configurar valores para a unidade) para a operagao de compressao com modo de controle de torque, etc. A forga de pressionamento
e a taxa de trabalho mudam de acordo com o valor estabelecido. Configure com a referéncia ao "Grafico de forga de conversao" na pagina 395.

Nota 5) A velocidade permitida se altera de acordo com o curso.

Nota 6) Velocidade permitida de colisao para a operagao de compressao com modo de controle de torque, etc.

Nota 7) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu quando o atuador foi testado com um testador de queda tanto na diregao axial quanto na dire¢ao
perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)
Resisténcia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000 Hz. O teste foi realizado tanto na direcao axial quanto na
direcao perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Nota 8) As condigdes de carga de trabalho que requerem "Opgao de regeneracao" ao operar em velocidade maxima (taxa de trabalho: 100%).

Nota 9) O consumo de energia (incluindo a unidade) é para quando o atuador estiver operando.

Nota 10) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo a unidade) & para quando o atuador estiver parado na posi¢ao de configuragao durante a
operagao.

Nota 11) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo a unidade) é para quando o atuador estiver operando.

Nota 12) Somente quando a opgao de motor "com trava" estiver selecionada.

Nota 13) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da trava.

Peso
Peso do produto [kg]
Série LEY63DSCIC
Curso [mm] 100 200 300 400 500 600 700 800
'§ e 56 67 84 96 10,7 12,4 13,5 14,7
°
3
g e 57 68 85 97 108 125 136 148
2
Peso adicional [kg]
Tamanho 63
Encoder incremental 0,4
Trava
Encoder absoluto 0,6
Rosca macho 0,12
Rosca macho na haste
Porca 0,04
Flange dianteiro (incluindo parafuso de montagem) 0,51
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Série LEY

63

Construgéo

Tipo de motor em linha: LEY63

(Selecione as opcoes)

AR ]

\Jmmﬂ

i

— . e )
I T
. = H B |
i = ; | T
! ! — i
6 @4 @4 @ \@
Quando a rosca macho na haste é selecionada
Lista de pecas

N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota

1 Corpo Liga de aluminio Anodizado 14 | Adaptador de motor Liga de aluminio Revestimento

2 | Eixo do fuso de esfera recirculante Ago-liga 15 A Ago ine

3 | Cursor do fuso de esferas Resina/Ago-liga 16 | Ponto central Liga de aluminio

4 Pistao Liga de aluminio 17 | Tripé Uretano

5 Haste do pistao Ago inoxidavel Revestido em cromo duro 18 | Bucha Bronze de chumbo fundido

6 | Cabecote dianteiro Liga de aluminio 19 | Vedacao NBR

7 Retentor de rolamento Liga de aluminio 20 -

8 Soquete Ago-carbono de corte livre Revestido com niquel 21 | Porca de pressao Ago-liga Revestido em cromo duro

9 | Anel de desgaste Resina 22 | Anel retentor Ago para mola Revestido de fosfato

10 | Retentor do anel de desgaste Ago inoxidavel 23 | Motor —

11 | Ima — 24 | Soquete (rosca macho) | Aco-carbono de corte livre |  Revestido com niquel

12 | Batente da rotacao Resina 25 | Porca Ago-liga Cromado trivalente

13 | Bloco de motor Liga de aluminio Revestimento
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Dimenso6es: motor em linha
LEY63DC]

Atuador elétricoftipo haste Série LEY

63

Posicao de deteccao da fase Z do encoder

(Selecione as opg¢oes)

41
Intervalo de operagao da haste N
N (Curso + 8 mm)
e { £
7 : I
) g
- @ =
_,l AN il -
Y 4x01 s
Xm WOZD|& daroscaR | L B + Curso w v |[°
M H A + Curso
EH Profundidade da rosca C
S
Nota 1) Faixa dentro da qual a haste pode se mover. Certifique-se de que a pega de trabalho
montada na haste nao interfere nas pecas de trabalho e instalagdes ao redor da haste.
Nota 2) A diregao da largura entre faces da extremidade haste (OJK) difere dependendo dos
produtos.
[mm]
Tamanho |08 C D | EH | EV H J K L M o1 R s T u
Até 200
63 205 a 500 21 40 76 82 | Mi6x2| 44 36 37,4 60 M8 x 1,25 16 78 83 5
505 a 800
Encoder incremental Encoder absoluto
Tamanho || g \" Sem trava Com trava Sem trava With lock
A w 4 A w 4 A w z A w 4
Até 200 190,7 338,3 366,9 326,6 366,1
63 205a500 | 2257 60 3733 | 110,2 8,1 401,9 | 138,38 8,1 361,6 | 98,5 8,1 401,1 138 8,1
505a800 | 260,7 408,3 436,9 396,6 436,1

Rosca macho na haste: LEY63000-0000M

M18x 1,5

—r ikl |
il

Largura entre faces 27 11 C
E
39

=2

76,4

*

* A medida de 76,4 & para quando a unidade estiver com o encoder na fase Z

de posicao de detecgao. Nesta posicao, 4 mm ao final.

P65 (Especificacao a prova de poeira/gotejamento): LEY63DII-CIP

Rc1/8

Orificio de ventilagao com roscax

10,5
L

50

* Ao utilizar a prova de poeira/gotejamento (IP65), monte corretamente a
conexao e tubulagao a rosca do buraco de ventilagao e, em seguida, coloque
a extremidade da tubulagao em uma area que nao esteja exposta a poeira ou
agua. A conexao e tubulagao devem ser fornecidas separadamente pelo

cliente.

Selecione [Diametro externo da tubulagao aplicavel: 4 ou mais; Rosca de

conexao: Rc1/8].
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Série LEY

63

(Selecione as opcoes)

Dimenso6es: motor em linha

Corpo roscado a base: LEY630101-000JU

oXA H9 profundidade XA

6 x MO

profundidade da rosca MR

= &l |
= Bl
AN Detalhes da Sec¢ao XX
MD, Segao XX
MCc ‘ )
L | MA ML + Curso XA Ho ﬂ XA
[mm]
Tamanho |/¥e%dedecuses| ) | A | MC | MD | MH | ML MO MR | XA | XB
20a74 24 50
75a124 45 60,5 65
63 125 a 200 37,4 38 58 67 44 M8 x 1,25 10 6 7
201 a 500 a6 81 100
501 a 800 135

Flange dianteiro: LEY630OOO-000F

0@ T O

4x09

108

28,4

Material: Ago-carbono (revestido com niquel)
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Pecas incluidas
« Flange

« Paraluso de montagem do corpo




Atuador elétrico/tipo haste

Seéerie LE Y-X5

LEY25, 32

LEY 25

2

Como Eedir

o Tamanho 9 Posicdo de montagem do motor 0 Tipo de motor*

TREIIRE

C
A1l

-X
?

I Especificacdes a

prova de
poeira/gotejamento

25 ['Nada [ Montagem superior | - . Saida Tamanho do ——
‘ 32 ‘ ‘ D Em linha ‘ Simbolo p w] e p:

Servomotor de CA

e (Encoder incremental) 100 25 LECSAD-S1
Servomotor de CA

& (Encoder incremental) 200 32 LECSAD-S3

LECSBO-S5
Servomotor de CA

S (Encoder absoluto) 100 25 LECSCO-S5

LECSSO-S5

LECSBO-S7
Servomotor de CA

& (Encoder absoluto) 200 32 LECSCO-S7

LECSSO-S7

* Para tipo de motor S2 e S6, os sufixos de referéncia da unidade compativel sao S1 e S5, respectivamente.

@ Passo do fuso (mm) @ Curso [mm] @ Opcéo de motor

Simbold__ LEY250] LEY320 30 [Nada | Sem opgao |
A 12 16 (20) a a . B | Com trava* |
B 6 8 (10) 500 500 * Quando "com trava" estiver selecionado para a montagem
Cc 3 4 (5) * Consulte a tabela para obter os cursos aplicaveis.  de tipo superior, o corpo do motor ira se protuberar da

* Os valores exibidos em () sao o fio condutor
equivalente, que incluem a tensao da polia para
tamanho 32 dos tipos de montagem superior.

extremidade do corpo para tamanho 25 com curso 30 ou
menos. Verifique a interferencia com pegas de trabalho

antes de selecionar um modelo.
Motor /

@Rosca da haste © Montagem*1 @©Tipo de cabo*
Nada Rosca femea na haste . y Nada Sem cabo
I Ti
M Rosca macho na haste izl Po Montagemsuperr | Em linha S Cabo padrao
(1 porca da haste esta inclusa.) Nada roscadas (Padiao)”? R Cabo robético (cabo flexivel)

v Corpo com rosca * O motor e os cabos do encoder estao incluidos.
L Pe — (O cabo da trava também esta incluido quando o
F Flange dianteira'2 motor com opgao de trava & selecionado.)

G Flange traseira’2 3 _ * A direcao de entrada do cabo padrao &

@ Comprimento do cabo [m]*

Nada Sem cabo
2 2
5 5
A 10

* O comprimento do encoder, motor e cabo da
trava sao os mesmos.

@ Conector E/S

Nada | Sem conector |
H

\ Com conector

* Tabela de cursos aplicaveis

*1 O suporte de montagem & fornecido junto, (mas
nao montado).

*2 Para montagem em balango horizontal com
flange dianteiro, flange traseiro e extremidades
rosqueadas, utilize o atuador dentro da seguinte
variedade de cursos.

o LEY25: 200 ou menos
* LEY32: 100 ou menos

*3 O flange traseiro nao esta disponivel para

LEY32.

@Padrao

« Montagem superior: (A) lado do eixo
« Em linha: (B) lado do eixo de contador
(Consulte a pagina 131 para obter detalhes.)

@ Tipo de driver*

Unidades compativeis [Tensao da fonte de alimentagao [V]
Nada | Sem unidade -
A1 LECSA1 100 a 120
A2 LECSA2 200 a 230
B1 LECSB1 100 a 120
B2 LECSB2 200 a 230
C1 LECSC1 100 a 120
Cc2 LECSC2 200 a 230
S1 LECSS1 100 a 120
S2 LECSS2 200 a 230

Quando o tipo driver for selecionado, o cabo sera
incluido. Selecione o tipo de cabo e o comprimento do
cabo.

Curso| Variedade de cursos Exemplo)
Modelo 30 | 50 {100|150|200|250(300|350/400(450|500| produziveis [mm] S252: Cabo padrao (2 m) + Driver (LECSS2)
S2 :Cabo padrao (2 m)
LEY25 ®© & 0o 0 o 006 o o - - 15 a 400 Nada: Sem cabo e unidade
LEY32 ® 0 0 0 o 00 0 o 0 o 20 a 500

* Consulte a SMC para curso nao padrao, pois ele & produzido como pedido especial.

* Para sensor magnético, consulte a pagina 335.|
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Série LEY-X5

EsEe cagbes

Modelo LEY25S% /LEY25DS3 LEY32S3( superior) LEY32DS3(em linha)
Curso [mm] e 30, 50, 100, 150, 200 30, 50, 100, 150, 200, 250 30, 50, 100, 150, 200, 250
250, 300, 350, 400 300, 350, 400, 450, 500 300, 350, 400, 450, 500
. [Kg] \ ; o) 18 50 50 30 60 60 30 60 60
[ Vertical 8 16 30 9 19 a7 12 24 46
Forga de pressionamento [N] o 652131 | 127a255 | 2422485 | 79a157 | 154a308 | 294a588 | 98a197 | 192a385 | 368a736
: 15% a 30%)
5 Velocidad . | variedade Ate 300 900 450 225 1200 600 300 1000 500 250
E [:‘r:/cs'] 08 M e cursos 305 a 400 600 300 150
& 405 a 500 - - - 800 400 200 640 320 160
8 de [mm/s] Vet s) 35 ou menos 30 ou menos 30 ou menos.
2 a méxima [mm/s?] 5.000 5.000
g do [mm] £0,02 20,02
% | Fio condutor [mm] 2 | e | s 20Nota6) | 10Nota6) | 5Notab) | 16 | 8 4
2 | Resisténcia a vibraga [m/s7] Moo 50120 50/20
" [ Tipo de Fuso de eferas reiculrtes + GoreiaFuso e esea reicarte | Fuso de esferas recirculantes + correia | Fuso de esferas recirculantes
Tipo de guia Bucha (haste do pistao) Bucha (haste do pistao)
P65
Faixa de de trabalho [°C] 5a40 5240

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (Sem

90 ou menos (sem cor

Tensao nominal [V]

Condigoes requeridas para =t |t 8oumais | 31oumais | Naorequer | 15oumais | Naorequer | Naorequer | 23oumais | Naorequer | Naorequer
"Opgao de 20" [kg] | Vertical | 3oumais | 2oumais | 2oumais | 6oumais | 7oumais | 11oumais | 6oumais | 7oumais | 12 oumais
Tamanho/saida do motor 100 W/040 200 W/I60

8 [Tipo de motor Servomotor de CA (100/200 VCA) Servomotor de CA (100/200 VCA)

5 | Encoder Tipo de motor S2, $3: encoder de 17 bits incremental (resolugao: 131072 pirev)

: Tipo de motor S6, S7: encoder 18 bits absoluto/incremental (resolugao: 262144 p/rev)

'ﬁf:, Consumo L 45 65 65

8 | de energia (] *eo Vertical 145 175 175

§ [ consumo de energia em standby i 2 2 2

& | quando [W] Mot 10) Vertical 8 8 8
Consumo de energia il max. [W] Mot 1) 445 724 724

g | Tipo M2 Trava sem 3

83| Forca de retengao [N] 131 255 45 | 157 308 ses | 197 385 736
:; Consumo de energia [W] a 20 °C "o=13 6,3 ‘ 7.9 ‘ 7,9

24vee L&,

Nota 1) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois é produzido como pedido especial.

Nota 2) O valor maximo da carga de trabalho horizontal. Um guia externo & necessario para
suportar a carga. A carga de trabalho real se altera de acordo com a condicao do guia
externo. Confirme ao utilizar o dispositivo real.

Nota 3) Faixa de forca estabelecida (configurar valores para a unidade) para a operacao de
pressionamento com modo de controle de torque, etc. Configure com a referéncia ao

"Grafico de forca de conversao" na pagina

394,

Nota 4) A velocidade permitida se altera de acordo com o curso.
Nota 5) Velocidade permitida de colisao para a operagao de pressionamento com o modo de

controle de torque, etc.

Nota 6) Fio condutor equivalente que inclui a taxa de polia [1,25:1]

Nota 7) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu quando o atuador foi testado
com um testador de queda tanto na direcao axial quanto na dire¢ao perpendicular ao
parafuso de chumbo. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Resisténcia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000

Hz. O teste foi realizado tanto na dire¢ao axial quanto na direcao perpendicular ao
parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Nota 8) As condigdes de carga de trabalho que requerem "Opgao de regeneragao" ao operar em

velocidade maxima (taxa de trabalho: 100%). Peca a opgao de regeneragao
separadamente. Para mais detalhes sobre os nimeros de pedidos, consulte as
"Condigoe: idas da opcao de a0" nas paginas 392 e 393.

Nota 9) O consumo de energia (incluindo a unidade) & para quando o atuador estiver operando.
Nota 10) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo a unidade) & para quando

0 atuador estiver parado na posigao de configuragao durante a operagao.

Nota 11) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo a unidade) é para quando o atuador

estiver operando.

Nota 12) Somente quando a opgao de motor "com trava" estiver selecionada.
Nota 13) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da trava.

Peso
Peso do produto [kg
Seérie [ ( de montagem de motor: montagem superior) LEY32SH (| de de motor: superior)
Curso [mm] 30 50 100 150 | 200 | 250 300 | 350 | 400 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
§ % ‘ Encoder i 131 | 1,38 | 1,55 | 1,81 | 1,99 | 216 | 234 | 251 | 269 | 242 | 253 | 282 | 329 | 357 | 3,85 | 414 | 442 | 470 | 498 | 526
£E ‘ Encoder absoluto 1,37 | 1,44 | 161 1,87 | 205 | 222 | 240 | 257 | 275 | 236 | 247 | 2,76 | 3,23 | 351 | 38,79 | 408 | 436 | 464 | 492 | 520
Series LEY25DS[ ( de de motor: em linha) LEY32DS[ (| de de motor: em linha)
Curso [mm] 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
85 ‘ Encoder i 134 | 141 | 1,58 | 1,84 | 2,02 | 219 | 237 | 254 | 272 | 2,44 | 255 | 2,84 | 3,31 | 3,59 | 3,87 | 4,16 | 444 | 472 | 500 | 528
éé ‘ Encoder absoluto 140 | 147 | 164 | 1,90 | 208 | 225 | 243 | 260 | 2,78 | 238 | 249 | 278 | 325 | 3,53 | 3,81 | 410 | 4,38 | 466 | 494 | 522
Peso adicional [kg]
Tamanho 25 32
Trava Encoder incremental 0,20 0,40
Encoder absoluto 0,30 0,66
Rosca macho na haste | Rosca macho 0,03 0,03
Porca 0,02 0,02
Pé (i i 2 de parafuso de 0,08 0,14
Flange dianteiro (i parafuso de
0,17 0,20
Flange traseiro (i parafuso de
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Construgéo

Tipo de montagem superior do motor: LEY §§

N7
s

0 cabo & fornecido em conjunto,

Atuador elétrico/tipo de haste Série LEY-X5

20
21

Tipo de motor em linha: LEY§§’D

=y
‘ = ©
I IFe=m— a9
ES S S ==
15
o be® 0dd ddodpbbi
Quando a rosca macho na haste é selecionada
Lista de pecas
N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado 19 | Polia de eixo do parafuso Liga de aluminio
2 | Fuso de esfera recirculante (eixo) Aco-liga 20 | Polia do motor Liga de aluminio
3 | Cursor do fuso de esferas Resina/Aco-liga 21 | Correia -
4 | Pistao Liga de aluminio 22 | Batente Liga de aluminio
5 | Haste do pistao Aco inoxidavel Revestido em cromo duro 23 | Pino paralelo Aco inoxidavel
6 | Cabecote dianteiro Liga de aluminio 24 | Raspador Nylon
7 i Liga de aluminio 25 | Anel retentor Aco para mola Revestido com niquel
8 | Batente da rotagao POM 26 | Adaptador de motor Liga de aluminio Revestimento
9 | Soquete Ago-carbono de corte livre| Revestido com niquel 27 | Motor -
10 | Eixo conectado Aco-carbono de corte livre| Revestido com niquel 28 | Retentor de Feltro
11 | Bucha Bronze de chumbo fundido| 29 | O-ring NBR
12 | Amortecedor Uretano 30 | Gaxeta NBR
13 - 31 | O-ring NBR
14 | Caixa de retorno Aluminio fundido Revestimento 32 | Bloco de motor Liga de aluminio Revestimento
15 | Placa de retorno Aluminio fundido Revestimento 33 | Ponto central Liga de aluminio
16 | Ima — 34 | Tripe Uretano
17 | Retentor do anel de desgaste Ago inoxidavel Curso 101 mm ou mais 35 | Soquete (rosca macho) |Ago-carbono de corte livie|  Revestido com niquel
18 | Anel de desgaste POM Curso 101 mm ou mais 36 |Porca Aco-liga Zinco cromado

Pecas de reposicao (Apenas superior)/Correia

Pecas de reposicao/Embalagem de lubrificante

N° Tamanho N° do pedido Porgao aplicada N° do pedido
25 LE-D-2-2 - GR-S-010 (10 g)
21 Haste do pistao
32 LE-D-2-4 P GR-5-020 (20 g)

* Aplique lubrificante na haste do pistao periodicamente.
O lubrificante deve ser aplicado ao completar 1 milhao de ciclos ou a cada 200 km, o que ocorrer primeiro.
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Série LEY-X5

Dimensoes

Tipo de montagem superior do motor: LEYgg

H Profundidade da rosca C

Posigao de deteccao da fase Z do encoder

w
oPB 251
Intervalo de operagao da haste o= [T 40 L bzzronten N
- (Curso + 4 mm) L T
> | Buraco de ventilagao "9 1
Diametro externo da 4
/ tubulagao aplicavel 04 [l = [
© :Fﬂ r ©
& Lts : - =
I ] -
OK New2 ‘ 4 x 01 profundidade da rosca R Y M
M L B + Curso s 4x01 da rosca R
EH _|PC A + Curso
Variedade de
Tamanho| cursos A B [ EH EV H J K L M o1 R PA PB v
(mm)
15a 100 130,5 116
25 13 44 455 M8 x 1,25 24 17 14,5 34 M5 x 0,8 8 156 | 93 40
101 a 400 155,5 141
20a100 148,5 130
32 13 51 56,5 M8 x 1,25 31 22 18,5 40 M6 x 1,0 10 15,6 93 60
101 a 500 178,5 160
N Encoder i Encoder absoluto
Variedade de
Tamanho e S T u PC Sem trava Com trava Sem trava Com trava Y
(mm) w X z w X z w X z w X z
152100
25 46 92 1 148 | 87 120 141 | 1239 | 1569 | 158 | 824 | 1154 | 14,1 | 1235 | 1565 | 158 51
101 2400
20 a 100
32 60 118 1 153 | 882 | 1282 | 17,1 | 1168 | 1568 | 17,1 | 766 | 1166 | 17,1 | 1161 | 1561 | 17,1 61
101 a 500
Posigao de deteccao da fase Z do encoder
2+1
- Y
Intervalo de operagao da haste " "
(Curso + 4 mm) PA
. 1]
H Profundidade da rosca C Buraco de ventilagao "+ o
NIO ol Diametro externo da tubulagao aplicavel 04 —
& _
> 8 1
Ll = g
SR iz D;
Nota 2)
oK ‘ 4x01p darosca R L B + Curso w R
M A + Curso
EH
S
" Encoder incremental Encoder absoluto
e
Tamanho| cursos Sem trava Com trava Sem trava Com trava B c D EH EV
(mm) A w z w z A w z A w z
15a 100 238 2749 2334 274,5 136,5
25 87 146 ——— 1239 | 163 [—___——| 824 | 146 [ 1235 | 163 ——— 13 20 44 455
101 a 400 263 299,9 258,4 299,5 161,5
20a100 262,7 291,3 251,1 290,6 156
32 88,2 171 1 1168 171 .| 766 171 1 1161 171 —_——1 138 25 51 56,5
101 a 500 292,7 321,3 281,1 320,6 186
Variedade de
Tamanho cursos H J L M o1 R PA PB v s T u PC Y
(mm)
152100
25 M8 x 1,25 24 14,5 34 M5 x 0,8 8 156 | 93 40 45 46,5 15 153 | 71,5
101 a 400
20 a 100
2 M8 x 1,25 31 22 18,5 40 M6 x 1,0 10 15,6 93 60 60 61 1 15,3 87
101 a 500

Nota 1) Faixa dentro da qual a haste pode se mover. Certifique-se de que a peca de trabalho montada na haste nao interfere nas pegas de trabalho e instalagoes ao redor da haste.
Nota 2) A direg@o da largura entre faces da extremidade haste (CIK) difere dependendo dos produtos.
Nota 3) O buraco de ventilagao é a porta para liberagao na atmosfera. Nao aplique pressao neste buraco.

Anexe a tubulagao ao buraco de ventilagao e coloque a extremidade da tubulagao de forma que nao fique exposta a poeira ou agua.
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Para rosca macho na haste, consulte a pagina 401

Para dimensbes de montagem, consulte a pagina 326.
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Atuador elétrico/tipo haste-guia
série LEYG
Selecao de modelo

Grafico de momento da carga

Condicoes de selecao

Vertical Horizontal

«m «m L
Posicao de montagem
-m

Velocidade maxima [mm/s] "Gréafico de carga velocidade/trabalho" 200 ou menos Acima de 200
Grafico (tipo bucha deslizante) @, @ @, @ @,
Grafico (tipo rolamento de bucha de esferas) ®,® ®. @ ®

* Para o tipo de bucha deslizante, a velocidade também & restringida com carga horizontal/momento.

Montagem vertical, bucha deslizante

(@ Curso 70 ou menos @ Curso acima de 75
100 100
= i
— — LEYG32MO
E LEYG32MO E 10 LEYG25MO]
=4 N =4
g 10 Sh 8
g = = e
© ——LEYG25MO] g 4
2 2
© ©
= =
1 0,1
10 100 1000 10 100 1000
Distancia excentrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

* O limite de carga de massa vertical varia dependendo do "fio condutor" e da "velocidade".
Verifique o "Gréafico de carga velocidade/trabalho", pagina 416.

Montagem vertical, rolamento de bucha de esferas

@ Curso 35 ou menos @ Curso acima de 40
100 100
SE==: SEEE
I T
3 1T 3 T
= LEYG32LO = ! LEYG32LO
E 10 £ 10
) & E—LEve2sL0
&
s LEYG25L0 17 s
g 1 g 1
8 8
= =
0,1 0,1
10 100 1000 10 100 1000
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

* O limite de carga de massa vertical varia dependendo do "fio condutor" e da "velocidade".
Verifique o "Grafico de carga velocidade/trabalho", pagina 416.
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Grafico de carga de momento

Montagem horizontal, bucha deslizante

Selecao de modelo da Série LEYG

® L = 50 mm Velocidade max. = 200 mm/s ou menos

® L = 100 mm Velocidade max. = 200 mm/s ou menos

10 e s 10 ; ; —
g LEYG32MO) LEYG32MO 55 k — S5
T — I c LEYG32MO) LEYGa2MIIs
= LEYW\ = ~N T T 1T ® ] [T
& 1 25MCI LEYG25MO iy ; LEYG25MO T LEYG25MO
s s
© ©
3 3
8 8
= o1 = o1
10 7075 100 1000 10 7075 100 1000
Curso [mm] Curso [mm]
@ L = 50 mm Velocidade max. = acima de 200 mm/s (® L =100 mm Velocidade max. = acima de 200 mm/s
L— 10 T T — 10 T T T T  —
g — g — ==
€ LEYG32MO £ LEYG32MO d N
S sy LEYG32M0) 17 S ———— == LEYG32MO] ||
§  1|LEYG25MO_ L[] ~ [ ] § 1[LEYG25MO———=|[1 —~ [ []
] LEYG25MO] S
© ]
2 2
(] ]
= o1 = o1
10 7075 100 1000 10 7075 100 1000
Curso [mm] Curso [mm]

Montagem horizontal, rolamento de bucha de esferas

(® L = 50 mm Velocidade max. = 200 mm/s ou menos

4 L =100 mm Velocidade max. = 200 mm/s ou menos

10 10 e
2 LEYG32LOH| LEYGasL 1 g —c = i
e LEYG32L0 1 = LEYG32LOH H LEYG32LO+-H
E —T—1 I I b B —— [ [ [
) LEYG25L01 LEYG25L0 ] ) e 11
g 1 g 1 ILEYG25LO1-] % LEYG25L] | | |
(] (]
] [ N
i
= 0.1 ]%0 125 = 0.1 ]%0 125
10 35 40 100 1000 10 35 40 100 1000
Curso [mm] Curso [mm]
() L = 50 mm Velocidade max. = acima de 200 mm/s @ L = 100 mm Velocidade max. = acima de 200 mm/s
= 10 : = = 10 : : :
2 —— s e —— i :
z LEYG32LOH LEYG32LO—H z LEYG32LOH LEYG32LO 1
5 ‘ - 5 —— l
j= j=
§ 1 LEYG25L0] LEYG25L[] § 1 ILEYG25L0) n LEYG25L0 | ||
(] (]
© ©
3 3
3 3
= 0.1 ]20 125 = 0.1 1@0 125
10 35 40 100 1000 10 35 40 100 1000
Curso [mm] Curso [mm]
Intervalo de operacao quando usado como batente
LEYGCIM (bucha deslizante)
A\Cuidado — 100
E u Precaucbes de manuseio ooy 2 LEYG32M
= -— Nota 1) Ao usar como um batente, selecione um | Fig. @ = %9
i) modelo com um curso de 30 ou menos. 30 | A
i Nota 2) LEYGLIL (rolamento de bucha de esferas) ! 2 20 LEYG25M
- n@o pode ser usado como batente. | ©
O O Nota 3) A colisao de pegas de trabalho na série com ! @ 10
haste-guia nao pode ser permitida (Fig. a). =
Nota 4) O corpo nao deve ser montado em uma | _. 3 2
extremidade. Deve ser montado em cima | F19- P s 3
ou na base (Fig. b). | g 2
©
5 10 20 30 40 50
Velocidade de transferéncia v [m/min]
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Série LEYG

Grafico de velocidade vertical da carga de trabalho/Condicoes requeridas para "Opg¢ao de regeneracao”

LEYG250 (P de de motor: gem superior/em linha) Cor requeridas para "Opgao de regeneragao”
40 * Opgao de regeneragao requerida ao utilizar o produto acima da linha de
‘ "Regeneragao” no grafico. (Pega separadamente)
e Fio r3: LEYG2501C - -
= % Modelos de "Opcao de regeneracao”
% Condigdes de operagao Condigbes regenerativas Transferéncia vertical
Qo
g 20 [A] Taxa de trabalho 50% ou mais
8 Fio condutor 6: LEYG25CB LEC-MR-RB032
g F===1r--- ': ‘ [B] Taxa de trabalho 100%
g 10 T Fio 12: LEYG25TIA
o e e e e e e
1
1
o <.
0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Velocidade [mm/s]
LEYG320 (Posicil de de motor: superior) LEYG32D (Posicionamento de montagem de motor: em linha)
50 ‘ 60 ‘
T 40 [y [Fio condutor: Levaszoe e 50 |y Fio,condutor 4: LEYG3ZDIIC
2 \ B 2 40\
é 30 >< % ,/H
= = 30 t
0] - or 10- 0] Fio condutor 8: LEYG32DLIB
20 io condutor 10: LEYG32(1B
v At i | A AR YO N s n
S 3 & NN —
8 1o [ Fio condutor 20: LEYG32IA 8 1o N \'J_< Fio condutor 16: LEYG32DCA
frm e e o ———— 1
— ~——1_
0 0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Velocidade [mm/s] Velocidade [mm/s]

Grafico de velocidade horizontal da carga de trabalho/Condicoes requeridas para "Opcao de regeneracao"

LEYG250] (F de de motor: superior/em linha) Condigoes requeridas para "Opgao de regeneragao"”
70 ‘ ‘ ‘ +* Opgao de regeneragao requerida ao utilizar o produto acima da linha de
N "Regeneragao” no gréafico. (Peca separadamente)
_. 60 —Fio 3: LEYuZFTD\,
2 ~ ~
T 50 \ Fio 6: LEYG2558 Modelos de "Opcao de regeneracao”
% 40 \ : Condigoes de operagao Condigdes regenerativas [Transferéncia horizontal|
Qo
g \ [A] Taxa de trabalho 50% ou mais
8 30 T /q LEC-MR-RB032
© i o e [B] Taxa de trabalho 100%
o 1 H 1A |
5 Ve —
[¢] 1 |
10 +
1
0 ! *
0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Velocidade [mm/s]
LEYG320 (Posici de de motor: superior) LEYG32D (Posicionamento de montagem de motor: em linha)
80 T T 80—
70 Fio condutor 5: LEYG321C ‘ ‘ 70 Fio condutor 4: LEVEGZDDC ‘
S Fio condutor 10: LEYG3200B V/E S Fio condutor 8: LEYG32D00B
= 60 \ = 60 i \
2 5 \(/ \ a 2 5 ! \
© ] 1 \
Qo Qo
® N 3 1
5 40 5 40 T /“
8 8 : N
30 30 -
% Fio condutor 20: LEYGS3: ZDA\\ §> Fio condutor 16: LEYG32DIA
s 20 S 20 L
o \1 S 1
10 10 i
0 0 1
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 0 200 400 600 800 1000 1200 1400

Velocidade [mm/s]

Velocidade [mm/s]
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Grafico de conversao de forca

Selegao de modelo da Série LEYG

LEYG250 (P de de motor: gem superior/em linha)
500
400 /
Fio condutor 3: LEYG25C1C
z 300
]
¢
k=
w 200
Fio condutor 6: LEYG25018
100 !
— Fio condutor 12: LEYG250A
0 |
10 20 30 40
Limite de torque/Valor de comando [%]
LEYG320 (P de de motor: superior) LEYG32D (Posicionamento de montagem de motor: em linha)
600 800
) 700
500 \
Fio condutor 5: LEYG32[IC 600
A
400
. - 500 Fio condutor 4: LEYG32D(IC
B z
8, 300 8 400
e g
| Fio condutor 10: LEYG3201B 300
200 Fio condutor 8: LEYG32008
200
100 /< /“ l
Fio condutor 20: LEYG320JA 100 Fio condutor 16: LEYG32DCA
| |
0 \ 0 \ |
10 20 30 40 10 20 30 40

Limite de torque/Valor de comando [%]

Limite de torque/Valor de comando [%]

* 1 tipo de motor: ao limitar o torque com um encoder incremental, o parametro n® PC12/o valor do comando de torque interno deve ser estabelecido em 30% ou menos.
* 2 tipo de motor: ao limitar o torque com um encoder absoluto, o parametro n° PC13/0 valor do comando de saida maxima para o torque analogico deve ser estabelecido

em 30% ou menos.
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Atuador elétrico/tipo haste-guia

Série LEYG

LEYG25, 32

Como pedir

g

LEYG|2$5|¥E|S$2|_|130|?E_§%E

@ Tamanho  @Tipo de rolamento

Posigéo de montagem

@ Tipo de motor*1

Bucha deslizante ‘

(5] [m]

[ 32 ] [ L

‘Ra\amenm de bucha de esleras‘

de motor
/Wada Montagem superior ‘ N ] o Q—— g
‘ D Em linha ‘ et Tipo wi] do atuador compativeis*2
Servomotor de CA
S2 (Encoder incremental) | 100 25 LECSAL-S1
Servomotor de CA
s3 (Encoder incremental) | 200 32 LECSAL-S3
LECSB[I-S5
Servomotor de CA
S6 (Encoder absoluto) 100 25 LECSCLI-S5
LECSS-S5
LECSBL-S7
Servomotor de CA
s7 (Encoder absoluto) 200 32 LECSCO-S7
LECSSO-S7

@ Passo do fuso (mm)

+1: Para tipo de motor S2 e S6, os sufixos de referéncia da unidade
compativel sao S1 e S5, respectivamente.
*2: Para detalhes da unidade, consulte a pagina 428.

@ Curso [mm]

@ Opcéo de motor

* Os valores exibidos em () sao o fio condutor
para tamanho 32 dos tipos de montagem
superior. (Fio condutor equivalente que inclui
taxa da polia [1,25:1])

Simbolo LEYG25 LEYG32" 30 30 mada ‘ Sem opgao ‘
A 12 16 (20) a a [ B | Com trava |
B 6 8(10) 300 300
C 3 4 (5) * Consulte a tabela abaixo para obter detalhes.

@Guia de opcoes © Tipo de cabo* @ Comprimento do cabo* [m]
mada [ Sem opgao \ Nada Sem cabo Nada Sem cabo
[ F | comiungao de retencao de lubrificagao | S Cabo padrao 2 2
* Disponivel apenas para o tamanho 25 e 32 R Cabo robotico (cabo flexivel) 5 5
?9 bugh?s deslizantes.  (Consulte * O motor e os cabos do encoder estao A 10
Construgao" na pagina 421.) incluidos. (O cabo da trava também esta « O comprimento do encoder, motor e cabo da
incluido quando o motor com opgao de trava trava Sa0 0S mesmos.
& selecionado.)
* A direcao de entrada do cabo padrao é
* Montagem superior: (A) lado do eixo
« Em linha: (B) lado do eixo de contador
(Consulte a pagina 439 para obter detalhes.)
* Tabela de cursos aplicaveis OPadrao
Curso Variedade de cursos
Viedes mm)| 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 e
LEYG25 [ ] [ ) [ ) [ ) [ ] 15 a 300
LEYG32 [ ) [ ) [ ) [ ) [ ) [ ) 20 a 300

Nota) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.
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Tipo de driver*

Atuador elétrico/tipo de haste-guia Série LEYG

=4

Posicionamento de montagem de motor: montagem superior

Conector E/S

LR
Y

%ada [

Unidades compativeis [Tensao da fonte de alimentagao (V} Sem conector ‘

Nada| Sem unidade - [ H | Com conector |
A1l LECSA1-S 100 a 120
A2 LECSA2-S 200 a 230
B1 LECSB1-S 100 a 120
B2 LECSB2-S 200 a 230
C1 LECSC1-S 100 a 120
Cc2 LECSC2-S 200 a 230
S1 LECSS1-S 100 a 120
S2 LECSS2-S 200 a 230

* Quando o tipo driver for selecionado, o cabo sera
incluido. Selecione o tipo de cabo e o comprimento do

cabo.
Exemplo)

§282: Cabo padrao (2 m) + Driver (LECSS2)

S2 :Cabo padrao (2 m)
Nada: Sem cabo e driver

-

Posicionamento de montagem de motor: em linha

Use os sensores magnéticos com o tipo de haste-guia série LEYG
« Insira 0 sensor magnético na parte dianteira no lado em que a haste (placa) fica protuberante.
« Para as pegas ocultas atras do acessorio de guia (lado em que a haste se protubera), o sensor magnético nao

pode ser fixo.
« Consulte a SMC ao utilizar o sensor magnético no lado em que a haste fica exposta.

Unidades compativeis

Tipo entrada de
pulsoftipo de
posicionamento

Tipo de entrada de pulso

Tipo de
entrada direta
de CC-Link

Tipo SSCNET lll

Encoder de controle

Encoder 17 bits

Encoder 18 bits

Encoder 18 bits

Tipo de driver @ |
o o f
Seérie LECSA LECSC
Nimero de tabelas de pontos Ate 7 - Até 255 (2 estagdes ocupadas) -
Entrada de pulso — —
Rede aplicavel — - CC-Link Tipo SSCNET IlI
Incremental Absoluto Absoluto Absoluto

Encoder 18 bits

Comunicagao USB

20 USB e 20 RS422

C 20USBe a0 RS422

Comunicagao USB

Funcao de comunicagao

Tensao da fonte de alimentagao (V)

100 a 120 VCA (50/60 Hz)
200 a 230 VCA (50/60 Hz)

Pagina de referéncia

Pagina 428
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Série LEYG

Eseecificagbes

Modelo LEYG2501S26 (Montagem superior) LEYG32(1S37 (Montagem superior) LEYG3201DS37 (Em linha)
LEYG2501DS26 (Em linha)
30, 50, 100, 150, 30, 50, 100, 200, 30, 50, 100, 200,
Curso [mm] Neta )
200, 250, 300 250, 300 250, 300
‘ Horizontal "2 18 50 50 30 60 60 30 60 60
Cargadetrabatho [kgl |\ ) 7 15 29 7 17 35 10 22 44
Forca de pressionamento [N] "t 65a 131 127 a 255 242 a 485 79 a157 154 a 308 294 a 588 98a197 192 a 385 368 a 736
5 | (Valor definido: 15% a 30%)
5 Velocidade maxima [mm/s] 900 450 225 1200 600 300 1000 500 250
§ i de [mm/s?] Nt & 35 ou menos 30 ou menos 30 ou menos
2 a a0 maxima [mm/s?] 5.000 5.000
k) do posi [mm] 0,02 0,02
£ | Fio condutor [mm] (incluindo tenso da polia) 12 6 3 20 I 10 I 5 | 16 I 8 4
E’_ Resisténcia a vibracao/impacto [m/s?] "9 50/20 50/20
& Tipo de acionamento Fuso de esferas recirculantes + Correia [1:1]/Fuso de esfera recirculante_|Fuso de esferas recirculantes + correia [1:1 ﬂ Fuso de esferas recirculantes
Tipo de guia Bucha (LEYGEM), rolamento de bucha de esferas (LEYGEL)
Faixa de de trabalho [°C] 5 a 40 5 a 40
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (Sem condensagao) 90 ou menos (sem cor 2
Condigbes requeridas para™=9 | Horizontal | 8oumais | 31oumais | Naorequer | 150umais | Naorequer | Naorequer | 23oumais | Naorequer | Nao requer
"Opgéo de regeneragao kg] | Vertical 2oumais | 1oumais | 1oumais 4oumais | Soumais | Ooumas | 4oumais | Soumais | 9oumais
T: ida do motor 100 W/R40 200 W/K60
§ Tipo de motor Servomotor de CA (100/200 VCA) Servomotor de CA (100/200 VCA)
:*E Encoder Tipo de motor S2, S3: encoder de 17 bits incremental (resolugao: 131072 p/rev)
3 Tipo de motor S6, S7: encoder 18 bits absoluto (resolugao: 262144 p/rev)
& | consumo Horizontal 45 65 65
8 | deconergiarw = Vertical 145 175 175
'S | consumo de energia em standby Horizontal 2 2 2
E quando operando [W] "= Vertical s 8 8
Consumo de energia instantanea max. [W] =9 445 724 724
g £ | Tipo ™ Trava sem magnetizagao Trava sem magnetizagao
§§ Forga de retengao [N] 131 255 485 157 \ 308 \ 588 \ 197 385 736
§:§ Consumo de energia a 20 °C [W] = 1 63 7.9 \ 7.9
4 5| Tensao nominal [V] 24 VCC o,

Nota 1) Consulte a SMC para curso nao padrao, pois & produzido como pedido especial.

Nota 2) O valor méximo da carga de trabalho horizontal. Um guia externo & necessario para suportar a
carga. A carga de trabalho real se altera de acordo com a condi¢ao do guia externo. Confirme ao
utilizar o dispositivo real.

Nota 3) Faixa de forga estabelecida (configurar valores para a unidade) para a operagao de pressionamento
com modo de controle de torque, etc. Configure com a referéncia ao "Grafico de forga de conversao"
na pagina 417.

Nota 4) Velocidade permitida de colisao para a operagao de pressionamento com modo de controle de
torque, etc.

Nota 5) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu quando o atuador foi testado com um
testador de queda tanto na dire¢ao axial quanto na diregao perpendicular ao parafuso de chumbo. (O
teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Resistencia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000
Hz. O teste foi realizado tanto na diregao axial quanto na diregao perpendicular ao parafuso. (O teste
foi realizado com o atuador em estado inicial.)Nota 6) As condides de carga de trabalho que
requerem "Opgao de regeneragao" ao operar em velocidade maxima (taxa de trabalho: 100%). Peca
a opgao de regeneragao separadamente. Para obter mais detalhes sobre os niumeros de pedidos,
consulte as "Condigoes requeridas da opgao de regeneragao” na pagina 416.

Nota 7) O consumo de energia (incluindo a unidade) & para quando o atuador estiver operando.

Nota 8) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo a unidade) é para quando o atuador
estiver parado na posigao de configuragzo durante a operagao.

Nota 9) O consumo méximo de energia instantanea (incluindo o controlador) & para quando o atuador
estiver em operagao.

Nota 10) Somente quando a opgao de motor "com trava" estiver selecionada.

Peso
—
Peso: Tipo de montagem superior kg
Série LEYG25M LEYG32M
Curso [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
¢ 5] Encoderi 1,80 | 1,99 | 231 | 273 | 3,07 | 341 | 3,67 | 324 | 350 | 4,05 | 480 | 535 | 583 | 6,28
& [ Encoder absoluto 1,86 | 2,05 | 237 | 279 | 3,13 | 347 | 3,73 | 3,18 | 344 | 3,99 | 474 | 529 | 577 | 622
Série LEYG25L LEYG32L
Curso [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
¢ 5] Encoder i 181 | 202 | 226 | 269 | 295 | 327 | 351 | 324 | 351 | 39 | 464 | 506 | 556 | 596
& [ Encoder absoluto 1,87 | 208 | 232 | 275 | 3,01 | 333 | 357 | 3,18 | 345 | 3,84 | 458 | 500 | 550 | 590
Peso: Tipo com motor em linha kg
Seérie LEYG25MD LEYG32MD
Curso [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
s 5| Encoderi 1,83 | 2,02 | 234 | 2,76 | 3,10 | 344 | 3,70 | 3,26 | 352 | 4,07 | 4,82 | 537 | 585 | 6,30
& 2| Encoder absoluto 189 | 208 | 240 | 282 | 316 | 350 | 3,76 | 320 | 346 | 401 | 476 | 531 | 579 | 624
Seérie LEYG25LD LEYG32LD
Curso [mm] 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300
8 5| Encoderi 1,84 | 205 | 229 | 272 | 2,98 | 330 | 3,54 | 3,26 | 353 | 3,92 | 466 | 508 | 558 | 598
& 2] Encoder absoluto 1,90 | 2,11 | 2,35 | 2,78 | 3,04 | 336 | 3,60 | 3,20 | 347 | 3,86 | 460 | 502 | 552 | 592
Peso adicional [kg
T 25 32
Trava [ Encoder ir I 0,20 | 0,40
| Encoder absoluto 0,30 | 0,66
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Atuador elétricoftipo de haste-guia Série LEYG

Construg"ao

Posici de de motor: tipo de montagem superior
27 26

9 25@@ 23iﬁ

Posicionamento de montagem de motor: tipo em linha
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L EYG D M Quando a fungao de retencao de lubrificacao & selecionada

3 @ @% LEYG25/32: Curso de 50 ou menos ~ LEYG25/32: Curso de 50 ou menos LES
(= / | -

94 & s

-
m
-

=

Lista de pecas

N° Descricao Material Nota N Descricao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado 22 | Batente Liga de aluminio
2 Eixo do fuso de esfera recirculante Aco-liga 23 | Pino paralelo Ago inoxidavel
3 Cursor do fuso de esferas — 24 Vedacao NBR
4 Pistao Liga de aluminio 25 Anel retentor Ago para mola Revestido de fosfato
5 Haste do pistao Ago inoxidavel Revestido em cromo duro 26 Adaptador de motor Liga de aluminio Anodizado
6 Cabecote dianteiro Liga de aluminio 27 Motor -
7 ji Liga de aluminio 28 | Bloco de motor Liga de aluminio Anodizado
8 Batente da rotacao POM 29 Ponto central Liga de aluminio
9 Soquete Ago-carbono de corte livre Revestido com niquel 30 | Tripe Uretano Tripe
10 | Eixo Ago-carbono de corte livre Revestido com niquel 31 | Acessorio de guia Liga de aluminio Anodizado
11| Bucha Bronze de chumbo fundido 32 | Haste-guia Ago-carbono
12 Amortecedor Uretano 33 Placa Liga de aluminio Anodizado
13 - 34 Parafuso de montagem da placa| Ago-carbono Revestido com niquel
14 | Caixa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente 35 | Parafuso-guia Ago-carbono Revestido com niquel
15 | Placa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente 36 | Buchadeslizante -
16 Ima — 37 Feltro Feltro
17 Retentor do anel de desgaste Ago inoxidavel Curso 101 mm ou mais 38 Retentor Resina
18 Anel de desgaste POM Curso 101 mm ou mais 39 Anel retentor Ago para mola Revestido de fosfato
19 Polia de eixo do parafuso Liga de aluminio 40 Bucha de esferas -
20 Polia do motor Liga de aluminio Ll Espacador Liga de aluminio Cromado
21 Correia -

Bloco de apoio Pecas de reposicao/Correia
Tamanho N° do pedido + Dois parafusos de montagem do corpo estao inclusos Tamanho N° do pedido

25 LEYG-S025 com bloco de apoio. 25 LE-D-2-2

32 LEYG-S032 32 LE-D-2-4
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Série LEYG

Dimensoes: montagem superior

g
a
e o
< [ H = o
%mu ]
H =
m 0,5 ' 4 x oG passante
Sl | Z T wa
L + Curso
Encoder fase Z VA
L —— o
de posiao de detecgao "2 VB >
2 e
el Intervalo de operagao da haste "+ [(-LF 1% S
- S 4xMOA as‘sante (Curso+4mm) —H—[ ! 4xNA ()
Segao XX XA H9 profundidade XA (FC) r| ‘ ‘ profundidade da
= i ] = rosca NB g 3 T
- St} ‘ —— 3] o xo =]
o f o)
~[°} lrfe=oty H =] 3, Y6 bt
¥ X 05 C LY ‘ M
T FA FB EA
EH B + Curso EB
A + Curso
Nota 1) Faixa dentro da qual a haste pode se mover. Secao XX
Certifique-se de que a pega de trabalho montada D
na haste nao interfere nas pegas de trabalho e oXA H9 XA 4 x M OA profi da rosca OB m.
instalagbes ao redor da haste. x
Nota 2) A primeira posigao de detecgao da fase Z a partir do = !  2xmA XA Ho D XA
fim do curso do lado do motor. oS 4 da rosca NF -
| o
* TFle g;;LI } I xl i
LEYGUIL (rolamento de bucha de esferas) [mm] e LEYGOM (bucha desllzante) [mm]
Tamanho| Variedade de cursos (mm)| L DB ;t % | Tamanho| Variedade de cursos (mm)| L DB
Ate 114 91 (0,5) Secao XX Até 59 67,5
25 1152190 115 10 | WB| 25 60a 185 1005 | 12
191 a 300 133 4 WA 186 a 300 138
Até 114 97,5 WC + Curso Até 59 74
32 115a190 116,56 | 13 32 60 a 185 107 16
191 a 300 34 186 a 300 144
LEYGOM, LEYGOL comum [mm]
Tamanhol ‘P A | B | C |DA|EA |EB|EH |EV |FA|FB|FC| G [GA|H | J | K | M |NA|NB|NC
AOSI 14415 116 -2
40a 100 675
25 101 a124 i 20 46 85 | 103 |52,5| 11 |145|125| 54 |41 99 31 29 34 |M5x08/ 8 | 6,5
1252200 |1665| 141 | 84,5
201 a 300 102
Até 39 55
202100 160,5| 130 o
32 101 a 124 25 60 | 101 | 123 | 64 12 (18,5 |16,5| 54 |50,5| 126 | 38,5 | 30 40 |M6x10] 10 | 85
1252200 |1905| 160 | 85
201 a 300 102
Tamanho| 0 OA|OB| P | Q@ | S | T | U |V |[WA|WB/WC| X |XA|XB|Y |2Z
Até 39 35 |26 70
40a 100 50 | 335
25 101a124 |M6x10| 12 80 18 30 95 | 7 40 3 54 4 5 |265]| 85
125 a 200 70 |435| 95
201 a 300 85 |51
Até 39 40 | 285 75
40a 100 50 |335
32 101 a124 |MBx10| 12 95 28 40 | 117 | 7,5 | 60 ! 64 5 6 |34 8,5
125 a 200 70 |43,5]| 105
201 a 300 85 |51
Encoder incremental Encoder absoluto
Tamanhol Sem trava Com trava Sem trava Com trava
VA | VB | VC | VA | VB | VC | VA |VB |VC | VA |VB | VC
25 | 120 87 14,1 [ 156,9|1239| 158 | 1154 | 824 | 14,1 | 156,5[123,5| 15,8
32 |128,2| 88,2 | 17,1 |156,8|116,8| 17,1 [116,6| 76,6 | 17,1 | 156,1 | 116,1 | 17,1
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Dimenso6es: motor em linha

Encoder fase Z

de posigao de detecgao M2

4 x OA passante

Atuador elétrico/Tipo de haste-guia Série LEYG

|42

0,5 4 x 0G passant

WA

L + Curso

2+1
<<=

-

Intervalo de operagao da haste "= (Curso + 4 mm)

(FC)
Secao XX [
[ i ————
e I* 6 [~ N
wl _fo) ! ‘
T
¥ ‘ e 05 c ‘ YD v
)15 H9 profundidade XA EA FB {EB)
EH B + Curso VB
A + Curso
Nola 1) Fabxa dentro da qual a haste pode se mover.
fj’:’a“;.“f ':;dfm‘;”,;fe”:g: s:s;:b:‘eh?,m&dz XA H9 profundidade XA 4 x OA profundidade da rosca OB
instalagdes ao redor da haste. : 2 x NA
Nota 2) A primeira posigao de detecgao da fase Z a partr do = ! ) -
fim do curso do lado do motor. = \0 o,r—ﬂ profundidade da rosca NF
?:; ?:ﬂ Lo - ‘"L; F ]
= Al f 1 [ 1
LEYGOIL (rolamento de bucha de esferas)  [mm] > LEYGOIM (bucha deslizante) [mm]
Tamanho| Variedade de cursos (mm)| L DB — L‘ i} Tamanho| Variedade de cursos (mm)| L DB
Até 114 91 ©05) ] Segao XX Até 59 67,5
25 1152190 115 | 10 WB| 25 60 a 185 1005 | 12
191 a 300 133 Y4 WA 186 a 300 138
Ate 114 97,5 wC Ate 59 74
32 115a 190 1165 | 13 32 60a 185 107 16
191 a 300 34 186 a 300 144
LEYGOM, LEYGOL comum [mm]
Tamanho| ' °¢"**| ‘B | C |DA |EA |EB |EH |EV |FA |FB|FC| G |GA| H | J | K [NA|NC
Até 39 50
40a 100 1185 675
25 101 a 124 ! 20 46 85 | 103 |52,5| 11 |145|125| 54 | 405|535 | 31 29 [M5x08| 6,5
1252200 |140,5| 84,5
201 a 300 102
Até 39 55
40 a 100 B3 68
32 101 a 124 25 60 | 101 | 123 | 64 12 |185|16,5| 54 |50,5|68,5|38,5| 30 |Mxi0| 85
1252200 |158 85
201 a 300 102
Tamano| (2> | OA[OB| P | Q@ | S | T | U |V [WA|WB|WC| X |XA|XB|YD| Z
Até
= =iz,
25 101 a 124 ’\160)( 12 80 18 30 95 | 7 40 50 | 385 54 4 5 47 | 8,5
125 a 200 ! 70 |435| 95
201 a 300 85 |51
04100 o ™
32 101 a 124 ’\160)( 12 95 28 40 | 117 | 7,5 | 60 D || 64 5 6 60 | 85
125 a 200 ! 70 |43,5]| 105
201 a 300 85 | 51
o d Encoder incremental Encoder absoluto
Tamanho| '2"e024e 48 cursos Sem trava Com trava Sem trava Com trava
A VB | VC A | VB | VC A VB | VC A VB | VC
15a 100 249 285,9 2444 285,5
25 1052300 | 274 87 14,6 3109 1239 | 16,3 269.4 82,4 | 14,6 3155 123,5| 16,3
15a100 2747 3033 263,1 302,6
32 1052300 3047 882 | 171 3333 116,8 | 17,1 293.1 76,6 | 171 3326 116,1 | 171
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Série LEYG

Bloco de anio

®Guia para aplicacao de suporte lateral
Quando o curso ultrapassa 100 mm e a carga lateral é aplicada,
0 corpo ird se curvar baseado na carga. A montagem do bloco
de apoio é recomendada. (Pega separadamente dos modelos
mostrados abaixo.)

Modelo do bloco de apoio

LEYG-S[025|

Tamanho

m Para tamanho 25
m Para tamanho 32

Bloco de apoio

Bloco de apoio

Parafuso de montagem
do corpo

@
(4
O

R =il
o oL

@ O N
N2 x OA profundidade da rosca OB
1] 2x0G passante
|08 ST
WC + Curso
/A Cuidado
Néo instale o corpo usando apenas um bloco de apoio.
O bloco de apoio deve ser usado apenas para apoio.
[mm]
Tamanho Modelo Variedade de cursos EB G GA OA OB ST wcC X
Curso de 100 70
25 | LEYG-S025 [— > 00U menes 8 | 54 | 405 | Mé6x1,0 12 | 20 54
(Curso de 101 ou meais, curso de 300 ou menos| 95
Curso de 100 75
32 | LEYG-S032 — T | 401 | 54 | 505 | M6x1,0 12 | 22 64
(Curso de 101 ou mais, curso de 300 ou menos| 105

* Dois parafusos de montagem de corpo séo inclusos com o bloco de apoio.
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Série LEY/LEYG
Atuadores elétricos/
Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrucoes de seguranca.
Para saber sobre as Precaucoes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.
Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Al

\ Esquema/selecao \

A\ Atencao

. Nao aplique carga em excesso aléem do limite de operagao.

\ Manuseio \

A Cuidado

9. Quando o atuador & operado com uma extremidade fixa e a
outra livre (extremidade rosqueada (padrao), tipo flange), um

-

Selecione um atuador adequado por carga e permita carga lateral

na extremidade da haste. Se o produto é utilizado fora do limite de
operagao, a carga excentrica aplicada na haste do pistao sera
excessiva e tera efeitos nocivos como criar adversidade nas
partes deslizantes da haste do pistao, diminuindo a precisao e
encurtando a vida util do produto.

L

Nao use o produto em aplicacbes onde forca externa
iva ou forca de imp p ser apli aele.

Isto pode causar falhas.

Nao use como batente.

[

Manuseio \

A\ Cuidado

1. Quando a operagao de pressionamento & utilizada,
certifique-se de selecionar o "Modo de controle de torque", e
utilize dentro da faixa de locidade de pr 1to
estabelecida para cada série.

Nao permita que a haste do pistao colida com a peca de trabalho
e a extremidade do curso no "Modo de posi¢cao de controle",
"Modo de controle de velocidade" ou "Modo de posicionamento”.
O parafuso, o rolamento e o batente interno podem ser
danificados e causar mau funcionamento.

Na operagao com "Modo de controle de torque", o valor do
comando de torque interno (LECSA) ou comando maximo de
saida para torque analogico (LECSB) deve ser estabelecido
em 30% ou menos.

Isso pode causar danos ou mau funcionamento.

O limite de torque para frente/i S0 & ido em 100%
(3 vezes a faixa de torque do motor) como padrao.

Este valor & o torque maximo (valor limite) no "Modo de controle
de posi¢ao", "Modo de controle de velocidade" ou "Modo de
posicionamento". Quando o produto & operado com um valor
menor do que o padrao, a aceleragao ao dirigir pode diminuir.
Estabelega o valor apos confirmar o dispositivo real a ser utilizado.
A velocidade maxima do atuador & afetada pelo curso do
produto.

Verifique a se¢ao de selegao de modelo do catalogo.

Nao aplique uma carga, impacto ou resisténcia alem da carga
transferida durante o retorno a origem.

Forga adicional causara o deslocamento da posigao de origem.
Nao arranhe ou amasse as partes deslizantes da haste do
pistao, ao bater ou fixar objetos.

haste do pistao e haste-guia sao produzidas com tolerancias
precisas, mesmo uma pequena deformagao pode causar mau
funcionamento.

Quando uma guia externa é utilizada, conecte-a de tal forma
que nenhum impacto ou carga seja aplicada a ela.

Utilize um conector de movimentagao livre (como uma articulagao
flutuante).

Nao opere ao fixar a haste do pistao e movimentar o corpo do
atuador.

A carga excessiva sera aplicada a haste do pistao, causando
danos ao atuador e vida Gtil do produto reduzida.

[

Lol

»

o

[

>

N

I

momento de curvatura pode agir no atuador devido a
vibragao gerada ao fim do curso, o que pode danificar o
atuador. Neste caso, instale um suporte de montagem para
suprimir a vibracao do corpo do atuador ou reduzir a
velocidade para que o nao vibre.

Além disso, utilize um suporte de montagem ao mover o corpo do
atuador ou quando um atuador de curso longo &€ montado
horizontalmente e fixo em uma extremidade.

10. Evite usar o atuador elétrico de uma forma que resulte em

torque rotacional na haste do pistao.

Isso pode causar deformagao do guia antigiro, respostas anormais
do sensor magnético, adversidade na guia interna ou um aumento
da resistencia de deslizamento.

Consulte a tabela abaixo para os valores aproximados do intervalo
admissivel de torque rotacional.

Torque rotaclonal |
admissivel [N-m] oumenos ‘

LEY25 T LEY32 |
1,1 | 1,4 |
Quando aparafusar um suporte ou uma porca a extremidade
da haste do pistao, segure as faces da extremidade da haste
com uma chave inglesa (a haste do pistao deve estar
completamente retraida). Nao aplique o torque de aperto ao

mecanismo antigiro.
Chave de boca x

11. Ao utilizar um sensor magnético com modelo de haste-guia

série LEYG, os seguintes limites estarao em efeito. Selecione

o produto enquanto presta aten¢ao no seguinte.

« Insira 0 sensor magnético na parte dianteira no lado em que a
haste (placa) fica protuberante.

« Para as pecas ocultas atras do acessorio de guia (lado em que
a haste se protubera), o sensor magnético nao pode ser fixo.

e Consulte a SMC ao utilizar o sensor magnético no lado em que
a haste fica exposta.

Encapsulamento

Primeiro numeral caracterl’slicoi £Segundo numeral caracteristico

+ Primeiras caracteristicas:
Graus de protegao contra objetos solidos estranhos

0 Nao protegido

Protegido contra objetos solidos estranhos de 50 mm de o ou mais

Protegao contra entrada de objetos solidos estranhos de 12 mm de o ou mais
Protegido contra objetos solidos estranhos de 2,5 mm de o ou mais

Protegido contra objetos solidos estranhos de 1,0 mm de o ou mais

Protegido contra poeira

OO EWN =

Estanque contra poeira

425




Série LEY/LEYG
Atuadores elétricos/

Precaucoes especificas do produto 2

Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrucoes de seguranca.

Para saber sobre as Precaugdes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operacoes.
Baixe-0 em nosso site, http:/www.smcworld.com

Encapsulamento \

\ Montagem

@ Segundas caracteristicas:
Graus de protecao contra agua

0 | Nao protegido _

Tipo a prova de

1 Protegido contra pingos de agua que caem na vertical gotejamento 1
Protegido contra pingos de agua quando o Tipo a prova de
2 | encapsulamento esta inclinado em até 15° gotejamento 2
Protegido contra chuva quando o Tipo  prova de
3 chuva

encapsulamento esta inclinado em até 60°

Tipo a prova de

4 Protegido contra respingos de agua respingos

Tipo & prova de

5 Protegido contra jatos de agua jatos d'agua

Tipo poderoso a

6 Protegido contra jatos de agua fortes prova de jatos d'agua

Protegido contra os efeitos da imersao temporaria Tipo imersivel
7 em agua

Protegido contra os efeitos da imersao continua Tipo
8 submersivel

em agua

Exemplo) No caso de ser estipulado como IP65, sabemos que os graus de protegao
sao estanques contra poeira e a prova de jato de agua, sendo que o

A\ Cuidado

Corpo fixo/modelo de corpo com base de rosca (quando "corpo com base de rosca" é selecionado.)

‘Torque maximo | profudiase de s
Modelo | Parafuso | ooy | el
LEY25 | M5x0.8 30 6,5
LEY32 | M6x1,0 52 88
Corpo da do lado do ¢

Traseirod ] Torque maxing | Potedcste e e
Modelo | Parafuso | ooy | "ol
LEY25 | M5x08 3,0
LEY32 | M6x1,0 52 10

* Exceto o LEYOD.

3. Mantenha o achatamento da superficie de montagem dentro das
faixas ao montar o corpo do atuador e peca de trabalho.

primeiro numeral caracteristico & 0 "6" e 0 segundo & "5",
Assim, nao sera adversamente afetado por jatos de agua diretos de
qualquer direcao.

(* Os jatos d'agua que sao "5" do numeral de segunda caracteristica
baseado no JIS C 0920 (2003) indicam o fluxo de agua por 3 minutos a
12,5 L por minuto.)

\ Montagem \

A\ Cuidado

. Ao montar as pecas de trabalho ou gabaritos até a haste do pistao, mantenha a
parte chata da haste do pistao com uma chave inglesa para que a haste do pistao
nao gire. O parafuso deve ser apertado dentro da faixa de torque especificada.

Isso pode causar respostas anormais do sensor magnético, adversidade na guia interna
ou um aumento da resisténcia de deslizamento.

O desnivelamento de uma peca de trabalho ou base montada no corpo do
produto pode causar um aumento na resistencia de deslizamento.

Modelo Posicao de montagem
ﬂ: 0,1
LEY | Corpo/base do corpo mm ou
menos

\ Manutengao |

A\ Atencao

1. Certifique-se de que a fonte de alimentacao foi parada e a peca de trabalho
removida antes de iniciar o trabalho de manutencao ou substi

F ia de a

1

Ao montar o produto e/ou peca de trabalho, aperte os de
dentro da faixa de torque especificada.
Apertar com um torque maior do que a faixa especificada pode causar mau
funcionamento, enquanto apertar com um torque menor pode causar o deslocamento da
posigao de aperto e queda de pega de trabalho.

Peca de trabalho fixa/Rosca fémea da haste

Torque maximo | Profundidade de | Largura entre
Modelo | Parafuso | deaperto (Nm) | apetomaximo | faces do
(mm) soquete (mm)
LEY25 |M8x1,25| 12,5 13 17
LEY32 M8x1,25| 12,5 13 22
Extremidadeu
do soquete
Pega de trabalho fixa/rosca macho da haste (quando "rosca macho na haste" & i )
Tamanho | Toqueméinode | Compimentoefetivo | Larura e faces oo
Porca da haste Modelo | darosca et fm) darsa m) soqee om)
LEY25 [M14x1,5| 65,0 20,5 17
LEY32 M14x1,5| 65,0 20,5 22
Extremidade do
soquete Porca da haste Puniiat
Modelo et tospote
Layasre s ] o )
LEY25 22 8 8 ou mais
LEY32 22 8 8 ou mais

* A porca da haste é um acessorio.
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Realize a manutengao conforme a tabela a seguir.

Frequéncia Verificar a aparéncia_| Verificar a correia

antes da operagao diaria [ —

Inspecionar a cada 6 meses/250 km/5 milhdes de ciclos» [ J [ ]
* Selecione o0 que ocorrer primeiro.
e ltens para verificagao visual
1. Parafusos de retengao soltos, sujeira anormal
2. Verifique se ha falhas e a junta de cabo
3. Vibragao, ruido
e ltens para verificagao de correia
Pare a operagao imediatamente e substitua a correia quando a mesma
aparentar estar arriada. Alem disso, certifique-se de que o seu ambiente
de trabalho e condi¢bes de satisfazer os requisitos especificados para o
produto.
a. A lona dentada esta gasta
A fibra da lona se torna felpuda. A borracha & removida e a fibra fica
esbranquicada. As linhas das fibras ficam indefinidas.
b. Descascamento ou desgaste no lado da correia
A beirada da correia fica arredondada e linhas desgastadas ficam
expostas.
c. Correia parcialmente cortada
Correia esta parcialmente cortada. Matéria estranha agarrada nos
dentes alem de peca cortante causa falha.
d. Linha vertical do dente da correia
Falha produzida quando a correia roda no flange.
e. A parte detras emborrachada da correia esta macia e pegajosa
f. Rachaduras na parte detras da correia




Driver do servomotor de CA

Serie LECSO

Tipo de entrada de pulso/
Tipo de posicionamento

==_

P

—

.jn v

Tipo incremental

Série LECSA

oo

Tipo de entrada direta de CC-Link

Tipo absoluto

Série LECSC

Tipo de entrada de pulso

Tipo absoluto

Série LECSB

Tipo SSCNET IiI

\

Tipo absoluto

Série LECSS
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D r i ver d 0O servom oto r d e CA Tenséo da fonte de alimentagéo ;gg : ;gg xg:

iz ll=esn

Tipo incremental

Tipo absoluto

428

Série LECSA (tipo entrada de pulso/tipo de posicionamento)

Lt

-mw:HH”J

= !
i ol *Tipo de entrada: pulso de entrada
eEncoder de controle: encoder incremental de 17 bits (resolugao: 131072 pulso/rev)

[ ] HHHHHHHH“HH‘ eEntrada paralela: 6 entradas
saida: 4 saidas

* Até 7 pontos de posicionamento por tabela de passos

série LECSB (tipo entrada de pulso)

*Tipo de entrada: pulso de entrada
e*Encoder de controle: encoder absoluto 18 bits (resolucédo: 262144 pulso/rev)

eEntrada paralela: 10 entradas
saida: 6 saidas

série LECSC (tipo de entrada CC-Link Direct)
‘In .
N CCrink

H“ *Dados de posicionamento/dados de configuracao de velocidade e inicio/parada de operacao
*Posicionamento por tabelas de até 255 pontos (quando 2 estacdes estiverem ocupadas)

¢ Até 32 unidades conectoras (quando 2 estacoes estiverem ocupadas) com comunicagdo CC-Link
=1 ‘u‘H *Protocolo Fieldbus aplicavel: CC-Link (Ver. 1.10, velocidade max. de comunicagao: 10 Mbps)
%” sEncoder de controle: encoder absoluto 18 bits (resolugao: 262144 pulso/rev)

Série LECSS (Tipo SSCNET Iil)

*Compativel com a rede de sistema de controladores elétricos servo Mitsubishi
*Cabeamento reduzido e cabo 6tico SSCNET Il para conexao Unica
*0 cabo é6tico SSCNET Il oferece resisténcia de ruido aprimorada
*Até 16 unidades conectoras com comunicacao SSCNET llI
*Protocolo Fieldbus aplicavel: SSCNET Il

(Comunicagao otica de alta velocidade, velocidade max. bidirecional de comunicagao: 100 Mbps)
eEncoder de controle: encoder absoluto 18 bits (resolugao: 262144 pulso/rev)

SVC

'\



Driver do servomotor de CA

Tipo incremental

Sér ie LE CSA (tipo entrada de pulso/tipo de posicionamento)

Tipo absoluto

M
M

!

série LECSB/LECSC/LECSS

(Tipo de entrada de pulso) (Tipo de entrada de CC-Link Direct)

ECTE Lccs

Tipo de driver

A Tipo entrada de pulso/tipo de posicionamento
(Para encoder incremental)

Como pedir

l___|_

(Tipo SSCNET Ill)

m;
y
LECSA LECSB LECSC LECSS
Tipo de motor compativel
|Simboloj Tipo Capacidade Encoder
S1 | Servomotor de CA (S2, 100 W
S3 | Servomotor de CA (S3) 200 W Incremental
S4 | Servomotor de CA (S4)* 400 W
S5 | Servomotor de CA (S6) 100 W
S7 | Servomotor de CA (S7) 200 W Absoluto
S8 | Servomotor de CA (S8)* 400 W

* Disponivel somente para tensao da fonte de alimentagao de “200 a 230 VCA”.

B Tipo de entrada de pulso
(Para encoder absoluto)
c Tipo de entrada direta de CC-Link
(Para encoder absoluto)
s Tipo SSCNET IlI
(Para encoder absoluto)
Tensao da fonte de alimentacao
[1]100a 120 VCA, 50/60 Hz |
[2] 200 a 230 VCA, 50/60 Hz |
Dimensoes
——
LECSAO
2 x 06 furo de montagem 40

(Espessura da superficie

de rolamento 5)

8| &
w
LECSBO
40
06 furo de montagem g—’

(Espessura da superficie *T
de rolamento 4)

CNP1
| T

CN1
|1

CN2
| SNe

CNP2
| NP2

135

156

CN5
CN6

CN3
| NS

CN1
| &N

CN2
| &Ne

CN4
| SN

161

168

l

Nome do conector Descricao
CN1 Conector de sinal de E/S
CN2 Gonector do encoder
CN3 Conector de comunicagao USB

e e——
CNP2 | conector da fonte de alimentagao do ircito ce controle
135 (para LECSBO-S5, S7)
170 (para LECSBU-S8
=

Nome do conector Descricao
CN1 Conector de sinal de E/S
CN2 Conector do encoder
CN3 Conector de a0 RS-422
CN4 Conector de bateria
CN5 Conector de comunicagao USB
CNé6 Conector do monitor analogo
CNP1 Gonector da fonte de alimentagao do circuito principel
CNP2 Gonector da fonte de alimentagao do circuito de controle
CNP3 Conector de alimentago de energia do servomotor

Bateriax

(14)

* Bateria incluida.
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Série LECS(]

Dimensoes
LECSCO

40
6l . 135 (para LECSCOI-S5, S7)
2 x 06 furo de montagem 170 (para LECSCL-S8
(Espessura da superficie
=
de rolamento 4) M-
CNP1 ﬁCNs
N CN3 Nome do conector Descricao
E CN1 Conector CC-Link
° CNP2 CN1 CN2 Conector do encoder
0 3 CN3 Conector de comunicagao RS-422
CNP3 CN4 Conector de bateria
3 | CN6 o ——
o [ CN5 Conector de comunicagao USB
U CN6 Conector de sinal de E/S
w CNP1 Conector da fonte de alimentagzo do circuito principal
 ons = CNP2 | coretrd i e et o dcorie
=n CNP3 | conector ge alimentagao de energia do servomolor
© 6 \_){Batﬂ*
* Bateria incluida.
LECSSO
40
—20
61.. 135 (para LECSS[I-S5, S7)
2 x 06 furo de montagem 170 (para LECSSL-S8,
(Espessura da superficie de
=
rolamento 4) CNS Nome do conector Descrigao
5 Conector do eixo frontal para
CNP1 [ f* CN1A  |cabo otico SSCNET il
NPT
N w Conector do eixo traseiro
. CN1B  |para cabo btico SSCNET Iil
CNP2 -
8 AN E m 2 CN2 Conector do encoder
| ones | I T CN3 Conector de sinal de E/S
AN | CN1B CN4 Conector de bateria
E CN2 CN5 Conector de comunicagao USB
07[ CNP1 Conector da fonte de alimentagao do circuito principal
w CNP2 | conector da fonte de alimentagzo do cicuito de controle
iy . i CNP3 |conector de alimentagao de energia do servomotor
© 6 Bateria*

= Bateria incluida.
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Eseecificagbes

Série LECSA

Driver do servomotor de CA Série LECS[]

Modelo

LECSA1-S1 ‘ LECSA1-S3 ‘ LECSA2-S1 ‘ LECSA2-S3 ‘ LECSA2-S4

C. i do motor compativel [W]

200 400

100 | 200 | 100 |

Encoder compativel

Encoder incremental de 17 bits
(Resolugao: 131072 p/rev)

Fontede | Tensao dafonte de 0 [V] de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Monofasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
i a de tensao admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
o principal "
Corrente nominal [A] 3,0 5,0 15 24 45
Fonte de Tensio da fonte de alimentagao de controle [V] 24 VCC
o de 30 de tensao admissivel (V) 21,6 2 26,4 VCC
controle
Corrente nominal [A] 05
Entrada paralela 6 entradas
Saida paralela 4 saidas

Frequéncia maxima do pulso de entrada [pps]

1 M (para receptor diferencial), 200 k (para coletor aberto)

Configuragao de faixa na posicao [pulso] 0 a 65535 (unidade de pulso de comando)
Fungao Erro excessivo +3 rotacoes
Limite de torque Ajuste de parametro
Ct icaca C icagao USB
Faixa de a de trabalho [°C] 0 a 55 (sem

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (sem condensagao)

Faixa de de [°cl

—20 a 65 (sem cor

Umidade relativa de [%UR]

90 ou menos (sem condensagao)

isténcia do i [mQ] Entre o alojamento e SG: 10 (500 VCC)
Peso [g] 600 ‘ 700
Série LECSB
Modelo LECSB1-S5 | LECSB1-S7 | LECSB2-S5 | LECSB2-S7 | LECSB2-S8
C: i do motor compativel [W] 100 ‘ 200 ‘ 100 ‘ 200 ‘ 400
Encoder compativel Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugao: 262144 pirev)
Fontede Tensao da fonte de alimentagao [V] Morofasico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Mz:':f::z:z:zz;i‘;:s:s‘;@z:;’z)
alimentagao - . N } Trifasico de 170 a 253 VCA
principal Flutuacao de tensao admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
Corrente nominal [A] 3,0 50 0,9 15 ‘ 26
Fonte de Tensao da fonte de alimentagao de controle [V] de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Trifasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
i a de tensao admissivel (V) de 85 a 132 VCA de 170 a 253 VCA
decontrole 7, rente nominal [A] 04 0,2
Entrada paralela 10 saidas
Saida paralela 6 saidas
Frequéncia maxima do pulso de entrada [pps] 1 M (para receptor diferencial), 200 k (para coletor aberto)
Confi a0 de faixa na posicao [pulso] 0 a +10000 (unidade de pulso de comando)
Erro excessivo +3 rotagdes
Fungao
Limite de torque Configuragao de parametro ou de entrada analoga externa (0 a 10 VCC)
Ce icaca C a0 USB, a0 RS422 *1
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 0 a 55 (sem
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Faixa de de [°Cc1 —20 a 65 (sem cor
Umidade relativa de [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
istencia do i Ma] Entre 0 alojamento e SG: 10 (500 VCC)
Peso [g] 800 1000

*1 Comunicagao USB e comunicagao RS422 nao podem ser executadas ao mesmo tempo.
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Série LECS[]

Esee |cagbe

Série LECSC

Modelo

LECSC1-S5 ‘ LECSC1-S7 ‘ LECSC2-S5 ‘ LECSC2-S7 ‘ LECSC2-S8

o

do motor compativel [W]

100 | 200 | 100 | 200 400

Encoder compativel

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugao: 262144 pirev)

Fonte d Tensao da fonte de alimentagao [V] Monofasico de 100 a 120 VCA Trifasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
ontede (50060 Hz) Monofasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
principal Flutuagao de tensao admissivel (V) de 85132 VCA Trifasico de 170 a 253 VCA, asico de 170 2 253 VCA
Corrente nominal [A] 3,0 50 0,9 ‘ 1,5 ‘ 2,6
Fonte de Tensao da fonte de alimentagao de controle [V] Monofasico de 100 a 120 VCA Monofasico de 200 a 230 VCA
alimenta (50/60 Hz) (50/60 Hz)
¢ao de Flutuagao de tensao admissivel (V) de 85132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
controle
Corrente nominal [A] 0,4 0,2
Protocolo Fieldbus aplicavel (versao) Comunicagao CC-Link (ver. 1.10)
Cabo de conexao Cabo em conformidade com CC-Link ver. 1.10 (cabo de par trangado de 3 niicleos blindados)*1
Numero da estagao remota 1a64
Velocidade de comunicagao [bps] 16k ‘ 625k ‘ 25M ‘ 5M ‘ 10M
Especiicagoes | Comprimento [0 i, cabo geral maximo m] 1200 \ 900 \ 400 \ 160 \ 100
de comunicagao do cabo
Estagbes entre 0 comprimento do cabo [m] 0,2 ou mais

Area de ocupagao de E/S (Entradas/Saidas)

1 estagao ocupada (E/S remota 32 pontos/32 pomos)/(Reglstradov remoto de 4 palavras/4 palavras)
2 estagdes ocupadas (E/S remota 64 pontos/64 pontos)/( remoto de 8 p: palavras)

Namero de unidade de conectaveis

Ate 42 (quando 1 estagao esta ocupada por 1 unidade), até 32 (quando 2 estagbes estao ocupadas por
1 unidade), quando ha somente estacao de dispositivo remoto.

Entrada de registro remoto

Disponivel somente com comunicagao CC-Link (2 estagoes ocupadas)

Entrada do nimero da tabela de pontos

Disponivel somente com comunicagao CC-Link, comunicagao RS-422
Comunicagao CC-Link (1 estagao ocupada): 31 pontos
Comunicagao CC-Link (2 estagdes ocupadas): 255 pontos

Método de Comunicagao RS-422: 255 pontos
comando
Disponivel somente com comunicagao CC-Link
Comunlcacao CC-Link (1 estagao ocupada): 31 pontos
Entrada do il de a0 CC-Link (2 estagbes ocupadas): 255 pontos
Fungao de a C 30 USB, comunicagao RS-422 *2

Faixa de temperatura de trabalho [°C]

0 55 (sem congelamento)

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (Sem condensagao)

Faixa de

de ar [°cl

~20 2 65 (sem

Umidade relativa de [%UR]

90 ou menos (sem

Resisténcia do isolamento [MQ]

Entre o alojamento e SG: 10 (500 VCC)

Peso [g]

800 1000

Serie LECSS

*1 Se 0 sistema compreende ambos os cabos em conformidade com o CC-Link ver. 1.00 e ver. 1.10, as especificagoes da ver. 1.00 sao aplicadas as extensdes do cabo e ao comprimento do cabo entre as estagoes.
+2 A comunicagao USB e comunicagao RS422 nao podem ser executadas ao mesmo tempo.

Modelo

Lecssi.ss | LECSS1-S7 |  Lecssess | LECSS2-S7 | LECSS2-S8

Capacidade do motor compativel [W]

100 ‘ 200 ‘ 100 ‘ 200 ‘ 400

Encoder compativel

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugao: 262144 pirev)

Fonte de Tensao da fonte de alimentagao [V] Monofasico de 100 a 120 VCA Trifasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
alimentagéo (50/60 Hz) Monofasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
PP | Elutuagao de tensao admissivel (V) Monofésico de 85 a 132 VGA Trifasico de 170 a 253 VCA, monofasico de 170 a 253 VGA
Corrente nominal [A] 3,0 5,0 0,9 15 2,6
Fonte de Tensao da fonte de alimentagao de controle [V] Monofasico de 100 2120 VCA Monofasico de 200 2230 VCA
alimentagao (50/60 Hz) (50/60 Hz)
de controle
Flutuagao de tensao admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
Corrente nominal [A] 0,4 0,2
Protocolo Fieldbus aplicavel SSCNET Il icacao otica de alta
Fungao de comunicagao Comunicagao USB
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 0a55 (sem 1to)

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (sem condensagao)

Faixa de temperatura de armazenamento [°C]

—20 a 65 (sem cor

Umidade relativa de armazenamento [%UR]

90 ou menos (sem condensagao)

Resisténcia do isolamento [MQ]

Entre o e SG: 10 (500 VCC)

Peso [g]

800 1000
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Driver do servomotor de CA Série LECS[]

Exemplo de cabeamento de fonte de alimentacao: LECSA
LECSAC-O

CNP1

L1 Resistor
regenerativo

L2  embutido

Fonte de alimentacao do circuito principal NFB
Monofasico de 200 a 230 VCA H/—w
ou !
Monofasico de 100 a 120 VCA pd

Protetor do circuito
Fonte de alimentacao do
circuito de controle de 24 VCC

Detector LEPY
( ) LEPS

‘ Conector da fonte de alimentagao do circuito principal: CNP1| * Acessorio

Nome doterminal Fungao Detalhes @ d ]@
Deve ser aterrado atravées de conexao do terminal de aterramento do g
@ Protecao de aterramento (PE) | goryomotor e da protegao de aterramento (PE) do painel de controle. @ (cnl ]@
L1 Fonte de Conecta a fonte de alimentagao com circuito principal. L | ]@
0 do LECSA1: monofasico de 100 a 120 VCA, 50/60 Hz L
L2 ciruto principal LECSA2: monofasico 200 a 230 VCA, 50/60 Hz L @ ]@
Terminal para conectar opgao de regeneragao P | ]@
P LECSADO-S1: Nao conectado no momento do envio. c ( ]@
Opgao de regeneragao | LECSAC-S3, S4: Conectado no momento do envio. N
o « Se a opgao de regeneragao & requerida para “selegao de u | ]@
modelo”, conecte a esse terminal. g
vig [1O
U |Alimentagao de energia do servomotor (U)| T
V. |Aimentagao do energia o servomor )| Conecta ao cabo do motor (U, V, W). w d ]@
w flimentagao de energia do servomotor (W)| -
Conector da fonte de alimentacao do circuito de controle: CNP2 | « Acessorio
vl O
Nome do terminal Funcao Detalhes £
Fonte de alimentacéo do Lado de 24 V da fonte de alimentagao do circuito de controle ov @ ]@
24V | cireuito de controle (24 V) (24 VCC) fornecido & unidade
Fonte de alimentagao do Lado de 0 V da fonte de alimentagao do circuito de controle
ov circuito de controle (0 V) (24 VCC) fornecido a unidade
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Série LECS[]

Exemplo de cabeamento de fonte de alimentacao: LECSB, LECSC, LECSS

LECSB1-O
LECSC1-O Monofasico de
LECSS1-0O 100 a 120 VCA oo
pem—
Detector
LECSB2-0
LECSC2-0
LECSS2-0

Para monofasico 200 VCA Para trifasico 200 VCA

NFB NFB
Monofasic—X CNP3 Trifasico —X
ode200a 311 A de 200 a !
230 VCA 1 v ! y Motor 230 VCA d
Pvo—iv —;
LWo—w
_PEL

i Opgao de regeneragao i L@ - i Opgao de regeneragao i
CN2 Detector

Nota) Para monofasico 200 de 230 VCA, a fonte de alimentagao deve ser conectada aos terminais L1 e L2, com nada conectado ao L3.

Conector da fonte de ali do circuito principal: CNP1 | * Acessorio
Nome & eminel Funcao Detalhes
L1 Fonte de Conecta a fonte de alimentagao com circuito principal.
L2 alimentagao do LECSB1/LECSC1/LECSS1: monofasico de 100 a 120 VCA, 50/60 Hz terminal de conexao: L1, L2
circuito LECSB2/LECSC2/LECSS2: monofasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal conexao: L1, L2
Ls principal Trifasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conex@o: L1, L2, L3
N Nao conecte.
P1 i
P2 Conecte entre P1 e P2. (Conectado no momento do envio.)
Conector da fonte de ali a0 do circuito de controle: CNP2 | * Acessorio
Nome doerninal Funcao Detalhes
P 2 Conecte entre P e D (conectado no momento de envio).
Opgao de y % 20 6 h P "
C - Se a opgao de regeneragao & requerida para “selecao de modelo”,
D regeneragao conecte a esse terminal.
L1 Fonte de Conecta a fonte de alimentagao do circuito de controle.
alimentagaodo | | ECSB1/LECSC1/LECSS1: monofasico de 100 de 120 VCA, 50/60 Hz terminal de controle: L11, L21
cirouito de LECSB2/LECSC2/LECSS2: monofasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conexao: L11, L21
L21 controle

Trifasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conexao: L11, L21

CNP3|
i u ! v Motor
LV oy
LWo—w
_PEL.
CN2 Detector
Exemplo de
1= visualizagao
de frente
Li @ LECSB
L2 @
L3 @

bonector do motor: CNP3 * Acessbrio

Nome do terminl Funcao Detalhes
U | Aimentagao de energia do servomotor (1)
V| Aimentagho do energia do senvomotor ) | Gonecta ao cabo do motor (U, V, W).
W | Aimentagao de energia do servomotor (W)
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Driver do servomotor de CA Série LECS[]

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSA

Esse exemplo de cabeamento mostra a conexao com uma CLP (FX3U-OOMT/ES) produzido por Mitsubishi Electric, como utilizada no
modo controle de posi¢ao. Consulte o manual de operagao LECSA e qualquer literatura técnica ou manuais de operagao para o CLP e
unidade de posicionamento antes de conectar a outro CLP ou unidade de posicionamento.

) 2 m ou menos Mt29) ,

PLC I
FX3U-OOMT/ES (produzido por Mitsubishi Electric)

SIS
24V LECSA
ov Nota 4) Nota 4)
Fonte de L CN1 CN1 ~
alimentagao com pDIcoM| 1 9 | AM RA1 - Falha Nota3)
N OPC| 2 Bt
pocom| 13 12 |MBR RA2 Intertravamento de
trava
Y000 PP | 28 eletromagnética
COoMm1
Y010 NP | 25
‘ 10 m ou menos

3 15 | LA ‘V‘ N~ Detector de pulso da fase A
T CR| 5 16 | LAR — (Driver de linha diferencial)

Y004

COoM3 f
(

COM2 17 LB : : — Detector de pulso da fase-B
{“—ﬁ‘*r 18 | LBR [ - u (Driver de linha diferencial)
XO0OoOO ; INP | 10 19 | LZ —= Detector de pulso da fase Z
{‘:—’/—‘—( 20 | LZR - +— (Driver de linha diferencial)

XOOo RD | 11 14 | LG ﬁ 75— Controle comum

X000 Ef oP | 21 Placa| SD
H—ﬁ— LG | 14
AT
k SD |Placa

Nota 4)

CN1

Parada forgada I~ Em1| 8

Servo ON —— | SON| 4

Reset ——RES| 3
i

- T~
Rotagao para frente em final de curso LSP 6
Rotagao inversa para fim de curso LSN 7

10 m ou menos

CNP1
Nota 1)

M

Nota 1) Para prevenir choque elétrico, certifique-se de conectar o conector da fonte de alimentagao (CNP1) do terminal protetor de aterramento (PE) ao painel de
controle de prote¢ao aterrada (PE).

Note 2) Para uso de interface, alimentagao de 24 VCC +10% 200 mA, usando um fonte externa. 200 mA & o valor quando todos os sinais de comando E/S sao
usados, e reduzir o nimero de entradas/saidas pode reduzir a capacidade atual. Consulte o "Manual de Operagao" para interface atual requerida.

Nota 3) A falha no (ALM) esta LIGADA durante condigdes normais. Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando um programa
sequenciador.

Nota 4) Os sinais com o mesmo nome sao conectados dentro do driver.

Nota 5) Para a entrada de pulso de comando com um método de coletor aberto. Quando uma unidade de posicionamento carregou com uma linha diferencial, &
usado 0 método de unidade de 10 m ou menos.
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Série LECS[]

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSB

Esse exemplo de cabeamento mostra a conexao com uma unidade de posicionamento (QD75D) produzido por Mitsubishi Electric, como
utilizada no modo controle de posi¢ao. Consulte o manual de operagao LECSB e qualquer literatura técnica ou manuais de operagao
para o CLP e unidade de posicionamento antes de conectar a outro CLP ou unidade de posicionamento.

Posicionamento da LECSB
unidade QD75D Nota2)
(produzido por 24VCe E“m
Mitsubishi Electric)
Nota 4)
21 |DICOM
CN1 s Falha Mes
DicoM) 20 48 | ALM RA1
CLEARCOM| 14 DOCOM| 46 Bt Detecgao de velocidade zero
CLEAR | 13 CR | 41 23 | Zsp RA2 o
Bt Limitagao de torque
RDYCOM | 12 25 | TLC RA3
READY | 11 RD | 49 Bt Conclusao de posicionamento
PULSE F+ | 15 PP | 10 24 | INP RA4
PULSEF- | 16 PG 11
PULSE R+ | 17 NP | 35 __10moumenos
PULSER- | 18 NG | 36 4 [ LA % ~Z—~ Detector de pulso da fase A
PGO 9 Lz 8 5 | LAR [ L~ (Driver de linha diferencial)
PGO COM| 10 LzrR| 9 6 | LB [ = Detector de pulso da fase-B
LG 3 7 | LBR [ 1~ (Driver de linha diferencial)
SD_|Placa — ——x— Controle comum
10 m ou menos N s 34 | LG % = Controle comum
33 | OP - == Detector de pulso da fase Z
1 |P15R ? 7777777 ‘A (Coletor aberto)
Placa| SD
10 m ou menos o) 2 m ou menos
CN1
Parada de emergencia % EMG| 42
Servo ON I—— 1 SON| 15 Nota4)
Reset t—— | RES| 19 CN6
Controle de proporgao +——2——— PC | 17 3 |[MOt———*~ +10vee  Monitor analogico 1
Selegao de limite de torque exteno ¢+—— 1 TL 18 1 LG
2 G N +10 VCC . .
Rotagao para frente em final de curso LSP | 43 2 | MO2 Monitor analogico 2
Rotagao inversa para fim de curso {—— ~———— LSN | 44 2 m ou menos
Comfiuracao it \——————————pocom| 47
onfiguragao limite superior i N % [pisr| 1
Limite de torque analogico L L
+10 V/torque maximo o o TLA | 27
TT 7777 777 LG 28
SD |Placa
2 m ou menos
PE b_a )

Nota 1) Para prevenir choque elétrico, certifique-se de conectar o conector da fonte de alimentagao (CNP1) do terminal protetor de aterramento (PE) ao
painel de controle de protecao aterrada (PE).

Nota 2) Para uso da interface, fornega 24 VCC +10% 300 mA usando uma fonte externa.

Nota 3) A falha no (ALM) esta LIGADA durante condi¢des normais. Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando
um programa sequenciador.

Nota 4) Os sinais com 0 mesmo nome sao conectados dentro do driver.

Nota 5) Para entrada de pulso de comando com um método de unidade de linha diferencial. Para método de coletor aberto, 2 m ou menos.
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Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSC

Parada forgada
Cavalete de proximidade
Rotagao para frente em final de curso

Rotagao inversa para fim de curso

LECSC
o) one
24VCC|[ o
Fonte de CN6 14 RD RAT
falimentagaq_~
DICOM| 5 15 | ALM A2
DOCOM| 17 o
S o N
ik EMG| 1 16 | zP RA3
+—~——{poG| 2
P | 3 |__10moumenos |
10 m ou menos 26 | LZR 3 3 3 3
24 | LAR L
25 [ LBR - L
23 [ G pr———
Placa| SD >
PE G_Man
CN1
CC-Link

Nota 1) Para prevenir o choque elétrico, certifique-se de conectar o terminal aterrado de proteg¢ao da unidade (PE) (marcado K) ao painel de controle de

prote¢ao aterrada (PE).

Nota 2) Para uso da interface, forneca 24 VCC +10% 150 mA usando uma fonte externa.

Nota 3) A falha no (ALM) esta LIGADA durante condi¢des normais. Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando

um programa sequenciador.

Pronto
Falha Neta3)

Posigao inicial retorno para continuagao

Detector de pulso da fase Z
(Driver de linha diferencial)

Detector de pulso da fase A
(Driver de linha diferencial)

Detector de pulso da fase-B
(Driver de linha diferencial)

Controle comum
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Série LECS[]

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSS

10 m ou menos

10 m ou menos

LECSS
Nota 2) Nota 4) Nota 4)
24 VCC CN3 CN3
DICOM| 5 13 | MBR RA1
DOCOM| 3 £t I to de trava Nota2)
Parada forgada $——1~—————— EM1 | 20 9 | INP RA2 c B
Limite de curso superior (FLS) I~ b1y 2 15 | ALM RA3 M posigae
Limite de curso inferior (RLS) e D12 | 12 Bt Falha Nota 3)
Cavalete de proximidade (DOG) —— ———— D13 | 19 10 |DICOM————
6 LA : : Detector de pulso da fase A
16 | LAR : ! (Driver de linha diferencial)
7 | LB : Detector de pulso da fase-B
17 | LBR . (Driver de linha diferencial)
8 LZ T : Detector de pulso da fase Z
18 | LZR : . (Driver de linha diferencial)
" LG T J‘ Controle comum
4 | MO1 Monitor analogico 1
1 LG
Controlador de . P
sistema servo 14 | MO2 Monitor analogico 2
Cabq otico SSCNET I11 Notas) CN1A
F (Opcional) Il r] Placa| SD
L L L]
2 m ou menos
CN1B
Nota 7)
PE Nota 1)
LECSS Nota 6)
CN1A (Eixo 2)
] SWi1
CN1 B ] Nota 7)
Cabo otico SSCNET 1] Netas!
(Opcional) LECSS Nota 6)
CN1A (Eixo 3)
]
CN1B ] SW2| Noan
12
— Nota 1) Para prevenir o choque elétrico, certifique-se de conectar o terminal
LEC%.S Nota ) aterrado de protecao da unidade (PE) (marcado ) ao painel de
CN1A (Eixo n) controle de protecao aterrada (PE).
SWi1 Nota 2) Para uso da interface, fomnega 24 VCC +10% 150 mA usando uma
fonte externa.
Nota 3) A falha no (ALM) esta LIGADA durante condigoes normais.
CN1B SW2|nown  Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador
Nota 8) utilizando um programa sequenciador.
Tampa Nota 4) Os sinais com 0 mesmo nome sao conectados dentro do driver.
12 Nota 5) Use os cabos oticos SSCNET Il a seguir.
Consulte “cabos bticos SSCNET III" a pagina 439, para modelos de cabos.

438

‘ Modelo de cabo ‘ Comprimento do cabo ‘
| LE-CSS-O0 [0,15ma3m |
Nota 6) Conexoes a partir do eixo 2 em diante estao omitidas.

Nota 7) Podem ser configurados até 16 eixos.
Nota 8) Certifique-se de colocar uma tampa na CN1A/CN1B nao usada.

‘ Cabo
‘ Cabo dtico SSCNET ll




Oegbes

Cabo do motor, cabo da trava, cabo do encoder (LECSC] comum)

LE-CS
Tipo de motor

Servomotor de CA|

Descri¢ao do cabo

M Cabo do motor .
e Tipo de cabo
B Cabo da trava B Cabo padiao

E | Cabo do encoder p

ﬂ Cabo robotico

Comprimento do cabo (L) [m]

2 2
5 5
A 10

LE-CSM-0O0: cabo do motor

a<
L

(30)

LE-CSB-0: cabo da trava

: <

(29,6) L

LE-CSE-00: cabo do encoder

o
(30) L

* LE-CSM-SO0 & MR-PWS1CBLOM-AC-L produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSB-SO0 & MR-BKS1CBLIOM-ACI-L produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSE-SOO & MR-JBENCBLOM-AD-L produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSM-ROC & MR-PWS1CBLOM-AC-H produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSB-ROO &€ MR-BKS1CBLOM-AC-H produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSE-ROO & MR-J3ENCBLOM-AC-H produzido por Mitsubishi Electric.

Conector E/S

LE-CSN

Tipo de unidade

A LECSA, LECSC
B LECSB
s LECSS

LE-CSNA LE-CSNB LE-CSNS

37,2
52,4
33,3

* LE-CSNA: 10126-3000PE (conector)/10326-52F0-008 (ref. do kit de cartucho)
produzido por 3M ou item equivalente.
LE-CSNB: 10150-3000PE (conector)/10350-52F0-008 (ref. do kit de cartucho)
produzido por 3M ou item equivalente.
LE-CSNS: 10120-3000PE (conector)/10320-52F0-008 (ref. do kit de cartucho)
produzido por 3M ou item equivalente.

;Diregéo do conector

Driver do servomotor de CA Série LECS[]

LE-CSS -

Tipo de motor

A
—
1
] | C) lado do eixo contador
L_ﬂ, - TN
/ %
B |
— -
._1 ] —
Cabo otico SSCNET Il

Comprimento do cabo

B Servomotor de CA

L| 015m

Descricao do cabo K 0,3m

['S ] Cabo otico SSCNET Il | J| o05m
* LE-CSS-0 & MR-J3BUSTM L tm
Produzido por Mitsubishi Electric. 3 3m

Opcao de regeneracao (LECSClcomum)
LEC-MR-RB-

Tipo de opc¢ao de regeneracao

\ 032 \ Alimentagao de energia regenerativa permitida 30 W \

12 ‘Ahmenlap“ao de energia regenerativa permitida 100 W‘

* Opgao de regeneragao de confirmagao a ser

usada em "Sele¢ao de modelo".

LA _
15 | g <
06 furo de > (€] ®
montagem
B & 3 5.1
® [R
© =l o) Lc Lol
LB
Dimenso6es [mm]
Modelo LA | LB LC LD
LEC-MR-RB-032 | 30 119 99 1,6
LEC-MR-RB-12 40 169 | 149 | 2

* MR-RB-0O produzido por Mitsubishi Electric.
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Série LECS[]

B[y H|

Cabo USB

PC
LECSA LECSB LECSC LECSS (MR Configurator™)
Drivers

Software de configuragao

Software de configuracao (MR Configurator™) (LECSA, LECSB, LECSC, LECSS em comum)

LEC-MR-SETUP221
Exibir idioma
[ Nada [Versao em japones|
[_E [ Versao em ingles |

* MRZJW3-SETUP221 produzido por Mitsubishi Electric.
Consulte o site da Mitsubishi Electric para informagbdes atualizadas de versao e ambiente operacional.
MR Configurator™ & marca registrada ou marca comercial da Mitsubishi Electric.

Ajuste, exibicao em formato de onda, diagnostico, parametro de leitura/gravacao e operagao de teste podem ser realizados em um PC.

Compativel com PC
Ao usar o software de configuracao (MR Configurator™), use um PC compativel com IBM PC/AT que atende as seguintes condicdes de operagao.

Requisitos de hardware

Software de configuragao (MR Configurator™)

Equipamento LEC-MR-SETUP221

Windows®98, Windows®Me, Windows®2000 Professional,
s0 Windows®XP Professional/Home Edition,
Nota 1) Nota 2) Nota 3) Windows Vista® Home Basic/Home Premium/Business/Ultimate/Enterprise
PC Windows®7 Starter/Home Premium/Professional/Ultimate/Enterprise
Espago disponivel em HD 130 MB ou mais
Interface de comunicagao Use a porta USB

Resolugao 1024 x 768 ou mais
Display Deve ser capaz de exibir em alta cor (16 bits).
O conector com o PC acima

Teclado O conector com o PC acima
Mouse O conector com o PC acima
Impressora O conector com o PC acima
Cabo USB LEC-MR-J3USB Meta 4.5

Nota 1) Antes de utilizar um PC para configurar um método de programa/método de tabela de pontos LECSA ou entrada nimero de tabela de pontos
LECSC, atualize para a versao C5 (versao em japonés)/versao C4 (versao em ingles). Consulte o site da Mitsubishi Electric para informagdes de
atualizagao de versao.

Nota 2) Windows, Windows Vista e Windows 7 sao marcas registradas da Microsoft Corporation, nos Estados Unidos e/ou em outros paises.

Nota 3) Este software pode nao executar corretamente dependendo do PC utilizado.

Nota 4) Nao compativel com 64 bits Windows® XP e 64 bits Windows Vista®.

Nota 5) Solicite cabo USB separadamente.

Cabo USB (3 m) Bateria (somente para LECSB, LECSC ou LECSS)
* MR-J3USB produzido por Mitsubishi Electric. * MR-J3BAT produzido por Mitsubishi Electric.

Conector de cabo de PC e unidade ao usar o software Bateria de substitui¢ao.

de configuragao (MR Configurator™). Dados de posicao absoluta sao mantidos por meio da instalagao

Nao use qualquer outro cabo que nao seja esse. da bateria na unidade.

U L
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Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Precaucées especificas do produto 1
Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrugoes de seguranca.
Para saber sobre as Precaucdes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.

\ Esquema/selecao \

Manuseio \

A\ Atencao

. Use a tensao especificada.

Se a tensao aplicada for maior do que a tensao especificada, pode ocorrer
mau funcionamento e dano a unidade. Se a tensao aplicada for menor do
que a tensao especificada, existe a possibilidade de que a carga nao possa
ser movida devido a queda interna de tensao. Verifique a tensao de
operagao antes de iniciar. Também, confirme que a tensao de operagao
nao caia abaixo da tensao especificada durante a operagao.

[

Nao use produtos que estejam fora das especificacoes.

Caso contrario, pode ocorrer incéndio, mau funcionamento ou dano a
unidade/atuador. Verifique as especificagoes antes do uso.

©

. Instale um circuito de parada de emergéncia.
Instale uma parada de emergéncia fora do encapsulamento, que seja facil
de alcangar o operador para que ele possa parar a operagao do sistema
imediatamente e interceptar a fonte de alimentagzo.

IS

. Para prevenir o perigo ou dano devido a uma avaria ou mau
funcionamento desses produtos, que podem ocorrer com uma certa
probabilidade, um sistema de backup deve ser providenciado com
antecedéncia usando uma estrutura de miltipla camada ou fazendo
um projeto de equipamento de seguranca contra falhas, etc.

o

. Se ha risco de incéndio ou lesao pessoal devido a geracao de calor
anormal, faiscas, fumaca gerada pelo produto, etc., desligue a fonte
de alimentagao do produto e do sistema imediatamente.

Manuseio

A\ Atencao

1. Nunca toque dentro na

e de seus periféricos.
De outra forma, pode resultar em choque elétrico ou falha.

2. Nao opere ou i o com as maos

De outra forma, pode resultar em choque elétrico.
3. Nao use produto danificado ou com falta de componentes.
Pode resultar em choque elétrico, incéndio ou ferimento.
. Use apenas a combinacao especificada entre o atuador elétrico e a
unidade.

»

Caso contrario, pode ocorrer dano a unidade ou ao equipamento.
Cuidado para nao tocar, ser tocado ou atingido pela peca de
trabalho enquanto o atuador estiver movendo-se.

o

Isso pode resultar em ferimentos.

-3

. Nao conecte a fonte de ou ligue o p! até que seja
confirmado que a pega de trabalho pode ser movida com seguranca
na area em que pode ser alcangado pela pega de trabalho.

De outra forma, o movimento da pega de trabalho pode causar um
acidente.

N

Nao toque no produto quando ele estiver energizado e por algum
tempo apos a energia ter sido desligada, pois estara muito quente.

Senao, ele podera causar queimaduras devido a alta temperatura.

8. Verifique a tensao usando um testador, no minimo, 5 minutos
depois do ao a il 2 e
manutencao.

Caso contrario, pode ocorrer choque elétrico, incéndio ou ferimento.

A\ Atencao

Eletricidade estatica pode causar mau funcionamento ou danos a
unidade. Nao toque a a fonte de ali [
fornecida a ela.

Tome medidas de seguranca suficientes para eliminar a eletricidade
estatica quando & necessario tocar a unidade para a manutengao.

Nao utilize os produtos em uma area onde eles podem se expor a
poeira, po aparas de de agua, oleo
ou produtos quimicos.

ario ou

De outra forma, pode-se resultar em falha ou mau funcionamento.
Nao utilize produtos em um campo magnético.

Caso contrario, pode ocorrer falha ou mau funcionamento.

Nao utilize os produtos em um onde estejam pi
gases, liquidos ou outras ancias i avei p
corrosivas.

ou

De outra forma, pode resultar em explosao ou corrosao.

. Evite radiacao de calor de fontes fortes de calor, assim como luz direta

do sol ou caldeira.

Caso contrario, pode ocorrer uma falha a unidade ou a seus dispositivos

periféricos.

Nao use os produtos em ambiente com mudanga ciclica de

temperatura.

Caso contrario, pode ocorrer uma falha a unidade ou a seus dispositivos

periféricos.

. Nao use os produtos em ambientes onde possa existir sobretensao.
Dispositivos (elevadores do tipo solenoide, fornalhas de indugao de alta
frequéncia, motores etc.) que geram uma grande quantidade de
sobretensao em torno do produto podem levar a deterioragao ou dano aos
circuitos internos dos produtos. Evite fornecimento de geragao de
sobretensao e linhas cruzadas.

. Nao instale esses produtos em um local sujeito a vibragao e impacto.
Caso contrario, pode ocorrer falha ou mau funcionamento.

. Quando uma carga de geracao de sobretensao, como um relé ou uma
valvula e dir use o pi que
incorpora um elemento de absorgao de sobretensao.

Montagem

A\ Atencao

. Instale a unidade e seus dispositivos periféricos em materiais a
prova de fogo.

Direcionar a instalagao para ou proxima do material inflamavel pode
causar incéndio.

»

Nao instale esses produtos em um local sujeito a vibracao e
impacto.

Caso contrario, pode ocorrer falha ou mau funcionamento.

@

. A unidade deve ser montada em parede vertical, na dire¢ao vertical.
Também, nao cubra as conexdes da unidade de sucgao/exaustao.
Instale a unidade e seus dispositivos periféericos em uma superficie
plana.

>

Se a superficie de montagem nao for plana ou irregular, uma forca
excessiva pode ser aplicada ao alojamento e outras partes, resultando
em mau funcionamento.
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Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Precaucoes especificas do produto 2

Leia antes do manuseio. Consulte a parte inicial 38 para obter Instrugoes de seguranca.
Para saber sobre as Precaucdes do atuador elétrico, consulte as paginas 2 a 7 e o Manual de operagoes.

Fonte de alimentacao \

Manutencao

A\ Cuidado

1. Use uma fonte de alimentagao com baixo nivel de

ruido entre a alimentagao de energia e o solo.

Nos casos em que o ruido é alto, use um transformador de
isolamento.

2. Tomar as medidas adequadas para evitar sobretensao

de raios. Aterrar supressor de sobretensao de raios
separadamente do aterramento da unidade e seus
dispositivos periféricos.

Cabeamento

N

A\ Atencao

1. A unidade sera danificada se uma fonte de alimenta-

c¢ao comercial (100V/200V) for adicionado a unidade de

alimentacao de energia de servomotor (U, V, W).

Certifique-se de verificar o cab 1to, por plo,
erros de cabeamento ao ligar a fonte de alimentacao.

. Conecte as extremidades dos fios U, V, W do cabo do
motor corretamente para as fases (U, V, W) da alimen-
tacao de energia do servomotor. Se esses fios nao
combinam, ele nao & capaz de controlar o servomotor.

Aterramento

A\ Atencao

1. Para atuador de aterramento, conecte o fio de cobre

do atuador ao terminal de protecao da unidade (PE)
e conecte o fio de cobre da unidade a terra, pelo
terminal de protecao do painel de controle. (PE).

Nao os conecte diretamente ao terminal de

protecao do painel de controle (PE).

Painel de controle

Driver

o] |1 ]

Terminal PE J Atuador

2. No caso improvavel de que o mau funcionamento &

causada pelo aterramento, ele pode ser desligado.

442

A\ Atencao

1. Realize verificacoes de manutencao periodicamente.
Confirme se o cabeamento ou parafusos nao estao
soltos.

Parafusos ou fios soltos podem causar
funcionamento inesperado.

2. Realizar uma inspecao funcional adequada e um
teste apos a conclusao da manutencao.

Em caso de quaisquer anomalias (se o atuador nao se
move ou 0 equipamento nao funcione corretamente,
etc), suspender a operagao do sistema.

Caso contrario, o mau funcionamento inesperado pode
ocorrer, e a seguranc¢a nao pode ser garantida.

Realizar um teste da paragem de emergéncia para
confirmar a seguranga do equipamento.

3. Nao desmontar, modificar ou reparar a unidade ou
seus dispositivos periféricos.

4. Nao coloque nada condutor ou inflamavel no
interior da unidade.

Caso contrario, pode ocorrer incéndio.

5. Nao realizar teste de resisténcia do isolamento ou
teste de tensao suportada de isolamento.

6. Reservar um espaco suficiente para manutencgao.
Projetar o sistema para que ele permita espaco
necessario para manutengao.

mau



