Unidade do servomotor de CA (tipo de entrada de pulso)

Série LECSA/LECSB
Tipo Incremental/Tipo Absoluto
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Atuador siitrico do eixo simples V//' | M Tipo Absoluto/LECSB ————— Pigina 886
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Eixo simples de perfil baixo“'
Atuador elétrico Pagina 835
Série LG1H
Atuador elétrico com guia integrado Pégina 847

Série LTF

Encoder compativel incremental série LECSA Encoder compativel absoluto SErie LECSB

Fornecido pelo cliente

Fuednetziodio et Configurador MR

Fonte de alimentacao 24 VCC Software de configuragao
Monofésico 3| . =
100 a 120 VCA (50/60 Hz) Unidade :‘ o
200 2230 VCA (50/60 Hz) osc o Fornecido pelo cliente

Fonte de alimentacdo

. Unidade
Monofésico
100 a 120 VCA (50/60 Hz)
B -=m 200 a 230 VCA (50/60 Hz) . | Cabo USB]
Trifdsico -
Cabo USB 200 a 230 VCA (50/60 Hz) T L—Saida analgica do monitor

Comunicagao RS-422

D ——
- @—l

8 Fornecido pelo cliente Opgé -
CLP regeneragéo

Fonte
para sinal de E/S de
24VCC

Configurador MR Atuador elétrico

Fornecido pelo cliente

Fonte de alimentacéol

Software de configuracdo = ; para sinal de E/S de
- e~ Sateria 2
P W
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Unidade do servomotor de CA (tipo de entrada de pulso)

Tipo incremental

Série LECSA

Tipo absoluto

Série LECSB

Como pedir

"

LECS

Tipo de unidade

4
8

i) T
ﬁ HUHIHNHII

(€ G

LECSA

z"

W

LECSB

A| Tipo de entrada de pulso ipo de motor Lista de referéncias Selecione o tpo de unidade e motor compative 96s da tabela abaixo.
(Para encoder incremental) Sinbob Tipo Capacidade]  Encoder Referéncia da unidade | Tipo de unidade| Tipo de motor 4 0A
Tipo de entrada de pulso S1 | Servomotor CA (S2) |100 W | tal LECSA1-S1 Servomotor CA (S2)| 100 a 120 VCA
B (Para encoder absoluto) S3| Servomotor CA (S3) [200 W nerementa LECSA1-S3 T‘lz?)?;;g"a::og; Servomotor CA (S3)]  50/60 Hz
S5/ Servomotor CA (S6) [100 W Absoluto LECSA2-51 ™ ne © Servomotor CA (S2)| 200 a 230 VCA
Tensao da fonte de alimentacdo ® |S7| Servomotor CA (S7) [200 W LECSA2-S3 Servomotor CA (S3)|  50/60 Hz
[1]100a 120 VCA, 50/60 Hz | LECSB1-S5| _ Servomotor CA (S6)] 100 a 120 VCA
[2] 200 a 230 vCA, 50/60 Hz_| LECSB1-57| TP “Ie er(‘gada de| Servomotor CA (57)]  50/60 Hz
pulso (Para
LECSB2-S5 encoder absoluto) Servomotor CA (S6)| 200 a 230 VCA
LECSB2-S7 Servomotor CA (S7)]  50/60 Hz
Dimensodes
LECSAC
Furo de montagem dg 2x 6 40 135
(Espessura da superficie de rolamento 5) ‘
d]
HHHHHH C00000000000000
8| &
g ]| | CN1
CN3
|| | CN2 —
=
Hl =]
of eIl
55
LECSBD Furo de de 06 40
(Espessura da superfcie de rolamento 4) N>
©, b
[Nl B
CNP2| [ _
8 1 ol 8
CNP3
=),
CN4
| CN4
©. i
A |
Bateria™' ) o
= +1 bateria inclusa.
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Tipo Incremental Série LECSA

Tipo Absoluto Série LECSB

Especificacoes
Modelo LECSA1-S1 | LECSA1-S3 | LECSA2-S1 | LECSA2-S3
Capacidade do motor compativel [W] 100 | 200 | 100 | 200

Encoder compativel

Encoder incremental de 17 bits
(Resolugéo: 131072 p/rev)

A Tenséo da fonte de ali o [V] Monofésico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Monofésico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
nt pﬂmipal'v Faixa de tensa ivel [V] Monofasico de 85 a 132 VCA Monofésico de 170 a 253 VCA
Tens&do nominal [A] 3,0 5,0 1,5 2,4
o Tenséo da fonte de ali 40 de controle [V] 24 VCC
e | ol nsoainisi mentagio deconroe V] 21,6 a 26,4 VCC
Tenséo nominal [A] 0,5
Entrada paralela 6 entradas
Saida paralela 4 saidas

Frequéncia de pulso de entrada méx. [pps]

1 M (quando o receptor for diferencial), 200 k (quando o coletor for aberto)

0 a +65535 (unidade de comando de pulso)

Erro excessivo

+3 rotacoes

Fungdo —— - -

Limite de torque Ajuste de parametro

Comunicagé Comunicagdo USB
Faixa de peratura de trabalho [°C] 0 a 40 (sem congelamento)
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Faixa de p a de ar [°C1 —20 a 65 (sem congelamento)
Faixa de umidade de armazer [%UR] 90 ou menos (Sem condensagéo)
Resisténcia do isolamento [MQ)] Entre o estojo e 0 SG: 10 (500 VCC)
Peso (g) 600

Modelo LECSB1-S5 | LECSB1-S7 | LECSB2-S5 | LECSB2-S7

Capacidade do motor ivel [W] 100 \ 200 \ 100 \ 200

Encoder compativel

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugdo: 262144 p/rev)

Tensé@o da fonte de alimentagao [V]

Trifésico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

Monofésico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Monofésico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

Fonte de aimentado|

principal Faixa de tensdo admissivel [V]

Trifasico de 170 a 253 VCA

Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA

Tensao nominal [A]

3,0 5,0 0,9 1,5

_ | Tenséo da fonte de alil ao de controle [V]

Monofésico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Monofasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

Monofésico de 85 a 132 VCA Monofésico de 170 a 253 VCA

de confrole : =

Tensao nominal [A] 0,4 0,2
Entrada paralela 10 saidas
Saida paralela 6 saidas

1 M (quando o receptor for diferencial), 200 k (quando o coletor for aberto)

Frequéncia de pulso de entrada max. [pps]

0 a +£10000 (unidade de comando de pulso)

Erro excessivo

+3 rotacoes

Fungdo ——
Limite de torque

Configuragao de pardmetro ou de entrada andloga externa (0 a 10 VCC)

o

Comunicagao USB, comunicacdo RS422 *'

,_
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Faixa de temperatura de trabalho [°C]

0 a 40 (Sem congelamento)

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (Sem condensag&o)

Faixa de temperatura de armazenamento [°C]

—20 a 65 (Sem congelamento)

Faixa de umidade de armazer [%UR]

90 ou menos (Sem condensag&o)

Resisténcia do isolamento [MQ]

Entre o estojo e 0 SG: 10 (500 VCC)

Peso (g)

800

*1 Comunicagao USB e comunicacdo RS422 nao podem ser executadas ao mesmo tempo.
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Série LECSA
Série LECSB

Exemplo de cabeamento de fonte de alimentacdo: LECSA

LECSA-O

Fonte de alimentacéo do circuito principal NFB MC ] CNP1_
Monofésico de 200 a 230 VCA T Resistoregenereio
ou 1 emtuiido
Monofésico de 100 a 120 VCA e

iOpQéo de regeneragao |

Fonte de alimentacao do circuito
de controle de 24 VCC

Detector

\Conector da fonte de alimentacéo do circuito principal: CNP1| *Acessério

Nome do'

Funcédo

Detalhes da funcdo

S

Protecéo de aterramento (PE)

Deve ser aterrado através do terminal de aterramento do servomotor e dal
protecdo de aterramento (PE) do painel de controle apds conectd-los.

L1

Conecta a fonte de alimentacdo com circuito principal.
LECSA1: monofasico de 100 a 120 VCA, 50/60 Hz
LECSA2: monofasico 200 a 230 VCA, 50/60 Hz

Opgéo de regeneragao

Terminal para conectar op¢ao de regeneragao
LECSA[J-S1: ndo precisa de conexao

LECSALI-S3, S4: conectado no momento do envio.
= Se a opgdo de regeneracdo for necessaria para
“Selegao de modelo”, conecte a esse terminal.

Ao m

sSi<ic| o

V)

Conecta ao cabo do motor (U, V, W)

o ]

Conector da fonte de alimentacéo do circuito de controle: CNP2| +Acesscrio

Nome do temiall Funcao Detalhes da fungéo
24V {84V} | Lado de 24 V da fonte de aimentagao do cicuito de controle (24 VCC) que é fomecido & unidade.
ov F Lado de 0V da fonte de alimentagdo d ito de controle (24 VCC) que ¢ fomecido a unidade.
888
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Tipo Incremental Série LECSA
Tipo Absoluto Série LECSB

Exemplo de cabeamento de fonte de alimentagao: LECSB

LECSB1-UJ
Monofasico / [ :
100 a 120 VCA N
a Motor
iOpgéo de regeneragéo i
,,,,,,,,,,,,, r-q-
Detector
LECSB2-(J
Para trifasico 200 VCA Para monofasico 200 VCA
N NFB
Trifasico —X CNP3 Monofasico —X
200a230 S 200a 230 i
VCA DY T Y N \Wotor VCA ¢ Motor
— Vo LJ1
T WO w
_PE|
iOpgéo de regenevagéo( L@ E iOpqéo de regeneraqéo( T -
,,,,,,,,,,,,, - ]
CN2 Detector Detector |:
LXP
Nota) Para monofésico de 200 a 230 VCA, a fonte de alimentagéo deve ser conectada aos terminais L1 e L2, com nada conectado ao La.
Conector da fonte de alimentac&o do circuito principal: CNP1| *Acessério LZO
Nome d | Funcao Detalhes da funcéo L @ LC3F2
L1 Conecta a fonte de alimentac&o com circuito principal. o
L Fole e alnentcioch oo gl LECSB1: monofasico de 100 a 120 VCA, 50/60 Hz terminal de conexao: L1,L2 L2 @
ontedealimentago AIUOPOR| ) ECSBP: monoféasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal conexéo: Li,L2 e D-OJ
[ Trifasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conexdo: L1,L2,L3 L3 @ =
N |Conversor de 20 | Nao conecte. O : X
Pr Reator de CC Conecte entre P1 e P2. (Conectado no momento do envio.) " @ = I—’ . E|| E MY
P2 : : P1 @ =
Conector da fonte de alimentac&o do circuito de controle: CNP2 | *Acessério AS] :
il Funcao Detalhes da fungéo = :
P Conecte entre P e D (conectado no momento de envio). P u© g L=
C Opgéo de regeneracdo | * Se a opgdo de regeneracdo for necessaria para C D@
D “Selecéo de modelo”, conecte a esse terminal. D @
L11 £ [14V) | Lado de 24 V/ da fonte de alimentagéo do circuito de controle (24 VCC) que é fomecido a unidade. L1t D@
L21 Fonlgdealr V) | Lado de 0V da fonte de alimentagao do circuito de controle (24 VCC) que ¢ fomecido & unidade. Lot D@
Conector do motor: CNP3| *Acessério =
Nome do terminal Funcao Detalhes da funcéo U n@
N de enertia U v @
\ \imentago de energiad (V) | Conecta ao cabo do motor (U, V, W) o
w ot regadosenonc 1) wl.e
V7 889
& SNC



Série LECSA
Série LECSB

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSA
LECSAC-(]

CLP . 2 m ou menos M9
FX3U-CIOMT/ES (produzido por|
Mitsubishi Electric)

S/s
24V :‘ LECSA
ov Nota4)  Notad)
Fonte de L Nota 2) o ot Bt
alimentacao N 24 VCC [iljcpoc’;ﬂ ; 9 |ALM RA1 " Falha Noad)
com Bt
sequenciador FDOCOM 13 12 |MBR RA2 Intertravamento de trava
Y000 va vlv‘ PP | 23 eletromagnética
CcCoMm1 %4—{
Y010 — — NP | 25
CoM3 E‘ . ‘ L 10 m ou menos
{: 1 : 1 15 | LA ‘V 777777777777 V Detector de pulso da fase A
Y004 E: ! ‘ . CR 5 16 | LAR i (Linha de unidade diferencial)
com2 3 : 3 : 17 | LB : : : : Detector de pulso da fase B
%‘—ﬁ 18 | LBR | i (Linha de unidade diferencial)
X000 - - INP | 10 19 | 1z = Detetor de pulso da fase Z
{—:1—’/—;—1( 20 | LZR [ —— (Linha de unidade diferencial)
Xood Ei : 3 : RD | 11 14 | LG } 777777777777 ‘1§‘ Controle comum
Xood T OP | 21 Placa| SD
% ‘ = G | 14
AT
& SD |Placa
Nota 4)
CN1
Parada forgada % EM1| 8
Servo LIG —— ] SON| 4
Reset t———RES| 8
w
Rotagao para frente em final de curso t— >~ ISP | 6
Rotagao reversa para final de curso t— "~ IsN| 7
10 m ou menos
PC
LEC-MR-SETUP221
Cabo USB CN3

CNP1| g 1)
L "]

Nota 1) Para prevenir choque elétrico, certifique-se de conectar o conector da fonte de alimentagao (CNP1) do terminal protetor de aterramento (PE) ao
painel de controle de protegao aterrada (PE).

Note 2) Para uso de interface, alimentagao de 24 VCC +10% 200 mA, usando uma fonte externa. 200 mA & o valor quando todos os sinais de comando de
E/S sao usados e reduzir o nimero de entradas/saidas pode reduzir a capacidade atual. Consulte o "Manual de Operagao" para interface atual
requerida.

Nota 3) A falha (ALM) esta LIG durante condigbes normais. Quando estiver DESL (soar o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando um programa
sequenciador.

Nota 4) Os mesmos sinais sao conectados dentro da unidade.

Nota 5) Para a entrada de pulso de comando com um método de coletor aberto. Quando uma unidade de posicionamento foi carregada com uma linha
diferencial, & usado o método de unidade de 10 m ou menos.

890
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Tipo Incremental Série LECSA
Tipo Absoluto Série LECSB

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSB

LECSB-UJ
LECSB
Posicionamento da 24 VCC Nota2)
unidade QD75D (produzid | o
por Mitsubishi Electric) Nota 4
CRT | 21 |picom
+— Falha "=
[ — DICOM| 20 48 | ALM RA1
CLEARCOM| 14 —= ‘ T E DOCOM| 46 Bt Detecgao de velocidade zero
CLEAR | 18 - v CR | 41 il 2 Bt Limite de torque
[ [ T
READYCOM| 12 ™ ™ 25 | TLC RA3
READY | 11 = RD | 49 B Conclusao de posicionamento
PULSE F+| 15 [ ‘ — PP | 10 24 | INP RA4
PULSEF- | 16 — — PG 11
PULSE Re| 17 |+ | o NP | 35 __10moumenos
PULSE R-| 18 | - NG | 36 4 | LA & ~Z— Detector de pulso da fase A
PGO 9 3 : ‘ 3 : 1z | s 5 |LAR 1+~ (Linha de unidade diferencial)
PGO COM| 10 | N LZR| 9 6 | LB :i: Detector de pulso da fase B
W LG 3 7 | LBR 1 3 1 (Linha de unidade diferencial)
SD |Placa| | ™~ | ™ gy oooooo - Controle comum
10 m ou menos N8 34 | LG % = Controle comum
33 | OP —— Detector de pulso da fase Z
1 |P15R ? 7777777 -~ (Coletor aberto)
Placa| SD
10 m ou menos Nota 4) 2 m ou menos
CN1
Parada de emergéncia '—\‘1; EMG| 42
Servo LIG t—— | SON| 15 Nota 4)
Reset t————|RES| 19 CNé
Controle de propor¢ao Jﬁ PC | 17 3 | MO1 +10VCC Monitor Analbgico 1
Selegao de limite de torque externo t—— | TL | 18 1 LG 4’%1[0 vee
Rotagao para frente em final de curso +——~————| LSP | 43 2 |MO2 - Monitor Analbgico 2
Rotacao reversa para final de curso S~ LSN | 44 2 m ou menos
. . X DOCOM| 47
Configuragao limite superior -~ % Ip1sR| 1
Limite de torque \ : \ : TLA | 27
analogico de +10 o o G | 28
V/torque maximo N = @
SD |placa
2 m ou menos
PC
LEC-MR-SETUP221
Cabo USB []CNS
PE bNoa 1)

Nota 1) Para prevenir o choque elétrico, certifique-se de conectar o terminal aterrado de prote¢ao da unidade (PE) ao painel de controle de protecao
aterrada (PE).

Nota 2) Para uso da interface, forneca 24 VCC +10% 300 mA usando uma fonte externa.

Nota 3) A falha (ALM) esta LIG durante condicoes normais. Quando estiver DESL (soar o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando um programa
sequenciador.

Note 4) Os mesmos sinais sao conectados dentro da unidade.

Nota 5) Para entrada de pulso de comando com um método de unidade de linha diferencial. Para método de coletor aberto, 2 m ou menos.
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Série LECSA
Série LECSB

Opcoes

Cabo do motor, cabo da trava, cabo do encoder

LE-CS[M]-[S]

Tipo de motor Direcéo do conector
[S [ servomotor CA | [A ] Labdoeio ]
[ B [Lavtosiommay]
Conteudo do cabo Comprimento do cabo (L)[m]
M Cabo do motor 2 2
B Cabo da trava 5 5
E | Cabo do encoder A 10
Tipo de cabo
[ S [ Cabopaddo |
R caborobstico |

* Em casos em que o cabo é montado antes da entrega, a diregéo do
conector ¢ listada abaixo.
Cabo do motor: lado do eixo contador
Cabo da trava: lado do eixo contador
Cabo do encoder: lado do eixo

Conector de E/S
LE-C[SNA]

Tipo de unidade
['SNA [ Conector de E/S (LECSAL) |
[ SNB | Conector de E/S (LECSBL) |

Opcao de regeneracao
LEC-MR-RB-
Tipo de opgao de regeneragao

‘ 032 ‘ Almentacéo de energia regenerativa permitida 30 W ‘
12 ‘ Alimentacéo de energia regenerativa permitida 100 W‘

Dimens6es [mm]

Modelo LA LB LC LD
LEC-MR-RB-032 | 30 119 99 1,6
LEC-MR-RB-12 40 169 149 2

892
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LE-CSM-[11: cabo do motor

:
b F(
(30)

LE-CSB-[I1: cabo da trava

13)

o i : -
S N
(29,6) L
LE-CSE-[1]: cabo do encoder
= 0 = 3
(30) L 37,4
LE-CSNA LE-CSNB
ok
~J @ ’=§\=’1
H i ] 1R
g p—; Sl
K]
9 SSCl
39 39
Furo de montagem de 06
LA _
15 g 2
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Tipo Incremental Série LECSA
Tipo Absoluto Série LECSB

Opcoes

MR Configurator (versao japonesa do software de configuracao)

LEC-MR-SETUP221

* MRZJW3-SETUP221 produzido por Mitsubishi Electric.
Consulte o site da Mitsubishi Electric para obter informagdes atualizadas sobre o ambiente operacional.

Compativel com PC
Ao usar o MR Configurator (software de configuragao), use um PC compativel com IBM
PC/AT que atenda as seguintes condi¢des de operacao.

Requisitos de hardware

MR Configurator (software de configuragao)

e LEC-MR-SETUP221
Windows®98, Windows®Me, Windows®2000 Professional,
Windows®XP Professional/Home Edition,
Windows Vista® Home Basic/Home Premium,

SO Business/Ultimate/Enterprise
Nota 1) Windows®7 Starter/Home Premium/Professional/
o §= Ultimate/Enterprise
PC PC compativel com IBM PC/AT (versao japonesa)

Espaco .

disponivel em HD 130 MB ou mais

Inter‘fa(_:e d? Use a porta USB

comunicagao

Resolugéo 1024 x 768 ou mais
Display Deve ser capaz de exibir em High Color (16 bits).
O conector com o PC acima

Teclado O conector com o PC acima
Mouse O conector com o PC acima
Impressora O conector com o PC acima
Cabo de comunicagdo LEC-MR-J3USB

Nota 1) Windows, Windows Vista e Windows 7 sdo marcas registradas da Microsoft Corporation, nos Estados Unidos e/ou em outros paises.
Nota 2) Este software pode ndo executar corretamente dependendo do PC utilizado.
Nota 3) Nao compativel com Windows® XP de 64 bits e Windows Vista® de 64 bits.

Cabo USB (3 m) para software de configuracao

LEC-MR-J3USB

Bateria

LEC-MR-J3BAT
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Al

série LECSA/LECSB

Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 38 para Instru¢des de Seguranca, nas

paginas 2 a 7, e o Manual de operacdes para Precaucdes com o atuador elétrico.
Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Esquemal/selecédo \

\ Manuseio

AAtengao

1. Certifique-se de usar a tensao especificada.

Caso contrdrio, poderdo ocorrer mau funcionamento e ruptura. Se a tensao
aplicada for menor do que a tensdo especificada, sera possivel que a
carga nao possa ser movida devido a queda interna de tensao do condutor.
Verifique a tens&o operacional antes de usar.

. Nao opere o produto de forma diferente das especifica-
coes.
Caso contrdrio, pode ocorrer incéndio, mau funcionamento ou dano ao
atuador. Verifique as especificacdes antes de usar.

. Instale um circuito de parada de emergéncia fora do en-
capsulamento.

Instale uma parada de emergéncia fora do encapsulamento para que
possa parar a operacao do sistema imediatamente e interceptar a fonte de
alimentagéo.

. Para prevenir o perigo ou dano devido a uma avaria ou um
mau funcionamento do condutor e de seus dispositivos peri-
féricos, um sistema de backup deve ser estabelecido anterior-
mente fornecendo uma estrutura de varias camadas ou um
projeto contra falhas para o equipamento, etc.

. Se os funcionarios forem colocados em perigo devido a
geracao de calor anormal, fumaga, ignigao, etc. do con-
dutor e de seus dispositivos periféricos, corte a fonte
de alimentagéo do produto e do sistema imediatamente.

N

w

N

o

\ Manuseio

A\ Atencao

. Nao toque dentro na unidade e de seus dispositivos
periféricos.

Eles podem causar choque elétrico ou danos ao condutor.

. Nao execute a operacdo ou configuracdo do produto

com as maos molhadas.

Isso pode causar choques elétricos.

Produtos danificados ou com vazamento de um dos com-

ponentes nao devem ser usados.

Isso pode causar choques elétricos, incéndios ou ferimentos.

4. Use apenas a combinacgao especificada entre o atuador

elétrico e a unidade.

Isso pode causar danos no atuador e no condutor.

Cuidado para néo tocar, ser tocado ou atingido pela peca

de trabalho enquanto o atuador estiver se movendo.

Pode ocorrer alguma les&o.

Nao conecte a fonte de alimentacéo ou energia do produto

antes de verificar se a area em que a pecga de trabalho vai

passar esta segura.

O movimento da peca de trabalho pode causar um acidente.

7. Nao toque o produto quando ele estiver energizado ou
apos ele ter sido desconectado, pois fica muito quente.
Isso pode causar queimaduras devido a alta temperatura.

. Verifique a tensdo usando um testador, no minimo, 5 minutos
depois do desligamento no caso de instalagdo, cabeamento e
manutencao.

Isso pode causar choques elétricos, incéndios ou ferimentos.

-
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AAtengao

9. Eletricidade estatica pode causar mau funcionamento ou
quebrar o condutor. Nao toque no condutor durante a
alimentacao de energia.

Ao tocar no condutor para manutencao, tome medidas de seguranca
suficientes para eliminar a eletricidade estética.

10. Nao use o produto quando houver poeira, dgua, produtos quimicos ou éleo
na drea.

Isso pode causar falha ou mau funcionamento.
11. Nao utilize o produto em dreas onde ha campo magnético.
Isso pode causar falha ou mau funcionamento.

12. Néo instale o produto em ambientes onde haja gés inflamavel, gas explosivo
€ gas Corrosivo.

Isso pode causar incéndio, explosao e corrosao.

13. 0 aquecimento com radiacéo de fontes de calor fortes, como de caldeiras,
luz do sol direta, etc., ndo deve ser aplicado ao produto.

Isso pode causar uma falha no condutor ou em seus dispositivos periféricos.
14. Nao use o produto em um ambiente sujeito a um ciclo de temperatura.

Isso pode causar uma falha no condutor ou em seus dispositivos periféricos.
15. Nao use o produtos em um local onde possa existir sobretenséo.

Quando existirem unidades que geram uma grande quantidade de
sobretensdo em torno do produto (elevadores do tipo solenoide,
fornalhas de indugao de alta frequéncia, motores etc.), isso podera
levar a deterioracéo ou danos aos circuitos internos dos produtos.
Evite fornecimento de geracao de sobretens&o e linhas cruzadas.

16. Nao instale o produto em um ambiente onde haja vibracdes e impactos.
Isso pode causar falha ou mau funcionamento.

17. Quando uma carga de geracdo de sobretensdo, como um relé ou uma val-
vula solenoide, é diretamente acionada, use o produto que incorpora um
elemento de absorcao de sobretenséo.

\ Instalagio

AAtengao

. Instale a unidade e seus dispositivos periféricos em
materiais a prova de fogo.
Uma instalagao direta ou préxima ao material inflamavel
pode causar incéndio.
. Nao instale o produto em um local sujeito a vibragao e
impacto.
Isso pode causar falha ou mau funcionamento.
3. O condutor deve ficar preso verticalmente em uma parede.
Nao cubra a abertura de escape do condutor.
4. Instale a unidade e seus dispositivos periféricos em
uma superficie plana.
Se a superficie de montagem néo estiver plana, uma forca
excessiva pode ser aplicada no alojamento, etc. causando
problemas.

N
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Precaucoes especificas do produto 2
Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 38 para Instrugdes de Seguranga, nas

paginas 2 a 7, e o Manual de operagdes para Precaucoes com o atuador elétrico.
Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

Fonte de alimentacédo \

Manutencao

A Cuidado

1. Use uma fonte de alimentacao que tenha baixo nivel de

ruido entre a alimentagao de energia e o solo.

Nos casos em que o ruido € alto, use um transformador de
isolamento.

2. Para evitar sobretensao de raios, uma medida adequa-

da deve ser tomada. Aterrar supressor de sobretensao
de raios separadamente do aterramento da unidade e
seus dispositivos periféricos.

Cabeamento

N

A\ Atencao

1. A unidade sera danificada se uma fonte de alimentacéo comercial

(100V/200V) for adicionada a unidade de alimentacéo de energia
de servomotor (U, V, W). Certifique-se de verificar o cabeamento,
tais como erros de cabeamento ao ligar a fonte de alimentacao.

. Conecte as extremidades dos fios U, V, W do cabo do motor
corretamente para as fases (U, V, W) da alimentacéao de energia
do servomotor.

Se esses fios ndo combinam, ele ndo é capaz de controlar o
servomotor.

Aterramento

N

-

A\ Atencéao

. Assegure-se de desempenhar a sequéncia do aterramento
para garantir a tolerancia a ruidos.

Para atuador de aterramento, conecte o fio de cobre do
atuador ao terminal de protecdo do condutor (PE) e conecte
o fio de cobre do condutor a terra, pelo terminal de protecédo
do painel de controle. (PE). Nao os conecte diretamente ao
terminal de protecéo do painel de controle (PE).

Painel de controle

Unidade

o | [T — ]

Terminal PE | I Atador

. No caso improvavel de um mau funcionamento ser causado
pelo aterramento, desconecte a unidade do aterramento.

4 S\NC

A Atencio

1.

»

Realize uma verificagao de manutencgao periodicamente.
Confirme se o cabeamento ou parafusos nao estdo soltos.
Os parafusos ou fios soltos podem causar o mau funcionamento
n&o intencional.

Realizar uma inspecéao funcional adequada apés a con-
clusdo da manutencéo.

Quando o equipamento ou maquinario ndo operar correta-
mente, realize uma parada de emergéncia do sistema.
Caso contrario, um mau funcionamento inesperado podera
ocorrer e ficard impossivel manter a seguranga. Realize um
teste da parada de emergéncia para confirmar a seguranga
do equipamento.

3. Nao desmonte, modifique ou repare o condutor ou seus

4

dispositivos periféricos.

Nao coloque nada condutor ou inflamavel no interior
da unidade.

Pode causar incéndio.

Nao realize teste de resisténcia do isolamento e teste
de tensao suportada neste produto.

Certifique-se de haver espaco suficiente para atividades
de manutencéo.

Projete o sistema para que ele permita espaco necessario
para manutencao.
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